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1 - PRESENTACION

El siguiente producto es un dispositivo electrénico para el control y proteccion de sistemas de bombeo, de acuerdo
a la frecuencia del suministro de energia de la bomba. El variador de frecuencia se puede conectar a cualquier
bomba para gestionar su funcionamiento y mantener una presion constante. De esta forma, la bomba o sistema de
bombeo solo se activa cuando es necesario, evitando un derroche innecesario de energia y prolongando su vida util.

En este folleto de instrucciones se ha utilizado el siguiente simbolo:

& Riesgo de daiios a personas o bienes.

2 - INSTRUCCIONES
Antes de instalar y usar el producto:

- Lea atentamente fodo este manual antes de utilizar el dispositivo por primera vez y consérvelo para consultarlo
en el futuro.

- El usuario debe observar estriccamente las normas de prevencion de accidentes vigentes en su pais.

- Verifique en el momento de la recepcion del producio que no haya dafios en el producio y/o componentes
faltantes. Si es asi, informe al proveedor de inmediato.

- Verificar que los datos indicados en la placa sean los requeridos y adecuados para la instalacion, y en particular
que la corriente nominal del motor sea compatible con los datos indicados en la placa de caracteristicas del
variador de frecuencia.

- La instalacion y mantenimiento debe ser realizado Gnica y exclusivamente por personal autorizado, responsable
de realizar las conexiones eléciricas de acuerdo con la normativa de seguridad vigente.

- El variador no debe ser utilizado por personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas, o
sin la debida experiencia o conocimiento, excepto si una persona responsable de su seguridad ha explicado las
instrucciones y supervisado el funcionamiento del variador.

- No permita que los niitos jueguen con el variador.
- No utilice el producto de una manera distinta a la especificada en el siguiente manual de instrucciones.

- El fabricante no se hace responsable de los daiios causados por un uso inadecuado del producto y no se hace
responsable de los dafios causados por el mantenimiento o reparaciones realizadas por personal no calificado o
no autorizado y/o con repuestos no originales.
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3 - DATOS TECNICOS
Valores nominales:
Unidades [e]motion MT2-11A [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A

Alimentacion v 220-240V Monofsico 400V Trifdsico 400V Trifdsico
Motor v 230V Trifdsico 400V Trifdsico 400V Trifdsico
Frecuencia de trabajo Hz 50/60 50/60 50/60
Intensidad mdxima de salida A 1 1 30
Intensidad mdxima de entrada A 20 12 3
Potencia mdxima de motor kw 22 4 1
Potencia aparente kVA 33 54 4]
Nivel de eficiencia - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 Hz)
Grado de proteccion IP 55* IP 55* IP 55*
Nivel de proteccion 2 2 2
Tipo de accionamiento B L] 8
Tipo de operacion S1 §1 §1
Sistemas de distribucion a fierra IT, TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT

*El ventilador auxiliar suministrado en el kit de soporte pared tiene un grado de proteccion IP54

Limites de uso:

- Minima temperatura ambiente: -10°C

- Mdxima temperatura ambiente: +40°C

- Variacion del voltaje de alimentacion: +/- 10%

- Rango de humedad: 5% a 95% sin condensacion ni vapor

- Altitud mdxima: 2.000 metros

Eco-Design:
Pérdidas Puntos de carga
reposo | 2525 | 2550 | 2500 | 50,25 | 5050 | so;100 | 9050 | 90100 | fE
(W) Pérdida relativa [%] *1)2)3)
[e]motion TT3-11A 6,13 90,50 92,96 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
[e]motion TT3-30A 9,03 88,59 9373 93,68 96,83 95,98 96,39 97,66 97,64 IE2
Unidades [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A

Alimentacion v 400 400

Frecuencia de entrada H 50/60 50/60

Méxima intensidad entrada A 12 3l

Voltage motor v 400 3Ph 400 3ph

Mdxima intensidad salida A 1 30

Maxima intensidad trabajo A 1 30

Potencia aparente salida (kvA) 16 208

Potencia motor recomendada (kW) 4 ]
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Nota:
1) Los valores de pérdida se determinaron a una frecuencia de conmutacién de 4 kHz.
2) Los valores de pérdida incluyen + 10% del suplemento segdn IEC 61800-9-2.
3) Pérdidas relativas en relacion con la potencia aparente nominal del dispositivo.

4 - [DENTIFICACIGN DE PRODUCTO

E-MOTION MT2-11A
e

l l l l

Familia Alimentacién Variador Salida Motor Intensidad
de produco M=Monofdsica T=Trifdsica T=Trifdsica Mdxima de motor
5 - PESO Y TAMANO
Dimensiones Volumen Peso
Variador Embalaje Variador Embalaje Variador Embalaje
[e]motion MT2-11A 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m* 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-11A 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m? 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-30A 316x276x198 330x295x210 0,017 m 0,020 m 6,4 Kg 11 Kg
6 - ALMACENAJE

El producto debe almacenarse en un lugar cubierto y seco, alejado de fuentes de calor y protegido de suciedad y
vibraciones, humedad, fuentes de calor y posibles dafios mecdnicos.

No coloque objetos pesados encima del embalaje.

7 - INSTALACION Y MONTAJE

Antes de instalar el variador, lea atentamente la fotalidad de este manual y consulte las normas de sequridad
vigentes en el pais en el que se utilizard.

La instalacion debe ser realizada por un téenico cualificado.
a) Instalacion del variador de frecuencia:
- Debe instalarse en un lugar bien ventilado, protegido de la humedad y de la exposicion directa al sol y la lluvia.

- Antes de realizar las conexiones eléctricas, asegirese de que el cable utilizado para suministrar energia al
variador no fenga electricidad.

- Verifique cuidadosamente los datos eléctricos indicados en la placa de especificaciones del variador antes de
conectar la corriente elécirica.
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- Los cables de alimentacion eléctrica al variador, y desde el variador a la bomba, deben ser del tamario correcto
para el consumo nominal del motor y la longitud de cable requerida, de acuerdo con la normativa vigente en el
pais en cuestion. A continuacion se muestra una tabla con las longitudes mdximas recomendadas segin la seccion
transversal del cable eléctrico.

Secci6n cable de alimentacion (mm?) Secci6n cable conexién mofor (mm)
T 4 5 | s | 4
Distancia mdxima (metros Distancia mdxima (metros)
[elmotion MT2-11A B 19 % 1 B 51
[e]motion TT3-11A 46 76 120 4 81 134
[e]motion TT3-30A - 3 61 - 40 04

- La longitud de cada cable de interfaz para la comunicacién o el transductor de presion debe ser inferior a 3 metros.
- Utilice los prensaestopas adecuados para conectar el cable.

- Aseglrese también de que la red fenga proteccion elécirica. Se recomienda especialmente un interruptor
diferencial ()Iedicado de alta sensibilidad (30mA, clase A para aplicaciones domésticas, clase B para aplicaciones
industriales).

El tipo B debe instalarse para todas las protecciones o monitorizaciones operadas por corriente residual
desde un variador hasta la fensién de alimentacidn.

- Ademds del interruptor diferencial, es recomendable instalar proteccion magnetotérmica y un interruptor de
desconexion de tensién para controlar la alimentacion de cada variador de forma individual.

El cable de tierra debe estar conectado correctamente. Si el cable de tierra no estd conectado, existe un
mayor riesgo de descarga eléctrica o incendio.

- Utilice disyuntores recomendados en el lado de la alimentacion como proteccion en caso de falla de un componente
dentro del variador. El tamaiio recomendado del disyuntor es el siguiente:

Alimentacion Maodelo [¢]motion Disyuntor
1~ 230 Vac MT2-11A 20A
3~ 400 Vac TI3-11A 16A
3~ 400 Vac TT3-30A 32A

b) Instalacién de grupos de presién con variador:

- Las unidades de bombas maltiples deben estar comruestus siempre por bombas iguales y que, por tanto, tengan la
misma potencia y rendimiento hidrdulico. El incumplimiento de este punto puede provocar un mal funcionamiento
del sistema de bombeo.

- Para que el variador funcione es imprescindible utilizar un transductor de presion (4-20 mA).

- La ubicacion del transductor de presion debe estar siempre lo mds cerca posible de la unidad de bombeo, lo mds
cerca posible del tanque de presion y siempre después de la vdlvula de retencion de la bomba. Es fundamental
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instalar una vélvula de corte general para el grupo de bombeo, después de la ubicacion fisica del transductor de
presion.

- Si hay mds de un transductor de presién en un grupo de bombas (mds de un variador con un transductor de
presion conectado), la red de variadores interconectados decidird automdticamente, y con pruebas previas de
confiabilidad de las lecturas de los transductores existentes, cual es el transductor que se utilizard como sensor de
presion general para todo el grupo.

- Si el transductor designado funciona erroneamente, (indicado en la pantalla con *) el conjunto de variadores
decidird cambiar automdticamente el transductor principal por otro que proporcione lecturas mds precisas. El resto
de los transductores permanecerdn en espera listos para usarse cuando sea necesario.

¢) Instalacién del variador sobre un motor:

éRe]e]msJIuce la tapa de la caja de terminales del motor con el adaptador de soporte del motor suministrado (partes
y a).

- Rompa los 3 orificios (figura 1) o los 4 orificios (figura 2) del radiador metdlico del circuito de alimentacion con
un destornillador. Los agujeros son visibles en el interior del radiador.

- Atornille el radiador metdlico al adaptador de soporte del motor con la ayuda de los 2 tornillos previstos para tal
fin (piezas 9y 11b).

- Apriete los prensaestopas adecuados para garantizar el grado de proteccion declarado (parte 10).

- Realizar las conexiones eléctricas entre el circuito de potencia y el motor utilizando los cables eléctricos
suministrados (pos 6).

- Conectar el circuito de potencia a la tapa + circuito de control (parte 1) mediante el cable plano.
- Atornille el conjunto (parte 13).

(Figura 1)

(Figura 2)

d) Instalacién del variador en el soporte de pared:
- Fije el soporte de pared a la pared a través de los 3 orificios traseros del soporte de pared (parte 7).
- Coloque el ventilador en la base del soporte de pared, asegurando un flujo de aire hacia arriba (parte 8).

- Coloque el conjunto variador dentro del soporte de pared, asegurdndose de que los 2 extremos del radiador de
metal queden dentro del soporte de pared.

- Fije el variador al soporte de pared con los 2 tornillos laterales taladrados en el radiador metdlico (pieza 14).




8 - CONEXIONES ELECTRICAS
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A Es necesario instalar un ndcleo magnético (A).

Lo encontrard en la caja de accesorios. Debe fijarse en:

(MT) y (TT) en el cable de alimentacion principal del variador,
lo mds cerca posible del prensaestopas.

(TT) En el cable entre el variador y el motor, lo mds cerca
posible del conector del variador, hasta escuchar un CLIC (B).

[e]motion MT2-T1A
D [:]:ZT::: M3-11A

Conexiones de potencia

Modelo Alimentacién Motor
[eJmation MT2-11A Monofase 230V Trifase 230 Vac (conexion DELTA¥)
[e]motion TT3-11A Trifose 400V Trifase 400 Vac (conexidn STAR¥)

*Para motores de 230/400 V
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ENTRADA 0-10V

ENTRADA PTC/NTC
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& Es necesario instalar unos niicleos magnéticos (A, B y C).
Los encontrard en la caja de accesorios.

En el cable de alimentacion del convertidor de frecuencia,
se instalard uno en el exterior, lo mds cerca posible del
prensaestopas (A).

En el cable entre el convertidor de frecuencia y el motor se debe
instalar uno que agrupe todos los cables (B) y ofro que agrupe
solo las 3 fases sin tierra (C).

Conexiones de potencia

Modelo Alimentacién Motor
[e]motion TT3-30A Trifase 400 V Trifase 400 Vac (conexion DELTA*)
*Para motores de 400/690 V
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SENAL

DESCRIPCION

Relé 1
Relé 2

Salidos que actan segin lo programado en el aportado 5. PARAMETROS AVANZADOS.
Estas salidas son libres de potencial y con una carga mdxima de 5 amperios a 230 Vac.

VENTILADOR

En el modo de funcionamiento con soporte de pared, dado que no disponemos de la refrigeracion del propio ventilador del motor, utilizaremos el
sistema de ventilacion que lleva de serie dicho soporte para llevar a cabo esta refrigeracion.
Esta salida es de 24Vdc y se activa siempre que el variador de frecuencia esté accionando el motor.

IN1
IN2
IN3
IN4

En estas entradas podemos conectar cualquier confacto libre de potencial que realizard las funciones programadas en el apartado 5.
PARAMETROS AVANZADOS.

IN3 y IN4 solamente disponibles con la tarjeta de expansion (accesorio opcional).

NOTA: iNo alimente con tension a estas entrados!

PTC (NTQ)

Solo disponible con tarjeta de expansién (accesorio opcional).
Enestaentradapodemosconectarunasondadetemperaturadel motor, quenospermitirdmonitorearsuestado. PermitelaconexiondeunasondaPTCoNTC.
El tipo de sonda se puede seleccionar en el apartado 5. PARAMETROS AVANZADOS.

4-20mA

Conexidn del transductor de presion o sensor de temperatura (siempre 4-20 mA), manteniendo la polaridad correcta mostrada en el esquema de
conexiones del propio fransductor.

En el caso de un solo sensor, siempre conéctelo a la entrada de 4-20 mA (1).

En caso de un segundo sensor, solamante disponible con tarjeta de expansion (accesorio opcional), conéetelo a la entrada 4-20mA (2).

0-10v

Solo disponible con farjeta de expansién (accesorio opcional).

Entrada externa que permite modificar la velocidod de giro del motor con la ayuda de un potenciometro, fal como se especifica en el apartado 5.
PARAMETROS AVANZADOS.

La entrada tiene 3 contactos: +10, All, GND.

@ Sitiene un potenciometro con su propia potencia a 10V, conecte la seial entre Al y GND.

@i tigng un potencidmetro que no tiene su propia fuente de alimentacién, conecte la entrada del potenciometro entre +10y GND y la salida del
potenciometro a All. .

Elslu funclit?n se puede habilitar cerrando uno de los puertos de entrada digital y configurdndolo en “Esclavo 0-10V" en 5. PARAMETROS AVANZADOS.
El control logico es:

En los modos A (presion constante], B (presi6n diferencial), D (temperatura constante) y E (temperatura diferencial): (Figura 3a en la pdgina n°. 245)
- Paro por debajo de 1.

- Velocidad mdxima por encima de 9V.

- Aceleracion/deceleracin linal entre 1Vy 9.

En el modo C (velocidad fija), la logica depende del valor del punto de ajuste del esclavo 1V y del punto de ajuste del esclavo 9

a) El punto de ajuste del esclavo 1V es menor que el punto de ajuste del esdavo 9V: (Figura 3b en la pdgina nc. 245)

- Paro por debajo de 0,5V

- Sefial de entrada por debajo de 1V y bomba APAGADA -> Bomba APAGADA

- Seiial de entrada por debajo de 1V y bomba ENCENDIDA -> Punto de ajuste esclavo 1V

- Aceleracion/deceleracin linal entre 1V y 9.

- Seiial de entrada por encima de 9V -> Punto de ajuste esclavo de 9 V

b) El punto de ajuste del esclavo TV es mayor que el punto de ajuste del esclavo 9V: (Figura 3c en la pégina n°. 245)

- Paro por encima de 9,5V

- Seiial de entrada por encima de 9 V'y bomba apagada -> bomba apagada

- Seiial de entrada por encima de 9 V'y bomba encendida -> Punto de ajuste esclavo dg 9 V

- Aceleracion/deceleracin linal entre 1Vy 9.

- Seiial de entrada por debajo de 1V -> Punto de ajuste esclavo 1

MobBus

Solo disponible con tarjeta de expansion (accesorio opcional).

Permite la monitorizacidn del variador de frecuencia a través del protocolo de comunicacion MODBUS.

Podemos ajustar la configuracién de comunicacion MODBUS segén lo programado en la seccion 6. AJUSTES FINOS.
Nota: Para el pardmetro MODBUS, consulte la seccién MODBUS.

RS485

En estos terminales se debe realizar la inferconexi6n de los diferentes variadores que queremos comunicar (mdximo 8). La conexion se realiza
punto a punto, es decir, los terminales 1 deben conectarse entre si de la misma manera que los terminales 2.

FRECUENCY CONVERTER 1 FRECUENCY CONVERTER 2 FRECUENCY CONVERTER 8

20066628 64 |g)| |88 |l | &9
[ [
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9 - FORMATO DE PANTALIA
Led Marcha Bomba Led Tension Variador Display Principal

WARNING:
WAIT AT LEAS'

Led Alarma  Bot6n Seleccion Izquierda ~ Boton Subir ~ Botén Bajar

Botdn Stop Manual

Botdn Seleccion Derecha

10 - PANTALLA PRINCIPAL
Frecuencia de giro actual Consumo instantdneo Consumo Nominal Frecuencia de paro
H|l=z 4| = = 0\ g8 =R
Film|F (S = OB =N
EBla 85 = L= R S
i)4 50T Mle | n|u
Hora actual Presion actual Presion de Trabajo Acceso al Meni
Datos Actuales Datos programados

12
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11 - MODO DE OPERACION
1) Una sola homba

Mediante la lectura directa del transductor de presion, el variador de frecuencia se encarga de gestionar la
velocidad de rotacién del motor elécirico de la bomba, garantizando que la presion de la red se mantenga fija e
inalterada, dentro del rango de rendimiento de la bomba e independientemente de la demanda instantdnea de
caudal requerido. Cuando ?u demanda de flujo es mdxima, la presién de la red de agua disminuye. En este punto
el transductor de presién, que informa continuamente al variador de la presion actual, hace que el variador haga

irar el motor eléctrico mds rdpidamente, garantizando la presion de trabajo establecida. Por el contrario, cuungo
?u demanda de flujo disminuye, el variador hace que el motor elécirico gire mds lentamente para que la presién
de la red de agua no se vea afectada.

Esquema fipico de instalacion hidrdulica (figura 1) en la pdgina n®. 244,

2) Conjunto de varias bombas (Multi variador)

Cuando hay una red de dos o mds variadores conectados entre si, el sistema decide de forma alterna y ordenada
qué bomba debe arrancar primero, cuando hay demanda de caudal. Una vez que esta bomba comienza a girar,
si se detiene porque no hay mds demanda de flujo, el sistema pondrd en marcha una bomba diferente la proxima
vez que se encienda, rotando todas las bombas que componen la red de variadores para que todas las bombas en
la red de variadores se pongan en marcha el mismo nimero de veces.

Si una bomba estd funcionando y alcanza la velocidad mdxima de rotacion y la presion de la red no alcanza la

presion de trabajo establecida, el sistema decidird poner en marcha una bomba mds, para dar soporte a la primera

0 cuantas estén funcionando en ese momento. En ese momento la red de variadores calcwlard la velocidad de

(rjotuci%n de los motores que garantizan la minima demanda eléctrica al mismo tiempo que mantienen la presion
e trabajo.

De igual forma, y con esta misma Eremisu de mdximo ahorro energético, el sistema calculard continuamente
cwdndo puede desconectar cada bomba que esté en funcionamiento en cualquier momento.

12 - ASISTENTE DE CONFIGURACION

La primera vez que conecte la tension a su unidad, se ejecutard un asistente de puesta en marcha en el que

oded configurar los pardmetros bdsicos para poder poner en marcha la unidad de bomba. Para los modos de
Funcionumiento con mds de 1 bomba, este asistente solo se ejecuta en una de las unidades, independientemente
del total que estén conectadas.

Mientras utiliza este asistente, el LED rojo parpadeard para indicar que este proceso estd en marcha.

—
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El sistema indica automdticamente el nimero de variadores (x)
interconectados a su red. Es un pardmetro indicativo y no puede
modificarse.

Con el boton F1 puede repetir la bisqueda automdtica si el valor
mostrado “x” es diferente del valor real.

Si realiza varias bisquedas y el valor sigue sin coincidir, es probable
que exista un error de conexion en la red de variadores.

Antes de llevar a cabo este punto, debe utilizar la sefal visual del
motor de la bomba para comprobar su sentido de rotacion, ya que
puede ser en sentido horario o anti horario, segin el modelo de
bomba.

En este punfo puedes ver cdmo el motor realiza una secuencia de
giros lentos para que puedas ver fdcilmente si el sentido de giro es
el correcto. Se realizan 6 pruebas de rofacion y se detiene el motor.

El botdn F1 reinicia la prueba de rotacién.

Si la direccion de rotacion no es correcta, seleccione NO con las flechas
y reinicie la prueba presionando F1 para verificar que la direccion de
rotacion se haya cambiado correctamente.

Una vez que haya verificado que la direccion de rotacién es correcta,
seleccione Sl y luego acéptelo con el boton F2.

Use las teclas de flecha para aumentar o disminuir el valor que estd
parpadeando y use el botén F2 para cambiar al siguiente valor. La
secuencia de valores es:

DiA — MES — ANO — HORA — MINUTOS

La parte inferior izquierda de la pantalla indica el dia de la semana
calculado automdticamente segdn la fecha ingresada.

Cuando modifica el dltimo valor (minutos) puede aceptar los cambios
presionando el botén F2.

Nota: En cualquier momento de la fecha, puede volver al valor
anterior presionando el boton F1.
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En este punto se debe ingresar el consumo nominal del motor,
aumentando o disminuyendo el valor usando las flechas y validando
con el boton F2.

Nota: El consumo nominal se indica en la placa de caracteristicas
del motor. Debe elegir el valor correcto, por ejemplo si conecta un
variador MT seleccione el valor 230 Vy para el variador TT, seleccione
400V.

Use las teclas de flecha para programar la escala de presion mdxima
del transductor de presion conectado.

Este valor estd indicado en la placa de datos del transducor de
presion y siempre debe estar entre 4 y 20mA.

Valide con el botén F2.

Use las teclas de flecha para programar la presion a la que desea que
funcione la unidad.

Hay que tener mucho cvidado de que este valor esté siempre dentro
de la curva de trabajo de la bomba, y fratar siempre de evitar los
extremos de la curva, es decir con caudales cercanos a cero o presiones
muy bajas.

Valide con el botdn F2.

Una vez que haya llegado a este punto, el variador de frecuencia
se programard para saber cudndo ya no tiene demanda de flujo y
debe detenerse. Para ello, solicitard ayuda para comprender las
caracteristicas de la instalacion a la que estd conedtado.

Si en este momento se detecta que la presion de la instalacion es
igual o superior a la presion de trabajo, se informard al usuario que
es necesario abrir el suministro de agua del equipo para reducir la
presién por debajo de la presion de trabaijo.
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ceErRrar 1HPULETOM pnu vez que el variador detecta que la presidn del agua en la
instalacion es menor que la presion de trabajo, se le pedird al
instalador que cierre completamente la salida de agua del equipo
a la instalacion.

ITI

FULSAR AceF
Hoert

Ead
=)
-
]
-

BEUS@ FRELC Flalrlo Durante unos segundos y dependiendo de la capacidad de la
= - el it e - instalacion, el equipo alcanzard la presion de trabajo para calcular
automdticamente cudl es la frecuencia de parada del equipo.

G .8 Ear e .TH=
FrRECUEME 1A TE Plalrln Unu. vez .fulculudu Ilu frecuenclq de parada, el u5|sten.1e. d(,e
i configuracién mostrard la frecuencia de paro calculada y solicitard
A6 . BHE al instalador la validacion de la frecuencia calculada.

Ferstir Aoertar
- -
\V);

EL BSISTEMTE HA Muestra un texto durante unos segundos que indica que el asistente

ha finalizado correctamente antes de mostrar la pantalla principal.

FIMALIZADO
COM EXITO

Nota: Todos los datos programados o calculados en el asistente se pueden modificar mds tarde a través del mend de
la unidad.

ASISTENTE DE PUESTA EN MARCHA EN SISTEMAS CON DOS O MAS BOMBAS

En sistemas con dos o mds bombas, el asistente de puesta en marcha se ejecutard en todas las unidades al mismo
tiempo.

Una vez que el asistente haya terminado en una de estas unidades, las ofras unidades de la red estardn
completamente programadas con los mismos datos. Solo quedard ejecutar la prueba de rotacion de su asistente
en las otras bombas.

Una vez realizadas sus pruebas de rotacion, los variadores estardn fotalmente programados.
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13 - MENU DE CONFIGURACION

2VISUALIZACION | [ aRec. | | &.aNuAL | | 5.PAR AvANZADOS |

1. PARAMETROS

6. AJUSTES FINOS

1 PRESION DE 01 TEMPERATURA DEL

6.01 CONSTANTE

| | |
‘ ‘ ‘ ‘ ‘501 IDIOMA ‘ ‘541 RELE SALIDA 1 ‘ GOl lTANTE ‘
‘HINTENSIDADMOTOR‘ ‘ZOZSENALANALOGI(A]‘ ‘gggsmmnssns ‘ ‘542RELESALIDA2 ‘ “’N”TZECONSTANTE ‘
‘lssmnnonzcmo ‘ ‘ZOSSENALANALOGI(M‘ ‘moTRANSDU(mRPRES ‘ R ‘ CONmTACION ‘
‘ pR_ENUADE ‘ ‘“ENTRAD‘“‘”V ‘ Hﬂsorézmn%mpkfs‘ ‘544H0wr1uuo ‘ ‘FRE(UENCIADEPARO ‘
‘UDIFERENCIALDE ‘ ‘ZDSTERMISTORMOTOR‘ ‘ %?EB%MAFRECUENUA‘ ‘ 545H0RAPAR0 ‘ ‘ LO(IDADDEPARO ‘

‘ %é)zsrﬂélmukecumcm‘ ‘ 46 PROGRANA ‘ ‘wmmzmon MODBUS‘

\ggg;g;gg& ‘ ‘ 47 HORAINICIO ‘ ‘6UBBAUDKATEMODBUS‘

‘g(}'lﬂ MUMERO HAXIHO ‘ ‘548H|&I%&AP2ARO ‘ ‘ 0981 PARIDAD ‘

\gg,ﬁg;‘,;‘,{}ﬁg;ﬁf" ‘ 35 M ALERTA ‘ ‘MURESETALARMAS ‘

‘ lﬁ[{{&l}g(&]ﬂiﬂﬁkuMBRAl‘ ‘ 54 ALIRMA FALTADE ‘ ‘ L RESET NUMERO ‘

B e Wl

‘f\ 15 RETARDO PARO ‘ ‘557 ALARMA ROTURA DE ‘

‘ 5.16 TIEMPO AUTOCAMBIO ‘ ‘ gﬁﬁﬁ‘m VOLTAGE ‘

‘m INTERVALO PUMP ‘ Hg%gkpo DE TERMISTOR ‘

M ‘S.WENTRADADIGITALI ‘ ‘%Eﬁ,{’M’ﬂ‘{%LR'}J,%*}’}J%O ‘

‘SJ‘)PRESION ENTRADA 1 ‘ \gf;ABMLQPR%ESO DE ‘

S20ENTRADADIGITAL | |§ SEAUSTE FECHA

‘5.23 ENTRADA PRESION 2 ‘ ‘g,fgcﬁsfﬁgﬁ\”g%ﬁ'ﬂ% ‘
‘5.26 ENTRADA DIGITAL 3 ‘ ‘5.64AJUSTES DE FABRICA ‘

5.27 PRESION ENTRADA 3

5.30 ENTRADA DIGITAL 4

5.31 PRESION ENTRADA 4

5.35 PRESION ESCLAVO 1V

5.36 PRESION ESCLAVO 9V




saci

a
~ bombas

14 - LISTA DE PARAMETROS

1. PARAMETROS

Par. Descripion Unid. LI Notas
Por Defecto Min. Maox.
1.1 | PRESION DE TRABAJO Bar | Wizard 05 FS Presidn que se desea mantener en el sistema.
MT2-11A | Corriente del motor en amperios. Teniendo en cuenta si su motor estd cableado como
1.4 | INTENSIDAD DEMOTOR | Amp |  Wizard 01 TI3-11A | trifdsico 230V o trifdsico 400V. Inserte el valor nominal.
T13-30A
Puede cambiar la direccion de rotacidn del motor modificando este pardmetro de 0
1.5 | SENTIDO DE GIRO 0 1 o o viceversa.
. El sistema se detendrd cuando el convertidor haya estado funcionando durante un
16 | FRECUENCIA DE PARD H Wizrd ol " tiempo determinado (ver pardmetro 5.12) por debajo de esta frecuencia.
7 DIFERENCIAL DE B 05 03 3 Este es el diferencial de presion que se permite caer en la intalacion para arrancar
** | ARRANQUE ur " ’ la bomba, usando como consigna el valor ingresado en el pardmetro 1.1.
2. VISUALIZACION
Par. Descripcion Unid. Notas
2,01/ TEMPERATURA DEL MODULO| °C | Temperatura del madulo electronico del inversor.
. : Valor en mA del transductor de presién 1.
QR SEVALARALDGIA m Este dato serd 4 mA para 0 Bar y 20 mA para el limite superior del transductor conectado.
. . Valor en mA del transductor de presion 2.
QR SENAL ANALOGICA 2 mh Este dato serd 4 mA para 0 Bar y 20 mA para el limite superior del transductor conectado.
204/ ENTRADA 0-10V V| Valor de la seial 0-10V si estd habilitada en una de las entradas.
2,05/ TERMISTOR MOTOR kohm | Valor de la seial NTC/PTC si estd habilitada en la configuracién.
206 HORAS DE TENSION Horas | Nimero total de horas que el inversor ha estado conectado a la red elétrica.
2.07| HORAS TRABAJADAS Horas | Nimero total de horas trabajadas (proporcionando un voltaie de salida) del inversor.
2.08| NUMERO DE ARRANQUES Nimero total de puestas en marcha desde cero que ha realizado la unidad.
2.09| ENTRADA DIGITAL 1 Indica si la entrada 1 estd ON o OFF.
2.10{ ENTRADA DIGITAL 2 Indica si la entrada 2 estd ON o OFF.
2.11| ENTRADA DIGITAL 3 Indica si la entrada 3 estd ON o OFF.
2.12| ENTRADA DIGITAL 4 Indica si la entrada 4 estd ON o OFF.
2.13| SALIDARELE1 Indica si el relé 1 estd ON o OFF.
2.14| SALIDARELE2 Indica si el relé 2 estd ON o OFF.
2,15 VERSION DE SOFTWARE Version de software del dispositivo.
2.16| CONS. POTENCIABOMBA | W | Potencia instantdnea consumida en terminales de salida hacia la bomba.
2.17| CONS. POTENCIA RED W | Potencia consumida instantdneamente por todas los bombas.
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| 3. REGISTRO |

.81 aLakrM Fad Cuando acceda al mend de registro encontrard una lista en orden
YOLTAGE cronolégico de las alarmas que se han disparado en su unidad,
bl - indicando la fecha y la hora en que ocurrieron.

lasaayle - 122149
Utilice las flechas para avanzar o retroceder para poder ver las
ExILT diferentes alarmas que se han producido.
Pulse F1 para salir de este meng.

| 4.M0DO MANUAL |

El sistema estd preparado para realizar pruebas de velocidad y funcionamiento manualmente a través de este mend. Cuando se accede a este
mend, independientemente del estado del sistema, la unidad desde la que se estd accediendo detiene sus funciones, por tanto se defiene la bomba.

Al acceder a este mend aparece esta pantalla:

4. MaHUaL Se puede ver la frecuencia, un temporizador de funcionamiento y la
— T T presion en ese preciso momento leida por el transductor de presion.
B, BH=z C#d=2
4. 8Ear Pulse F1 para salir de este meng.
EXIT iy
- - Al presionar ON (con la teda F2) arrancard el motor y podrd
aumentar o reducir la frecuencia usando las tedlas de flecha. Al mismo
tiempo, puede ver cémo comienza la cuenta atrds para 2 minutos de
funcionamiento. Si no presiona ninguna fecla, después de 2 minutos el
G MAMUAL motor se detendrd automdticamente. Si presiona la fecla F2 durante
4% . 8Hz {@=an: la cuenta regresiva, se incrementard a 15 minutos, 30 minutos, 1
a hora, 2 horas, 4 horas, 8 horas y 24 horas por cada pulsacion de la
4.6RBar tecla F2.
Of|f + Presione F1 para salir, detener el motor y regresar a la pantalla de
-— espera de este mend.

A ATENCION:

El uso inadecuado del modo manual puede provocar
sobrepresiones en la instalacion.
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5. PARAMETROS AVANZADOS

Par. Descripcién Unid. Programocitn Notas
Por Defecto Min. Max.
Espanol
English Dutch
5.01{ IDIOMA Espanol m?‘:: R}:Elsliln Puede seleccionar entre diferentes idiomas para el mend y las advertencios.
Portuguese |  Swedish
German
5.02| UNIDADES DE PRESION | Bar Bar Bar - PSI - mwe Unidades de presién de trabajo en display.
5.04 mgg%ﬂ&ﬁmﬁm Bar | Wizard 1 10 Valor del transductor de presion a 4 mA
5.05 mggl}kﬁ%ﬂ?ﬁ)ﬂw Bor | Wizard 5 40 Valor del transductor de presion a 20 mA
5.08 -ll:-ﬁ%lﬁgm HINIMA Hz 5 10 50 Frecuencia minima a la que las bombas pueden trabajor.
5.09 FRECUENCIA MAYIHA Hz 50 5 05 Frecuencia mdxima a la que las bombas pueden trabajor.
TRABAJO
5.10| IMPULSO PROPORCIONAL | Bar 0 0 MX)?EBS(I]%NBA Aumento de presion a la frecuencia mdxima de la bomba.
501 a‘gmgﬁgmxmo 8 1 8 Nimero mdximo de bombas que pueden funcinar simuligneamente.
RETARDO PARO Tiempo desde el momento en que la bomba principal estd funcionando a una
5.12| poaiPAL Seg. 10 10 100 velocidod por debajo de la frecuencia de parp (par 1.6) hasta que se defiene por
completo.
Frecuencia de referencia para decidir si la bomba auxiliar debe estar o no en
513 FRECUENCIA UMBRAL " g % 5 funcionamiento. Arrancard si o frecuencia estd por encima del valor y la presion real
**1 MARCHA AUXILIAR 1 por debajo de la consigna. La bomba ausiliar parard si la frecuencia estd por debajo y
| presion real es igual a la de consigna.
RETARDO MARCHA Tiempo desde el momento en que ocurre lo condicion del pardmetro 5.09 hasta que
S paunes ey 2 ] 0 arranca la bomba auxiliar,
RETARDO PARO Tiempo desde que un sistema de dos o mds hombas funciona por debajo del
515 AUXILIARES Seg. 1 1 0 pardmetro 1.6 hasta que se detienen las bombas auxiliares.
5.16| TIEWPO INTERCAMBIO | Hors 2 OFF ” Pardmetro para configurar el periodo de tiempo para el cambio de funcionamiento
entre hombas.
Pardmetro para configurar el periodo de tiempo para el arranque periédico de la
bomba.
S:17) INTERVALO PUMP KICK | Horas U OFF n Si la homba estd inactiva durante este periodo de tiempo establecido, girard a lo
frecuencia minima 2 0 3 veces.
No usad Si selecciona “No usado” no afectard ol sitem.
0 Usado Podemos utilizar la entrada digital como arrangue-parada del sistema o como arrangue-parada
Paro Remoto d | b b | dl . uP R 1;« uP L |n
Paro Remalo INV e una solobomba eliendo o opciones *Paro Remlo” o “Paro Loca”, _
Paro Locl También se puede utilizar una presion de trabajo predeterminada diferente. Al seleccionar
P ‘"f OI“;NV “Entrada Punto Trabajo”, puede seleccionar otra presion de funcionamiento difsrents en el
5.18 | ENTRADA DIGITAL 1 Nousdo | gt rbgg | eSS
mirada Funlo 1rabol0 1y oy de sensor d flj s utliza cuando hay un sensor d fuj dsponibl, que detendrd
Entrada Punto Trabajo INV It bomba.
S Sensocr C(:imli?lNV La opidn esclavo 0-10V se usa s n disposiivo actvo 0-10V o un potenciometro (dispositiva
eE:ﬂnglﬁ-70v pasivo) estd conetado a la entrada 0-10V.

Nota: Las opciones INV se uilizan para entradas NC.
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Par. Descripcion Unid. Programacita Notas
Por Defecto Min. Max.

5.19( PRESION ENTRADA 1 Bar 4 05 FS Se puede configurar un punto de trabajo diferente si la entrada estd activa.
5.22| ENTRADA DIGITAL2 No usado Ver pardmetro 5.18 Ver pardmetro 5.18

5.23| PRESION ENTRADA 2 Bar 4 5 [ F Se puede configurar un punto de frabajo diferente si lo entrada estd activa.
5.26| ENTRADA DIGITAL 3 No usado Ver pardmetro 5.18 Ver pardmetro 5.18

5.27| PRESION ENTRADA 3 Bar 4 05 | FS Se puede configurar un punto de trabajo diferente si la entrada estd activa.
5.30{ ENTRADA DIGITAL 4 No usado Ver pardmetro 5.18 Ver pardmetro 5.18

5.31 PRESION ENTRADA 4 Bar 4 05 ) Se puede configurar un punto de trabajo diferente si la entrada estd activa.

Si se_inslalu un disposilivo de 0-10V, aqui puede establecer el valor de presion para

5.35| PRESIONESCLAVO TV~ | Bor |  Par1)] 05 | parsgs | efulde] oo

*Este pardmefro estd disponible cando cualquiera de las entradas digitales estd
configurada como Esclavo 0-10V.

Si se instala un dispositivo de 0-10 V, aqui puede establecer el valor de presion para
|a seiial de 9 voltios.

*Este pardmetro estd disponible cando cualquiera de las entradas digifales estd
configurada como Esclavo 0-10V.

5.36| PRESION ESCLAVO 9V Bar | Parl] 05 Par. 5.05

El objetivo de este pardmero s habilitar sefiales de forma remota.
OFF: El relé nunca se activa.

OFF Alarma (NO): f relé se cierra ante una alarma.
Norma (NO) Alarma (NC): EI relé s abre ante una alarma.
larma ) Marcha: El relé se cierra cuando la unidad estd funcionando.
Marcha Reloj (NO): El relé se cierra en funci6n de los datos horarios programados en los
Relo (NO) pardmetros 5.4 a 5.48.
541/ RELE SALIDA1 OFF Rel | g Reloj (NC): EI relé se abre dependiendo de los datos de fiempo programados en los
Fuheuoée agua pardmetros 5.4 a 5.48.

Falta de agua: el relé se activa si el variador detecta un funcionamiento sin agua.

SobPr ‘;mreE;L,em 0 Paro externo: el relé se activa cuando hay una parada externa. (Para esta condicion
Sob présio (NG debemas tener programada una entrada digital como “Paro Local”).
OOrEpresion Sobrepresion (NO): El relé se cierra si hay una alerta de sobrepresi6n (pardmetro
S;Jbrépresién (NC): El relé se abre si hay una alerta de sobrepresion (parémetro 5.49).
5.42| RELE SALIDA2 OFF Ver pardmetro 5.41 Ver pardmetro 5.41
OFF En este pardmetro puede optar por no tener un programa horario (OFF) o seleccionar los
L-Do dias de lo semana en que desea que se ejecute este programo. Puede elegir entre semanas
5.43| PROGRAMA HORARIO 1 OFF LV completas (lunes a domingo), dias laborables (lunes  viernes|, fines de semana (Sdbado-
So-Do Domingo) o dis individuales.
L....Do El programa horario actuard sobre el relg de salida programado a tal efecto.
5.44/ INICIO PROGR. HORARIO 1 00:00 00:00 23:59 | Hora de inicio del programa horario 1.
5.45/ FIN PROGR. HORARIO 1 00:00 00:00 23:59 | Hora de finalizacion del programa horario 1.
5.46 | PROGRAMA HORARIO 2 OFF Ver pardmetro 5.43 Igual que el pardmetro 5.43 pero para un segundo programa horario.
5.47| INICIO PROG. HORARIO 2 00:00 00:00 23:59 | Hora de inicio del programa horario 2.
548 FIN PROGR. HORARIO 2 00:00 00:00 23:59 | Hora de finalizacion del programa horario 2.
549 NIVEL ALARNA FS Par 1,1 FS Parémetro para fijar la presion méxima de la instalacién.
47| SOBREPRESION ' parafijarfa p :
Parmetro para habilitar o deshabilitar la alarma detecci6n de falta de agua.
En el caso de estar activo y detectar que no hay agua, el variador iniciard los
intentos mediante siguiente secuencia: 5 minutos, 15 minutos, 1 hora, 8 horas o 24
5.54 ﬁgmA FALTADE AGUA Sl Sl NO horas. La pantalla muestra el tiempo restante del intento de inicio. Pulsando F2
forzamos el reset del aviso, adn cuando el tiempo no haya concluido.
Si después del aviso de 24 horas se detecta nuevamente funcionamiento en seco, la
unidad se blogueard indefinidamente hasta que se presione F2.
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Par. Descripein Unid. RIS Notas
Por Defecto Min. Max.
5.56 RETARDO ALARMA % 5 ! 9 Tiempo desde que el sistema detecta un la falta de agua hasta que se adtiva la
“=" | FALTA DE AGUA ¢ alarma por este motivo.
5.57 | ALARMA ROTURA TUBERIA S| Sl NO Pardmetro para habilitar o deshabilitar la defeccion de tuberia rota.
5,58 | ALARMA TENSION ACTIVA q J NO :I(;r(t'l”m;tro para habilitar o deshabilitar la alarma por corte de alimentacién
5,59 TIPO TERMISTOR HOTOR OFF g;g Coneste p(:irdlmetro, seleccione el tipo de termistor del motor disponible para la
AT profeccion del motor.
5.60 #é\lltillllSDTlamgTOR kohm 1 05 999 | Coneste parimetro, establezca el nivel de activacion del termistor del motor.
§f: Lo ediin de os valores de los pordmetrs std blogueada.
541 BLOQUEO DE NO NO N NO: La edicion de los valores de los pardmetros estd desblogueado.
“*1 | PARAMETROS Para tambiar este pardmetro de I a NO, debe ingresar la contrasefia 1357 v otra contrasefia
generada previamente por el usuario.
Cuando cambie estos pardmetros a “SI", aparecerd esta pantalla para editar la fech
IR AJUSTE FECHA Y HORA N0 NO S y la hora. Una vez que se completa la edicidn, el pardmetro vuelve a “NO".
5.63 ASISTENTE BUSQUEDA NO N0 N Si cambia este pardmetro de “NO” a “SI", se iniciard el asistente de bisqueda de
“* | FRECUENCIA DE PARO frecuencia de paro.
Para reiniciar la unidad y dejarla con la configuracion de fdbrica, cambie este
5.64 | AJUSTES DE FABRICA NO NO S| ﬂurdmetro a"SI"y después ingrese el c6digo 1357. El variador iniciard el asistente
e inicio.
6. AJIUSTES FINOS
Par. Descripein Unid. Fiogmacon Notas
Por Defecto Min. Max.
CONSTANTE
6011 pRopoRcoNAL 10 0 i
6.02| CONSTANTE INTEGRAL 100 01 999
6.04| FRECUENCIA DE CONMUTACION|  kHz 17 25 16
FRECUENCIA MANIOBRA
605 crop Bar 01 0 05
VELOCIDAD MANIOBRA
6.06 S0P 1 1 64
6.07| DIRECCION MODBUS 1 1 250
48
6.08| BAUDRATE MODBUS kbps 192 96
192
6.09| PARIDAD MODBUS 0 0 2 0=par // 1=impar // 2=no paridad
6,10/ RESET DE ALARMAS NO NO N Si cgmhiu este pardmetro ,d? N0"a ”S‘!”, rﬁstublecerd ¢l registro de alarmas y el
pardmetro volverd automdticamente a “NO".
ol RESET DE NUMERO DE NO NO q Si cambia este pardmetro de “NO" a "SI", restablecerd el nimero de arranques y el
*** ARRANQUES parmetro volverd automdticamente o “NO”.

Para entrar al mend 6, se requiere una contrasefia (2468
Si se instala en una bomba de pozo, se recomienda modificar el valor 6.04 (frecuencia de conmutacién) al minimo (2.5 kHz).

ATENCION: Antes de modificar los pardmetros del mend 6, pongase en contacto con nuestro servicio de asistencia, ya que una configuracion incorrecta podria provocar
un mal funcionamiento del variador y/o dafios en la bomba.
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15 - CONFIGURACION MODBUS
La configuracion Modbus solamente estd disponible con la tarjeta de expansion (accesorio opcional).

MODBUS es un protocolo de mensajeria, posicionado en el nivel 7 del modelo 0SI.
Proporciona comunicacion cliente/servidor entre dispositivos conectados en diferentes tipos de buses o redes.

En el variador, la conectividad MODBUS se realiza bajo la “Transmisién serie asincrona sobre EIA/TIA-485-A. El
modo de transmision es RTU (no se admite ASCII)".

Para mds informacion técnica sobre su funcionamiento, puede dirigirse a la web www.modbus.org.
Puede encontrar la configuracién legible (Input registers) en la seccion Datos técnicos, pdgina n° 246.

Ademds, puede encontrar la configuracién de lectura/escritura (holding registers) en la seccion Datos técnicos,
pdgina n° 248.

16 - GESTIGN DE AVISOS

Uno de los principios fundamentales del variador es tratar de evitar el paro del suministro hidrdulico. Para ello,
el variador cuenta con sistemas que, en caso de que alguna lectura de la presion/consumo del motor se salga de
los limites establecidos, puede perder parcialmente su capacidad para intentar evitar el bloqueo del vuriugor Y,
por tanto, evitar el paro del suministro hidrdulico.

Un daro ejemplo es un consumo excesivo del motor elécirico. En este escenario especifico, el variador limitard la
velocidad de rotacion del motor para evitar su deterioro, manteniendo el consumo del motor igual al consumo
nominal, por lo que la instalacion hidrdulica seguird recibiendo flujo de la bomba, no a la presién de trabajo
establecida, pero si a una presion algo menor.

A continuacion, se puede encontrar una tabla que especifica el estado actual del funcionamiento del sistema,
de acuerdo con las advertencias visuales que se muestran utilizando tanto los LEDS como la pantalla principal:

ADVERTENCIA RAZON EXPLICACION / SOLUCION

Verificar que no exista paro manual (bot6n AUTO/STOP
en el tedado), paro remoto (entrada auiliar parada
remota adtiva) o paro general de la red de variadores
(ocwrre cuando se estd modificando algdn pardmetro
«ritico general).

La bomba a la que estd conectado el variador no estd

Elled POWER parpadea operativa para el funcionamiento automdtico.

El led RUN parpadea El variador estd en proceso de parar o bomba

Estamos en el asistente de configuracion. EI LED dejard de parpadear una vez que haya finalizado
¢l asistente de configuraci6n inicial.

El led ALARM parpadea
La bomba estd en estado de alarma. Consulte el apartado de Alarmas de este manual para
resolver la incidencia.

El variador estd limitando la frecuencia de rotacion del | Consulte el apartado de Alarmas de este manual para
El dato de frecuencia actual parpadea motor debido a una alfa temperatura en la electrnica, | resolver la incidencia. Compruebe que el variador esté
ademds del consumo excesivo del motor elédrico. correctamente ventilado.

Recomendamos ejecutar el asistente de configuracion

de frecuencia de paro nuevamente (busque el asistente

. ) de frecuencia de paro en el mend 5. PARAMETROS

La frecuencia de paro calculoda supera la frecuencia AVANZADOS).

mdxima permitida para el funcionamiento de la bomba. | ¢; acte aavertendia persste despus de ejectar ¢l
asistente nuevamente, debe reducir la presién de trabajo,
ya que la bomba que estd conectada no podrd alcanzarla.

El dato de frecuencia de paro parpadea
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bombas

ADVERTENCIA

RAZON

EXPLICACION / SOLUCION

El dato de consumo instantdneo parpadea

El variador estd limitando la frecuencia de rotacién del
motor debido al consumo excesivo del motor.

Compruebe que la corriente del motor sea la indicada en
la placa de especificaciones.

Junto al dato de consumo instantdneo,
hay un asterisco que parpadea

El variador con esta advertencia no tiene ningdn
transductor de presion conectado, y si hay un transductor
conectado, no estd conectado con la polaridad correcta.

La lectura del transductor tiene una diferencia de 0.5 bar
respecto a los otros transductores conectados en la red
de variadores.

Desconecte el transductor de presion del blogue de
terminales elécrico e invierta la polaridad del cable
de conexidn.

Recomendamos cambiar el transductor porque no
funciona correctamente.

17 - ALARMAS

MENSAJE

MoTIVO

SOLUCION / SOLUCIONES

ALARM FO1
SOBRECONSUMO

Indica un consumo excesivo en el motor.

Check that the nominal consumption data has been
entered correctly.
Check that the pump rotates freely with no obstructions.

ALARM F02
CORTO CIRCUITO

El motor estd cortocircuitado o se ha quemado.

No todos los cables del motor han sido conectados.

Fallo interno del variador.

Desconecte el motor del variador y compruebe que el
mensaje desaparece. Si este no es el caso, confacte con su
servicio técnico mds cercano.

Compruebe que todos los cables del motor estén
correctamente conectados al propio motor y también al
variador. También supervise el cableado correcto de la
fuente de alimentacion del variador.

Contacte con el servicio técnico mds cercano

ALARM F03
TEMPERATURA DEL MODULO EXCESIVA

El mddulo de potencia ha alcanzado una temperatura
muy alta, comprometiendo su fiabilidad.

Asegirese de que la femperatura ambiente no exceda los
extremos establecidos en este manual.

Si el variador estd montado en la bomba, asegdrese de
que lo bomba tenga un ventilador y que se haya colocado
la topa del ventilador.

Si el variador estd montado en un soporte de pared,
asegrese de que el ventilador del soporte funcione
correctamente cuando el motor esté funcionando.

Se ha interrumpido el suministro eléctrico al variador.
Se ha desconectado el cable de conexion eléctrica de la

ALARM F04 El variador no recibe corriente eléctrica, o estd fuera de o :
v i ' red elécirica al variador.
VOLTAJE ALIMENTACION osimite sperior e nfer. La tensi6n eléctrica que entra al variador estd fuera de
los limites especificados en la seccion de datos técnicos.
El transductor de presi6n estd cableado en el variador de
) : frecuencia con la polaridad invertida.
#Rlﬁrl'gbﬁ)gmk Elev:rr;gl‘(ilzr no recibe una lectura correcta del transductor El ransduclor de preson s of.

El transductor de presi6n tiene un rango diferente a
4-20 mA.
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pumps

MENSAJE

MoTIVO

SOLUCION / SOLUCIONES

ALARM F06
FALLO MOTOR

El motor estd cortociruitado o estd quemado.

Fallo de conexidn de las fases de motor.

Desconecte el motor del variador y comprube que el
mensaje desaparece. Si este no es el caso, contacte con su
servicio técnico mds cercano.

Algunos de los cables que comunican el motor con el
converfidor de frecuencia no hacen un buen contacto
eléctrico.

El motor estd conectado para recibir una tension distinta
a la proporcionada por el variador.

El consumo de los fases de entrada no estd equilibrado.

ALARM FO7
NIVEL DE AGUA BAJO

El variador defecta que la bomba estd funcionando
parcialmente sin agua.

Asegirese de que la bomba aspire el liquido
correciamente.

ALARM F08
ROTURA DE TUBERIA

El variador defecta que la bomba estd funcionando a
una presion muy baja y o una velocidad alta durante
un fiempo.

Verifique que la red de agua no tenga fugas mayores a
los requeridas para la demanda regular.

ALARM A09
PARAMETROS DE FRECUENCIA INCOHERENTES

Existe un pardmetro relacionado con la frecuencia en
conflicto con los valores considerados normales.

Compruebe que la frecuencia minima sea superior a 10 Hz.
Comprube que la frecuencia maxima sea inferior a 65 Hz.
Verifique que la frecuencia minima ingresada sea menor
que la frecuencia méxima.

Comprube que la frecuencia minima de funcionamiento
de los bombas auxiliares sea inferior a la frecuencia
mdxima.

Comprube que la frecuencia minima de funcionamiento
de las hombas auxiliares sea mayor que la frecuencia
minima.

ALARM A10 El retardo de paro de las bombas auxiliares excede el
PARAMETROS DE TIEMPO INCOHERENTES retardo de paro de lo bomba principal.
ALARM A1 El diferencial de presion de arranque excede la presién Reduza el dferendal d presitn de rronque de o

PARAMETROS DE PRESION INCOHERENTES

de frabajo.

bomba o aumente la presién de trabajo por encima de
este valor,

ALARM A12 El valor defectado del ermistor NTC o PTCes mayor o | Espere a que el motor se enfrie.
SOBRECALENTAMIENTO DEL MOTOR menor que el valor indicado. Compruebe la conexidn del cable PTC o NTC.
ALARM ATS Se ha superado el umbral de alerta indicado en la Verifique el nivel de alerta de advertencia de
SOBREPRESION seccion relativa al nivel de alerta de sobrepresion. sobrepresién.
Compruebe que el cable plano que comunica ambos
(ircuitos electronicos esté bien conectado y apretado.
e . Puede deberse a un error ocasional en el firmware del
No hay comunicacién entre el ciruito de control el variador o la lecura puntual de un pardmetro que se
ALARM X13 panel de bofones y o pantall), Lo ploca de pofenda | (yncierg que estd fuera de los limites. En este caso,
ERROR INTERNO atornillada ol radiador recomendamos cortar lo alimentacion del variador
) ) durante unos minutos. Si después de unos minutos,
Fallo nterno en el variador. wando s¢ vuelve a conectar la alimentaci6n al variador
¢l mensaje permanece, pngase en contacto con el
servicio tecnico mds cercano.
Compruebe que el cable plano que comunica ambos
circuitos elecronicos esté bien conectado y apretado.
Compruebe que los cables que conectan lus unidades
La comunicaci6n entre placas electrénicas de la misma esén anedamente conp(tudos l uqrelados. Puede.
ALARMA X14 A - €p . S| deberse a un error ocasional en el firmware del variador
ERROR INTERNO unidad  l informacin comparid enre unidades iene | 1o puntual de un pardmetro que se considera

fallos o errores de integridad de los datos.

que estd fuera de los limites.

Este error se restablece automdticamente, por lo que el
sistema normalmente volverd a la normalidad después
de unos minutos.
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18 - MANTENIMIENTO Y REPARACION

Recomendamos monitorear el variador periddicamente y regular su funcionamiento.

19 - GARANTIA

Elincumplimiento de las instrucciones proporcionadas en este manual de instrucciones, y/o cualquier manipulacion
del variador no realizada por un servicio técnico autorizado, y/o el uso de repuestos no originales, invalidard
la garantia y eximird al fabricante de cualquier responsabilidad en caso de accidentes de personas o dafios a la
propiedad y/o al propio producto.

Una vez recibido el producto, comprobar que no haya sufrido roturas o abolladuras importantes. De lo contrario,
informe al repartidor. Una vez que el variador se haya exiraido de su embalaje, compruebe que no se haya
dafiado durante el transporte. En caso de cualquier dano, informe al distribuidor.

Compruebe que las caracteristicas que se muestran en la placa de caracteristicas son las que solicito.
Sila falla no estd incluida en la tabla “ALARMAS”, comuniquese con el distribuidor autorizado mds cercano.

20 - ELIMINACION Y ASPECTOS AMBIENTALES

To dispose of the parts that comprise the frequency converter, you must abide by the current regulations and laws
Para deshacerse de las piezas que componen el variador de ?;ecuenciu, debe cumplir con las normativas y leyes
vigentes del pais donde se utiliza el producto. En cualquier caso, no deseche piezas que puedan contaminar el
medio ambiente.

ﬁ Este simbolo en el producto indica que no debe desecharse con otros residuos domésticos.
|

Esta estipulacion solo se refiere a la eliminacion de equipos dentro de la Union Europea (2012/19/UE). Es
responsabilidad del usuario desechar el equipo entregandolo en un punto de recoleccion designado para el
reciclaje y eliminacion de equipos eléctricos. Para obtener mds informacién sobre los puntos de recoleccion de
equipos, comuniquese con su agencia local de eliminacion de desechos.
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I - PRESENTATION

The following product is an electronic device for the control and protection of pump systems according to the
frequency of the pump's power supply. The inverter can be connected to any pump to manage its operation and
maintain a constant pressure. In this way, the pump or pump system is only activated when needed, avoiding
unnecessary waste of energy and prolonging its useful life.

The following symbol has been used in this instruction booklet:

& Risk of harm to people or property.

N
'

INSTRUCTIONS
Before installing and using the product:
- Carefully read the whole of this manual before using the device for the first time and keep it for future reference.

The user must strictly observe the accident prevention regulations in force in their respective country. Check at the
time of receipt of the product that there is no damage to the product and/or missing components. If so, report fo
the supplier immediately.

- Check that the data indicated on the plate is what is reti]uired and appropriate for the installation, and in
particular that the nominal current of the motor is compatible with the data indicated on the specifications plate
of the frequency inverter.

- The installation and maintenance must be carried out solely and exclusively by authorised personnel, responsible
for making the electrical connections in accordance with the current safety regulations.

- The Inverter converter must not be used by people with reduced physical, sensory or mental capabilities, or
without the due experience or knowledge, except if a person responsible for their safety has explained the
instructions and supervised their operation of their Inverter.

- Do not let children play with the Inverter.
- Do not use the product in a manner other than that specified in the following instruction manual.

- The manufacturer accepts no liability for damage caused by improper use of the cFrodud and shall not be held
resEonsibIe for duma?e caused by maintenance or repairs carried out by unqualified or unauthorized staff and/or
with non-original replacement parts.
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3 - TECHNICAL DATA
Nominal values:
Units [e]motion MT2-11A [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A

Power supply voltage v 220-240V Single phase 400V Three phase 400V Three phase
Motor Voltage v 230V Three phase 400V Three phase 400V Three phose
Working frequency Hz 50/60 50/60 50/60
Maximum current ot frequency converter output A 1 1 30
Maximum current at frequency converter input A 0 12 3
Maximum motor rated power output kw 22 4 1
Range of apparent output power kVA 33 54 141
Efficiency level - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 He)
Profection rating P55* P 55* P 55*
Protection degree 2 2 2
Type of action B B bl
Operation §1 S1 §1
Grounding systems distribution IT, TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT

*The auxiliary fan supplied for wall mounting has a protection rating of IP54

Limits of use:

- Minimum ambient temperature: -10°C

- Maximum ambient temperature: +40°C

- Variation in the supply voltage: +/- 10%

- Humidity range: 5% to 95% without condensation and vapour

- Maximum altitude: 2.000 meters

Eco-Design:
Stand-by Load Point
Loss 95,05 | 2550 | 2500 | 5025 [ so;s0 | so;100 [ 9050 [ so;i00 | ofE
(W) Relative Loss [%] *1)2)3
[e]motion TT3-11A 6,13 90,50 92,96 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
[e]motion TT3-30A 9,03 88,59 9373 93,68 96,83 95,98 96,39 97,66 97,64 IE2
Units [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A
Power Supply Voltage v 400 400
Supply Frequency Hz 50/60 50/60
Maximum current IP A 12 3l
Motor Voltage v 400 3Ph 400 3ph
Rated Output Current A 1 30
Maximum Current OP A 1 30
Apparent Output Power (kvA) 16 208
Recommended Motor Power (kW) 4 ]
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Note:
1) Loss values were determined at 4 kHz switching frequency.
2) Loss values include +10% of supplement in IEC 61800-9-2.
3) Relative losses in relation to the device rated apparent power.

4 - PRODUCT IDENTIFICATION

E-MOTION MT2-11A

l ] ¢ l

Product Inverter power supply: M=Single Motor output: Maximum motor
family phase  T=Three phase T=Three phase crrent
5 - SIZE AND WEIGHT
Dimensions Volume Weight
Speed Drive Packaging Speed Drive Packaging Speed Drive Packaging
[e]motion MT2-11A 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m* 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-11A 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m? 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-30A 316x276x198 330x295x210 0,017 m* 0,020 m* 6,4 Kg 11 Kg
6 - STORAGE

The product must be stored in a covered and dry place, away from sources of heat and protected from dirt and
vibrations, moisture, heat sources and possible mechanical damage. Do not place heavy objects on top of the

puckugmg

7 - INSTALLATION AND ASSEMBLY

Before |nsIa|||ng11the inverter, curefully read the whole of this manual and consult the safety regulations in force in
the country in which it will be used.

The installation must be carried out by a qualified technician.

a) Installation of the inverter:

- It must be installed in a well ventilated areq, protected from damp and direct exposure to the sun and rain.
- Before making the electrical connections, ensure the cable used to provide power to the Inverter is not live.

- Carefully verify the electrical data indicated in the specifications plate of the Inverter before connedting the electric
current.

- The elediric power cables to the Inverter, and from the Inverter to the pump, must be of the correct size for the
nominal consumption of the motor and the length of cable required, according fo the regulations in force in the
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counry in question. A table with the maximum recommended lengths according to the cross-section of the elecirical
cable can be found below.

Section of frequency converter input (mm?) Section of frequency converter output (mm?)
5 | s | 4 5 | 15| 4
Maximum distance (meters) Maximum distance (meters)
[e]motion MT2-11A 8 19 3 12 8 5
[e]motion TT3-11A 46 76 120 4 81 134
[elmotion TT3-30A : % 6 : I o

- Each interface cable length for communication and/or pressure transducer should be shorter than 3 meters.
- Use the appropriate cable glands to attach the cable.

- Also ensure that the grid has eledrical protection; a high-sensitivity dedicated differential switch (30 mA, class A
for domestic applications, Class B for industrial applications) is particularly recommended.

Q The type B should be installed for all the residual current-operated protective or monitoring from an
inverter up to the supply voltage.

- In addition to the differential switch, it is advisable to install magneto thermal protection and a voltage disconnect
switch to control the power supply to each Inverter individually.

e Ground cable must be connected properly. If the ground cable is not connected, there is an increased risk
of electric shock or fire.

- Use recommended circuit breakers on the supply side as a protection in case of a component failure inside the
inverter. Recommended circuit breaker size are as follows:

Voltage Supply Modelo [e]motion Gircuit breaker size
1~ 230 Vac MT2-11A 04
3~ 400 Vac TI3-11A 16A
3~ 400 Vac T13-30A 32A

b) Installation of pressure units with an inverter:

- The multiple pump units must always consist of pumps that are the same and that, therefore, have the sume power
and hydraulic performance. Failure to comply with this point can cause the pump system to malfunction.

- For the Inverter to work, it is essential to use a pressure transducer (4-20 mA).

- The location of the pressure transducer must always be as close as possible to the pump unit, as close as possible to
the pressure tank, and always after the non-return valve of the pump unit. It is essential to install a general cut-off
valve for the pump unit, after the physical location of the pressure transducer.

- If there is more than one pressure transducer in a multiple pump unit (more than one Inverter with a pressure

31




[ ]
v
i m

transducer connected), the network of interconnected Inverters will decide automatically, and with prior reliability

tests of the reudin%s of the existing transducers, which is the transducer that will be used as the general pressure
sensor for the whole group.

- If the designated transducer functions erroneously, (indicated on the display with *) the set of Inverters will decide

to outomoiicullf/ change the principal transducer for another that é)rovi es more precise readings. The rest of the
transducers will remain on standby ready to be used when required.

<) Installation on a motor:
- Replace the cover of the motor terminal box with the motor support adapter (parts 5 and 11a) provided.

- Break the 3 holes (figure 1) or 4 holes (figure 2) of the metal radiator of the power circuit with a screwdriver. The
holes are visible on the inside of the radiator.

- Screw the metal radiator fo the motor support adapter with the help of the 2 screws provided for this purpose
(parts 9 and 11b).

-Tighten the appropriate cable glands to guarantee the dedared protection rating (part 10).

i Curry)out the electrical connections between the power circuit and the motor using the electric cables supplied
item 6).

- Connect the power circuit to the cover + control circuit (part 1) using the flat cable.
- Screw the assembly together (part 13).

(figure 1)

(figure 2)

d) Installation on a wall bracket:
- Fix the wall bracket to the wall through the 3 rear holes of the wall bracket (part 7).
- Place the fan af the base of the wall bracket, ensuring upwards airflow (part 8).

- Pllfcbe thl? inverter assembly inside the wall bracket, ensuring that the 2 ends of the metal radiator are inside the
wall bracket.

- Fix the inverter to the wall bracket using the 2 side screws drilled into the metal radiator (part 14).
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8 - ELECTRICAL CONNECTIONS
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« MOTOR 230/400Vac _ /
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A It is necessary to install a magnetic core (A).

You will find it in the accessories box. It must be fixed to:

MT) and TT) on the main power cable of the inverter, as closeas
possible fo the cable gland, TT) On the cable between inverter

and mofor, as close as possible to the inverter connector, until
a CLICK (B) is heard.

Power connections

MT2:11A

~
~

» |3 |

\
POWER SUPPLY
400VAC 3~ 1
1

7

7
s
-
~ -

3

-

RELAY 2 OUTPUT

RELAY 1 OUTPUT

ORI==

DIGITAL INPUT 2

DIGITAL INPUT 1

PRESSURE TRANSDUCER
RS485 COMMUNICATION
OPTIONAL ACCESSORY
INPUT3 INPUT4  MODBUS
™~
E@ ﬁ ﬁ @ [

U@@@@@@@
|

PTC  4-20mA(2)

0-10v

[e]motion MT2-T1A
D [:]:ZT::: M3-11A

Model Power supply Motor
[eJmotion MT2-11A Single phase 230V Three-phase 230 Vac (DELTA connetion*)
[e]motion TT3-11A Three-phase 400 V Three-phase 400 Vac (STAR connection®)

*For 230/400 V motors
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0-10V INPUT
PTC/NTC INPUT
POWER SUPPLY FAN PRESSURE TRANSDUCER 2
400Vac 3 ~ RELAY OUTPUT 2 PRESSURE TRANSDUCER 1

RELAY OUTPUT 1 COMMUNICATION RS485
)
D
Ho=—O=Ox/ DD FRONT PANEL
] s
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|:| DIGITAL INPUT 1
DIGITAL INPUT 2
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MODBUS
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\
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o \ /
\
’
N NS
0 D 100850V
© © © ©

& It is necessary to install the magnetic cores (A, B and C).
You will find them in the accessory box.

In the power cable of the frequency converter, one will be installed
on the outside, as close as possible to the cable gland (A).

In the cable between the frequency converter and the motor, one
must be installed that groups all the cables (B) and another that
only groups the 3 phases without the ground (C).

Power connections
Model Power supply Motor
[e]motion TT3-30A Three-phase 400 V Three-phase 400 Vac (DELTA conneion*)

*For 400/690 V motors
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SIGNAL

DESCRIPTION

Relay 1
Relay 2

Qutputs that act as programmed in section 5. ADVANCED PARAMETERS
These outputs are potential free and with a maximum load of 5 amps at 230Vac.

FAN

In the operating mode with wall support, since we do not have the cooling of the motorfan itself, we will use the ventilation system that is equipped
with said support as standard to carry out this cooling. This output is 24Vdc and is activated whenever the inverter is acfivating the motor.

INI
IN2
IN3
IN4

In these inputs we can connect any potential-free contact that will perform the functions programmed in section 5. ADVANCED PARAMETERS.

IN3 and IN4 only available with the expansion card (optional accessory).
NOTE: Do not supply these inputs with voltage!

PTC (NTC)

Only available with expansion card (optional accessory).
In this input we can connect a motor femperature probe, which will allow us to monitor its status. Allows the connection of a PTC or NTC probe.
The type of probe can be selected as programmed in section 5. ADVANCED PARAMETERS.

4-20mA

Connection of the pressure transducer or femperature sensor (always 4-20 mA), maintaining the correct polarity shown in the connections
diagram of the transducer itself.

In case of one sensor only, always connect to 4-20mA(1) input

In case of a second sensor, only available with an expansion card (optional accessory), connect it to the 4-20mA(2) input.

0-10v

Only available with expansion card (optional accessory).

External input that allows modifying the motor turning speed with the help of a potentiometer as specified in section 5. ADVANCED
PARAMETERS.

The input has 3 contacts: +10, AlT, GND.

OIf you have a potentiometer with its own power at 10V, connect the signal between between AIT and GND.

@If you have a potentiometer that does not have its own power supply, connect the potentiometer input between +10 and GND and the
potentiometer output to All.

This function can be enabled by closing one of the digtal input port and set it to “"Slave 0-10" in 5. ADVANCED PARAMETERS.
The logic control is:

In modes A (Constant Pressure), B (Differential Pressure), D (Constant Temperature) and E (DifferentialTemperature): (Figure 3a on Page no. 245)
- Stop under 1V.

- Maximum speed above 9V.

- Linear acceleration/deceleration between 1V and 9V.

In mode C (Fixed Speed) logic depends on Slave 1V Setpoint and Slave 9 Setpoint value

a) Slave 1V setpoint is less than Slave 9V setpoint: (Figure 3b on Page no. 245)

- Stop under 0,5V

- Input signal under 1V and OFF --> Pump OFF

- Input signal under 1V and pump ON --> Slave 1V Setpoint

- Linear acceleration/deceleration between 1V and 9V.

- Input signal above 9V --> Slave 9V Setpoint

b) Slave 1V setpoint is greater than Slave 9V setpaint: (Figure 3¢ on Page no. 245)

- Stop above 9,5V

- Input signal above 9V and Pump OFF --> Pump OFF

- Input signal above 9V and pump ON --> Slave 9V Sefpoint

- Linear acceleration/deceleration between 1V and 9V.

- Input signal under 1V --> Slave 1V Setpoint

MOoDBUS

Only available with expansion card (optional accessory).

It allows the monitoring of the frequency inverter through the MODBUS communication protocol.

We can adjust the MODBUS communication configuration as programmed insection 6. FINE SETTINGS.
Note: For MODBUS parameter, refer fo MODBUS section.

RS485

In these terminals, the interconnection of the different drives that we want focommunicate must be carried out (maximum 8). The connection is
made point-to-point.Terminals 1 must be connected fo each other in the same way as terminals 2.

FRECUENCY CONVERTER 1 | FRECUENCY CONVERTER 2 | FRECUENCY CONVERTER 8
@ 0086665¢| 68 |g | B9 iy =

s R -

§ i §
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9 - SCREEN FORMAT

Pump operation LED Inverter voltage LED Main display Manual stop button

WARNING:
WAIT AT LI

EAS
AFTER REMOVING'ROWER

Alarm LED Left selection button Raise button  Lower button Right selection button
10 - MAIN SCREEN

Current rotation frequency Instant consumption Nominal consumption Stop frequency
H|l=z 418 .2 DANEE U= =
Fm|F BlE|. 3 ClE . "]
Ela r 815 .5 CE S . 5
14«57 Mle nju

Current time Current pressure Setpoint pressure Access to the menu

Current data Programmed data
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11 - OPERATION MODE
11a) Constant pressure

By the diret reading of the pressure transducer, the variable speed drive is responsible for managing the rotation
speed of the electric motor of the pump, guaranteeing the mains pressure remains fixed and una?tered, inside the
pump’s performance range regardless of the instantaneous demand for flow required. When the demand for flow is
at its greatest, the pressure of the water network decreases. In this point the pressure transducer, which continuously
informs the inverter of the current pressure, causes the inverter to make the electric motor rotate more quickly,
guaranteeing the established working pressure. In contrast, when the demand for flow decreases, the inverter
makes the eﬂedric motor rotate more gowly so the pressure of the water network remains unaffected.

For typical hydraulic installation scheme (figure 1) on page no 244.

2) Unit with several pumps (Multi Inverter)

When there is a network of two or more inverters connected together, the system decides in an alternate and
orderly manner which pump must start up first, when there is demand for flow. Once this pump starts to rotate, if
it stops because there is no more demuntf for flow, the system will start up a different pump the next time it starts
up, rotating all the pumps that comprise the network of inverters so that all the pumps in the inverter network are
started up the sume number of times.

If a pump is running and reaches maximum rotational speed and the network pressure does not reach the
established working pressure, the system will decide whether to start up one more pump, to support the first one or
however many are running at that time. At that time the network of inverters will calculate the rotational speed of
the motors that guarantee the minimum elediricity demand at the sume time as maintaining the working pressure.

Similarly, and with this sume premise of maximum energy savings, the system will confinually calculate when it can
disconnect each pump that is running at any time.

12 - START-UP WIZARD

The first time you connect the voltage to your unit, a start-up wizard will run in which you can configure the basic
parameters to be able to start up the pump unit. For operation modes with more than 1 pump, this wizard only runs
on one of the units regardless of the total that are connected.

While using this wizard the red LED will blink indicating that this process is under way.

Elzranol
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START-URF WIZaARD
HUM. 0OF PUMPS:
1
Ferart Fcoert

G\

START-UPF WIZAaRD
FOTETION TEST
Start
J&
ROTaTIOHN |CORRECT?
YES
MO
Flereat Mo et
G, &
SET
ITETE ARND TIME
Ilsasr2s - 12:51
Hednesdow Hext
J®)
SET
ITaTE AMD TIME
Ilsgsr2s - 12:351
Hednesdow Hext

U &

The system automatically indicates the number of Inverters (x)
interconnected to your network. It is an indicative parameter and
cannot be modified.

With F1 button you can repeat the automatic search if the value shown

un

x" is different from the real value.

If you perform various searches and the value still does not coincide,
there is probably a connedtion error in the network of inverters.

Before carrying out this point, you must use the graphic sign on the
pump motor to check its rotation direction, as it may be clockwise or
anti-clockwise depending on the pump model.

In this point you can see how the motor makes a sequence of slow
turns so you can easily see whether the rotation direction is corredt. It
performs 6 rotation tests and stops the mofor.

F1 button restarts the rotation test.

If the rotation direction is not correct, select NO with the arrows and
restart the fest by pressing F1 to verify that the rotation direction has
been changed successfully.

Once you have verified that the rotation direction is correct, select YES
and then accept it with F2 button.

Use the arrow keys to increase or decrease the value that is blinking
and use F2 button to change to the next value. The sequence of values
is:

DAY — MONTH — YEAR — HOUR — MINUTES

The lower left part of the display indicates the day of the week
calculated automatically according to the date entered.

When you modify the last value (minutes) you can accept the changes
by pressing F2 button.

Note: At any point of the date you can go back to the previous value
by pressing F1 button.
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STHRT-URP WIZaRD
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12a) Mode A: CONSTANT PRESSURE

START-UF MWIZARD
TEAMSIUCER SCALE
18.68 Ear

Hooert

STERT-UP
HORKING
4.8

MIZaRD
FRESSURE
Eor

SERRECH |5
FRESS
TN

OFEM OUTLET VMALVE

3.2

b

In this point you must enter the nominal consumption of the motor,
increase or decrease the value using the arrow keys and validating
with F2 button.

Note: The nominal consumption is indicated on the name plate of the
motor. You must choose the correct value, for example if you connedt
an inverfer MT select the value 230 V and for the inverter TT, select
400V.

Use the arrow keys to enter the maximum pressure scale of the
connected pressure transducer.

This value is indicated on the data plate of the pressure transducer,
and must always be between 4 and 20 mA.

Validate this with F2 button.

Use the arrow keys to enter the pressure at which you want the unit
to work.

You must take great care that this value is always within the working
curve of the pump, and always try to avoid the extremes of the curve,
in other words with flows near 0 or very low pressures.

Validate this with F2 button.

Once you have reached this point, the frequency converter will
program itself to know when it no longer has any demand for flow
and should stop. To do this it will ask for help to understand the
features of the installation to which it is connected.

If at this time it is detected that the pressure of the installation is equal
to or greater than the working pressure, the user will be informed that
it is necessary fo open the water supply of the equipment in order to
reduce the pressure below the working pressure.
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CLOSE OUTLET WaLveE Once the drive detects that the water pressure in the. installation
- is lower than the working pressure, the installer will be asked
AHD to completely close the water outlet from the equipment to the
FRESS dccert installation.
Ao cert

U &

SEarRCH =Tor FRED For a few seconds and depending on the capacity of the installation,
= i the equipment will reach the working pressure in order to
automatically calculate which the stop frequency of the equipment is.

Z.9B0r e .5H=
ZTOF FREDUEHCY Opce the. stop frequency has been calculated, the configlljrut!on
S wizard will show the calculated stop frequency and request validation
e .eH= of the calculated frequency from the installer.
Ferpsat Fooert
\V5; O
THE Wizarn Has IT ?hows a text for a few secor}ds indicuf!ng that the wizard has
~ finished successfully before showing the main screen.
FINISHED
SUCCESFULLY

Note: All the data entered or calculated in the wizard can be modified later through the unit menu.

START-UP WIZARD IN SYSTEMS WITH TWO OR MORE PUMPS
In systems with two or more pumps, the start-up wizard will run in all the units at same time.

Once the wizard has finished in one of these units, the other units on the network will be fully programmed with the
same data. It will only remain to run the rotation test of its wizard in all the other pumps.

Once their rotation tests have been performed, the inverters will be fully programmed.
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13 - SETUP MENU
|
| vearawereRs | | 2.0isPLY | | 3.0 | | 4 MANUAL | [5. ADVANCED PARANETERS|
‘1.1 PRESSURESETPOINT‘ ‘%E“,}“,'ﬁg}\’}{}ﬁf ‘ ‘5.01 LANGUAGE ‘ ‘5.41 RELAY OUTPUT 1 ‘ ‘%’,‘5"1'}\?"}0“7'0”“ ‘
‘MMOTOR(URRENT ‘ ‘gi%ﬁﬁmem ‘ ‘S,OZUNITSOFPRESSURE ‘ ‘5,42RELAYOUTPUT2 ‘ ‘ggﬁs'm?m ‘
) [ ] e | e [ |
‘1.6STOPFREOUEN(Y ‘ ‘2.4n-mv INPUT ‘ ‘fﬂgﬂmg"(zg’s‘%s”” ‘ Hi‘,‘ﬂ“EP}RUGR“MSTA” ‘ “;-,?guﬂEUNwANE“VRE ‘
17 START-UP ‘ ‘Z.OSMOTOR ‘ ‘S.OBMINIMUMWORKING ‘ ‘5_45PROGRAMSTOP ‘ ‘6.06$PEEDOFSTOP ‘
DiFFERENTIAL THERMISTOR FREQUENCY TIME 1 MANEUVRE
[ oRG | Sl SEUE [ wonsus otes |
‘gag;komknom ‘ ‘%A’tXEPZROGRAMSTART ‘ ‘6.08MODBUSBAUDRATE‘
‘gglp AU NUNBER ‘ H#ASEPZROGRAMSTOP ‘ ‘G.GMODBUSPAR”Y ‘
s | [Fpommee | (o |
B | e ] g o |
‘%g&ﬁ\{uxumnvsmm ‘ ‘SD,EEAQRYRUNNINGALARM‘
‘%QEA‘}{“X'L'ARYSToP ‘ ‘5.57 BURST PIPE ALARM ‘
‘5,16(HANGEOVERTIME ‘ ‘f\»gﬁ‘)’g”“ﬁm“m ‘
‘5.17PUMP KicK INTERVAL‘ ‘%ﬁ?EMOT"RT”ERM'STOR ‘
‘S,WDIGITALINPUT] ‘ Hﬂ%&"é’,{m&“msmk ‘
‘5.19PRESSUREINI ‘ ‘5.61 PARAMMETER LOCK ‘

2.17 POWER CONS. OF
NETWORK

5.22 DIGITAL INPUT 2

5.62 SET DATE AND TIME

5,63 STOP FREQUENCY

‘ 5.23 PRESSURE IN 2 ‘ ‘ 2E3 S0 PREC ‘
5,64 FACTORY DEFAULT

‘ 5.26 DIGITAL INPUT 3 ‘ ‘ RESET ‘

5.27 PRESSURE IN 3

5.30 DIGITAL INPUT 4

5.31 PRESSURE IN 4

5.35 SLAVE 1V PRESSURE
ETPOINT
5.36 SLAVE 9V PRESSURE

—
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14 - LIST OF PARAMETERS
1. PARAMETERS
Par. Destription Units i ) Notes
Default Min. Maox.
1.1 | PRESSURE SETPOINT Bar | Wizard 05 FS Pressure you wish to maintain i the system.
MT2-11A | Current of the motor in amperes. Taking info account whether your motor s wired as
1.4 | MOTOR CURRENT Amp | Wizord 0] T13-11A | three phase 230V or three phase 400V. Insert nominal value.
T13-30A
You can change the rofation direction of the motor by modifying this parameter from
1.5 | ROTATION DIRECTION 0 1 0o 1 or vice versa,
16 | STOP FREQUENCY e Wizard 0 999 The system will stop when the Inverter has been working for a certain fime (see
‘ ' ' parameter 5.12) under this frequency.
This is the differential that enables you to reduce the pressure to start the pump using
17 | START-UP DIFFERENTIAL | Bar 05 03 3 the value entered in parameter 1.1.
2. DISPLAY
Par. Description Unis Notes
201 MODULE TEMPERATURE | °C | This indicates the temperature the electronic module of the inverter.
This indicates the value in mA of the pressure transducer 1.
e MALOGUESIGNAL A This data will be 4 mA for 0 Bar and 20 mA for the upper limit of the transducer connected.
This indicates the value in mA of the pressure ransducer 2.
g AMALOGUE SIGHALT A This data will be 4 mA for 0 Bar and 20 mA for the upper limit of the transducer connected.
2.04| 0-10V INPUT V| This indicates the value of the 0-10V signal if it is enabled in one of the inpus.
2,05 MOTOR THERMISTOR kohm | This indicates the value of the NTC/PTC signal if it is enabled on setings.
206 VOLTAGE HOURS Hours | This indicates the fotal number of hours the inverter has been connected to an electricity grid.
2.07| HOURS WORKED Hours | This indicates the total number of hours worked (providing an output voltage) of the inverter.
208/ START-UP NUMBER This indicates the total number of start-ups from zero that the unit has made.
2.09 DIGITAL INPUT1 This indicates whether digital input 1is ON or OFF.
210/ DIGITAL INPUT 2 This indicates whether digital input 2 is ON or OFF.
2.11| DIGITAL INPUT 3 This indicates whether digital input 3 is ON or OFF.
2.12| DIGITAL INPUT 4 This indicates whether digital input 4 is ON or OFF.
2.13| RELAY 1 0UTPUT This indicates whether the relay 1 output is ON or OFF.
2.14| RELAY 2 QUTPUT This indicates whether the relay 2 output is ON or OFF.
2.15| SOFTWARE VERSION Version of the unit software.
216 CONS. POWER OF PUMP | W | Instantangous power consumed in output terminals toward pump.
2.17| CONS. POWER OF GROUP | W | Power consumed instantaneously by all of the pumps.
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| 3.106 |
Z.81 AaLakEM Fad When you access the log menu you will find a list in chronological
Wi - order of alarms that have been triggered in your unit, indicating the
/OLITABE date and the time they occurred.
lasaayle - 122149
. Use the arrows to move forward or back fo view the different alarms
EAIT

-

that have been friggered.

Press F1 to exit this menu.

4. MANUAL |

The system is prepared to carry out speed and operation tests manually through this menu. When you access this menu, regardless of the status of
the system, the unit from which you are accessing stops its functions and therefore stops the pump.

When you access this menu this screen appears:

4. MAHUAL

B,8H= @=s2>

4 . BBar
EXIT 0w
4. MEaHUAL

42.8Hz T@=al

4 . & EBor
o+ +
F1

Where you can see the frequency, an operation timer and the pressure
at that precise moment read by the transducer.

Press F1 to exit this menu.

When you press ON (with the F2 key) you will start the motor and you
can increases or reduce the frequency using the arrow keys. At the
same time you can see how the countdown begins for 2 minutes of
operation. If you do not press any keys, after 2 minutes the motor will
stop automatically. If you press the F2 key during the countdown, it
will be increased to 15 minutes, 30 minutes, 1 hour, 2 hours, 4 hours,
8 hours and 24 hours for each press.

Press F1 to exit, stop the motor and return to the wait screen of this
menu.

A ATTENTION

Improper use of the manual mode can cause overpressures
in the installation.
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5. ADVANCED PARAMETERS
- . Programming
Par. Description Units Notes
Default Min. Max.
Spanish
English Dutch
5.01 LANGUAGE Spanish m?&:} R':JOSLIIS:H You can select between different languages for the menu and the warnings.
Portuguese |  Swedish
German
5.02{ UNITS OF PRESSURE Bar Bar Bar - PSI - mwc Units of working pressure on display.
5.04 mmﬁﬂg& ?AE)S SURE Bar | Wizard -1 10 Value of pressure fransducer of 4mA
5.05 H‘&NVSEL%CEEFQEIEZ?URE Bor | Wizard 5 4 Value of pressure transducer at 20mA
5.08 l;ﬁéél(l]lﬁlm(\cmRKlNG Hz 5 10 50 Minimur frequency at which you allow the pump to work
5.09 I#Exmg#cyomme Hz 50 5 05 Maximum frequency at which you allow the pump to work
MAX PUMP A
5.10| PROPORTIONAL BOOST | Bar 0 0 PRESSURE | Pressure boost at the maximum frequency of pump
5.1 WANIMUN NUNBER OF 8 1 8 Maximum number of pumps that can function in the system simultaneously
PUMPS ON
Time from the moment the main pump is working af a speed helow the stop
Sel2) HAIN PUNP STOP DELAY | Set 10 10 10 frequency (parameter 1.6) until it stops fully.
Reference frequency to decide if the auxiliary pump should be running or not. It
513 AUXILIARY RUN m g % 5 will start if the frequency is above the value and the actual pressure is below the
***| THRESHOLD FREQUENCY setpoint. The auxiliary pump will stop if the frequency is below and the actual
pressure is equal to the sefpoint.
5.14| AUKILIARY START DELAY | Sec 9 1 0 'T)Lr;epf;?‘;rrl'sthe moment the condition of parameter 5.09 occurs until the auxiliary
Time from when a system of two or more pumps is working below parameter 1.6
5.15| AUXILIARY STOP DELAY | Sec 2 1 10 unil the ouliar pumps sop.
5.16 CHANGEQVER TIME Hours bl OFF 7 Parameter to set fime period for changeover between pumps.
Parameter to set time period for periodic start-up of pump.
5.17| PUMP KICK INTERVAL | Hours U OFF i If the pump is inactive for this set time period it will rotate at minimum frequency
for 2 or 3 times.
Not used Selecting “Not used” will not affect the system.
Total Stop We can use the digital input as a system start-stop or only one pump start-stop
Total Stop INV choosing the Total Stop or Local Stop options.
Local Stop It can also be used as o different default set pressure in the same way. Choosing IN
Local Stop INV Setpoint you can be select another different sef pressure on parameter 5.19.
518 | DIGITAL INPUT Nt used IN Setpoint Flow Sensor option is used when a flow sensor is available, which will stop the pump.
IN Setpoint INV Slave 0-10V opion is used if a 0-10V active device or a potentiometer (passive
Flow Sensor device) is connected to the 0-10V input.
Flow Sensor INV Note: INV options are used for NC inputs.
Slave 0-10V
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Par. Description Units iy Notes
Default Min. Max.
5.19| PRESSUREIN1 Bar 4 05 ) A different setpoint can be set if the input is active.
5.22| DIGITAL INPUT 2 Not used See parameter 5.18 See paramefer 5.1
5.23| PRESSUREIN 2 Bar 4 05 | FS A different setpoint can be set if the input is active.
5.26| DIGITAL INPUT 3 Not used See parameter 5.1 See paramefer 5.18
5.27| PRESSURE IN 3 Bar 4 05 | FS A different setpoint can be set if the input is actve.
5.30| DIGITAL INPUT 4 Not used See paramefer 5.18 See paramefer 5.18
5.31| PRESSURE IN 4 Bar 4 05 Fs A different setpoint can be set if the input is actve.
SLVETY If a 0-10V device is installed, here you can set the pressure value for the 1 volt
5.35 PRESSURE SETPOINT Bar Par 1,1 05 Par.5.05 | signal.
*This parameter is available when any of the digital input i st to Slave 0-10V.
SLAVESY If a 0-10V device is installed, here you can set the pressure value for the 9 volt
5.36 PRESSURE SETPOINT Bar Par 1,1 05 Par.5.05 | signal.
*This paramefer is available when any of the digital input is set to Slave 0-10V.
The aim of this parameter is to enable signals remotely.
OFF: The relay is never activated.
OFF Alarm (NO): The relay closes before an alarm.
Alrm (NO Alarm (NC): The relay opens before an alarm.
Alarm (NC Start: The relay is energised when the unit is running.
Start Clock (NO): The relay closes depending on the time data programmed in
Clock (NO parameters 5.4 to 5.48.
341) RELAY OUTPUT OFF Clock %N( Clock (NC): The relay opens depending on the fime data programmed in
Dry running paramefers 5.4 to 5.48.
External stop Dry running: The relay is energised if the inverter detects dry running.
Overpressure (NO) External stop: The relay is energised when there is an external stop. (For this
Overpressure (NC) condition we must have programmed a digital input as “Local Stop”).
Overpressure (NO): The relay closes if there is overpressure alert (por. 5.49).
Overpressure (NC): The relay opens if there is overpressure alert (par. 5.49).
5.42| RELAY OUTPUT 2 OFF See parameter 5.41 See parameter 5.41
OFF In this parameter you can choose not to have a schedule program (OFF) or the days
5.43| SCHEDULE OPERATION 0FF '?JISFU of the week that you want this program to run. You can choose between whole weeks
: S -S (M-Su), weekdays (M-F), weekends (Sa- Su) or individual days.
M - uSu The schedule program will act on the output relay programmed for this purpose.
544 PROGRAM START TIME 1 00:00 00:00 23:59 | Start time of schedule program 1.
5.45| PROGRAM STOP TIME 1 00:00 00:00 23:59 | Stop time of schedule program 1.
5.46 | SCHEDULE OPERATION 2 OFF See parameter 5.43 Same as parameter 5.43 but for a second schedule program.
5.47| PROGRAM START TIME 2 00:00 00:00 23:59 | Start time of schedule program 2.
5.48| PROGRAM STOP TIME 2 00:00 00:00 23:59 | Stop time of schedule program 2.
549 EEIVEFLP RESSURE ALERT FS Par1 FS Parameter to set the maximum pressure value of the Hydraulic system.
Parameter for enabling or disabling the low water level alarm.
In the cose of being active and cause noice, the drive will start atiempts by the
following sequence:
554 DRY RUNNING ALARM & YEs N0 5 minutes, 15 minutes, 1 hour, 6 hours or 24 hours. The display shows the remaining
%1 ACTIVE time start attempt. Pressing F2 we force the reset of the notice, sfll unfinished
countdown.
If after the 24-hour nofice is detected again dry running, the drive will lock
indefinitely until you press F2.
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Par. Description Units Programming Notes
Default Min. Max.
5.56 DRY RUNNING ALARM Sac 5 ! % Time from when the system calculates a low water level until the moment the alarm
“= | DELAY is activated for this reason.
5.57 | BURST PIPE ALARM YES YES NO Parameter for enabling or disabling the detection of the broke pipe.
5.58 | VOLTAGE ALARM ACTIVE YES YES NO Parameter for enabling or disabling the alarm due to a power t.
OFF
5.59 | MOTOR THERMISTOR TYPE OFF PTC By this parameter, select the type of motor thermistor available for motor profection.
NTC
5.60 %%ERT TE"}?LIETOR kohm 1 05 99.9 | By this parameter, set the trigger level of motor thermistor connected.
YES: Editing the values of the parameters is locked.
NO: Editing the values of the parameters is unlocked.
I PARANETER LOCK N0 N B change this parameter from YES to NO, you must enter the password 1357 or
another password generated previously by the user.
When you change this parameters to “YES” this screen for editing the date and time
QR SET DATE AND TIME N0 N0 Bl appear. Once editing is completed, the parameter refurns fo “NO”.
STOP FREQUENCY SEARCH If you change this parameter from “NO" to “YES" the stop frequency search wizard
5.3 WIZARD N0 NO B will be launched.
To reset the unit and leave it with the factory settings, change this parameter to
5.04 | FACTORY DEFAULT RESET NO NO YES “YES" and after you have entered the code 1357 the unit will launch the start-up
wizard.
6. FINE TUNNING
Par. Description Units Programming Notes
Default Min. Max.
PROPORTIONAL
6.01 CONSTANT 100 0 999
6.02| INTEGRAL CONSTANT 100 01 999
6.04| SWITCHING FREQUENCY | kHz 17 25 16
STOP MANEUVER
6.05 FREQUENCY Bar 01 0 05
SPEED QF STOP
696 yaNeuver ' ‘ i
6.07| MODBUS ADDRESS 1 1 250
48
6.08 | MODBUS BAUDRATE kbps 192 96
192
6.09| MODBUS PARITY 0 0 2 O=even // 1=0dd // 2=no parity
If you change this parameter from “NO" to “YES" you will reset the alarms log and
R ALARM LOG RESET N0 N0 B the parameter automatically refurns to “NO”.
ol START-UP NUMBER LOG NO NO Ve If you change this paramefer from “NO" to “YES" you will reset the number of start-
“**| RESET ups and the parameter automatically returns to “NO”.

To enter menu 6, a password is required (2468)

If installed on a borehole pump, it is reccomended to modify the 6.04 value (switching frequency) to minimum (2.5 kHz).

ATTENTION: Before modifying the menu 6 parameters, please contact our assistance service as, incorrect settings could cause improper functioning of the inverter and/
or pump damage.
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15 - MODBUS SETTINGS
Modbus configuration is only available with the expansion card (optional accessory).
MODBUS is an application-layer messaging protocol, positioned at level 7 of the 0SI model.
It provides client/server communication between devices connected on different types of buses or networks.

In the inverter, the MODBUS connectivity is made under the “Asynchronous serial transmission over EIA/TIA-
485-A. Transmission mode is RTU (ASCII not supported)”.

For more technical information on its operation, you can go fo the web www.modbus.org.

You can find the readable settings (input registers) on Technical Data section, page no 246.
Also, you can find the editable/readable settings (holding registers) on Technical Data section, page no 248.

16 - WARNING MANAGEMENT

One of the main principles of the Inverter is to try to avoid the failure of the hydraulic supply. To do this, the
Inverter has systems that, in the event any reading for the pressure/consumption of the motor is outside of the
established limits, it may partially lose its ability to try to avoid the Inverter locking and, therefore, avoid the
failure of the hydraulic supply.

A clear example is an excessive consumption of the electric motor. In this specific scenario, the Inverter will limit
the rotuiionui)speed of the motor fo avoid its deterioration, maintaining the consumption of the motor equal to
the nominal consumption, thus the hydraulic installation will continue to receive flow from the pump, not at the
working pressure established, but at a somewhat lower pressure.

A table specifying the current state of the system operation, according to visual warnings that are shown using
both the LEDS and the main screen can be found below:

WARNING REASON EXPLANATION / SOLUTION

Check that there is no manual shutdown (AUTO/STOP
The pump 1o which the Inverter is conneded s not | bution on the keypad), o remote stop (auxilary input

The POWER LED blinks operative for automatic running. aive remote stop) or a general stop of the nefwork of
Inverters (occurs when any general cifical parameter is
being modified).

The RUN LED blinks The Inverter is in the process of stopping the pump.

The start-up wizard is running. The LED will stop blinking once the initial configuration

wizard has finished.
The ALARM LED blinks
The pump is in a state of alarm (indicated on the Consult the section on Alarms in this manual fo resolve
display). the incident.

The Inverter is limiting the rotational frequency of the
The current frequency data blinks motor due fo a high temperature in the electronics, in
addition to excessive consumption of the electric motor.

Consult the section on Alarms in this manual to resolve
the incident.Check the Inverter is properly ventilated.

We recommend running the stop frequency sefup wizard

again (find rh)e stop frequency wizard on 5. ADVANCED
; The stop frequency calculated exceeds the maximum PARAMETERS).

The sto hequencydata blinks frequency permitted for pump operation. If this warning persists after running the wizard again,

you must reduce the working pressure, as the pump that

is connected will not be able to reach it.
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WARNING

REASON

EXPLANATION / SOLUTION

The current consumption data blinks

The Inverter is limiting the rotational frequency of the
motor due to excessive consumption of the motor.

Check that the motor current is that indicated on the
spedifications plate.

Next fo the current pressure data, there is

The Inverter with this warning does not have any
pressure fransducer connected.If there is a transducer
connected, it is not connected with the correct polarity.

Disconnect the transducer from the electrical ferminal
block and invert the polarity of the connecting cable.

an asterisk that binks The transducer's reading has a difference of 0.5 bor We recommend changing the transducer because it s not
from the other transducers connected on the network reading correcly.
of Inverters.
17 - ALARMS
MESSAGE REASON SOLUTION(S)
ALARM FO1 Check that the nominal consumption data has been
OVERCURRENT Indicates excessive consumption in the motor. entered correctly.
Check that the pump rofates freely with no obstructions.
The motor is shor circuited or has burnt out. Disconnect the motor from the Inverter and check that
the message disappears. If this is not the case, contact
your nearest fechnical service.
ALARM F02 Not all wires have been connected. Check that all the cables of the motor are correctly
SHORT CIRCUIT connected to the motor itself and also to the Inverter.
Also supervise the correct wiring of the Inverter's power
supply.
Internal fault in the Inverter. Contact your nearest technical service.
Ensure the ambient femperature does not exceed the
extremes set out in this manual.
ALARM F03 The power module has reached a very high femperature, | If it is assembled on the pump, ensure the pump has a

EXCESS TEMPERATURE OF THE MODULE

compromising its reliability.

fan and that the fan cover has been fitted.
Ifitis assembled on a wall mount, ensure the fan of the
mount functions correctly when the motor is running.

The electrical supply fo the Inverfer has been interrupted.
The electrical connection cable from the mains electricity

ALARM F04 The Inverter is not receiving electric current, of s outside : .
. ! to the inverter has been disconnected.
INPUT VOLTAGE ofthe per ond lwer s The electrical voltage entering the Inverfer is outside the
limits specified in the technical data section.
The pressure transducer is wired in the frequency
ALARM FO5 The Inverter does not receive a correct reading from the | converter with the polarity reversed.The pressure
TRANSDUCER pressure fransducer. transducer is broken.The pressure transducer has a range

other than 4-20 mA.
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MESSAGE REASON SOLUTION(S)

The motor is short circuited or has burnt out. Disconnect the motor from the Inverter and check that
the message disappears. If this is not the case, contact
your nearest technical service.

Some of the cables that communicate the motor with
ALARM FO6 the frequency converter are not making good electrical
MOTOR FAULT onfad. ,

The motor is connected to receive a voltage other than

that provided by the Inverter.

Fault/poor connection of the phases The consumption of the input phases is not balanced.

f(li“\l\lm\’ll\lr\(T)ZR LEVEL E‘i ;nl\;zr[}er detes tha he pump i working prilly Ensure the pump aspirates the fluid correctly.
ALARM F08 The Inverter detects that the pump is working at a very | Check that the water network has no leaks greater than
BURST PIPES low pressure and at a speed high for a time. those required for regular demand.
(Check that the minimum frequency is greater than 10 Hz.
(Check that the maximum frequency is lower than 65 Hz.
(Check that the minimum frequency entered is lower than
ALARM A09 There is a parameter related fo the frequency in conflict | the maximum frequency.

FREQUENCY PARAMETERS INCOHERENT

with the values considered normal.

(Check that the minimum operating frequency for the
auxiliary pumps is lower than the maximum frequency.
(Check that the minimum operating frequency for the
auxiliary pumps s greater than the minimum frequency.

ALARM ATO The stop delays of the auxiliary pumps exceeds the stop

TIME PARAMETERS delay of the main pump.

ALARM A1 The start-up pressure differential exceeds the working | Reduce the start-up pressure differential of the pump, or

PRESSURE PARAMETERS pressure. increase the working pressure above this value.

ALARM AT2 The detected value of the NTC or PTC thermistor is higher | Wait for the Motor fo cool down.

MOTOR OVERHEATING or lower than the indicated value. Check PTC or NTC cable connection.

ALARM A15 The alert threshold indicated in the section relating to .

OVERPRESSURE overpressure alert level has been exceeded. Checkth ovrpresur worning et vl
Check that the flat cable that communicates both
electronic ircuits are well connected and fightened.

There is no communication between the control panel It may be due to an occasional error in the firmware of

ALRMXI3 with the button pad and display, and the power plate the Inverter or the spot reading of a parameter deemed

INTERNAL ERROR screwed into the radiator. to be outside of the limits. In this case we recommend
witing the power to the Inverter for a few minutes. If

Internal fault in the Inverter. affer  few minutes, when the power is reconnected

to the Inverter, the message remains, contact your
nearest technical service.
Check that the flat cable that communicates both
electronic ircuits are well connected and fightened.
Check that the cables connectingthe drives are correctly

ALARMA X14 The communication between electronic boards of the wired and tight.

INTERNAL ERROR same drive, or the information shared between drives has | It may be due to an occasional error in the firmware of

failures or data integrity errors.

the Inverter or the spot reading of a parameter deemed
to be outside of the limits.

This error is self-resetting, so the system will sually
return fo normal after a few minutes.
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18 - MAINTENANCE AND REPAIR
We recommend monitoring the inverter periodically and regulating its operation.

19 - WARRANTY

Failure to comply with the instructions provided in this instruction manual and/or any manipulation of the inverter
not carried out by an authorized technical service and/or the use of non-original spare parts will invalidate the
warranty and exempt the manufacturer from any liability in case of accidents to people or damage to property
and/or to the product itself.

Once the product has been received, check that it has not suffered significant breaks or dents. Otherwise, inform
the delivery person. Once the inverter has been removed from its packaging, check that it has not been damaged
in transit. In the event of any damage, inform the distributor.

Check that the characteristics displayed on the rating plate are those you requested.

If fault is not included in the “ALARMS” table, please contact the nearest authorized dealer.

20 - DISPOSAL AND ENVIRONMENTAL ASPECTS

To dispose of the parts that comprise the frequency converter, Kou must abide by the current regulations and laws
of the country where the product is used. In any event, do not throw away parts that may pollute the environment.

E This symbol on the product indicates that it should not be disposed of with other household waste.

This stipulation only refers to the disposal of equipment within the European Union (2012/19 /EU). It is the user’s
responsibility to dispose of the equipment b deﬁvering it fo a designated collection point for the recycling and
disposal of e edriculpequipment. For more intormation about equipment collection points, contact your local waste
disposal agency.
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1 - PRESENTATION

Le produit suivant est un dispositif électronique pour le conirdle et la protection des systémes de pompage en
fonction de la fréquence d'alimentation de la pompe. L'onduleur peut éire connecté d n'importe quelle pompe pour
gérer son fonctionnement et maintenir une pression constante. De cette fagon, la pompe ou le systéme de pompage
n'est activé qu’en cas de besoin, évitant ainsi un gaspillage d'énergie inutile et prolongeant sa durée de vie.

Le symbole suivant a été utilisé dans ce livret d'instructions :

A Risque de dommages aux personnes ou aux biens.

2 - INSTRUCTIONS
Avant d'installer et dutiliser le produit :

- Lisez attentivement |'intégralité de ce manuel avant d'utiliser I'appareil pour la premiére fois et conservez-le
pour référence future.

- L'utilisateur doit respecter scrupuleusement les réglementations de prévention des accidents en vigueur dans son
pays respectif. Vérifiez au moment de la réception du produit que le produit n’est pas endommagé et/ou qu'il ne
manque pas des composants. Si tel est le cas, signalez-le immédiatement au fournisseur.

- Vérifier que les données indiquées sur la plaque sont celles requises et appropriées pour l'installation, et surtout
que le courant nominal du moteur est compatible avec les données indiquées sur la plaque signalétique du
variateur de fréquence.

- L'installation et I'entretien doivent étre effectués uniquement et exclusivement par du personnel autorisé, chargé
d'effectuer les raccordements éleciriques conformément aux normes de sécurité en vigueur.

- Le variateur ne doit pas étre utilisé par des personnes aux capacités physiques, sensorielles ou mentales réduites,
ou sans I'expérience ou les connaissances requises, sauf si une personne responsable de leur sécurité leur a
expliqué les instructions et a supervisé le fonctionnement.

- Ne laissez pas les enfants jouer avec le variateur.
- N'utilisez pas le produit d'une maniére autre que celle spécifiée dans le manuel d'instructions suivant.

- Le fabricant dédine toute responsabilité pour les dommages causés rur une mauvaise utilisation du produit et
ne sera pas fenu responsable des dommages causés par I'entretien ou les réparations effectuées par du personnel
non qualifié ou non autorisé et/ou avec des piéces de rechange qui ne sont pas d'origine.
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3 - DONNEES TECHNIQUES
Valeurs nominales :
Unités|  [e]motion MT2-11A [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A

Tension d'alimentation v 220-240V Monophasé 400V Triphasé 400V Triphasé
Tension du moteur v 230V Triphasé 400V Triphasé 400V Triphasé
Fréquence de travail Hz 50/60 50/60 50/60
Courant maximum d la sorfie du converfisseur de fréquence| A 1 1 30
Courant maximum d |'entrée du converfisseur de fréquence| A 20 12 3
Puissance de sortie nominale maximale du moteur kw 22 4 1
Plage de puissance apparente de sortie kVA 33 54 141
Niveau d'efficacité - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 Hz)
Indice de profection IP 55* IP 55* IP 55*
Degré de protection 2 2 2
Type d'action B B bl
Opération §1 S1 S1
Distribution des systémes de mise d la terre IT, TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT

*Le ventilateur auxiliaire fourni pour le montage mural a un indice de protection de IP54

Limites d’utilisation :

- Température ambiante minimale : -
- Température ambiante maximale : +40°C

10°C

- Variation de la tension d'alimentation : +/- 10 %

- Plage d'humidité : 5 % d 95 % sans condensation ni vapeur

- Altitude maximale : 2.000 métres

Eco-conception :

Perte Points de charge
en mode Classe
velle | 2525 | 2550 | 25100 | 5025 | 50,50 | 50,100 | 90,50 | 9100 | o
(W) Perte relative [%] *1)2)3)
[e]motion TT3-11A 6,13 90,50 92,96 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
[e]motion TT3-30A 9,03 88,59 9373 93,68 96,83 95,98 96,39 97,66 97,64 IE2
Unités [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A
Tension d'alimentation v 400 400
Fréquence d'alimentation Hz 50/60 50/60
IP actvel maximum A 12 3l
Tension du moteur v 400 3ph 400 3Ph
Courant nominal de sortie A 1 30
IP actuel maximum A 1 30
Puissance de sortie apparente (kvA) 76 08
Puissance moteur recommandée (kW) 4 ]
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Remarque :
1) Les valeurs de perte ont été déterminées d une fréquence de commutation de 4 kHz.
2) Les valeurs de perte incluent +10 % de supplément dans IEC 61800-9-2.
3) Pertes relatives par rapport d la puissance apparente nominale de I'appareil.

4 - IDENTIFICATION DU PRODUIT

E-MOTION MT2-11A

l ¢ ¢ l

Famille de Alimentation variateur : Sortie moteur : Intensité maximale
produit M = Monophasée T = Triphasée T = Triphasée du moteur
5 - TAILLE ET POIDS
Dimensions Volume Poids
Conduite de vifesse Emballage Conduite de vifesse Emballage Conduite de vifesse Emballage
[e]motion MT2-11A 2301834149 330x230170 0,0063 m* 0013 m* 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-11A 2301834149 330:230x170 0,0063 m? 0,013 m? 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-30A 316x276x198 330x295x210 0,017 m 0,020 m 6,4 Kg 11 Kg
6 - STOCKAGE

Le produit doit &tre stocké dans un endroit couvert et sec, a I'abri des sources de chaleur, de la saleté et des

vibrations, de I'humidité, des sources de chaleur et d'éventuels dommages mécaniques. Ne placez pas d'objets
!

lourds sur I'emballage.

7 - INSTALLATION ET ASSEMBLAGE

Avant d'installer le variateur, lisez attentivement I'intégralité de ce manuel et consultez les régles de sécurité en
vigueur dans le pays dans lequel il sera utilisé.

L'installation doit étre effectuée par un technicien qualifié.
a) Installation de le variateur :
- Il doit &tre installé dans un endroit bien aéré, protégé de I'humidité et de I'exposition directe au soleil et d la pluie.

- Avant d'effectuer les connexions électriques, assurez-vous que le cdble utilisé pour alimenter I'onduleur n'est pas
sous fension.

- Vérifiez soigneusement les données électriques indiquées sur la plaque signalétique de I'onduleur avant de
brancher le courant électrique.

- Les cGbles d'alimentation électrique sur |'onduleur, et de I'onduleur d la pompe, doivent étre de la bonne dimension
pour la consommation nominale du moteur et la longueur de cdble requise, conformément d la réglementation en
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pumps

vigueur dans le pays en guestion. Vous trouverez ci-dessous un tableau des longueurs maximales recommandées
en fonction de la section du céible électrique.

Section d'entrée du convertisseur de fréquence (mm?) Section de sorfie du convertisseur de fréquence (mm?)
5 | s | 4 5 | 15| 4
Distance maximale (métres) Distance maximalg (métres)
[e]motion MT2-11A 8 19 3 12 b 51
[e]motion TT3-11A 46 76 120 49 81 134
[e]motion TT3-30A - 3 61 - 40 64

- Chaque longueur de cdble d'interface pour la communication et/ou le transducteur de pression doit étre inférieure
a 3 metres.

- Utilisez les presse-étoupes appropriés pour fixer le cble.

- Assurez-vous également que le réseau dispose d'une protection élecirique ; un inferrupteur différentiel dédié
haute sensibilité (30 mA, classe A pour les applications domestiques, dasse B pour les applications industrielles) est
particulierement recommandé.

A

- Un plus du interrupteur différentiel, il est conseillé d'installer une protection magnéto thermique et un sectionneur
de tension pour contrdler I'alimentation de chaque onduleur individuellement.

A

- Utilisez les disjoncteurs recommandés du c6té de I'alimentation comme protection en cas de défaillance d'un
composant d l'intérieur de I'onduleur. La taille de disjoncteur recommandée est la suivante :

Le Iyre B doit étre installé pour foutes les protections ou surveillances @ courant résiduel depuis un
onduleur jusqu’a la tension d'alimentation.

Le cdble de terre doit étre correctement connecté. Si le cdble de mise  la terre n'est pas connecté, il existe
un risque accru de choc électrique ou d'incendie.

Alimentation en fension Maodelo [e]motion Taille du disjoncteur
1~ 230 Vac MT2-11A 204
3~ 400 Vac TI3-11A 16A
3~ 400 Vac TT3-30A 324

b) Installation d'unités de pression avec un onduleur :

- Les groupes motopompes multiples doivent toujours étre constitués de pompes identiques et ayant donc la méme
puissance et les mémes performances hydrauliques. Le non-respect de ce point peut entrainer un dysfonctionnement
du systéme de pompage.

- Pour que le variateur fonctionne, il est indispensable d'utiliser un transducteur de pression (4-20 mA).
- L'emplacement du transducteur de pression doit toujours étre le plus prés possible du groupe motopompe,
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le plus prés possible du réservoir de pression, et toujours aprés le clapet anti-retour du groupe motopompe. Il
est indispensable d'installer une vanne de coupure générale pour le groupe motopompe, aprés I'emplacement
physique du transducteur de pression.

- §'il y a plus d'un transducteur de pression dans une unité & plusieurs pompes (plus d'un onduleur avec un
transducteur de pression connecté), le réseau d'onduleurs inferconnectés décidera automatiquement, et avec des
tests de fiabilité préalables des lectures des transducteurs existants, quel est le transducteur qui sera utilisé comme
capteur de pression général pour |'ensemble du groupe.

- Si le transducteur désigné fonctionne de maniére erronée (indiqué sur I'écran ?ur *) I'ensemble des variateurs
décidera de changer automatiquement le transducteur principal par un autre qui fournit des lectures plus précises.
Le reste des transducteurs restera en veille prét a étre utilisé en cas de besoin.

<) Installation sur un moteur :
- Remettez le couverdle de la boite d bornes du moteur avec I'adaptateur support moteur (piéces 5 et 11a) fourni.

- Casser les 3 frous {figyre 1) ou 4trous (figure 2) du radiateur métallique du circuit de puissance avec un tournevis.
Les trous sont visibles a I'intérieur du radiateur.

- Vissez le radiateur métallique sur I'adaptateur support moteur d I'aide des 2 vis prévues a cet effet (piéces 9 et 11b).
-Serrez les presse-étoupes appropriés pour garantir l'indice de protection déclaré (partie 10).

- Réalisez les raccordements électriques entre le circuit de puissance et le moteur a I'ide des cbles électriques
fournis (repére 6).

- Reliez le circuit de puissance au capot + circuit de commande (partie 1) & 'vide du cdble plat.
- Vissez I'ensemble (piéce 13).

(figure 1)

(figure 2)

d) Installation sur un support mural :
- Fixez le variateur au mur d travers les 3 trous arriére du support mural (piéce 7).
- Placez le ventilateur @ la base du support mural en assurant une circulation d'air vers le haut (piéce 8).

- Placez I'ensemble onduleur & I'intérieur du support mural en veillant & ce que les 2 exirémités du radiateur
métallique soient a I'intérieur du support mural.

- Fixez le variateur au support mural a I'aide des 2 vis latérales percées dans le radiateur métallique (piéce 14).
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8 - CONNECTIONS ELECTRIQUES

MT2:11A TT3-11A
1 ® ] N L ~. - ~.
1 SOURCEDE “\ [5<Tw SOURCEDE
, L COURANT \ , = COURANT \
® N 230VAC 1 ~ R 400VAC 3~ \
o N /\ ® s [
® T /
7

s
-

-/
:I A ® SORTIE RELAIS 2
I:I SORTIE RELAIS 1
Ao i E—

VENTILATEUR

ENTREE NUMERIQUE 2

ENTREE NUMERIQUE 1
TRANSDUCTEUR DE PRESSION

COMMUNICATION RS485
ACCESSOIRE EN OPTION

ENTREE3 ENTREE4  MODBUS

N

il jl’_ \‘ VT2 PANNEAU AVANT @;ﬁmﬁ%@@,@

N \ MOTEUR 230/400Vac/ 4 ! @EI@@@@@ ?D

S~ - = 7] \\f \\/ ]
- = < < 0-10v PTC  4-20mA(2)

N

7

’ _J‘)_ o o o N
= | TT311A

!

\
\ MOTEUR 230/400Vac_ /
~ '

-

[e]motion MT2-T1A
D [:]:ZT::: M3-11A

A Il est nécessaire d'installer un noyau magnétique (A).
Vous le trouverez dans la boite d'accessoires.

I doit &tre fixé a:

(MT) et (TT) sur le cdble d'alimentation principal du variateur,
au plus prés du presse-étoupe.

(TT) Sur le céble entre variateur et moteur, au plus prés du
connecteur du variateur, jusqu'd ce qu'un CLIC(B) est entendu.

Connexions électriques

Modéle Source de courant Moteur
[eJmation MT2-11A Monophasée 230 V Triphasée 230 Vac (Raccordement DELTA*)
[e]motion TT3-11A Triphasée 400 V Triphasée 400 Vac (Raccordement STAR*)

*For 230/400 V moteurs
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ENTREE 0-10V
ENTREE PTC/NTC

SOURCE DE COURANT VENTILATEUR TRANSDUCTEUR DE PRESSION 2
400Vac 3 ~ SORTIE RELAIS 2 TRANSDUCTEUR DE PRESSION 1
/‘\ SORTIE RELAIS 1 COMMUNICATION RS485
O
=0 =c"

s:| PANNEAU AVANT
=
=

)ﬂ PANNEAU AVANT

=\

ENTREE NUMERIQUE 1
ENTREE NUMERIQUE 2
ENTREE NUMERIQUE 3
ENTREE NUMERIQUE 4

MODBUS
Q o [ ] o)
o l:l /’ RN
o [ / \\
s 00 ! \
o S T !
O o B 4? I:
0] \ /
DD O of/\ -
o @ i

Il est nécessaire d'installer les noyaux magnétiques (A,
Bet ().
Vous les trouverez dans la boite d'accessoires.
Dans le cble d'alimentation du convertisseur de fréquence, un
sera installé & I'extérieur, aussi prés que possible du presse-
étoupe (A) et un autre a I'intérieur (B) qui regroupe uniquement
les 3 phases sans terre.
Dans le céble entre le convertisseur de fréquence et le moteur, il
faut en installer un qui regroupe tous les cables (B) et un autre
qui regroupe uniquement les 3 phases sans la ferre (C).

Connexions électriques

Modele Source de courant Moteur
[e]motion TT3-30A Triphasée 400V Triphasée 400 Vac (Raccordement DELTA¥)
*For 400/690 V moteurs
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SIGNAL

DESCRIPTION

Relais 1
Relais 2

Sorties qui agissent comme programmées dans la section 5. PARAMETRES AVANCES.
Ces sorties sont libres de potentiel et avec une charge maximale de 5 ampéres ¢ 230Vac.

FAN

En mode de fonctionnement avec support mural, comme nous n'avans pas le refroidissement du motoventilateur, nous utiliserons le systéme de ventilation
équipé en standard dudit support pour effectuer ce refroidissement. Cetfe sorie est de 24Vl et est activée chague fois que le variateur active le moteur.

INI
IN2
IN3
IN4

Dans ces entrées, noys pouvons connecter n'importe quel contact sans potentiel qui exécutera les fonctions programmées dans la section 5.
PARAMETRES AVANCES.

IN3 et IN4 uniquement disponibles avec la carte d'extension (accessoire en option).

REMARQUE: N'alimentez pas ces entrées en tension !

PTC (NTC)

Uniquement disponible avec carte d'extension (accessoire en option).
Dans cette entrée, nous pouvons connecter une sonde de fempérature du moteur, qui nous permettra de surveiller son état. Permet la connexion
d'une sonde PTC ou NTC. Le type de sonde peut tre sélectionné comme programmé dans la section 5. PARAMETRES AVANCES.

4-20mA

Connexion du transducteur de pression ou du capteur de température (foujours 4-20 mA), en respectant la polarité correcte indiquée dans le
sthéma de connexion du transducteur.

Dans le cos d'un seul capteur, toujours connecter d |'entrée 4-20mA(1)

Dans le cas d'un deuxiéme capteur, disponible uniquement avec une carte d'extension (accessoire en option), raccordez-le sur
I'entrée 4-20mA(2).

0-10v

Uniquement disponible avec carte d'extension (accessoire en option).

Entrée externe qui permet de modifier la vitesse de rofation du moteur a I'aide d'un potentiometre comme spécifié dans la section 5.
PARAMETRES AVANCES.

L'entrée a 3 contats : +10, All, GND.

OSi vous avez un potentiomgtre avec sa propre alimentation d 10V, connectez le signal entre Al et GND.

@Si vous avez un potentiometre qui n'a pas sa propre alimentation, connectez |'entrée du potentiométre entre +10 et GND et la sortie du
potentiometre  All. . )
(ette fonction peut tre activée en fermant I'un des ports d'entrée numérique et en le réglant sur “Slave 0-10V" dans 5. PARAMETRES AVANCES.
Le conrdle logique est :

Dans les modes A (pression constante), B (pression différentielle), D (température constante) et E (température différentielle) : (Figure 3a sur la
page no. 245).

- Arrét sous 1V.

- Vitesse maximale supérieure a 9V.

- Accélération/décélération linéaire entre 1V et 9V.

En mode C (vitesse fixe) la logique dépend de la valeur de consigne de I'esclave 1V e de la valeur de consigne de I'esclave 9

a) Le point de consigne de I'esclave 1V est inférieur au point de consigne de I'esclave 9V : (Figure 3b sur la page no. 245)

- Arrét sous 0,5V

- Signal d'entrée sous 1V et OFF --> Pompe OFF

- Signal dentrée sous 1V et pompe ON --> Consigne desclave 1V

- Accélération/décélération linéaire entre 1V et 9V.

- Signal dentrée supérieur d 9V --> Point de consigne esclave 9V

b) La consigne esclave 1V est supérieure d la consigne esclave 9V : (Figure 3c sur la page no. 245)

- Arrét au dessus de 9,5V

- Signal d'enirée supérieur 6 9V et pompe éteinte --> pompe éfeinte

- Signal d'entrée supérieur a 9V et pompe ON > Point de consigne esclave 9V

- Accélération/décélération linéaire entre 1V et 9V.

- Signal dentrée sous 1V --> Consigne esclave 1V

MmobBus

Uniquement disponible avec carte d'extension (accessoire en option).

(ela permet la surveillance du variateur de fréquence via le protocole de communication MODBUS. . )
Nous pouvons ajuster la configuration de la communication MODBUS comme programmé dans la section 6. PARAMETRES PRECIS.
Remarque : Pour le paramétre MODBUS, reportez-vous d la section MODBUS.

RS485

Dans ces bornes, |'interconnexion des différents variateurs que 'on veut faire communiquer doit étre réalisée (maximum 8). La connexion se fait
point d point.Les bornes 1 doivent étre connectées entre elles de lo méme maniére que les bornes 2.
FRECUENCY CONVERTER 1 FRECUENCY CONVERTER 2 FRECUENCY CONVERTER 8

20066628 64 |g)| |ed |o! | B9
=

g § §
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9 - FORMAT D’ECRAN

Led Marche pompe Led Tension Variateur Affichage principal Bouton Stop manuel

WARNING:
WAIT AT LI

EAS
AFTER REMOVING'ROWER

Led Alarme Bouton Sélection gauche  Bouton Monter Bouton Descendre Bouton Sélection droite
10 - ECRAN PRINCIPAL
Fréquence de Consommation Consommation nominale Fréquence d'arrét
rotation actuelle instantanée
H|l=z 418 .8 DANEE U= =
Blm|F 5 R ClE s . 8]
Ela r 815 .5 CE S . 5
14257 Mle | n|u
Heure actuelle Pression actuelle Pression de consigne Pression de consigne
Données actuelles Date programmée
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11 - MODE DE FONCTIONNEMENT
1) Unité de pompe simple

Par la lecture directe du transducteur de pression, le variateur de vitesse est chargé de gérer la vitesse de rotation
du moteur électrique de la pompe, garantissant que la pression du réseau reste fixe et inchangée, dans la plage
de performance de la pompe quelle que soit la 3emunde instantanée de débit requise. Lorsque la demande cgie
débit est maximale, la pression du réseau d’eau diminue. A ce stade, le transducieur de pression, qui informe
en permanence |'onduleur de la pression actuelle, améne I'onduleur a faire tourner le moteur élecirique plus
rapidement, garantissant la pression de travail établie. En revanche, lorsque la demande de débit diminue,
I'onduleur fait tourner le moteur électrique plus lentement afin que la pression du réseau d’eau reste inchangée.

Pour le schéma d'installation hydraulique typique (figure 1) a la page no 244.

2) Unité avec plusieurs pompes (Multi Inverter)

Lorsqu'il existe un réseau de deux onduleurs ou plus connectés ensemble, le systéme décide de maniére alternative
et ordonnée quelle pompe doit démarrer en premier, lorsqu'il y a une demande de débit. Une fois que cette pompe
commence d fourner, si elle s'arréte parce qu'il n'y a plus de demande de débit, le systéme démarrera une pompe
différente la prochaine fois qu'il démarrera, faisant tourner toutes les pompes qui composent le réseau d'onduleurs
afin que toutes les pompes en le réseau d'onduleurs soient démarrés re méme nombre de fois.

Si une pompe fonctionne et atteint la vitesse de rotation maximale et que la pression du réseau n'atteint pas
la pression de service établie, le systéme décidera s'il faut démarrer une pompe sypplémentaire, pour prendre
en charge la premiére ou le nombre de pompes qui fonctionnent d ce moment-ld. A ce moment-lg, le réseau de
variateurs calculera la vitesse de rotation des moteurs qui garantissent la demande minimale d'électricité tout en
maintenant la pression de travail.

e méme, et avec cette méme prémisse d'économies d'énergie maximales, le systéme calculera en permanence
D t it d' d' les, le syst lcul
quand il pourra déconnecter chaque pompe en marche d tout moment.

12 - ASSISTANT DE DEMARRAGE

La premiére fois que vous connectez la tension & voire unité, un assistant de démarrage s'exécute dans lequel
vous pouvez configurer les paramétres de base pour pouvoir démarrer I'unité de pompe. Pour les modes de
fonctionnement avec plus d’'une pompe, cet assistant ne s'exécute que sur I'une des unités quel que soit le total
connecté.

Lors de I'utilisation de cet assistant, la LED rouge dignotera pour indiquer que ce processus est en cours.
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Le systeme indique automatiquement le nombre d'onduleurs (x)
interconnectés a votre réseau. Il s'agit d'un paramétre indicatif non
modifiable.

Avec le bouton F1, vous pouvez répéter la recherche automatique sila
valeur indiquée “x" est différente de la valeur réelle.

Si vous effectuez plusieurs recherches et que la valeur ne coincide
toujours pas, il y a probablement une erreur de connexion dans le
réseau d'onduleurs.

Avant d'effectuer ce point, vous devez utiliser le signe graphique sur
le moteur de la pompe pour vérifier son sens de rotation, car il peut
étre dans le sens horaire ou anti-horaire selon le modéle de pompe.

A ce stade, vous pouvez voir comment le moteur effectue une séquence
de tours lents afin que vous puissiez facilement voir si le sens de
rotation est correct. Il effectue 6 tests de rotation et arréte le moteur.

La touche F1 relance le test de rotation.

Si le sens de rotation n'est pas correct, sélectionnez NON avec les
fleches et relancez le test en appuyant sur F1 pour vérifier que le sens
de rofation a bien été modifié.

Une fois que vous avez vérifié que le sens de rofation est correct,
sélectionnez OUI puis acceptez-le avec le bouton F2.

Utilisez les touches fléchées pour augmenter ou diminuer la valeur
qui clignote et utilisez le bouton F2 pour passer a la valeur suivante.
La séquence de valeurs est :

JOUR — MOIS — ANNEE — HEURE — MINUTES

La partie inférieure gauche de I'afficheur indique le jour de la
semaine calculé automatiquement en fonction de la date saisie.

Lorsque vous modifiez la derniére valeur (minutes), vous pouvez
accepter les changements en appuyant sur le bouton F2.

Remarque : A tout moment de la date, vous pouvez revenir d la
valeur précédente en appuyant sur le bouton F1.

62



- saci

pumps

ASEIESTANT DEMARERGE
IHNTEHESITE MOTEUR
3.3 AmF

Focerter

V&

SISTAMT DEMARERGE
ELLE TEAHSWETTEUR

la.8 Bar

FS s
ECH

ASSISTANT DEMARREAGE
FRESSION DE FOMOT.

4.8 EBEar
Aooerther
{E
RECH. FEREGQ. BARRET
aRFPUYER fAcocerter
FOUR COMMEHNCER
Aoocerther
{E
OUVEIR FPUISAGE
d.8EBar

A ce stade, il faut saisir la consommation nominale du moteur,
augmenter ou diminuer la valeur & I'aide des touches fléchées et
valider avec la touche F2.

Remarque : La consommation nominale est indiquée sur la plaque
signalétique du moteur. Vous devez choisir la bonne valeur, par
exemple si vous branchez un onduleur MT sélectionnez la valeur 230
Vet pour |'onduleur TT, sélectionnez 400 V.

Utilisez les touches fléchées pour saisir |'échelle de pression maximale
du transducteur de pression connecté.

Cette valeur est indiquée sur la plaque signalétique du transducteur
de pression et doit foujours &tre comprise entre 4 et 20 mA.

Validez-le avec le bouton F2.

Utilisez les touches fléchées pour entrer la pression d laquelle vous
voulez que I'unité fonctionne.

Il faut veiller a ce que cette valeur soit toujours dans la courbe de
fonctionnement de la pompe, et foujours essayer d'éviter les extrémes
de la courbe, c'est-a-dire avec des débits proches de 0 ou des pressions
rés basses.

Validez-le avec le bouton F2.

Une fois que vous avez atteint ce point, le variateur de fréquence se
programme pour savoir quand il n'a plus de demande de débit et doit
s'arréter. Pour ce faire il demandera de I'aide pour comprendre les
caractéristiques de |'installation a laquelle il est connecté.

Si d ce moment il est détecté que la pression de I'installation est égale
ou supérieure 4 la pression de service, |'vtilisateur sera informé qu'il
est nécessaire d'ouvrir 'alimentation en eau de I'équipement afin de
réduire la pression en dessous de la pression de service.
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I'installation est inférieure a la pression de service, l'installateur sera
ET invité a fermer complétement la sortie d’eau de I'équipement vers

& F I'installation.

APRPUYER Acocert
o

recH. FrlE. arrEeT Fiendunt .quelt’wes. secondes et en fondtion d.e la cupu!:ne r!e
I'installation, I'équipement va atteindre la pression de service afin
de calculer automatiquement quelle est la fréquence d'arrét de

I'équipement.
Z.9Ear ZE.5H=
FREQUEHMCE DfARRET Ung fois la frlequence (’iar[et tal(ullee, I'assistant de tOI'I.fIgU.I'quOH
P affichera la fréquence d'arrét calculée et demandera la validation de
36 .68HE la fréquence calculée a I'installateur.
Fereter Accerter

Il offiche un texte pendant quelques secondes indiquant que
I'assistant a bien terminé avant d'afficher I'écran principal.

Remarque : Toutes les données saisies ou calculées dans I'assistant peuvent étre modifiées ultérieurement via le
menu de 'unité.

ASSISTANT DE DEMARRAGE DANS LES SYSTEMES A DEUX POMPES OU PLUS

Dans les systémes a deux pompes ou plus, I'assistant de démarrage s'exécutera dans toutes les unités en méme
temps.

Une fois I'assistant terminé dans |'une de ces unités, les autres unités du réseau seront entiérement programmées
avec les mémes données. Il ne restera plus qu'a lancer le test de rotation de son assistant dans toutes les autres
pompes.

Une fois leurs tests de rotation effectués, les onduleurs seront entiérement programmeés.
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13 - MENU DES PARAMETRES

1. PARAMETRES

DAFFICHAGE | [ 3.JOUR. | | 4 MANUEL | | 5 PARAMETRES AvANES |

01 TEMPERATURE DU

.1 CONSIGNE DE 0
MODULE

1
PRESSION

2

2.02 SIGNAL
ANALOGIQUE 1
2

A

.03 SIGNAL

1.5 SENS DE ROTATION NALOGIQUE 2

1.6 FREQUENCE D'ARRET | | 2.4 ENTREE 0-10V

1.7 DIFFERENTIEL DE
DEMARRAGE

2.05 SONDE THERMIQUE

‘MCOURANTMOTEUR ‘
‘ ‘ MOTEUR

2.06 HEURES DE

2.07 HEURES
TRAVAILLEES

2,08 NUMERO DE
DEMARRAGE

2.09 ENTREE
NUMERIQUE 1

NUMERIQUE 2

2.11 ENTREE
NUMERIQUE 3

=]
m
=
2
S
=

=
m
=
=
=
m
m

2.12 ENTREE
NUMERIQUE 4

2.13 SORTIE RELAIS 1
2.14 SORTIE RELAIS 2

2.15 VERSION DU

2.16 CONS. PUISSANCE
DE LA POMPE

2.17 CONS. PUISSANCE
DE RESEAU

—
o =
=}
o
m
m

. REGLAGE DE PRECISION

6.01 CONSTANTE

‘5.01 LANGUE ‘ ‘5.41 SORTIE RELAIS 1 ‘ ‘PROPORTIONNELLE ‘
6,03, CONSTANTE
‘S,OZUNITESDEPRESSION‘ ‘5,4250RTIERELAI52 ‘ ‘INTEGRALE ‘
5,04 TRANSD. VALEUR MIN | [ 5.43 PROGRAMMATION DE | [ 6,04 FREQUENCE DE
DE LA PRESSION (4mA) L'OPERATION 1 COMMUTATION
5,05 TRANSD. PRESSION | [ 5.4 HEURE DE DEBUT DU | [ 6,05 FREQUENCE DE.
VALEUR MAX (20mA) PROGRAMME 1 MANOEUVRE D'ARRET
5,08 FREQUENCE DE 545 HEUREDEFINDU | | 6.06 VITESSEDE
TRAVAIL MINIMALE PROGRAMNE 1 MANOEUVRE D'ARRET
5,09 FREQUENCE DE 5,46 PROGRAMMATION DE
‘TRAVAILMAXIMALE ‘ L'OPERATION 2 ‘ ‘6-07“'3“5555"‘0“5”5 ‘
5,10 B0OST 5.47 HEURE DE DEBUT DU | [ 6.08 DEBIT EN BAUDS
PROPORTIONNEL PROGRAMNE 2 MODBUS
5,11 NOMBRE MAXIMUM | [ 5.48 HEURE DE FIN DU .
‘DEPOMPESENMARCHE ‘ ‘PROGRAMMEZ ‘ ‘6-09"”‘”““0“3”5 ‘
5.12 RETARD D'ARRET DE | [ 549 NIVEAU D'ALERTE DE | | 6.10 REINITIALISATION
LA PONPE PRINCIPALE SURPRESSION DES ALARMES
513 FREQUENCE D SEUIL DE 6.11 REINITIALISER
‘ FONCTIONNENENT AUHILIARE ‘ ‘ 534 ALARME A SECACTIVE ‘ LE NOMBRE DE
DEMARRAGES

5.14 RETARD DE 5,56 RETARD ALARME
DEMARRAGE AUILIAIRE | | ASEC
5,15 RETARD D/ARRET 5.57 ALARME DE RUPTURE
AUKILIAIRE DE TUYAU
5,16 TEMPS DE 5,58 ALARME TENSION
TOMMUTATION ACTIVE
5.17 INTERVALLE DE 5,59 TYPE DE
PREBALAYAGE THERMISTANCE DU MOTEUR
5.18 ENTREE NUMERIQUE 1| | 5.60 NIVEAU DE

DECLENCHEMENT DE

LA THERMISTANCE DU
519 PRESSION EN 1 OTEUR

5.22 ENTREE NUMERIQUE 2

5.61 VERROUILLAGE DES
PARAMETRES

5.23 PRESSION EN 2

5.26 ENTREE NUMERIQUE 3

5,62 REGLER LA DATE ET
L'HEURE

5.63 ASSISTANT
DE RECHERCHE DE ,
FREQUENCE D'ARRET

5.27 PRESSION EN 3

5.64 REINITIALISATION
PAR DEFAUT D'USINE

5.30 ENTREE NUMERIQUE 4

5.31 PRESSION EN 4

5.35 CONSIGNE DE
PRESSION ESCLAVE 1V

5.36 CONSIGNE DE
PRESSION ESCLAVE 9V
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14 - LISTE DES PARAMETRES

1. PARAMETRES

Par. Destription Unites i 10 Remarques
Défaut Min, Max.
1.1 | CONSIGNE DE PRESSION | Bar | Assistant 05 FS La pression que vous souhaitez maintenir dans le systéme.
MT2-11A | Courant du moteur en ampéres. Tenir compte du fait que voire moteur est cblé en
1.4 | COURANT MOTEUR Ampli | Assistant 0] T13-11A | triphasé 230 ou en triphasé 400V, Insérer la valeur nominale.
T13-30A
Vous pouvez changer le sens de rotation du moteur en modifiant ce paramétre de 0
1.5 | SENS DE ROTATION 0 1 i1 00 vice versa.
1.6 | FREQUENCE D'ARRET W | Assistont 0] 99 Le systéme s arrtera lorsque |’ondluleuraurufon(ﬁonne' pendant un certain temps
(voir parametre 5.12) sous cette fréquence.
7 DIFFERENTIEL DE B 05 03 3 Cest e différentiel qui permet de réduire la pression pour démarrer la pompe en
** | DEMARRAGE or " " utilisant la valeur entrée dans le paramére 1.1,
Par. Destription Unites Remarques
2,01 TEMPERATURE DES MODULES| °C | Cela indique I température du madule élecronique de Ionduleur.
Cela indique la valeur en mA du transducteur de pression 1.
B SGHALANALOGIQUET | mh Cette donnée sera de 4 mA pour 0 bar et de 20 mA pour la limite supérieure du transducteur connecté.
Cela indique la valeur en mA du transdudteur de pression 2.
QR SCNALANALOGIUEZ | mh Cette donnée sera de 4 mA pour 0 bar et de 20 mA pour la limite supérieure du transducteur connecté.
2.04| ENTREE 0-10V V| Ceci indique la valeur du signal 0-10V s'il est activé dans I'une des entrées.
2.05| THERMISTANCE MOTEUR | kohm | Ceci indique la valeur du signal NTC/PTC s'il est activé dans les parametres.
2,06/ TENSION HEURES Heures | Cela indique le nombre total d'heures pendant lesquelles I'onduleur a été connedté d un réseau éledirique.
2.07| HEURES TRAVAILLEES | Heures | Cei indique le nombre total ' heures travailées (fournissant une tension de sortie) de Ionduleur.
2.08| NUMERO DE DEMARRAGE Cedi indique le nombre total de démarrages a partir de zéro que ['unité a effectués.
2.09| ENTREE NUMERIQUE 1 Ceci indique si I'entrée numérique 1 est ON ou OFF.
2.10| ENTREE NUMERIQUE 2 Cedi indique si I'entrée numérique 2 est ON ou OFF.
2.11{ ENTREE NUMERIQUE 3 Cedi indique si I'entrée numérique 3 est ON ou OFF.
2.12| ENTREE NUMERIQUE 4 (Ceci indique si Pentrée numérique 4 est ON ou OFF.
2.13| SORTIE RELAIS 1 Ceci indique si la sortie du relais 1 est ON ou OFF.
2.14| SORTIE RELAIS 2 Ceci indique si la sortie du relais 2 est ON ou OFF.
2.15| VERSION DE LOGICIEL Version du logiciel de I'unité.
2.16| CONS. PUISSANCE DELAPONPE| W | Puissance insfantanée consommée aux bornes de sorfie vers la pompe.
2.17| (ONS. POUVOIR DE GROUPE] W | Puissance consommée instantanément par toutes les pompes.
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| 3 JOURNAL |
Z.81 aLakEM Fad Lorsque vous accédez au menu journal, vous trouverez une liste par
YOLTAGE ordre chronologique des alarmes qui se sont déclenchées dans votre
il - unité, indiquant la date et 'heure d laquelle elles se sont produites.
lasaa2yile - 12:2148
£l Utilisez les fleches pour avancer ou reculer afin de visualiser les
i

différentes alarmes qui ont été déclenchées.

Appuyez sur F1 pour quitter ce menu.

| 4. MANUEL |

Le systéme est prét a effectuer des tests de vitesse et de fonctionnement manuellement via ce menu. Lorsque vous accédez a ce menu, quel que soit
I'état du systéme, |'unité @ partir de laquelle vous y accédez arréte ses fonctions et donc arréte la pompe.

Lorsque vous accédez a ce menu, cet écran apparait :

4. MAMUAL

B.8H= C@s=:2
4. 8E8ar
EXIT 0l
4. MaHUAaL
d2.8Hz T@=sa:l
4. &Bor
o+ f +

0U vous pouvez voir la fréquence, une minuterie de fonctionnement
et la pression d ce moment précis lue par le transducteur.

Appuyez sur F1 pour quitter ce menu.

Lorsque vous appuyez sur ON (avec la touche F2) vous démarrez le
moteur et vous pouvez augmenter ou réduire la fréquence  I'cide
des touches fléchées. En méme temps, vous pouvez voir comment le
compte @ rebours commence pour 2 minutes de fonctionnement. Si
vous n'appuyez sur aucune touche, au bout de 2 minutes, le moteur
s'arrétera aufomatiquement. Si vous appuyez sur la touche F2
pendant le compte a rebours, il passera 15 minutes, 30 minutes,
1 heure, 2 heures, 4 heures, 8 heures et 24 heures chaque fois que
vous appuyez dessus.

Appuyer sur F1 pour sortir, arréter le moteur et revenir a I'écran
d'attente de ce menu.

A ATTENTION :

Une mavvaise utilisation du mode manuel peut provoquer
des surpressions dans l'installation.
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5. PARAMETRES AVANCES

Par. Description Unités L il Remarques
Défaut Min. Max.
espagnol
anglais | néerlondais
frangais polonais | Vous pouvez faire votre choix parmi différentes langues pour le menu et les
S LANGUE espognol italien Tusse avertissements.
portugais suédois
allemand
5.02| UNITES DE PRESSION Bar Bar Bar - PSI - mwc Unités de pression de travail affichées.
5.04 SL{EEBII?HU[IWSDUUEUR Bor | Assistont | 10 Voleur du transducteur de pression 4 4mA
5.05 ';I&ELSESJ%';AR%%AxSA?UUEUR Bor | Assistant 5 40 Valeur du transducteur de pression 4 20mA
5.08 mﬁ?ﬂ{t& DETRAVAIL Hz 5 10 50 Fréquence minimale d laquelle vous laissez la pompe fonctionner.
5.09 FREQUENCE DE TRAVAIL Hz 50 25 05 Fréquence maximale d laquelle vous laissez la pompe fonctionner.
MAXIMALE
5.10{ BOOST PROPORTIONNEL | Bar 0 0 PI;{EESLSAl%mé( Surpression d la fréquence maximale de la pompe.
511 ggmgg mm&'ﬂ? E 8 1 8 Nombre maximum de pompes pouvant fonctionner simultanément dans le systéme.
(o Temps écoulé depuis le moment od lo pompe principale fonctionne  une vitesse
5.12 EBTIJIQ}EED P?(I‘?GRJIEIEXLDEELA Seconde] 10 10 100 inférieure @ la fréquence d'arrét (paramétre 1.6) jusqu'a ce qu'elle s‘arréte
complétement.
FREQUENCE DE SEUIL Fréquence de référence pour décider si la pompe auxiliaire doit fonctionner ou non.
5.13| DE FONCTIONNEMENT i g % 50 Elle démarrera si la fréquence est supérieure @ la valeur et si lo pression réelle st
| AUNILIAIRE inférieure au point de consigne. La pompe auxiliaire s‘arréte si la fréquence est
inférieure d la voleur et i la pression réelle est égale au point de consigne.
RETARD DE DEMARRAGE Temps écoulé entre le moment ob la condition du paramétre 5.00 se produt et le
5 AUXILIAIRE Secndg 2 ! 0 démarrage de la pompe auxiliaire.
515 RETARD D'ARRET Seconde 9 1 0 Temps écoulé entre le moment ol un systéme de deux pompes ou plus fonctionne en
**=| AUXILIAIRE dessous du paramére 1.6 jusqu'a |'arrét des pompes auxiliaires.
516 TEMPS DE TRANSITION | Heures ol DESACTIVE I/ Paramétre pour définir la période de changement entre les pompes.
Paramére pour définir la période de temps pour le démarrage périodique de la
INTERVALLE DE COUP DE PRpp—, pompe.
317} poyp Heures u DESACTIVE n Si la pompe est inactive pendant cette période de temps définie, elle tournera d la
fréquence minimale pendant 2 ou 3 fois.
La sélection de “Non utilisé” n'affectera pos le systéme.
Non utilisé Nous pouvons utiliser ['entrée numérique comme démarrage-arrét du systéme ou
Arrét fotal comme démarrage-arrét d'une seule pompe en choisissant les options d'arrét tofal
Arrét fotal INV ou darrét local.
Arrét local Elle peut également étre utilisée comme une pression de réglage par défaut
5,18 | ENTREE NUMERIQUE Non utlisée Arrét local INV différente de lo méme maniére. En choisissant IN Setpoint, vous pouvez sélectionner

IN Point de consigne
IN Consigne INV
Capteur de dbit

Capteur de dghit INV

Esclave 0-10V

une autre pression de consigne différente sur le parametre 5.19.

L'option Capteur de dsbit est utilisée lorsquun capteur de débit est disponible, ce
qui arrétera lo pompe.

L'option esclave 0-10V est utilisée si un appareil actif 010V ou un potentiometre
(appareil possif) est connecté d I'entrée 0-10V.

Remarque: Les options INV sont utilisées pour les entrées NC.
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Par. Description Unités RN Remarques
Défaut Min. Max.
5.19| PRESSION EN 1 Bar 4 05 FS Un point de consigne différent peut étre défini si I'entrée est active.
5.22| ENTREE NUMERIQUE 2 Non utilisée Voir parametre 5.18 Voir parametre 5.18
5.23| PRESSION EN 2 Bar 4 05 | FS Un point de consigne différent peut étre défini si I'entrée est adtive.
5.26| ENTREE NUMERIQUE 3 Non utilisée Voir parametre 5.18 | Voir parometre 5.18
5.7 PRESSION EN 3 Bar 4 05 | FS Un point de consigne différent peut éire défini si I'entrée est active.
5.30/ ENTREE NUMERIQUE 4 Non utilisée Voir parametre 5.18 Voir paramétre 5.18
5.31| PRESSION EN 4 Bar 4 05 FS Un point de consigne différent peut étre défini si I'entrée est adtive.
Sii un appareil 0-10V est installé, vous pouvez régler ici la valeur de pression pour
ESCLAVE 1V le signal T vol.
535 CONSIGNE DE PRESSION Bor | Parll 03 Por. 305 *(Ce paramétre est disponible lorsque |'une des entrées numériques est réglée sur
Esclave 0-10V.
|Si un uplpureill 0-10V st installé, vous pouvez régler ici la valeur de pression pour
ESCLAVE 9V e signal 9 volts.
536 CONSIGNE DE PRESSION Bor | Porl] 05 Par. 505 *(Ce paramétre est disponible lorsque |'une des entrées numériques est réglée sur
Esclave 0-10V.
Le but de cg parametre est d'activer les signaux ¢ distance.
DESACTIVE: Le relois n'est jamais activé.
: ‘ Alarme (NON): Le relais se ferme avant une alarme.
DESACTIVE Alarme (NF): Le relais s'ouvre avant une alarme.
Alarme (NON) Dé * Lo e st exct orsue it 6t |
Narme (VF) émarrage: Lerelis est excté lorsque [unité esten marche. )
. Horloge (NON): Le relois se ferme en fonction de la donnée horaire programmeée dans
Début | .
o, Horloge (NON) les parametres 5.4 d 5.48.
541 RELAIS SORTIE 1 DESACTIVE g Horloge (NC): Le relais s'ouvre en fonction des données temporelles programmées dans
Horloge NC) les parameres 5.4 4 5.48
Fonctionnement d sec de. W & secs Le relisestexcit i onduleur défede un ondi i
Arrd extore ﬁos:z ionnement d sec: Le relais est excté si 'onduleur détecte un fonctionnemen
Szrl:rerssminn(l(lﬁp)) Arrét externe: Le relais est excité lorsqu'ily a un arrét externe. (Pour cette condition,
rpressio nous devons avoir programmé une entrée numérique comme “Arrét local”).
Surpression (NON): Le relais se ferme en cas d'alerte de surpression (parametre 5.49).
Surpression (NF): Le relais s'ouvre en cos d'alerte de surpression (paramétre 5.49).
5.42| RELAIS SORTIE 2 DESACTIVE Voir parametre 5.41 Voir paramétre 541
DESACTIVE Dans ce paramére, vous pouvez choisir de ne pas avoir de programme horaire (OFF)
PROGRAMMATION DE ) , L-Dim 0u les jours de la semaine ol vous souhaitez que ce programme s exécute. Vous pouvez
543 LOPERATION 1 DESACTIVE LV choisir entre des semaines entiéres (L-Di), des jours de semaine (L-V), des wegk-ends
Sa-Di (Sa-Di) ou des jours individuels.
L...Di Le programme horaire agira sur le relais de sortie programmé  cet effet,
5.44| HEURE DE DEBUT DU PROGR. 1 00:00 00:00 23:59 | Heure de début du programme horaire 1.
5.45| HEURE DE FIN DU PROGR. 1 00:00 00:00 23:59 | Heure d'arrét du programme horaire 1.
5.46 [%%(EIE%%T;ON DE OFF Voir parametre 5.43 Identique au paramétre 5.43 mais pour un deuxiéme programme horaire.
5.47 | HEURE DE DEBUT DU PROGR. 2 00:00 00:00 23:59 | Heure de début du programme horaire 2.
5.48| HEURE DE FIN DU PROGR. 2 00:00 00:00 23:59 | Heure d'arrét du programme horaire 2.
549 yﬂﬁ%&ﬁ;ﬁkﬁ DE FS Par1)] ) Paramétre pour définir la valeur de pression maximale du systéme hydraulique.
Paramére d'activation ou de désactivation de I'alarme de niveau d'sau bas.
S'il est actif et provoque une nofification, le variateur commencera les fentatives par
la séquence suivante :
5 minutes, 15 minutes, 1 heure, 6 heures ou 24 heures. L'écran affiche le temps
354 ALARME A SECACTIVE ou oul NON restant pour la fentative de démarrage. En appuyant sur F2, nous forcons la
réinitialisation de I'avis, compte d rebours encore inachevé.
Si aprés le préavis de 24 heures, un fonctionnement d sec est de nouveau détecté, le
variateur se verrouillera indéfiniment jusqu'd e que vous appuyiez sur F2.

69




saci

v
i e
Par. Description Unités i L Remarques
Défaut Min. Max.
Temps écoulé entre le moment o le systéme calcule un niveau d'eau bas ef le moment ol
RN RETARD ALARME ASEC ~ econde 5 ] " I'alarme est actvée pour cette raison.
5.57 éEATRJﬂYEABE RUPTURE oul oul NON | Paramétre d'activation ou de désactivation de lo détection du tuyau cassé.
5.58 | ALARME TENSION ACTIVE oul oul NON | Parametre d'activation ou de désactivation de I'alarme en cos de coupure de courant.
DESACTIVE o . .
559 TYPE DE THERMISTANCE DESACTIVE a» Par ce paramétre, sélectionnez le type de thermistance du moteur disponible pour la
*** | DU MOTEUR a protection du moteur.
NIVEAU DE DECLENCHEMENT DE Par ce paramétre, définissez le niveau de déclenchement de la thermistance du
560 | hewusTanc u ot |Fobm | ! 05 P9 | moteur comectée,
OUI: L'édition des valeurs des paramétres est verrouillée.
5.61 VERROUILLAGE DES NON NON oul NON: L'édition des valeurs des parametres est déverroullée. Pour fuire passer ce
““* | PARAMETRES paramétre de OUI @ NON, vous devez saisir le mot de passe 1357 ou un autre mot
de passe généré précédemment par ['vilisateur.
‘ Lorsque vous modifiez ces paramétres sur « OUI », cef écran de modification de la
5,67 | RECLER LADATEET NON NON Ul | date et de I'heure s'affiche. Une fois la modification terminée, le paramétre revient
L'HEURE 3 "NON”
ASSISTANT DE RECHERCHE Si vous modifiez ce paramétre de “NON" & “OUI", I'ssistant de recherche de
563 DE FREQUENCE D'ARRET NON NON out fréquence d'arrét sera lancé.
: Pour réinitialiser |'appareil et le laisser avec les réglages d'usine, modifiez ce
5.64 EEEE"E%%TILOEN PAR NON NON 0ul paramétre sur “OUI" et aprés avoir entré le code 1357, I'unité lancera ['assistant
de démarrage.
Par. Destription Unites il L Remarques
Défaut Min. Max.
CONSTANTE
8011 pRopORTIONNELLE 10 0 "
6,02 CONSTANTE INTEGRALE 100 01 999
6.04| FREQUENCE DE CONMUTATION | kb 1] 25 16
FREQUENCEDE
895 wworuwepameer | B | O 0 05
VITESSE DE MANOEUVRE
6.06 D'ARRET 1 1 64
6.07| ADRESSE MODBUS 1 1 250
, 48
6.08| DEBIT EN BAUDS MODBUS | kbps 19.2 96
192
6.09| PARITE MODBUS 0 0 1 0=pair // 1=impair // 2=pas de parité
610 REINITIALISATION DU NON NON ol Si vous modifiez ce paramétre de “NON" d “0UI", vous réinitialiserez le journal des
**~| JOURNAL DES ALARMES alarmes et le paramétre revient automatiquement d “NON".
REINITIALISATION DU ) " o~ an .
: Si vous modifiez ce paramétre dg “NON" & “OUI", vous réinitialiserez le numéro des
sl é%ugg":kR%EASGE‘UMEROS O NON out start-ups ef le paramére revient automatiquement G “NON”.

Pour entrer dans le menu 6, un mot de passe est requis (2468
En cas d'installation sur une pompe de forage, il est recommandé de modifier la valeur 6,04 (fréquence de découpage) au minimum (2,5 kHz).

ATTENTION: Avant de modifier les paramétres du menu 6, veuillez contacter notre service d'assistance car des réglages incorrects pourraient entrainer un mauvais
fonctionnement de I'onduleur et/ou endommager la pompe.
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15 - PARAMETRES MODBUS
La configuration Modbus n’est disponible qu’avec la carte d’extension (accessoire en option).
MODBUS est un protocole de messagerie de couche application, positionné au niveau 7 du modéle 0SI.
I fournit une communication client/serveur entre des appareils connectés sur différents types de bus ou de réseaux.
Dans I'onduleur, la connectivité MODBUS est effectuée sous la “Transmission série asynchrone sur EIA/TIA-485-A.

Le mode de transmission est RTU (ASCII non pris en chur%e)". Pour plus d'informations techniques sur son
fonctionnement, vous pouvez consulter le site Web www.modbus.org.

Vous trouverez les paramétres lisibles (registres d’entrée) dans la section Données techniques, page no 246.

Vous frouverez également les paramétres modifiables/lisibles (registres de maintien) dans la section Données
techniques, page no 248.

16 - GESTION DES AVERTISSEMENTS

L'un des grands principes de I'onduleur est d'essayer d'éviter la défaillance de I'alimentation hydraulique. Pour
ce faire, 'onduleur dispose de systémes qui, dans le cas ot une lecture de la pression/consommation du moteur
est en dehors des limites établies, il peut perdre partiellement sa capacité d essayer d'éviter le verrouillage de
I'onduleur et, par conséquent, éviter [a défaillance de I'alimentation ﬁydruulique.

Un exemple clair est une consommation excessive du moteur électrique. Dans ce scénario spécifique, |'onduleur
limitera la vitesse de rotation du moteur pour éviter sa détérioration, en maintenant la consommation du moteur
égale a la consommation nominale, ainsi l'installation hydraulique continuera d recevoir le débit de la pompe,
pas d la pression de travail établi, mais d une pression un peu plus faible.

Vous trouverez ci-dessous un fablequ indiquant I'éfat actuel du fonctionnement du systeme, en fonction des
avertissements visuels affichés a I'aide des LED et de I'écran principal :

ATTENTION RAISON EXPLICATION / SOLUTION
Vérifiez qu'il n'y a pas d'arét manuel (bouton AUTO/
. . . ! STOP du clavier), d'arrét & distance (entrée auxiliaire
La LED POWER clignote. Lzspomel: flgl?(':ﬁ)lLenLg]ldnl:lztjj;oe;:é?n;:de wo bcionne darrét d distance active) ou d‘arrét général du réseau
pasp que. d'Onduleurs (survient lors de la modification d'un
paramétre critique général).
La LED RUN clignote. L'onduleur est en train d'arréter la pompe.
L'assistant de démarrage est en cours d'exécution. Le voyant s'arrétera de dlignoter une fois |'assistant de
configuration initial ferminé.
L’ALARME LED clignote.

La pompe est en état d'alarme (indiqué sur Iafficheur).

Consultez la section sur les alarmes dans ce manuel pour
résoudre ['incident.

Les données de fréquence actuelle clignotent.

L'onduleur limite la fréquence de rotation du moteur en
raison d'une température élevée dans |'électronique, en
plus de la consommation excessive du moteur électrique.

Consultez la section sur les alarmes dans ce manuel
pour résoudre |'incident Veérifiez que 'onduleur est
correctement ventilg.

Les données de fréquence d'arrét clignotent.

La fréquence d'arrét calculée dépasse la fréquence
maximale autorisée pour le fonctionnement de la pompe.

Nous vous recommandons d'exécuter & nouveau
I'assistant de configuration de la fréquence d'arrét
(recherchez I'assistant de fréquence d'arrét sur 5.
PARAMETRES AVANCES).

Si cet avertissement persiste apres avoir ré-exécuté
['assistant, vous devez réduire | pression de service, car
|a pompe connectée ne pourra pas |'atteindre.”
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ATTENTION

RAISON

EXPLICATION / SOLUTION

Les données de consommation actuelle clignotent.

L'onduleur limite la fréquence de rotation du moteur en
raison d'une consommation excessive du moteur.

Vérifiez que le courant du moteur est celui indiqué sur la
plague signalétique.

A coté des données de pression actuelles, se
trouve un astérisque qui clignote.

L'onduleur avec cet avertissement n'a pas de transducteur
de pression connecté.Si un transducteur est connecté, i
'est pas connecté avec o bonne polaritg.

La lecture du transducteur a une différence de 0,5 bar
par rapport aux autres fransducteurs connectés sur le
réseau d'onduleurs.

Déconnectez le transducteur du bornier électrique et
inversez la polarité du cdble de connexion.

Nous vous recommandons de changer le transducteur car
il ne lit pas correctement.

17 - ALARMES

MESSAGE

RAISONS

SOLUTION(S)

ALARME FO1
SURTENSION

Indique une consommation excessive dans le moteur.

Vérifiez que les données de consommation nominale ont
¢t correctement saisies.
Vérifiez que la pompe tourne librement sans obstruction.

ALARME F02
COURT-CIRCUIT

Le moteur est court-crcuité ou a grillé.

Tous les fils n'ont pas été connectés.

Défaut inferne dans |'onduleur.

Déconnectez le moteur de I'onduleur et vérifiez que le
message disparat. Si ce n'est pas le cas, contactez votre
service technique le plus proche.

Vérifiez que fous les cdbles du moteur sont correctement
connectés au moteur ainsi qu'd 'onduleur. Surveillez
également le ctiblage correct de |'alimentation de
['onduleur.

Contactez votre service technique le plus proche.

ALARME F03
TEMPERATURE EXCESSIVE DU MODULE

Le module de puissance a atteint une fempérature frés
¢levée, compromettant sa fiabilité.

Assurez-vous que la température ambiante ne dépasse
pas les valeurs extrémes indiquées dans ce manuel.

S'il est monté sur la pompe, assurez-vous que la pompe
est équipée d'un ventilateur et que le couvercle du
ventilateur a été installé.

S'il est monté sur un support mural, assurez-vous que le
ventilateur du support fonctionne correctement lorsque
le moteur fourne.

L'alimentation électrique de I'onduleur a été
interrompue.
Le cible de raccordement électrique du réseau électrique

ALARME F04 L'onduleur ne regoit pos de courant électrique, il esten |+, PP
TENSION D’ENTREE dehors des Iimitegs supérieure et inférieure. ulondpleU[uete débranché. .
La tension électrique entrant dans |'onduleur est en
dehors des limites spécifiées dans la section des données
techniques.
Le transducteur de pression est cblé dans le
ALARME F05 L'onduleur ne reoit pas une lecture correcte du convertisseur de fréquence avec la polarité inversée.Le
TRANSDUCTEUR transducteur de pression. transducteur de pression est cassé.Le transducteur de

pression a une plage autre que 4-20 mA.
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MESSAGE RAISONS SOLUTION(S)

Le moteur est court-ircuité ou a grile. Déconnectez le moteur de |'onduleur et vérifiez que le
message disparat. Si ce n'est pas le cos, contactez votre
service technique le plus proche.

I(enuins des cﬁbhes fqui (ommuniquﬁlnt |e moteur u;et

e convertisseur de fréquence n'établissent pas un bon
ADET\{?IE ISI%TEUR contact lectrique.

Le moteur est connecté pour recevoir une tension autre

que celle fournie par I'onduleur.

Défaut/mauvaise connexion des phases La consommation des phases d'entrée n'est pas
équilibrée.

ALARME F07 L'onduleur détecte que la pompe fonctionne . .

BAS NIVEAU D'EAU parielement  vide, Assurez-vous que la pompe aspire le fluide correctement.
ALARME FO8 L'onduleur détecte que la pompe fonctionne & une Vérifiez que le réseau d'sau ne présente pas de fuites
TUYAUX DE RUPTURE pression trés basse et  une vitesse élevée pendantun | supérieures d celles requises pour une demande

cerfain femps. réguliére.

Vérifiez que la fréquence minimale st supérieure d

10Hz

Verifiez que la fréquence maximale est inférieure &

65 Hz.

Vérifiez que la fréquence minimale saisie est inférieure &
ALARME A09 Il existe un paramétre lié & la fréquence en conflit avec | la fréquence maximale.

PARAMETRES DE FREQUENCE INCOHERENTS

les valeurs considérées comme normales.

Vérifiez que la fréquence minimale de fonctionnement
des pomres auxiliaires est inférieure  la fréquence
maximale.

Vérifiez que la fréquence minimale de foncionnement
des pompes auxiliaires est supérieure  la fréquence
minimale.

ALARME A10 La temporisation d'arrét des pompes auxiliaires dépasse
PARAMETRES TEMPORELS | temporisation d'arrét de la pompe principale.
ALARME A1 Lo pesion il e dimorag sl | e et o i o dénurage e o
PARAMETRES DE PRESSION pression de service. de celte valeur.
ALARME A12 La valeur détectée de la thermistance NTCou PTCest | Attendez que le moteur refroidisse.
SURCHAUFFE DU MOTEUR supérieure ou inférieure d la valeur indiquée. Vérifiez la'connexion du cible PTC ou NTC.
ALARME A15 Le seuil d'alerte indiqué dans la section relative au T —_ .
SURPRESSION niveay d'dlets de srprssion o 61 dpass, Verifiez le niveau d'olerte d'avertissement de surpression.
Vérifiez ?ue le cable plat qui communique les deux
circuits électroniques est bien connecté et serré.
Iy o aueune communicaion entre e panneau de Cela peut étre dd d une erreur occasionnelle dans le
commande ave le pavé de boutons et I’:lfﬁ(huge etlg | Micrologicel de fonduleur ou @ la lecure ponciuelle
ALARME X13 plogue dclimentafion visse dans e radiateur. d'un parametre jugé en dehors des limites. Dans ce
ERREUR INTERNE : as, nous vous recommandons de couper |'alimentation
Défaut interne dans londuleur de 'onduleur pendant quelques minutes. Si aprés au
' bout de quelques minutes, lorsque I'alimentation est
reconnectée a I'onduleur, le messuﬂe persiste, contactez
votre service technique le plus proche.
Verifiez que le cGble plat qui communique les deux
circuits électroniques est bien connecté et serré.
Vérifiez que les cables reliant les variateurs sont
La communication entre les cartes électroniques d'un correctement ciblés ef fendus.
ALARME X14 méme lecteur ou les informations partagées enre les Cela peut éire do d une erreur occasionnelle dans e
ERREUR INTERNE lecteurs présentent des défaillances ou des erreurs micrologiciel de I'onduleur ou d la lecture ponctuelle d'un

d'intégrité des données.

parametre jugé en dehors des limifes.

(ette erreur se réinitialise automatiquement, le systéme
revient donc généralement & o normale aprés quelques
minutes.
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18 - ENTRETIEN ET REPARATION

Nous recommandons de surveiller périodiquement |'onduleur et de réguler son fonctionnement.

19 - GARANTIE

Le non-respect des instructions fournies dans ce manuel d'instructions et/ou toute manipulation de I'onduleur
non effectuée par un service technique agréé et/ou I'utilisation de piéces de rechange non originales annulera la

arantie et exonérera le fubricunrﬂe toute responsabilité en cas d'accidents de personnes ou de dommages aux
Eiens et/ou au produit lui-méme.

Une fois le [[)roduit réceptionné, vérifiez qu'il n'a pas subi de cassures ou de bosses importantes. Dans le cas
15 € ¢ N > b 095360 TN e >
contraire, informez le livreur. Une fois I'onduleur sorti de son emballage, vérifiez qu'il n'a pas été endommagé
pendant le transport. En cas de dommages, informez le distributeur.

Vérifiez que les caractéristiques affichées sur la plaque signalétique sont celles que vous avez demandées.
Si le défaut n'est pas inclus dans le tableau “ ALARMES “, veuillez contacter le revendeur agréé le plus proche.

20 - ELIMINATION ET ASPECTS ENVIRONNEMENTAUX

Pour éliminer les piéces qui composent le variateur de fréquence, vous devez vous conformer aux réglementations
et lois en vigueur du pays ou le produit est utilisé. Dans tous les cas, ne jetez pas les piéces susceptibles de polluer
A

I'environnement.

E (e symbole sur le produit indique qu'il ne doit pas étre jeté avec les autres déchets ménagers.
|

This stipulation only refers o the disposal of equipment within the European Union (2012/19 /EU). It is the user’s
responsibility to dispose of the equipment b deﬁverin it fo a designated collection point for the recycling and
disposal of electrical equipment. For more in?;rmution about equipment collection points, contact your local waste
disposal agency.
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I - PRESENTAZIONE

Il seguente prodotto & un dispositivo elettronico pensato e progettato per il controllo e la protezione dei sistemi di
pompaggio basato sulla variazione della frequenza d’alimentazione della pompa. Linverter puo essere collegato
a qualsiasi pompa per gestirne il funzionamento e mantenere una pressione costante. In questo modo la pompa o
:I sisremuldi pompaggio viene attivato solo quando necessario, evitando inutili sprechi di energia e prolungandone
a vita utile.

In questo libretto di istruzioni & stato utilizzato il seguente simbolo:

& Rischio di danni a persone o cose.

2 - ISTRUZIONI
Prima di installare e utilizzare il prodotto:

- Leggere attentamente |'intero manuale prima di utilizzare il dispositivo per la prima volta e conservarlo come
un riterimento futuro.

L'utente deve osservare ri%orosumente le norme antinfortunistiche vigenti nel proprio paese. Verificare al
momento della ricezione del prodotto che non vi siano danni al prodotto e/o componenti mancanti. In tal caso,
informare immediatamente il fornitore.

- Verificare che i dati riportati sulla targhetta siano quelli richiesti ed opportuni per l'installazione, ed in particolare
che la corrente nominale del motore sia compatibile con i dati indicati sulla targhetta delle caratteristiche del
convertitore di frequenza.

- L'installazione e la manutenzione devono essere eseguite solo ed esclusivamente da personale autorizzato,
incaricato di effettuare i collegamenti elettrici secondo le vigenti norme di sicurezza.

- L'Inverter non deve essere utilizzato da persone con ridotte capacitd fisiche, sensoriali o mentali, o senza la
dovuta esperienza o conoscenza, a meno che una persona responsabile della loro sicurezza non abbia spiegato le
istruzioni e supervisionato il funzionamento dell'Inverter.

- Non lasciare che i bambini giochino con I'lnverter.
- Non utilizzare il prodotto in modo diverso da quanto specificato nel seguente manuale di istruzioni.

- Il produttore declina ogni responsabilitd per danni causati da un uso improprio del prodotto e non risponde di
danni causati da manutenzioni o riparazioni effettuate da personale non qualificato o non autorizzato /o con
pezzi di ricambio non originali.
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3 - DATI TECNICI
Valori nominali:
Unita | [e]motion MT2-11A [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A

Tensione di alimentazione v 220-240V Monofase 400V Trifase 400V Trifose
Tensione motore v 230V Trifase 400V Trifase 400V Trifase
Frequenza di esercizio Hz 50/60 50/60 50/60
Corrente massima all'vscita del convertitore di frequenza | A 1 1 30
Corrente massima all'ingresso del convertitore di frequenza| A 0 12 3
Potenza massima nominale del motore kw 22 4 1
Gamma di potenza apparente di uscita kvA 33 54 141
Livello di efficienza - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 Hz)
Grado di profezione IP 55* IP 55* IP 55*
Grado di profezione 2 2 2
Tipo di azione B B B
Funzionamento Sl S1 S1
Distribuzione sistemi di messa a ferra IT, TN-C,TN-STT IT, TN-C,TN-STT IT, TN-C,TN-STT

*La ventola ausiliaria in dotazione per il montaggio a parete ha un grado di protezione IP54

Limiti di utilizzo:
- Temperatura ambiente minima: -10°C
- Temperatura ambiente massima: +40°C
- Variazione della tensione di alimentazione: +/- 10%
- Intervallo di umidita: dal 5% al 95% senza condensa e vapore
- Altitudine massima: 2.000 metri

Eco-Design:
Perdita Punti di carico
instondby| 95,05 | 2550 [ 25100 | 50,25 | 5050 [ so;100 [ oo;s0 | got00 | Clése
(W) Perdita relativa [%] *1)2)3)
[e]motion TT3-11A 6,13 90,50 9296 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
[e]motion TT3-30A 9,03 88,59 93,73 93,68 96,83 9598 96,39 97,66 97,64 IE2
Unita [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A
Tensione di alimentazione v 400 400
Frequenza di alimentazione Hz 50/60 50/60
Corrente massima P A 12 3l
Tensione motore v 400 trifose 400 trifase
Corrente di uscita nominale A 1 30
Corrente massima OP A 1 30
Potenza di uscita apparente (kvA) 76 208
Potenza motore consigliata (kW) 4 ]
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Nota:

1) I valori di perdita sono stati determinafi a una frequenza di commutazione di 4 kHz.
2) 1 valori di perdita includono +10% di supplemento in IEC 61800-9-2.

3) Perdite relative in relazione alla potenza apparente nominale del dispositivo.

4 - IDENTIFICAZIONE PRODOTTO

E-MOTION MT2-11A

| l l l

Famiglia di Alimentazione inverter: Uscita motore: Intensita di corrente
prodotti M = monofase T = trifase T = Trifase massima del motore
5 - DIMENSIONI E PESO
Dimensioni Volume Peso
Dispositivo Packaging Dispositivo Packaging Dispositivo Packaging
[e]motion MT2-11A 2301834149 330x230170 0,0063 m* 0013 m* 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-11A 230x1834149 330x2304170 0,0063 m* 0013 m 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-30A 316x276x198 330x295x210 0,017 m 0,020 m 6,4 Kg 11 Kg
6 - CONSERVAZIONE

Il prodotto deve essere immagazzinato in luogo corerto e asciutto, lontano da fonti di calore e protetto da sporco
e vibrazioni, umidita, fonti di calore ed eventuali danni meccanici. Non appoggiare oggetti pesanti sopra la
confezione.

7 - INSTALLAZIONE E MONTAGGIO

Prima di installare I'inverter, leggere attentamente |'intero manuale e consultare le norme di sicurezza vigenti nel
paese in cui verrd ufilizzato.

L'installazione deve essere esequita da un tecnico qualificato.
a) Installazione dell’inverter:

- Deve essere installato in un luogo ben ventilato, protetio dall'umidita e dall’esposizione diretta al sole e alla
pioggia.

- Prima di effettuare i collegamenti elettrici, assicurarsi che il cavo utilizzato per fornire alimentazione all'inverter
non sia softo tensione.

- Verificare attentamente i dati elettrici indicati nella targhetta delle caratteristiche dell'Inverter prima di collegare
la corrente elettrica.

- | cavi eletrici di alimentazione all'Inverter, e dall'Inverter alla pompa, devono essere di sezione adeguata al

78



- saci

pumps

consumo nominale del motore e alla Iunﬁhezzu del cavo richiesta, secondo le normative vigenti nel paese in
questione. Di seguito & riportata una tabella con le lunghezze massime consigliate in funzione della sezione del
cavo elettrico.

Sezione di ingresso del convertitore di frequenza (mm?) Sezione di ustita del convertitore di frequenza (mm?)
T 4 s | s | 4
Distanza massima (mefri) Distanza massima (metri)
[e]motion MT2-11A 8 19 3 12 8 5
[e]motion TT3-11A 46 76 120 49 81 134
[¢]motion TT3-304 : % 6l . 0 &

- Ogni lunghezza del cavo di interfaccia per la comunicazione e/o il trasduttore di pressione deve essere inferiore
a 3 metri.

- Utilizzare gli appositi pressacavi per fissare il cavo.

- Assicurarsi inoltre che la rete sia dotata di protezione eletirica; & particolarmente consigliato un interruttore
digferenziu)le dedicato ad alta sensibilita (30 mA, classe A per applicazioni domestiche, classe B per applicazioni
industriali).

A

- Olire all'interruttore differenziale, si consiglia di installare una protezione magnetotermica e un sezionatore di
tensione per comandare singolarmente I'alimentazione di ogni Inverter.

A

- Utilizzare gli interruttori consigliati sul lato alimentazione come protezione in caso di guasto di un componente
all'interno dell'inverter. Le dimensioni consigliate dell'interruttore sono le seguenti:

Il tipo B deve essere installato per tutti i dispositivi di protezione o monitoraggio azionati dalla corrente
residua da un inverter fino alla tensione di alimentazione.

Il cavo di terra deve essere collegato correttamente. Se il cavo di terra non & collegato, aumenta il rischio
di scosse elettriche o incendi.

Alimentazione di tensione Modelo [¢]motion Dimensioni dellinterruttore
1~ 230 Vac MT2-11A 204
3~ 400 Vac TT3-11A 16A
3~ 400 Vac T13-30A 32A

b) Installazione di gruppi di pressione con inverter:

- | gruppi di pompe multiple devono essere sempre costituiti da pompe uguali e che, quindi, abbiano la stessa
potenza e prestazioni idrauliche. | mancato rispetto di questo punto pud causare il malfunzionamento del sistema
di pompaggio.

- Per il funzionamento dell'Inverter & indispensabile I'utilizzo di un trasdutiore di pressione (4-20 mA).

- La posizione del trasduttore di pressione deve essere sempre il piu vicino possibile al gruppo pompa, il pid vicino
possibile al serbatoio a pressione, e sempre dopo la valvola di non ritorno del gruppo pompa. E fondamentale
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installare una valvola di intercettazione generale per il gruppo di pompaggio, dopo il posizionamento fisico del
trasduttore di pressione.

- Nel caso in cui sia presente pib di un trasduttore di pressione in un gruppo con pit pompe (piv di un Inverter
con collegato un trasduttore cﬁ pressione), la rete di Inverter inferconnessi deciderd automaticamente, e previa
verifica di affidabilita delle letture dei trasduttori esistenti, qual & il trasduttore che verrd utilizzato come sensore
di pressione generale per I'intero gruppo.

- Se il trasduttore designato funziona in modo errato (indicato sul display con *) il gruppo di Inverter deciderd
di cambiare automaticamente il trasduttore printirule con un altro che fornisca letture pib precise. Il resto dei
trasduttori rimarra in standby pronto per essere utilizzato quando richiesto.

¢) Installazione su motore:

- R(iimomure il coperchio della scatola morsettiera del motore con I'adattatore del supporto motore (parti 5 e 11a)
in dotazione.

- Rompere i 3 fori (figura 1) o 4 fori (figura 2) del radiatore metallico del circuito di potenza con un cacciavite. | fori
sono visibili all'interno del radiatore.

i Avvitgre]ill{)(;diutore metallico all’adattatore del supporto del motore con I'aiuto delle 2 viti previste a tale scopo
parti 9 e 11b).

- Serrare gli appositi pressacavi per garantire il grado di protezione dichiarato (parte 10).

- Effettuare i collegamenti eletirici tra il circuito di potenza e il motore utilizzando i cavi elettrici in dotazione (pos. 6).
- Collegare il circuito di potenza al coperchio + circuito di controllo (parte 1) tramite il flat cable.

- Awvitare il gruppo insieme (parte 13).

€:0.C

S (figura 1)

(figura 2)

d) Installazione su supporto a parete:
- Fissare la staffa alla parete attraverso i 3 fori posteriori della staffa (parte 7).
- Posizionare il ventilatore alla base della staffa, assicurando il flusso d'aria verso I'alto (parte 8).

- Posizionare il gruino inverter all'interno della staffa, assicurandosi che le 2 estremitd del radiatore metallico
siano all'interno della staffa.

- Fissare I'inverter alla staffa utilizzando le 2 viti laterali forate nel radiatore metallico (parte 14).
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8 - COLLEGAMENTI ELETTRICI

MT2:11A TT3-11A
(I PN N ~ . e RN
@ 1 ALIMENTAZIONE\ L ALIMENTAZIONE™ N
, L ELETTRICA \ / = ELETTRICA
[\ N 230VAC 1 ~ R 400VAC 3~ |
® %1: ,\ ® s )
= T /
7
7
~ -

-

1
\

1
1
1
\

USCITA RELE 2

USCITA RELE 1

VENTOLA

INGRESSO DIGITALE 2
INGRESSO DIGITALE 1
TRASDUTTORE DI PRESSIONE

COMUNICAZIONE RS485

——— ACCESSORIO OPZIONALE
(X=X

——1 INGRESSO3 INGRESSO4 MODBUS
Uu v w,
\ / oot
Taaa S A
P \ e
PANNELLO FRONTALE
l' = \ MT2-1A eI

* \ MOTORE 230/400\/30/ 4 ! @EI@@@@@ ?D

I
~__-- = 7 o

~ 0-10v PTC  4-20mA(2)
- N

\
1
\ e | , T

\
\ MOTORE 230/400Vac_ /
~ '

= N

IFo—
o
o
o

~ -

,@ [e]motion 'Il!:'nl]]]AA
A E necessario installare un nucleo magnefico (A). lejucton T
Deve essere fissato:
(MT) e (TT) sul cavo di alimentazione principale dell inverter, il
pib vicino possibile al pressacavo.
(TT) Sul cavo tra inverter e motore, il pib vicino possibile al
connettore dell'inverter, fino a quando un CLIC(B) si sente.

Collegamenti di alimentazione

Modello Alimentazione Motore
[eJmation MT2-11A Monofase 230V Trifase 230 Vac (DELTA connection*)
[e]motion TT3-11A Trifose 400V Trifase 400 Vac (STAR conneion*)

*Per motori da 230/400 V
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INGRESSO 0-10V

INGRESSO PTC/NTC
ALIMENTAZIONE ELETTRICA VENTOLA TRASDUTTORE DI PRESSIONE 2
400Vac 3 ~ USCITARELE 2 TRASDUTTORE DI PRESSIONE 1
USCITARELE 1 COMUNICAZIONE RS485
J /TN
He=0=0r |:| D D s:| PANNELLO FRONTALE
E =
=
|:| )ﬂ PANNELLO FRONTALE
O =l
INGRESSO DIGITALE 1
INGRESSO DIGITALE 2
INGRESSO DIGITALE 3
|:| L INGRESSO DIGITALE 4
MODBUS
(1)
, O .
@ @ |:| [} FEEN
C S , .
© © o %
/ \
© ) ® , \
o o T !
1
o O E—— ,
\
o /
\
’
DD O AP
O 7 MOTORE
0 D 400/690Vac
©

& E' necessario installare i nuclei magnetici (A,B e C).

Li trovate nella scatola degli accessori.

Nel cavo di alimentazione del convertitore di frequenza, uno sard
installato all’esterno, il pib vicino possibile al pressacavo (A).
Nel cavo fra convertitore di frequenza e motore, ne deve essere
installato uno che raggruppi tutti i cavi (B) e un altro che
raggruppi le sole 3 fasi senza terra (C).

Collegamenti di alimentazione

Modello Alimentazione Motore
[e]motion TT3-30A Trifase 400V Trifase 400 Vac (Collegamento DELTA%)
*Per motori da 400/690 V
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SEGNALE

DESCRIZIONE

Rele 1
Relé 2

Uscite che agiscono come programmato nella sezione 5. PARAMETRI AVANZATI
Queste uscite sono libere da potenziale & con un carico massimo di 5 Ampere a 230Vac.

VENTILATORE

Nella modalitd di funzionamento con supporto a parete, non avendo il raffreddamento del motoventilatore stesso, utilizzeremo il sistema di ventilazione di
wi tale supporto & dotato di serie per effettuare fule raffreddomento. Questa ustita & a 24Vdc e i attiva ogni volta che I'inverter st attivando il motore.

IN1
IN2
IN3
IN4

A questi ingressi possiamo collegare un qualsiasi contatto pulito che svolgerd le funzioni programmate nella sezione 5. PARAMETRI AVANZATI.

IN3 e IN4 disponibili solo con la scheda di espansione (accessorio opzionale).
NOTA: Non fornire fensione a questi ingressi!

PTC (NTC)

Disponihile solo con scheda di espansione (accessorio opzionale).
Aquestoingressopossiamocollegareunasondaditemperaturadelmotore, checipermetterddimonitorarnelostato. Consenteilcollegamentodi unasondaPTCoNTC.
IIipo di sonda pud essere selezionato come programmato nella sezione 5. PARAMETRI AVANZATI,

4-20mA

(ollegamento del trasdutiore di pressione o sensore di temperatura (sempre 4-20 mA), mantenendo la corretta polaritd indicata nello schema
dei collegamenti del trasduttore stesso.

In caso di un solo sensore, collegare sempre all'ingresso 4-20mA(1)

Nel cus(z d)i un secondo sensore, disponibile solo con scheda di espansione (accessorio opzionale), collegarlo all'ingresso
4-20mA(2).

0-10v

Disponibile solo con scheda di espansione (accessorio opzionale).

Ingresso esterno che permette di modificare la velocitd di rotazione del motore con I'ausilio di un potenziometro come specificato nella sezione 5.
PARAMETRI AVANZATI.

L'ingresso ha 3 contatti: +10, AlT, GND.

@Se si dispone di un potenziometro con alimentazione propria a 10V, collegare il segnale tra Al ¢ GND.

@se si dispone di un potenziometro sprowvisto di alimentazione propria, collegare I'ingresso del potenziometro tra +10 e GND e I'uscita del
potenziometro s All.

Questa funzione pud essere abilitata chivdendo una delle porte di ingresso digitale & impostandola su “Slave 0-10V" in 5. PARAMETRI AVANZATI.
Il controllo logico &:

Nelle modalita A (Pressione costante), B (Pressione differenziale), D (Temperatura costante) ed E (Temperatura differenziale): (Figura 30 a
pagina n. 243)

- Arresto sotfo 1V.

- Velocitd massima superiore a V.

- Accelerazione/decelerazione lingare tra 1V e 9V.

In modalitd C (Velocitd fissa) la logica dipende dal valore del Setpoint Slave 1V e dal valore del Setpoint Slave 9

a) Il setpoint Slave 1V & inferiore al setpoint Slave 9V: (Figura 3b a pagina n. 245)

- Arresto sotto 0,5V

- Segnale di ingresso sotto 1V ¢ OFF -> Pompa OFF

- Segnale in ingresso sotto 1V & pompa ON --> Setpoint Slave 1V

- Accelerazione/decelerazione lineare fra 1V e 9V.

- Segnale di ingresso superiore a 9V --> Setpoint Slave 9V

b) Il setpoint Slave 1 & maggiore del setpoint Slave 9V: (Figura 3¢ a pagina n. 243)

- Arresto sopra 9,5V

- Segnale di ingresso superiore a 9V & Pompa OFF -> Pompa OFF

- Segnale di ingresso superiore a 9V & pompa ON -> Setpoint Slave 9V

- Accelerazione/decelerazione lingare tra 1V e 9V.

- Segnale di ingresso sotfo 1V -> Setpoint Slave 1V

MopBuS

Disponihile solo con scheda di espansione (accessorio opzionale).

Consente il monitoraggio del convertitore di frequenza attraverso il protocollo di comunicazione MODBUS.

Possiamo regolare la configurazione della comunicazione MODBUS come programmato nella sezione 6. MESSA A PUNTO.
Nota: per il parametro MODBUS, fare riferimento alla sezione MODBUS.

RS485

In questi morsetti deve essere effettuata Iinterconnessione dei diversi drive che si vuole comunicare (massimo 8). Il collegamento & punto/punto.|
terminali 1 devono essere collegati tra loro allo stesso modo dei ferminali 2.
FRECUENCY CONVERTER 1 FRECUENCY CONVERTER 2 FRECUENCY CONVERTER 8

20066628 64 |g)| |88 |l | &9
[ [

g i §
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9 - FORMATO SCHERMO

Spia Pompa in Funzione Spia Tensione Inverter Display principale Tasto Stop Manuale

WARNING:
WAIT AT LI

EAS
AFTER REMOVING'ROWER

Spia Allarme  Tasto Selezione Sinistra  Tasto Freccia in alto  Tasto Freccia in basso Tasto Selezione Destra
10 - SCHERMO PRINCIPALE
Frequenza di rotazione attuale  Consumo istantaneo Consumo Nominale Frequenza di arresto
H|l=z 418 .2 DANEE U= =
Fm|F BlE|. 3 ClE . "]
Ela r 815 .5 CE S . 5
14257 Mle | n|u
Ora attuale Pressione attuale Pressione setpoint Accesso al menu
Dati attuali Dati programmati
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11 - MODALITA DI FUNZIONAMENTO
1) Unita pompa singola

Il variatore di velocitd, tramite la lettura diretta del trasdutiore di pressione, si occupa di gestire la velocitd di
rotazione del motore eletirico della pompa, garantendo che la pressione di rete rimanga fissa ed inalterata,
all'interno del range di prestazioni deﬁu pompa indipendentemente dalla richiesta istantanea di portata richiesta.
Quando la richiesta di portata & massima, la pressione della rete idrica diminuisce. A questo punto il frasduttore
di pressione, che informa continuamente I'inverter della pressione attuale, fa si che I'inverter faccia ruotare pit
velocemente il motore elettrico, garantendo la pressione di lavoro stabilita. Al contrario, quando la richiesta di
portata diminuisce, I'inverter fa ruotare pib lentamente il motore eletirico in modo che la pressione della rete
idrica rimanga inalterata.

Per il tipico schema di installazione idraulica (figura 1) a pagina n.244.

2) Unita con piv pompe (Multi Inverter)

Quando & presente una rete di due o piv inverter collegati tra loro, il sistema decide in modo alternato e ordinato
quale pompa deve avviarsi per prima, quando c'é richiesta di portata. Una volta che questa pompa inizia a girare,
se si ferma perché non ¢'é piu richiesta di portata, il sistema al successivo riavvio avviera una pompa diversa,
ruotando tutte le pompe che compongono la rete di inverter in modo che tutie le pompe nella rete di inverter
vengano avviate lo stesso numero di volte.

Se una pompa & in funzione e raggiunge la massima velocitd di rotazione e la pressione di rete non raggiunge la
pressione di esercizio stabilita, il sistema deciderd se avviare un'altra pompa, per supportare la prima o quante ne
sono in funzione in quel momento. A quel punto la rete di inverter calcolerd la velocita di rotazione dei motori che
garantiscono la minima richiesta di energia elettrica mantenendo la pressione di esercizio.

Allo stesso modo, e con la stessa premessa del massimo risparmio energetico, il sistema calcolera continuamente
quando puo scollegare ogni pompa in funzione in qualsiasi momento.

12 - PROCEDURA GUIDATA DI AVVIO

La prima volta che si collega la tensione all'unita, verra eseguita una procedura guidata di avvio in cui & possibile
configurare i parametri di base per poter avviare I'unitd di pompaggio. Per le modalitd di funzionamento con pit
di 1 pompa, questa procedura guidata viene eseguita solo su una delle unitd indipendentemente dal fotale che
sono collegate.

Durante I'utilizzo di questa procedura guidata il LED rosso lampeggerd indicando che questo processo & in corso.

Ezlrarno
Enallish
Frionocais
ik

U &
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Il sistema indica automaticamente il numero di Inverter (x)
interconnessi alla rete. E un parametro indicativo e non puo essere
modificato.

Con il tasto F1 & possibile ripetere la ricerca automatica se il valore

mostrato “x" & diverso dal valore reale.

Se si eseguono varie ricerche e il valore continua a non coincidere,
probabilmente ¢'¢ un errore di connessione nella rete di inverter.

Prima di eseguire questo punto & necessario utilizzare il segno grafico
sul motore della pompa per verificarne il senso di rotazione, che puo
essere orario o antiorario a seconda del modello di pompa.

In questo punto & possibile vedere come il motore compie una
sequenza di giri lenti in modo da poter vedere facilmente se il senso
di rotazione & corretto. Esegue 6 test di rotazione e arresta il motore.

Il pulsante F1 riavvia il fest di rotazione.

Se il senso di rotazione non & corretto, selezionare NO con le frecce e
riawviare il test premendo F1 per verificare che il senso di rotazione
sia stato modificato con successo.

Una volta verificato che il senso di rotazione sia corretto, selezionare
Sl e poi accettarlo con il tasto F2.

Utilizzare i tasti freccia per aumentare o diminuire il valore che
lampeggia e utilizzare il pulsante F2 per passare al valore successivo.
La sequenza dei valori &:

GIORNO — MESE — ANNO — ORA — MINUTI

La parte in basso a sinistra del display indica il giorno della settimana
calcolato automaticamente in base alla data inserita.

Quando si modifica I'vltimo valore (minuti) & possibile accettare le
modifiche premendo il tasto F2.

Nota: In qualsiasi momento della data & possibile tornare al valore
precedente premendo il tasto F1.
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A questo punto ¢ necessario inserire il consumo nominale del
motore, aumentare o diminuire il valore utilizzando i tasti freccia e
convalidando con il tasto F2.

Nota: Il consumo nominale & indicato sulla targhetta dei dati del
motore. E necessario scegliere il valore corretto, ad esempio se si
collega un inverter MT selezionare il valore 230 V e per I'inverter TT
selezionare 400 V.

Utilizzare i tasti freccia per inserire la scala di pressione massima del
trasduttore di pressione collegato.

Questo valore & indicato sulla targhetta dei dati del trasduttore di
pressione, e deve essere sempre compreso tra 4 e 20 mA.

Convalidare con il tasto F2.

Utilizzare i tasti freccia per inserire la pressione alla quale si desidera
che I'unita funzioni.

Bisogna fare molta attenzione che questo valore sia sempre
all'interno della curva d'esercizio della pompa, e cercare sempre di
evitare gli estremi della curva, cioé con portate prossime allo 0 o
pressioni molto basse.

Convalidare con il tasto F2.

Una volta raggiunto questo punto, il convertitore di frequenza deve
essere programmato per sapere quando non ha piv richiesta di
portata e deve fermarsi. Per fare cio chiederd aiuto per comprendere
le caratteristiche dell'impianto a cui & connesso.

Se in questo momento viene rilevato che la pressione dell'impianto &
uguale o maggiore della pressione di esercizio, |'utente sard informato
che & necessario aprire |'alimentazione idrica dell’apparecchiatura
per ridurre la pressione al di sotto della pressione di esercizio.
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cHIUDERE IMannaTa Quando il drive rileva che la pressione dell'acqua nell'impianto &
- - inferiore alla pressione di esercizio, verra chiesto all'installatore di
E chivdere completamente I'vscita dell'acqua dall'apparecchiatura
FREMERE Bccettore alfimpianto.

Hocettare

U &

rIic.FrRER. arRESTO Per alcwni secondi e in funzione della capacita dell'impianto,
I'apparecchiatura raggiungerd la pressione di esercizio in modo
da calcolare automaticamente quale ¢ la frequenza di arresto
dell'apparecchiatura.

Z.9B0r e .TH=
FreouEHZE o1 lakrresTo Una volta calcolata la frequenza di arresto, la procedura guidata
. : T b el di configurazione mostrerd la frequenza di arresto calcolata e
Zo.6H=z richiederd all'installatore la convalida della frequenza calcolata.
Firetere Aococettore
- -
\VS; 0
Lilgss i s TEMTE! Ha Mostra un testo per alcuni secondi che indica che la procedura
il il ol = guidata & stata completata correttamente prima di visualizzare la
TEEMIMNATIO schermata principale.

COM SUCCESS0

Nota: Tutti i dati inseriti o calcolati nella procedura guidata possono essere modificati successivamente tramite il menu
dell'unita.

PROCEDURA GUIDATA DI AVVIAMENTO IN IMPIANTI CON DUE O PIU POMPE
Nei sistemi con due o pit pompe, la procedura guidata di avvio verra eseguita in futte le unitd contemporaneamente.

Una volta terminata la procedura guidata in una di queste unitd, le altre unitd sulla rete saranno completamente
programmate con gli stessi dati. Non resta che eseguire il test di rotazione della procedura guidata in tutte le altre
pompe.

Una volta eseguiti i test di rotazione, gli inverter saranno completamente programmati.
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13 - MENU DI CONFIGURAZIONE

1. PARAMETRI 2SCHERMO | | 310G | |4 MANUALE | | 5 PARAMETRI AvanzaT |

2.01 TEMPERATURA

5.60 LIVELLO DI ATTIVAZIONE

518 INGRESSO DIGITALE T| | De| TERWISTORE DEL MOTORE

2.15 VERSIONE

SOFTWARE

2.16 CONSUMO DI

ENERGIA DELLA POMPA

2.17 CONSUMO DI 5.62 IMPOSTARE DATA
ERGIA DELLA RETE 5.22 INGRESSO DIGITALE 2 EORA

5.63 ARRESTO PROCEDURA
GUIDATA RICERCA FREQUENZA

5.19 PRESSIONE IN 1 5.61 BLOCCO PARAMETRI

0 : 6,01 COSTANTE
‘ 11 SETPOINT PRESSIONE‘ ‘ a0 T ‘ ‘ 5,01 LINGUA ‘ ‘ 541 USCITARELE 1 ‘ ‘ GOl SsThATE ¢ ‘
1.4 CORRENTE DEL 2,02 SEGNALE ) : 6,02 COSTANTE
‘ .4 CORE ‘ ‘ 00 SEGNALE ‘ ‘ 5,02 UNITA DI PRESSIONE ‘ ‘ 542 USCITA RELE 2 ‘ ‘ bn cosT ‘
2.03 SEGNALE 5,04 VALORE MININO 5.43 PROGRAMMA 6,04 FREQUENZA DI
‘ 1:5SENSO DI RDTAZ'D"E‘ ‘ ANALOGICO 2 ‘ ‘ PRESSIONE TRASD. (4mA) ‘ OPERAZIONE 1 ‘ ‘ COMMUTAZIONE ‘
1.6 FREQUENZA DI 2.4 INGRESS0 0.10V 5,05 VALORE MASSINO 544 ORA INIZIO 6,05 FREQUENZA DI
ARRESTO : - PRESSIONE TRASD. (20mA)| | PROGRAMMA 1 MANOVRA DI ARRESTO
17 DIFFERENZIALE DI | | 2,05 TERMISTORE 5,08 FREQUENZA MINIMA | [ 5.45 ORA ARRESTO 6,06 VELOCITA DI
AWIAMENTO MOTORE DI ESERCIZIO PROGRAMMA 1 MANOVRA DI ARRESTO
5,09 FREQUENZA MASSIMA| | 5.46 PROGRAMMA
2,06 ORE DI TENSIONE ‘ 09 FREQUE ‘ ‘ Ja PRuGRAN ‘ ‘ 6.07 INDIRIZZO MODBUS ‘
5.10 BOOST 547 ORA INIZIO 6,08 VELOCITA IN BAUD
2.07 ORE LAVORATE ‘ PROPORZIONALE ‘ ‘ PROGRAMMA 2 ‘ ‘ MODBUS ‘
5.1 NUMERO MASSIMO DI | | 5.48 ORA ARRESTO "
2,08 NUMERO DI AVVIO ‘ DA UUNER] ‘ ‘ Peg ORh RRE ‘ ‘ 6,09 PARITA MODBUS ‘
2.09 INGRESSO 5.12 RITARDO ARRESTO 5.49 LIVELLO DI ALLARME
DIGITALE 1 ‘ POMPA PRINCIPALE ‘ ‘ SOVRAPRESSIONE ‘ ‘ 8.10 RESET ALLARMI ‘
210 INGRESSO 513 FREQUENZA DI SOGLIA| | 5.54 ALLARME MARCIAA | [ 6,11 RESET NUMERO DI
DIGITALE 2 DI MARCIA AUSILIARIA SECCO ATTIVO AVVIAMENTI
217 INGRESSO 5.14 RITARDO AWVIO 5,56 RITARDO ALLARME
DIGITALE 3 AUSILIARIA MARCIA A SECCO
212 INGRESSO 5.15 RITARDO ARRESTO 5,57 ALLARME SCOPPIO
GITALE 4 AUSILIARIO T80
213 USCITARELE 1 5.16 TEMPO DI CAMBIO 5.38 ALLARME TENSIONE
ATTIVO
: 5.17 INTERVALLI TENSIONE| | 5.59 TIPO TERMISTORE
214 USCITA RELE 2 TALCIO POMPA ‘ ‘ HOTORE ‘

5.23 PRESSIONE IN 2

5.64 RIPRISTINO DELLE

5.26 INGRESSO DIGITALE 3| | }fjpOSTAZIONI DI FABBRICA

5.27 PRESSIONE IN 3
5.30 INGRESSO DIGITALE 4

5.31 PRESSIONE IN 4

5.35 SETPOINT PRESSIONE
SLAVE IV

5.36 SETPOINT PRESSIONE
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14 - ELENCO PARAMETRI
1. PARAMETRI
Par. Descrizione Unita ST Note
Predefinito | Min. Maox.
1.1 | SETPOINT PRESSIONE Bar |Protedura guidata 05 FS Pressione che si desidera mantenere nel sistema.
MT2-11A . . . . .
Procedura Corrente del motore in ampere. Considerando se il motore & cablato come frifase
43 CORRENTE MOTORE Amp Quideta 0l Hgm 230V o trifuse 400V. Ingerire il valore nominale.
£ possibile modificare il senso di rotazione del motore modificando questo parametro
1.5 | SENSO DI ROTAZIONE 0 1 da0a ] o viceversa.
Procedura II sistema si arresterd quando l'inverter funziona da un certo lasso di tempo (vedere
16 | FREQUENZA DI ARRESTO | Hz quidata 0l " il parametro 5.12) a questa frequenza.
7 DIFFERENZIALE DI B 05 03 3 E il diferenziale che permette di ridure lu pressione per awiare la pompa
*“ | AWIAMENTO or " " utilizzando il valore inserito nel parametro 1.1.
1.8 (A);EEEHEMPERATURA ol °C Paﬂ[lﬁg%" 01 100 Si tratta della temperatura di offset per il setpoint della temperatura.
2. SCHERMO
Par. Destrizione Unita Note
2.01| TEMPERATURA DEL MODULO] °C | Indica la temperatura del modulo elettronico dell'inverter.
Indica il valore in mA del trasduttore di pressione 1.
R SGNALEAALOGIDT | mh Questi dati saranno 4 mA per 0 Bar e 20 mA per il limite superiore del rasduttore collegato.
Indica il valore in mA del trasduttore di pressione 2.
R STGNALEMALDGIDZ | mA Questi dati saranno 4 mA per 0 Bar e 20 mA per il limite superiore del trasduttore collegato.
2.04| INGRESSO 0-10v V| Indica il valore del segnale 0-10V se abilitato in uno degli ingressi.
2.05| TERMISTORE MOTORE | kohm | Indica il valore del segnale NTC/PTC se abilitato nelle impostazioni.
206/ ORE DI TENSIONE Ore | Indica il numero fotale di ore in cui I'inverter & stato collegato @ una rete elettrica.
2.07| ORE LAVORATE Ore | Indica il numero fotale di ore lavorate (fornendo una tensione di uscita) dell‘inverter.
2.08| NUMERO DI AVVIAMENTI Indica il numero totale di aviamenti da zero effettuati dall'unita.
209/ INGRESSO DIGITALE 1 Indica se Iingresso digitale 1 & ON o OFF.
2.10{ INGRESSO DIGITALE 2 Indica se I'ingresso digitale 2 & ON o OFF.
2.11| INGRESSO DIGITALE 3 Indica se I'ingresso digitale 3 & ON o OFF.
2.12| INGRESSO DIGITALE 4 Indica se I'ingresso digitale 4 & ON o OFF.
2.13| USCITARELE 1 Indica se |'uscita del relé 1& ON o OFF.
2.14| USCITARELE 2 Indica se I'vscita del relé 2 & ON o OFF.
2.15/ VERSIONE SOFTWARE Versione del software dell'unitd.
2.16| CONS. POTENZA DELLAPOMPA| W | Potenza istantanea consumata nei morseti di uscita verso la pompa.
2.17| (ONS. POTENZA DEL GRUPPO] W | Potenza consumata istantaneamente da tutte le pompe.
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| 3.106 |

Z.81 AaLakEM Fad Quando si accede al menu di log verra visualizzato un elenco in
YOLTAGE ordine cronologico degli allarmi che sono stati attivati nell'unita,
bl - indicando la data e 'ora in cui si sono generati.

laraasrtles - 12318
o Usare le frecce per andare avanti o indietro per visualizzare i diversi
EXIT allarmi che sono stati attivati.
Premere F1 per uscire da questo menu.

| 4. MANUALE

Il sistema & predisposto per eseguire manualmente i test di velocitd e funzionamento tramite questo menu. Quando si accede a questo menu,
indipendentemente dallo stato dell'impianto, I'unita dalla quale si sta accedendo interrompe le sue funzioni e quindi arresta la pompa.

Quando si accede a questo menu appare questa schermata:

4. MaHUaL Dove viene visualizzata la frequenza, un timer e la pressione in quel
— 1 T preciso momento letta dal trasduttore.
B,.8H=z (@s=s3
_ Premere F1 per uscire da questo menu.
4.8Ear P g
EwIT 0 Quando si preme ON (con il tasto F2) si avvia il motore e si pud
' - aumentare o diminvire la frequenza utilizzando i tasti freccia.
Contemporaneamente & possibile vedere come inizia il conto alla
rovescia per 2 minuti di funzionamento. Se non si preme alcun tasto,
dopo 2 minuti il motore si fermerd automaticamente. Se si preme il
. tasto F2 durante il conto alla rovescia, questo aumenterd di 15 minuti,
4. MaHUAL ot y ; \
30 minuti, 1 ora, 2 ore, 4 ore, 8 ore e 24 ore ogni volta che verrd
42 . 8H=z (B=sa) premuto.
4.6RBar Premere F1 per uscire, fermare il motore e tornare alla schermata di
0+Ff + attesa di questo menu.
-
F1

A ATTENZIONE:

L'uso improprio della modalita manuale puo causare
sovrapressioni nell’impianto.
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5. PARAMETRI AVANZATI

Par. Destrizione Unita L L L Note
Predefinito Min. Max.
Spagnolo
Inglese Olandese
5.01/ LINGUA Spagnolo Flrt(;“:]e;: ';{ng:go E possibile scegliere tra diverse lingue per il menu e gl avisi.
Portoghese |  Svedese
Tedesco
5.02| UNITA DI PRESSIONE Bar Bar Bar - PSI - mwc Uniti di pressione di esercizio sul display.
5.04 #kggmm‘?; [ESSlONE Bar P;ﬂﬁﬁg't’(:a - 10 Valore del trasduttore di pressione a 4mA
5.05 ¥ék2§5#m”?;ﬂ%s Slone Bar P;ﬂﬁﬁg't’(:“ 5 4 Valore del trasduttore di pressione a 20mA
5.08 ESREI(EJClJIEP[JZ A MININA DI Hz 5 10 50 Frequenza minima alla quale la pompa funziona.
5.09 EEE%EPOZ AMASSIA DY Hz 50 5 05 Frequenza massima alla quale la pompa funziona.
5.10| BOOST PROPORZIONALE | Bar 0 0 PSEEEANILAUSP::’“AA Aumento di pressione alla massima frequenza della pompa.
510 NUMERO MASSIMO DI 8 1 8 Numero massimo di pompe che possono funzionare contemporaneamente
**"| POMPE ACCESE nell'impianto.
512 RITARDO ARRESTO POMPA Sa 0 0 10 Tempo dal momento in cui la pompa principale funziona a una veloitd inferiore alla
**%| PRINCIPALE frequenza di arresto (parametro 1.6) fino all‘arresto completo.
Frequenza di riferimento per decidere se la pompa ausiliaria deve essere in funzione
513 FREQUENZA DI SOGLIA DI i 7 % 5 o meno. Si awia se la frequenza & superiore al valore ¢ la pressione effettiva &
***| MARCIA AUSILIARIA ! inferiore al setpoint. La pompa ausiliaria i arresta se la frequenza & inferiore ¢ lo
pressione effettiva & pari ol valore nominale.
5.74| RITARDO AWIO Sac 9 1 g | Tempo dal momento in cui s verifica la condizione del parametro 5.09 fino all'awio
* AUSILIARIA della pompa ausiliari.
515 RITARDO ARRESTO Sac 9 1 0 Tempo da quando un sistema di due o pib pompe funziona al di sotto del parametro
**=| AUSILIARIA 1.6 fino all'arresto delle pompe ausiliarie.
5.16 TEMPO DI CAMBIO Ore U OFF n Parametro per impostare il periodo di tempo per lo commutazione tra le pompe.
Parametro per impostare il periodo di tempo per |'awvio periodico della pompa.
5.17 l(bﬂEchAP%'lAI,EANSIONE Ore U OFF n Se lo pompa & inattiva per questo periodo di tempo impostato ruoterd alla frequenza
minima per 2 o 3 volte.
Non usalo Selezionare “Non usato” non inciderd sul sistema.
Arresto ofal Possiamo utilizzare I'ingresso digitale come start-stop dell'impianto o start-stop solo
Arresle; '00 “?l: IeNV di una pompa scegliendo le opzioni Arresto fotale o Arresto locale.
Arrsto local Allo stesso modo, pud essere utilizzato anche come una diversa pressione impostata
A rr;eslo olcu IeNV predefinita. Scegliendo Setpoint IN & possibile selezionare un'alfra pressione
5.18 | INGRESSO DIGITALE 1 Non usato eslo loce impostata diversa sul parametro 5.19.

Setpoint IN
Setpoint IN INV
Sensore di flusso
Sensore di flusso INV
Slave 0-10V

L'opzione Sensore di flusso viene utilizzata quando & disponibile un sensore di flusso
che arresterd la pompa.

L'opzione Slave 0-10V viene utilizzata se un dispositivo attivo 0-10V o un
pofenziometro (dispositivo passivo) & collegato all'ingresso 0-10V.

Nota: Le opzioni INV vengono ufilizzate per gli ingressi NC.
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Par. Destrizione Unita i AT Note
Predefinito Min. Max.
5.19| PRESSIONE IN 1 Bar 4 05 FS Se I'ingresso & attivo, & possibile impostare un setpoint diverso.
5.22 | INGRESSO DIGITALE 2 Non usato Vedi parametro 518 | Vedi parametro 5.18
5.23| PRESSIONE IN 2 Bar 4 05 | FS Se l'ingresso & attivo, & possibile impostare un setpoint diverso.
5.26| INGRESSO DIGITALE 3 Non usato Vedi parametro 5.18 | Vedi parametro 5.18
5.27| PRESSIONEIN 3 Bar 4 05 | F Se I'ingresso & attivo, & possibile impostare un setpoint diverso.
5.30{ INGRESSO DIGITALE 4 Non usato Vedi parametro 5.18 Vedi parametro 5.1
5.31| PRESSIONE IN 4 Bar 4 05 FS Se |'ingresso & attivo, & possibile impostare un setpoint diverso.
Se & installato un dispositivo 0-10V, & possibile impostare qui il valore della
SETPOINT PRESSIONE pressione per il segnale di 1 volt.
535 SLAVE 1V Bor | Porl] 05 Par.305 | *0ego paramefro & disponibile quando uno qualsiasi degli ingressi digitali &
impostato su Slave 0-10V.
Se & installato un dispositivo 0-10V, & possibile impostare qui il valore della
SETPOINT PRESSIONE pressione per il segnale di 9 volf.
536 SLAVE 9V Bar | Parl] 05 Par. 305 | “quegto paramefro ¢ disponibile quando uno qualsiasi degli ingressi digitali &
impostato su Slave 0-10V.
Lo scopo di questo parametro & abilitare i segnali da remoto.
OFF: Il rel& non viene mai attivato.
Allarme (NO): Il elé i chiude prima di un allarme.
Allarme (NC): Il relé si apre prima di un allarme.
AIIurme Awvio: Il rele & ecitato quando ['unitd & in funzione.
Allarme (N Orologio (NO): Il relé si chiude in base ai dati temporali programmati nei
Awm parametri 5.4 - 5.48.
: Orologio (NO Orologlo (NC): Il rele si apre in base i dati temporali programmati nei parametri
541 USCITARELE 1 OFF Orologio (N(; S4-540
Funzionamento a secco | Funzionamento a secco: Il relé & eccitato se I'inverter rileva lo marcia o secco.
Arresto esterno Fermata esterna: Il relé & ecctato quando ('8 un arresto esterno. (Per questa
Sovrapressione (NO) | condizione dobbiamo aver programmato un ingresso digitale come “Arresto locale”).
Sovrapressiong (NC) | Sovrapressione (NO): Il relé si chiude in caso di allarme di sovrapressione
(parametro 5.49).
Sovrapressione (NC): Il relé si apre in caso di allarme di sovrapressione
(parametro 5.49).
542 USCITARELE 2 OFF Vedi parametro 5.41 Vedi parametro 5.41
OFF In questo parametro & possibile scegliere di non avere un programma orario (OFF)
Lu-Do o1 giorni della seftimana in cui si desidera eseguire questo programma. Si puo
5.43| PROGRAMMA OPERAZIONE 1 OFF LV stegliere tra setiimane intere (Lun-Do), giorni feriali (L-V), fine settimana (Sa-Do)
Sa-Do o singoli giorni.
L....Do II'programma orario agird sul relé di ustita programmato a tale scopo.
5.44/ ORA INIZIO PROGRAMMA 1 00:00 00:00 23:59 | Ora diinizio del programma 1.
545 ORA FINE PROGRAMMA 1 00:00 00:00 23:59 | Orario difine del programma 1.
5.46| PROGRAMMA OPERAZIONE 2 OFF Vedi parametro 543 | Uguale al parametro 5.43 ma per un secondo programma.
5.47| ORA INIZIO PROGRAMMA 2 00:00 00:00 23:59 | Ora di inizio del programma 2.
5.48| ORA FINE PROGRAMMA 2 00:00 00:00 23:59 | Orario difine del programma 2.
549 ég\lElll.kgRI)EISéh]LﬁgME FS Par1)] FS Parametro per impostare il valore di pressione massima dell impianto idraulico.
Parametro per abilitare o disabilitare |'allarme di basso livello dell‘acqua.
Nel caso in cui sia attivo e causa awiso, il drive awvierd i tentativi con la seguente
sequenza:
5.54 ALLARME MARCIA A i i N0 5 minuf, 15 minuf, 1 ora, 6 ore o 24 ore. I display mostra il tempo rimanente per
*=*| SECCO ATTIVO il tentaivo di awio. Premendo F2 forziamo il reset dell awiso, conto alla rovescia
ancora incompiuto.
Se dopo 'awiso di 24 ore viene nuovamente rilevato il funzionamento a secco,
I'unita si bloccherd a tempo indeterminato fino a quando non si preme F2.
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Par. Descrizione Unita Progrmamzione Note
Predefinito Min. Max.
556 RITARDO ALLARME g 5 ! % Tempo dal momento in cui il sistema calcola un livello dell'acqua basso fino al
“= | MARCIA A SECCO o momento in cui viene attivato |'allarme per questo motivo.
5.57 | ALLARME SCOPPIO TUBO Si Si NO Parametro per abilitare o disabilitare il rilevamento della rottura del tubo.
5.58 ﬁ%%ME TENSIONE S §i NO Parametro per abilitare o disabilitare |'allarme per mancanza di alimentazione.
5,59 TIPO TERMISTORE OFF g;z Con questo parametro si seleziona il tipo di termistore del motore disponibile per la
***| MOTORE NI protezione del motore.
LIVELLO DI ATTIVAZIONE DEL Con questo parametro, si imposta il livello di attivazione del termistore del motore
560 TeRyisrone DeL wotoRe |otm | T 05 M9 llegat.
Si: La modifica dei valori dei porametri & bloccto.
; NO: La modifica dei valori dei parametri & sbloccata.
5,61 BLOCCO PARAMETR! Ko N Sl Per modificare questo parametro da SI a NO, & necessario inserire la password 1357
o un'altra password generata in precedenza dall'vtente.
. Quando si modificano questi parameri su "SI” apparird questa schermata per la
5.02 | IMPOSTARE DATA E ORA NO NO Sl modifica della data e dell'ora. Una volta completata la modifica, il paramero torna
suNO".
5.63 ARRESTO PROCEDURA N0 N0 i Se s modifica questo paromefro da “NO” a “SI" verrd awiata la proceduro guidata di
“** | GUIDATA RICERCA FREQUENZA ricerca della frequenza di arresto.
RIPRISTINO DELLE . Per ripristinare ['unitd e losciarla con le impostazioni di fabbrica, modificare questo
5.64 | IMPOSTAZIONI DI NO NO Sl parametro su “SI" e dopo aver inserito il codice 1357 I'unitd awvierd la procedura
FABBRICA guidata di awio.
6. MESSA A PUNTO
Par. Destrizione Unita L L L Note
Predefinito Min. Max.
(OSTANTE
8011 propoRzionaLE 10 0 "
6.02| COSTANTE INTEGRALE 100 01 999
6.04 | FREQUENZA DI COMMUTAZIONE |  kHz 17 25 16
FREQUENZA DI MANOVRA
605 p, ARRESTO Bar 01 0 05
VELOCITA MANOVRA DI
606/ )peesto ' ] o
6.07| INDIRIZZO MODBUS 1 1 250
: 48
VELOCITA IN BAUD d
6.08) \0nBUS kbps 192 96
192
6.09| PARITA MODBUS 0 0 2 0=pari // 1=dispari // 2=nessuna paritd
; Modificando questo parametro da “NO” a “S1" s azzera il registro degi allarmi i
il RESET LG ALLARMI N N S parametro forna automaticamente a “NO”.
ol RESET LOG NUMERO NO NO § Modificando questo parametro do “NO” a “SI" s azzera il numero degli awii ¢ i
5 DIAWII parametro forna automaticamente a “NO”.

Per entrare nel menu 6 & richiesta una password (2468
Se installato su una pompa per trivellazione, si consiglia di modificare il valore 6.04 (frequenza di commutazione) al minimo (2,5 kHz).
ATTENZIONE: Prima di modificare i parametri del menu 6, contattare il nostro servizio di assistenza in quanto impostazioni errafe potrebbero causare

malfunzionamenti dell'inverter e/o danni alla pompa.
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15 - INPOSTAZIONI MODBUS

La configurazione Modbus & disponibile solo con la scheda di espansione (accessorio opzionale).

Modbus " e un protocollo di comunicazione applicativo che si posiziona al livello 7 del modello ISO/0SI, basato

sullo scambio di messaggi.

Permette di realizzare una comunicazione di tipo client-server tra dispositivi diversi connessi su fipi di refi e bus

differenti.

Nell'inverter, la connettivita MODBUS awviene sotto la “Trasmissione seriale asincrona su EIA/TIA-485-A. La
modalita di trasmissione & RTU (ASCII non supportato)”.

Per ulteriori informazioni tecniche sul suo funzionamento, andare sul sito web www.modbus.org.

Si possono trovare le impostazioni leggibili (registri di input) nella sezione Dati tecnici, pagina n. 246.

Inoltre, & gggsibile trovare le impostazioni modificabili/leggibili (holding register) nella sezione Dati tecnici,

pagina n.

16 - GESTIONE AVVISI

Uno dei principi fondamentali dell'inverter & cercare di evitare il guasto dell’alimentazione idraulica. Per farlo,
'inverter dispone di sistemi che, nel caso in cui qualsiasi lettura della pressione/consumo del motore sia al

di

fuori dei limiti stabiliti, potrebbe perdere parzialmente la sua capacita di cercare di evitare il blocco dell'inverter
e, quindi, evitare il guasto dell’alimentazione idraulica.

Un chiaro esempio & un consumo eccessivo del motore eletirico. In questo specifico scenario, I'lnverter limitera
la velocita di rotazione del motore per evitarne il deterioramento, mantenendo il consumo del motore pari al
consumo nominale, quindi I'impianto idraulico continuerd a ricevere flusso dalla pompa, non alla pressione di
esercizio stabilito, ma a una pressione leggermente inferiore.

Di seguito & riportata una tabella che specifica lo stato attuale del funzionamento del sistema, in base agli avvisi
visivi mostrati utilizzando sia i LED che la schermata principale:

AVVERTIMENTO

MoTIVO

SPIEGAZIONE / SOLUZIONE

Il LED POWER lumpeggia

La pompa a wi & collegato I'lnverter non & operativa per
il funzionamento automatico.

Verificare che non vi sia un arresto manuale (tasto AUTO/
STOP sulla tustiera), un arresto remoto (arresto remoto
aftivo ingresso ausiliario) o un arresto generale della refe
degli Inverter (si verifica quando si modifica un parametro
itico generale).

11 LED RUN lampeggia

L'inverter sta arrestando lo pompa.

11 LED ALARM lampeggia

La procedura guidata di avvio & in esecuzione.

La pompa & in stato di allarme (indicato sul display).

II'LED smeftera di lampeggiare una volta terminata la
procedura guidata di configurazione iniziale.

Consultare la sezione Allarmi in questo manuale per
risolvere I'incidente.

| dati della frequenza corrente lampeggiano

L'Inverter sta limitando la frequenza di rotazione

del motore a causa di un'elevata temperatura
nell‘elettronica, oltre al consumo eccessivo del motore
eletirico.

Consultare la sezione Allarmi in questo manuale
per risolvere |'incidente.Verificare che I'lnverter sia
adeguatamente ventilato.

I duti della frequenza di arresto lampeggiano

La frequenza di arresto calcolata supera la frequenza
massima consentita per il funzionamento della pompa.

Si consiglia di eseguire nuovamente la procedura guidata
di impostazione della frequenza di arresto (frovare

la procedura guidata di frequenza di arresto su 5.
PARAMETRI AVANZATI).

Se questo awertimento persiste dopo aver eseguito
nuovamente la procedura guidata, & necessario ridurre
la pressione di esercizio, poiché la pompa collegata non
sard in grado di raggiungerla.
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AVVERTIMENTO

MOTIVO

SPIEGAZIONE / SOLUZIONE

| dati sul consumo attuale lampeggiano

L'Inverter sta limitando la frequenza di rotazione del
motore a causa dell'eccessivo consumo del motore.

Verificare che la corrente del motore sia quella indicata
sulla targhetta delle specfiche.

Accanto ai dati della pressione attuale,
¢'é un asterisco che lampeggia

L'Inverter con questo awerfimento non ha alcun
trasduttore di pressione collegato.Se & collegato un
trasduttore, non & collegato con la polaritd corretta.

La lettura del trasduttore ha una differenza di 0,5 bar
dagli altri trasduttori collegati sulla rete degli Inverter.

Scollegare il trasduttore dalla morsettiera elettrica e
invertire la polaritd del cavo di collegamento.

Si consiglia di cambiare il trasduttore perché non legge
corretfamente.

17 - ALLARMI

MESSAGGI0

Morivi

SOLUZIONE()

ALLARME FO1
SOVRACORRENTE

Indica un consumo eccessivo nel motore.

Verificare che i dati di consumo nominale siano stafi
inserifi correttamente.
Verificare che la pompa ruoti liberamente senza ostacoli.

ALLARME F02
CORTO CIRCUITO

[ motore & in cortocircuito o si & bruciato.

Non futi i cavi sono stati collegati.

Guasto interno nell'Inverfer.

Scollegare il motore dall Inverter e verificare che il
messaggio scompaia. In caso contrario, confattare il
servizio tecnico pid vicino.

Verificare che futfi i cavi del motore siano
correttamente collegati al motore stesso e anche
all'Inverter. Supervisionare anche il corretto cablaggio
dell'alimentazione dell Inverter.

Rivolgersi al servizio tecnico pid vicino.

ALLARME F03
ECCESSO DI TEMPERATURA DEL MODULO

I modulo di potenza ha raggiunto una temperatura
molto elevata, compromettendone |'affidabilita.

Assicurarsi che | temperatura ambiente non superi gli
estremi indicati in questo manuale.

Se & montato sulla pompa, assicurarsi che la pompa
abbia una ventola e che sia stato montato il coperchio
della ventola.

Se & montato su un supporto a parete, assicurarsi che la
ventola del supporto funzioni correttamente quando il
motore & in funzione.

L'alimentazione elettrica all'Inverter & stata interrotta.
Il cavo di collegamento elettrico dalla rete elettrica

- Ut e o 5 | o
g La tensione elettrica in ingresso all'Inverter & al di fuori
dei limiti specificati nella sezione dati fecnii.
Il trasduttore di pressione & cablato nel converitore
ALLARME F05 L'Inverter non riceve una lettura corretta dal trasduttore | di frequenza con la polaritd invertita.ll trasduttore di
TRASDUTTORE di pressione. pressione & rotto.Il trasduttore di pressione ha una

gamma diversa da 4-20 mA.
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MESSAGGI0

MOTIVI

SOLUZIONE()

[ motore & in corfocircuito o si & bruciato.

Scollegare il motore dall Inverter e verificare che il
messaggio scompaia. In caso contrario, confattare il
servizio tecnico pid vicino.

Alcuni dei cavi c?w mettono in comunicazione il motore

ALLARME F06 con il convertitore di frequenza non stabiliscono un buon
GUASTO MOTORE confatto elettrico.
[ motore & (ulleﬂuto per ricevere una tensione diversa da
quella fornita dall Inverter.
Difetto/cattivo collegamento delle fosi II consumo delle fasi di ingresso non & bilanciato.
ALLARME F07 L'Inverter rileva che la pompa funziona parzialmente

BASSO LIVELLO DELL'ACQUA

avuoto.

Assicurarsi che la pompa aspiri correttamente il fluido.

L'Inverter rileva che la pompa sta funzionando ad una

ALLARME F08 ; - Verificare che la rete idrica non abbia perdite superiori o
SCOPPIO TUBI fgﬁ?gg:on&glm Feu;]s;oe ad una veloi levta pe un quelle richieste per il regolare fabbisogno.

Verificare che la frequenza minima sia maggiore di

10 Hz.

Verificare che la frequenza massima sia inferiore a 65 Hz.
ALLARME A09 Esiste un parametro relativo alla frequenza in conflitto Verfare ch o fequenza minima inert i nfrore

PARAMETRI DI FREQUENZA INCOERENTI

con i valori considerati normali.

alla frequenza massima.

Verificare che la frequenza minima d'esercizio delle
pompe ausiliarie sia inferiore alla frequenza massima.
Veriticare che la frequenza minima d'esercizio delle
pompe ausiliarie sia maggiore della frequenza minima.

ALLARME A10 I ritardi di arresto delle pompe ausiliarie superano il
PARAMETRI TEMPO ritardo di arresto della pompa principale.
T Ridurre il differenziale di pressione di avviamento della
ALLARME AT1 La pressione differenziale di avviamento supera la e S
ooI0r OIre pompa, oppure aumentare la pressione d'esercizio al di
PARAMETRI DI PRESSIONE pressione di esercizio. sopra di queso valore.
ALLARME A12 Il valore rilevato del termistore NTC o PTC & maggiore o | Attendere che il motore si rafreddi.
SURRISCALDAMENTO DEL MOTORE minore del valore indicato. Controllare il collegamento del cavo PTC o NTC.
ALLARME A15 E stata superata la soglia di allerta indicata nel il " ~
SOVRAPRESSIONE paragrafo relativo al ?ivello di allerta sovrapressione. Controllare vl i allet di soviapressone.
Verificare che il flat cable che mette in comunicazione
entrambi i circuiti elettronici sia ben collegato e serrato.
Non ¢'& comunicazione tra il pannello di controllo con EUI(I) essere dovultlo T un errore 0((|05ignu|e nel firmware
la pulsantiera e il display e la piastra di alimentazione el Inverter o allo lettura puntuale di un parametro
ALLARME X13 awvitata nel radiatore. rtenuto fuori dai limi. In questo coso s consiglia di
ERRORE INTERNO staccare I'alimentazione all Inverter per alcuni minuti.
Guasto interno nell'Inverter. Se dopo alcuni minuti, quando viene ricollegata
I'alimentazione all'Inverter, il messaggio persiste,
contattare il servizio fecnico pid vicino.
Verificare che il flat cable che mette in comunicazione
entrambi i circuiti elettronici sia ben collegato e serrato.
Verificare che f cavi che collegano le unitd siano
ALLARME X14 Lo comunicazione ta ke chede eltroicedelo stesso ;’our(‘;e:sg;nrg"t}g;l;lélznuiSeerrr?r'el'occusionule nel firmware
ERRORE INTERNO ik oo nformaziond cncivie b wit,presen dell'Inverter o alla lettura puntuale di un parametro

guasti o errori di integritd dei dati.

ritenuto fuori doi limiti

Questo errore si ripristina automaticamente, quindi
il istema di solito tornerd alla normalitd dopo pochi
minuti.
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18 - MANUTENZIONE E RIPARAZIONE

Si consiglia di monitorare periodicamente I'inverter e di regolarne il funzionamento.

19 - GARANZIA

Il mancato rispetto delle indicazioni fornite nel presente manuale di istruzioni e/o qualsiasi manipolazione
dell'inverter non effettuata da un servizio tecnico autorizzato e/o I'utilizzo di ricambi non originali fard decadere
la garanzia ed esonera il costruttore da ogni responsabilitd in caso di incidenti a persone o danni a cose e/o al
prodotto stesso.

Una volta ricevuto il prodotto, verificare che non abbia subito rotture o ammaccature significative. In caso
contrario, informare il corriere. Una volta estratto |'inverter dall'imballo, verificare che non abbia subito danni
durante il frasporto. In caso di danni, informare il distributore.

Verificare che le caratteristiche riportate sulla targhetta siano quelle richieste.

Se il guasto non & incluso nella tabella “ALLARMI”, contattare il rivenditore autorizzato piu vicino.

20 - SMALTIMENTO E ASPETTI AMBIENTALI

Per smaltire le parti che compongono il convertitore di frequenza, & necessario attenersi alle normative e alle
leggi vigenti del paese in cui viene utilizzato il prodotto. In ogni caso, non gettare le parti che possono inquinare
I'ambiente.

E Questo simbolo sul prodotto indica che non deve essere smaltito con altri rifiuti domestici.
|

Questa clausola si riferisce solo allo smaltimento delle apparecchiature all'interno dell'Unione Europea (2012/19/
UE). E responsabilita dell' utente smaltire I'apparecchiatura consegnandola a un punto di raccolta designato per il
riciclaggio e lo smaltimento delle apparecchiature elettriche. Per ulteriori informazioni sui punti di raccolta delle
apparecchiature, contattare I'agenzia locale per lo smaltimento dei rifiuti.
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1 - APRESENTACAQ

0 produto seguinte é um dispositivo eletronico para o controlo e protegdo dos sistemas de bombeamento em
fungdoda variagiio da frequéncia da fonte de alimentagdo da bomba. O inversor ligado a qualquer bomba, gere
o seu funcionamento para manter uma pressdo constante. Desta forma, a bomba ou o sistema de bombeamento
apenas sdo ativados quando e enquanto for necessdrio, o que evita o desperdicio desnecessdrio de energia e
prolonga a sua vida dtil.

Na elaboragdo do folheto de instrugdes utilizou-se a seguinte simbologia:

& Risco de causar danos em pessoas ou propriedades.

2 - INSTRUCOES

Antes de instalar e utilizar o produto:

- Leia atentamente antes da primeira utilizagdo todas as partes do presente manual e guarde-o para referéncia
futura.

0 utilizador deve observar estritamente as normas de prevencio de acidentes vigentes nos respetivos paises.
Verifique no momento da recegiio do produto a inexisténcia de danos no produto e/ou componentes em falta, caso
contrdrio, contacte o fornecedor imediatamente.

- Controlar que os dados indicados na placa sejam os desejados e adequados ‘)uru a instalagio e, em particular,
que a corrente nominal do motor seja compativel com os dados indicados na placa de caracteristicas do variador.

-A instulufﬁo e manutengiio devem ser feitas Gnica e exclusivamente por pessoal autorizado, responsdvel por
efetuar as ligages elétricas segundo as normas de seguranga vigentes.

- 0 variador ndo deverd ser utilizado por pessoas com capacidades fisicas, sensoriais e mentais reduzidas, ou
sem a devida experiéncia ou conhecimentos, salvo se um responsdvel pela sua seguranga lhes tenha xplicado as
instrugdes e supervisionado o manuseamento do variador.

- Deve-se evitar que as criangas brinquem com o variador.

- Nio utilize o produto de forma diferente  especificada no seguinte manual de instrugdes.O fabricante declina
qualquer responsabilidade por danos derivados de um uso inapropriado do produto e ndo se responsabilizard
pelos danos %rovocudos por operagdes de manutengdo ou reparagdo realizadas por pessoal ndo qualificado e/ou
com pegas sobresselentes ndo originais.
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3 - DADOS TECNICOS
Valores nominais:
Unidades] ~ [e]motion MT2-11A [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A

Tenstio de alimentatio v 220-240V Monofdisico 400V Trifdsico 400V Trifdsico
Tenséio do motor v 230V Trifdisico 400V Trifdsico 400V Trifdsico
Frequéncia de trabalho Hz 50/60 50/60 50/60
Corrente maxima na saida do conversor de frequéncia | A 1 1 30
Corrente mxima na entrada do conversor de frequéncia) A 0 12 3
Poténcia nominal mdxima do motor kw 22 4 1
Faixa de poténcia de saida aparente kVA 33 54 4]
Nivel de eficiéncia - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 Hz)
Avaliagio de protecdio IP 55* IP 55* IP 55*
Grau de protegtio 2 2 2
Tipo de agtio B B B
Operacio S1 S1 S1
Distribuicdio de sistemas de aterramento IT, TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT

*0 ventilador auxiliar fornecido para montagem na parede tem uma classificagdo de protegdo de IP54

Limites de uso:
- Temperatura ambiente minima: -10°C
- Temperatura ambiente mdxima: + 40°C
- Variagio na tensdo de alimentagdo: +/- 10%
- Faixa de umidade: 5% a 95% sem condensagdo e vapor
- Altitude mdxima: 2.000 metros

Eco-Design:

Stand-by Pontos de carga
Perda | 505 | 2550 | 25,000 | 5025 | 50,50 | 50,100 | 90,50 | 90;100 C|(I1§se
(W) Perda Relativa [%] *1)2)3)
[e]motion TT3-11A 6,13 90,50 9296 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
[e]motion TT3-30A 9,03 88,59 93,73 93,68 96,83 9598 96,39 97,66 97,64 IE2
Unidades [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A
Tensio da fonte de alimentacdo v 400 400
Frequéncia de Fornecimento Hz 50/60 50/60
IP atual maximo A 12 3l
Tenstio do motor v 400 3ph 400 3Ph
Corrente de saida nominal A 1 30
OP atual méxima A 1 30
Poténcia de saida aparente (kvA) 76 08
Poténcia do motor recomenduda (kW) 4 ]
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Notas:

1) Os valores de perda foram determinados na frequéncia de chaveamento de 4kHz.
2) Os valores de perda induem + 10% de suplemento em IEC 61800-9-2.

3) Perdas relativas em relagdo d poténcia aparente nominal do dispositivo.

4 - IDENTIFICACAO DE PRODUTO

E-MOTION MT2-11A

l ¢ | l

Familia de Alimentagdo Variador: Saida do motor: Intensidade Mdxima
produto M=Monofdsica  T=Trifdsica T=Trifdsico do Motor
5 - TAMANHO E PESO
Dimensoes Volume Peso
Velocidade de diregio Embalagem | Velocidade de diregdo Embalagem | Velocidade de diregdo Embalagem
[e]motion MT2-11A 2301834149 330x230170 0,0063 m* 0013 m* 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-11A 230x1834149 330x2304170 0,0063 m* 0013 m 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-30A 316x276x198 330x295x210 0,017 m* 0,020 m* 6,4 Kg 11 Kg
6 - ARMAZENAMENTO

0 produto deve ser armazenado num local coberto e seco, afastado de fontes de calor e protegido contra a sujidade
e as vibragdes, humidade, fontes de calor e contra possiveis danos mecdnicos. Ndo coloque objetos pesados sobre
a embalagem.

7 - INSTALACAO E MONTAGEM

Antes de instalar o inversor, leia atentamente todo este manual e consulte as normas de seguranga em vigor no
pais em que serd utilizado.

Ainstalaggio deve ser realizada por um técnico qualificado.
a) Instalacéo do inversor:
- Deve ser instalado em local bem ventilado, protegido da umidade e da exposigdo direta ao sol e a chuva.

- Antes de fazer as conexdes elétricas, certifique-se de que o cabo usado para fornecer energia ao Inversor ndo
esteja energizado.

- Verifique cvidadosamente os dados elétricos indicados na placa de especificagoes do Inversor antes de conectar a
corrente elétrica.

- Os cabos de ener?iu elétrica para o Inversor, e do Inversor para a bomba, devem ser do tamanho correto para
o consumo nominal do motor e o comprimento do cabo necessdrio, de acordo com a regulamentag@io em vigor no
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pais em questdo. Uma tabela com os comprimentos mdximos recomendados de acordo com a segdo transversal do
cabo elétrico pode ser encontrada abaixo.

Segdo de entrada do conversor de frequéncia (mm?) Segio de saida do conversor de frequéncia (mm?)
5 | s | 4 5 | 15| 4
Méxima disténcia (metros)

Mdxima disténcia (metros)

[e]motion MT2-11A 8 19 3 12 b 51
[e]motion TT3-11A 46 76 120 49 81 134
[e]motion TT3-30A - 3 61 - 40 64

- Cada comprimento do cabo de interface para comunicagfio e / ou transdutor de presséo deve ser menor que 3
metros.

- Use os prensa-cabos apropriados para conectar o cabo.

- Certifiﬂue-se também de que a rede possui protecio elétrica; um interruptor diferencial dedicado de alta
sensibilidutiie (30 mA, dasse A para aplicagges domésticas, classe B para aplicagges industriais) é particularmente
recomendado.

A

- Além da chave diferencial, é aconselhdvel instalar proteciio magneto térmica e uma chave seccionadora de tensdo
para controlar a alimentagdo de cada Inversor individualmente.

0 fipo B deve ser instalado para todas as protegdes operadas por corrente residual ou monitoramento de
um inversor até a tensdo de alimentago.

0 cabo de aterramento deve estar conectado corretamente. Se o cabo de aterramento néo estiver
conectado, hd um risco maior de choque elétrico ou incéndio.

-Use disjuntores recomendados no lado da alimentagiio como protegtio em caso de falha de um componente dentro
do inversor. 0 tamanho do disjuntor recomendado é o seguinte:

Voltagem Fornecida Maodelo []motion Tamanho do disjuntor
1~ 230 Vac MT2-11A 20A
3~ 400 Vac TI3-11A 16A
3~ 400 Vac T13-30A 32A

b) Instalacéio de grupo de presséo com variador:

- 0 grupo de bombeamento maltiplo tem sempre que estar formado por bombas iguais e, portanto, da mesma
poténcia e do mesmo rendimento hidrdulico. O incumprimento deste ponto pode provocar um funcionamento
erroneo do sistema de bombeamento.

- Para o funcionamento do variador de frequéncia, é imprescindivel o uso de um transducior de pressio (4-20mA).

- A situagdio do transductor de pressio deve estar sempre o mais proxima possivel do grupo de bombeamento,
o mais préxima possivel do expansor de membrana, e sem‘)re depois da valvula de refencio gerul do grupo de
bombeamento. E imprescindivel a instalagiio de uma vdlvula de corte geral do equipamento de bombeamento,
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posterior @ localizagdo fisica do transductor de presséo.

- Caso exista mais de um transductor de pressGo num grupo de bombeamento maltiplo (mais de um variador com
transductor de pressdo ligado), a rede de variadores inferligados decidird automaticamente, e apds testes prévios
de fiabilidade da leitura dos transductores existentes, qual é o transdutor que se utilizard como sensor de pressdo
geral para fodo o conjunto.

- Caso o fransductor designado funcione incorretamente, o conjunto de variadores decidird mudar automaticamente o
transductor considerado como principal para outro que proporcione leituras mais precisas. O resto dos transductores
existentes permanecerd em estado de stand-by prontos a serem usados em caso de requerimento.

¢) Instalagéio sobre o motor:
- Substituir a tampa da caixa de bornes do motor pelo adaptador de suporte para motor (pecas 5 e 11a) fornecido.

- Quebre os 3 orificios (figura 1) ou 4 orificios d(figuro 2) do radiador metdlico do circuito de poténcia com uma chave
de fenda. Os orificios sdo visiveis no interior do radiador.

- Aparafusar o radiador metdlico ao adaptador de suporte para motor com a ajuda dos 2 parafusos fornecidos para
tal finalidade (pegas 9 e 11b).

- Aperte os prensa-cabos apropriados para garantir o grau de proteciio declarado (peca 10).

- Realizar as ligagdes elétricas entre o circuito de poténcia e o motor através dos cabos elétricos fornecidos (pega 6).
- Ligar por meio do cabo plano o circuito de poténcia @ tampa + circuito de controlo (pega 1).

- Aparafusar o conjunto (pega 13).

(figuur 1)

(figuur 2)

d) Instalagéio sobre suporte mural:

ADVERTENCIA: Para a instalagdo sobre a parede nio deve realizar o procedimento referido no pardgrafo nimero
2 anterior, referente d instalagdo sobre o motor, uma vez que existindo os 3 orificios no radiador metdlico ndo se
garantiria o grau de protegdo adequado.

- Fixar o suporte mural d parede através dos 3 orificios traseiros do suporte mural (pega 7).
- Colocar o ventilador na base do suporte mural, assegurando a posicdo de fluxo de ar até cima (pega 8).

- Colocar o conjunto conversor dentro do suporte mural, assegurando que as 2 extremidades do radiador metdlico
ficam por dentro do suporte mural.

- Fixar o conversor ao suporte mural através dos 2 parafusos laterais perfurados no radiador metdlico (pega 14).
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8 - LIGACOES ELETRICAS

MT2:1A TT3-1A
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SAIDA DO RELE 2

SAIDA DO RELE 1

VENTILADOR

ENTRADA DIGITAL 2

ENTRADADIGITAL 1

TRANSDUTOR DE PRESSAO

COMUNICAGAO RS485
ACESSORIO OPCIONAL

ENTRADA3 ENTRADA4  MODBUS
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/
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N
ll/ i \‘ VT2 PAINEL FRONTAL u@@@
! I
\\ MOTOR 230/400Vac  / @EI@@@@@ ?D
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-~ 0-10v PTC  4-20mA(2)
y Y
’ _J‘)_ o o o N

= I‘ TT3-11A

\
« MOTOR 230/400Vac _ /
~ '

-

[e]motion MT2-T1A
D [:]:ZT::: M3-11A

A E necessdrio instalar um nécleo magnético (A).

Vocé vai encontrd-lo na caixa de acessérios. Deve ser fixado em:
(MT) e (TT) no cabo de alimentagdo principal do inversor, o
mais proximo possivel do prensa-cabo.

(TT) No cabo enire o inversor e o motor, 0 mais préximo
possivel do conector do inversor, até ouvir um CLIQUE (B).

Ligacoes de poténcia

Modelo Fonte de energia Motor
[eJmation MT2-11A Monofdsico 230V Trifdsico 230Vac (conexdo DELTA*)
[e]motion TT3-11A Trifdsico 400V Trifsico 400Vac (conexdo STARY)

*Para motores 230/400V
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ENTRADA 0-10V

ENTRADA PTC/NTC
FONTE DE ENERGIA VENTILADOR TRANSDUTOR DE PRESSAO 2
400Vac 3 ~ SAIDA DE RELE 2 TRANSDUTOR DE PRESSAO 1
/‘\ SAIDA DE RELE 1 COMUNICAGAO RS485
O
D=0 ="

s:| PAINEL FRONTAL
=
=

)ﬂ PAINEL FRONTAL

=\

ENTRADA DIGITAL 1
ENTRADADIGITAL 2

ENTRADADIGITAL 3
|:| ——— ENTRADADIGITAL 4
MODBUS

o -
[13 , N
[} / \\
o ! \
o ° |2
o o] ——— ,
o] \\ /
/
DD O of/\ o
MOTOR
0 D 400/690Vac

& E necessdrio instalar um nécleo magnético (A, B e ).
Vocé os encontrard na caixa de acessorios.

No cabo de alimentagio do conversor de frequéncia, serd
instalado um na parte externa, o mais proximo possivel do
prensa-cabo (A).

No cabo entre o conversor de frequéncia e o motor deve ser
instalado um que agrupe fodos os cabos (B) e outro que agrupe
apenas as 3 fases sem o terra (C).

Ligacoes de poténcia

Modelo Fonte de energia Motor
[e]motion TT3-30A Trifdsico 400V Trifdsico 400Vac (conexdo DELTA*)
*Para motores 400/690V
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DESCRICAO

Relé 1
Relé 2

Saidas que atuam conforme programado na segio 5. PARAMETROS AVANCADOS,
Essas saidas sto livres de potencial e com uma carga maxima de 5 amperes a 230 Vac.

VENTILADOR

No modo de funcionamento com suporte de parede, uma vez que ndo dispomos do arrefecimento do proprio ventilador,
utilizaremos de série o sistema de ventilaio que estd equipado com o referido suporte para efectuar este arrefecimento.
Esta suida ¢ de 24Vcc e ¢ acionada sempre que o inversor estiver acionando o motor.,

INI
IN2
IN3
IN4

Nestas entradas podemos conedtar qualquer confato livre de potencial que realizard as funcdes programadas na segio 5. PARAMETROS
AVANCADOS.

IN3 e IN4 disponiveis apenas com a placa de expansdo (acessorio opcional).

NOTAS: No alimente essas entradas com tensio!

PTC (NTC)

Disponivel apenas com placa de expansdo (acessério opcional).
Nestaentradapodemosconectarumasondadefemperaturadomotor, quenospermitirdmonitorarseuestado. PermiteaconexdodeumasondaPTCouNTC.
0 tipo de apalpador pode ser selecionado conforme programado na segéo 5. PARAMETROS AVANCADOS.

4-20mA

Conexdo do transdutor de presstio ou sensor de temperatura (sempre 4-20 mA), mantendo a polaridade correta indicada no diagrama de
conexdes do proprio transdutor.

No caso de apenas um sensor, sempre conecte 4-20mA (1) entrado.

No cuso(d;a um segundo sensor, disponivel apenas com placa de expanséio (acessorio opcional), conecte-o d entrada
4-20mA(2).

0-10v

Disponivel apenas com placa de expansdo (acessério opcional).
Entrgda externa que permite modificar a velocidade de giro do motor com o auxilio de um potenciometro conforme especificado no item 5.
PARAMETROS AVANCADOS.
Acentrada possui 3 contatos: +10, All, GND.
©Se vocé fiver um potenciometro com alimentagdo propria em 10V, conecte o sinal entre All e GND.
@Se vocé possui um potencidmetro que ndo possui alimentagdo prapria, conecte a entrada do pofencidmetro entre +10 e GND e a saida do
potenciometro no All.
Esta fungio pode ser habilitada fechando uma das portos de entrada digital  configurando para “Slave 0-10V" em 5. PARAMETROS
AVANCADOS.
Aldgica de controle é:
Nos modos A (presso constante), B (presséio diferencial), D (temperatura constante) e E (temperatura diferencial): (Figuras 3a na pdgina n° 245)
- Pare abaixo de 1V.

- Velocidade mdxima acima de V.

- Aceleragdo / desaceleragdo linear entre 1V e 9V.
No modo C (Velocidade Fixa), a lagica depende do Setpoint 1V do Slave e do valor do Sefpoint do Slave 9
a) 0 ponto de ajuste Slave 1V ¢ menor do que o ponto de ajuste Slave 9V: (Figuras 3b na' pdgina n° 245)
- Pare abaixo de 0,5V
- Sinal de entrada abaixo de 1V e Bomba DESLIGADA - > Bomba DESLIGADA
- Sinal de entrada abaixo de 1V ¢ bomba LIGADA -> Setpoint Escravo 1V
- Aceleragdo / desaceleragdo linear entre 1V e 9V.
- Sinal de entrada acima de 9V -> Setpoint estravo 9V
b) 0 ponto de ajuste Slave TV & maior do que o ponto de ajuste Slave 9V: (Figuras 3¢ na pdgina n® 245)
- Pare acima de 9,5V
- Sinal de entrada acima de 9 V & Bomba DESLIGADA - > Bomba DESLIGADA
- Sinal de entrada acima de 9 V & bomba LIGADA -> Ponto de ajuste escravo de 9 V
- Aceleragdo / desaceleragdo linear entre 1V e 9V.
- Sinal de entrada abaixo de 1V -> Setpoint Estravo 1
- Input signal under 1V --> Slave 1V Setpoint

MmobBus

Disponivel apenas com placa de expansdo (acessorio opcional).

Permite o monitoramento do inversor de frequéncia afravés do profocolo de comunicagio MODBUS.

Podemos ajustar a configuragdo da comunicagio MODBUS conforme a segio 6 programada. CONFIGURAOES FINAS.
Notas: Para o pardmetro MODBUS consulfe a segio MODBUS.

RS485

Nestes terminais deve ser efectuada a interligagdo das diferentes unidades que pretendemos comunicar (mdximo 8). A conexdo é feita ponto a
ponto. Os terminais 1 devem ser conectados entre si da mesma forma que os terminais 2.

FRECUENCY CONVERTER 1 FRECUENCY CONVERTER 2 FRECUENCY CONVERTER 8

o 5858553 B3 |, B3 ol j

[ i i
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9 - FORMATO DE ECRA

LED Funcionamento Bomba LED Tensdo Variador Ecrd Principal Botdo Paragem Manual

WARNING:
WAIT AT LI

EAS
AFTER REMOVING'ROWER

LED Alarme Botiio Selegdo Esquerda Botiio Subir Botiio Descer Botiio Selegdo Direita
10 - ECRA PRINCIPAL
Frequéncia de rotagio atual Consumo instantdneo Consumo Nominal Frequéncia de paragem
H|l=z 4| = = o\ 48 =
H | i | F (SRS = ClE|E =1
EBla 85 = L= R S
i)4 50T Mle | n|u
Hora Atual Pressdo atual Pressdo de Trabalho Acesso ao Menu
Dados Atuais Dados Programados
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11 - MODOS DE OPERACAOQ

1) Unidade de homba dnica

Pela leitura direta do transdutor de pressdo, a varidvel velocidade de directio é responsdvel por gerenciar a
velocidade de rotagiio do motor elétrico da bomba, garantindo que a presséo da rede permanega fixa e inalterada,
dentro da faixa de atuagdo da bomba independente da demanda instantdnea de vazéo requeridos. Quando a
demanda de vazéo é maxima, a pressdo da rede de dgua diminui. Neste ponto o transdutor de presséo, que
continvamente informa o inversor da pressdo da corrente, faz com que o inversor faga o motor elétrico girar mais
rapidamente, garantindo a presséo de trabalho estabelecida. Em contraste, quando a demanda por vazdo diminui,
o inversor faz o motor elétrico girar mais devagar para que a pressio da rede de dgua ndo seja afetada.

Para esquema tipico de instalagdo hidrdulica (figura 1) na pdgina n® 244,

2) Unidade com vdrias bombas (Multi Inverter)

Quando existe uma rede de dois ou mais inversores conectados entre si, o sistema decide de forma alternada e
ordenada qual bomba deve ligar primeiro, quando houver demanda de fluxo. Assim que esta bomba comegar a
girar, se parar por ndo haver mais demundu((]ie fluxo, o sistema dard partida em uma bomba diferente na proxima
vez em que for acionada, girando todas as bombas que compdem a rede de inversores para que fodas as bombas
entrem a rede do inversor ¢ inicializada o mesmo ndmero de vezes.

Se uma bomba estd funcionando e atinge a velocidade de rotagiio mdxima e a pressdo da rede nio atinge a presséo
de trabalho estabelecida, o sistema decidird se iniciard mais uma bomba, para suportar a primeira ou quantas
estiverem funcionando naquele momento. Nesse momento, a rede de inversores calculard a velocidade de rotagdo
dosbn;ﬁtores que garantem a demanda minima de eletricidade ao mesmo tempo em que mantém a pressio de
trabalho.

Da mesma forma, e com a mesma premissa de economia mdxima de energia, o sistema calculard continvamente
quando poderd desconectar cada bomba que estiver funcionando a qualquer momento.

12 - WIZARD DE INICIALIZACAO

A primeira vez que vocé conecta a fensdo d sua unidade, um assistente de inicializagdo serd executado, no qual
vocé pode conflgurar os pardmetros bdsicos para poder inicializar a unidade da bomba. Para modos de operagdo
com mu(is de 1 bomba, este wizard funciona apenas em uma das unidades, independentemente do total que estd
conectado.

Ao usar este assistente, o LED vermelho piscard indicando que o processo estd em andamento.
While using this wizard the red LED will blink indicating that this process is under way.

Ezrloarnoll
Er=/lish
Flriojnoald s

0k

U &
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galslisT . arranoUE 0 sistema indica automaticamente o nimero de Inversores (x)
- - T interconectados @ sua rede. E um parGmetro indicativo e ndo pode
M2 DE BOMEBAS: ser modificado.
1 Com o botiio F1 vocé pode repetir a busca automdtica se o valor
Ferpetir Boeitor mostrado “x” for diferente do valor real.

M @ Se vocé realizar vdrias pesquisas e o valor ainda ndo coincidir,

provavelmente hd um erro de conexdo na rede dos inversores.

RS Antes de efetuar este ponto, deve-se ufilizar a placa grdfica no motor
: da bomba para verificar o seu sentido de rotado, pois pode ser
EOTHCAD hordrio ou anti-hordrio dependendo do modelo da bomba.

Neste ponto vocé pode ver como o motor faz uma sequéncia de giros
ITricinr lentos para que vocé possa ver facilmente se a diregio de rotagdo estd
correta. Ele executa 6 festes de rotagdo e para o motor.

@ 0 botdo F1 reinicia o teste de rotagdo.

RoOT CorrE T Se a diregdo de rotagio néo esfiver correta, selecione NAO com as
- - " : setas e reinicie o teste pressionando F1 para verificar se a diregdo de
ZIM rotago foi alterada com sucesso.

Mad Depois de verificar se a diregdo de rotagdo estd correta, selecione SIM
IR AR Foeditar e aceite-a com o botdo F2.

G, {E

Use as teclas de seta para aumentar ou diminuir o valor que estd
piscando e use o botdo F2 para mudar para o préximo valor. A

COMFIGURAR

InTAa E HORA sequéncia de valores é:
21yB5025% - 1346 DIA — MES — ANO — HORA — MINUTOS
Seauint

A parte inferior esquerda do visor indica o dia da semana calculado

@ . automaticamente de acordo com a data inserida.
F2

- . Ao modificar o Gltimo valor (minutos), vocé pode aceitar as alteragdes

COMFIGURAR pressionando o botdo F2.

DaTa E HOREA X )
- - - Nota: Em qualquer ponto da data, vocé pode voltar ao valor anterior
1|3y z2E - 13:88 pressionando o botdo F1.

Seauinte

®
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ST.ARRANGUE
ITHTEHSID.MOTOR

3.3 AmF

T . AREAMBUE

A TRAMSDUCTOR
1@

8 Bar

Hoeditor

U &

ST.ARRANBUE

. TEREBALHD

4.8 Boar
Aocedltar

U &

FESQ.FREG.FPARG
FREEMIE fAceitar
FarRka IHICIAR

Hoedtor

U &

AERIRE IMPULES.

Neste ponto deve-se inserir o consumo nominal do motor, aumentar
ou diminuir o valor utilizando as setas e validando com o botdo F2.

Nota: 0 consumo nominal estd indicado na placa de identificagdo do
motor. Deve-se escolher o valor correto, por exemplo se conectar um
inversor MT selecione o valor 230 V e para o inversor TT selecione
400V.

Use as teclas de seta para inserir a escala de pressdo mdxima do
transdutor de pressdo conectado.

Este valor estd indicado na placa de dados do transdutor de presséo e
deve estar sempre entre 4 ¢ 20 mA.

Valide isso com o botdio F2.

Use as teclas de seta para inserir a pressdo na qual deseja que a
unidade funcione.

Deve-se ter muito cidado para que este valor esteja sempre dentro
da cwrva de trabalho da bomba, e sempre tentar evitar os extremos
da curva, ou seja, com vazdes préximas a 0 ou pressdes muito baixas.

Valide isso com o botdio F2.

Assim que vocé atingir esse ponto, o conversor de frequéncia se
programard para saber quando ndo houver mais demanda de
fluxo e deverd parar. Para isso, pedird ajuda para compreender as
caracteristicas da instalagdo a qual estd conectado.

Se neste momento for detectado que a pressdo da instalagdo é igual
ou maior que a presso de trabalho, o usudrio serd informado que é
necessdrio abrir o abastecimento de dgua do equipamento a fim de
reduzir a pressdo abaixo da pressdo de trabalho .
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FECHaR IHPULS Assim que o inversor defectar que a presso da dgua na instalagdo é
- - il e inferior @ pressdo de trabalho, o instalador serd solicitado a fechar
E completamente a saida de dgua do equipamento para a instalagdo.

FEEMIE Aceitar
Aoeditor

U &

FESo . FRED. Fars Por alguns segundos e dependendo da capacidade da instalagdo,
il el il i o equipamento atingird a pressio de trabalho para calcular
automaticamente qual é a frequéncia de parada do equipamento.

(3]

(i)
kxd
o
-
[
[y
-]
xI
]

. 5 = Assim que a frequéncia de parada for calculada, o wizard de

o . o ] ,

FREEGUE f_l CLIA FARAG. configuragiio mostrard a frequéncia de parada calculada e solicitard
ZE . TH=z a validago da frequéncia calculada do instalador.

-

Ferpsetir Heoedtor

I\, U &

= P Ele mostra um fexto por alguns segundos indicando que o assistente
I - -
AESISTENTE foi concluido com éxito antes de mostrar a tela principal.
FIMaLIZDO
COM EsITO

Notas: Todos os dados inseridos ou calculados no assistente podem ser modificados posteriormente através do menu
da unidade.

WIZARD DE INICIALIZACAO EM SISTEMAS COM DUAS OU MAIS BOMBAS

Em sistemas com duas ou mais bombas, o assistente de inicializagio serd executado em todas as unidades ao
mesmo fempo.Assim que o assistente for concluido em uma dessas unidades, as outras unidades da rede serdo
totalmente pro rumugus com os mesmos dados. Resta apenas executar o teste de rofagio do seu assistente em
todas as outras bombas.Uma vez realizados os testes de rotagdo, os inversores estardo fotalmente programados.

Once their rotation tests have been performed, the inverters will be fully programmed.
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13. MENU DE CONFIGURACAO

| 1parwereos | | opame | [3histoR] | 4 maNuaL | 5 ADVANCED PaRAMETROS| 6. AUSTES FINOS

1.1 PONTQDEAIUSTE | | 2.01 TEMPERATURA DO 501 LINGUA 536 SLAVE 9V PONTO DE | [ 6.01 CONSTANTE

DE PRESSAD HODULO : AJUSTE DE PRESSAD PROPORCIONAL

1.4 CORRENTE DO ; 502 UNIDADES DE i : 6,02 CONSTANTE

‘MOTOR ‘ ‘ZDZSINALANALOGICO]‘ ‘PRESSAO ‘ ‘5.41 SAIDA DO RELE | ‘ ‘lNTEGRM ‘

1.5 FREQUENCIA DE 5 5.04 PRESSRODO i E 6.04 FREQUENCIA DE

‘PARADA ‘ ‘ZOSSINALANALOGICOZ‘ TAUTOR Lo i ‘5.4ZSAIDADORELE2 ‘ ‘comuuggo ‘

m
1.6 FREQUENCIA DE - 543 OPERACAO DE .05 PARADA DE
‘PARADA ‘ ‘“ ENTRADA 0-10V ‘ 5.05 PRESSAQ DO CRONAOGRAMAT FREQUENCIA DA
R o

1T DIFERENCIAL D ‘ ‘ﬁn,’}TﬁkMISTORDO ‘ m SUHORADENIQODO | (oo

CIALIZACD 010 5,08 FREQUENCIA MiNIMA PARADA DA MANOBRA

2.06 HORAS DE TENSAO

| RA
TRABALHADAS

2,08 NUMERQ DE
INICIALIZACAO

2.09 ENTRADA DIGITAL 1

2.10 ENTRADA DIGITAL 2

2.12 ENTRADA DIGITAL 4

2.13 SAIDA DO RELE 1

2.14 SAIDA DO RELE 2

2.15 SOFTWARE VERSION

216 CONS. POTENCIA

2.17 CONS. PODER DO

=) ™
2 = = 5]
=
s = = =
£ 2 E
=< =
> = >
=)
>
5]
=}
E]
=
=
w

DE TRABALHO

509 FREQUENCIA MAXIMA
DE TRABALHO

5.10 AUMENTO
PROPORCIONAL

5.11 NUMERO MAXIMO DE
BOMBAS LIGADAS

5.12 ATRASO DE PARADA
DA BOMBA PRINCIPAL

5.45 TEMPO DE PARADA
DO PROGRAMA 1

B
=
=
(=)
=
=
=

6.07 ENDERECO MODBUS

5.46 OPERACAO DE
CRONAOGRAMA2

6.08 TAXA DE
TRANSMISSAO MODBUS

5.47 HORA DE INiCI0 DO
PROGRAMA 2

6.09 PARIDADE MODBUS

5.48 TEMPO DE PARADA
DO PROGRAMA 2

6.10 REINICIAR
REGISTRO DE ALARME

5.13 FREQUENCIA LIMITE DE
FUNCIONAMENTO AUXILIAR

Ll

5.14 ATRASO DE INICIO
AUXILIAR

5.49 OVERPRESSURE
ALERT LEVEL

i

5.54 ALARME DE
FUNCIONAMENTO SECO
ATIVO

5.15 ATRASO DE PARADA
AUXILIAR

5.56 ATRASO DE ALARME
DE FUNCIONAMENTO SECO

5.16 MUDA COM O TEMPO

5.57 ALARME

DI -
TUBULACAO DE EXPLOSAO

5.17 INTERVALO DE
CHOQUE DA BOMBA

5.58 ALARME DE TENSAO
ATIVO

i

5.18 ENTRADA DIGITAL 1

5.59 TERMISTOR DO
MOTOR TYPE

5.19 PRESSAQ EM 1

5.60 TERMISTOR DO
MOTOR TRIGGER LEVEL

[

5.22 ENTRADA DIGITAL 2

5.61 BLOQUEIO DE
PARAMETRO

5.23 PRESSAQ EM 2

5.62 DEFINIR DATA

5.26 ENTRADA DIGITAL 3

5.63 FREQUENCIA DE
PARADA SEARCH WIZARD

5.27 PRESSAQ EM 3

5.30 ENTRADA DIGITAL 4

5.31 PRESSAQ EM 4

5.35 SLAVE 1V PONTO DE
AJUSTE DE PRESSAQ

5.64 FABRICA PADRAO

= m
=
bl S
jas S
=

6.11 REINICIALIZACAO
DO LOG DO NUMERO DE
INICIALIZACAQ

JRHLT R




saci

v
~ bombas

14 - LISTA DE PARAMETROS

1. PARAMETROS

Par. Destrigio Unid. i LD Notas
Padrio Min. Max.
1.1 | PONTO DE AJUSTE DE PRESSAO| Bar Wizard 05 Fs Pressdo que vocé deseja manter no sistema.
MT2-11A ( ! y iderac ,
14| CORRENTEDO MOTOR | Amp |  Wizord 0 Ti3-114 | Corrente do motor em amperes Levando em consideragi se o seu motor estd
' 3308 | conectado como frifdsico 230V ou trifdsico 400V. Insra o valor nominal

1 i £ possivel alterar a diregio de rotagio do motor, modifcando este parémetro de 0
1.5 | DIRECAO DE ROTAAO 0 1 g | o i verse,

: 0 sistema ird parar quando o Inversor estiver trabalhando por um cerfo tempo
63| FREQUENCIA DEPARADA | Hi Wizrd ol " (consulte o parGmetro 5.12) nesta frequénia.
17 DIFERENCIAL DE B 05 03 3 Este ¢ o diferencial que permite reduzir a pressio para iniciar a bomba usando o

“* | INICIALIZACRO ur " ' valorinserido no parmefro 1.1.
2PAINEL
Par. Destrigio Unid. Notas
2.01| TEMPERATURA DO MODULO| °C | Indica a temperatura do médulo eletrdnico do inversor.
; Isso indica o valor em mA do transdutor de presséio 1.
B AL ARALDGICD T A Esses dados serdo 4 mA para 0 Bar & 20 mA para o limite superior do transdutor conedtado.
‘ Isso indica o valor em mA do transdutor de presséio 2.

R SIWAL AMALDGID2 A Esses dados serdo 4 mA para 0 Bar e 20 mA para o limite superior do fransdutor conectado.
2.04| ENTRADA 0-10V V| Indica o valor do sinal 0-10V se estiver habilitado em uma dos entradas.
2.05| TERMISTOR DO MOTOR | kohm | Isso indica o valor do sinal NTC/ PTC se estiver habilitado nas configuragges.
206] HORAS DE TENSAO Horas | Indica o ndmero total de horas que o inversor estd conectado d rede elétrica.
2.07| HORAS TRABALHADAS | Horas | Indica o ndmero total de horas trabalhadas (fornecendo uma tensdo de saida) do inversor.
2.08| NGMERO DE INICIALIZAGAO Isso indica o némero total de partidas a partir de zero que  unidade fez.
2.09| ENTRADA DIGITAL1 Isso indica se a entrada digital 1 estd LIGADA ou DESLIGADA.
210/ ENTRADA DIGITAL 2 Isso indica se a entrada digital 2 estd LIGADA ou DESLIGADA.
2.1/ ENTRADA DIGITAL 3 Isso indica se a entrada digital 3 estd LIGADA ou DESLIGADA.
2.12| ENTRADA DIGITAL 4 Isso indica se a entrada digital 4 est LIGADA ou DESLIGADA.
2,13 SAIDA DO RELE 1 Iso indica se  suida do relé 1 estd LIGADA ou DESLIGADA.
2.14| SAIDA DO RELE 2 Isso indica se a saida do relé 2 estd LIGADA ou DESLIGADA.
2.15| VERSAO DO SOFTWARE Versio do software da unidade.
2.16| CONS. POTENCIA DA BOMBA| W | Poténcia instantdinea consumida nos terminais de saida pora o bomba.
2.17| CONS. PODER DO GRUPO | W | Energia consumida instantaneamente por fodas as bombas.
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| 3.HISTORICO |

Z.81 ALARME Fad4 Quando acedemos ao menu Histérico, enconframos por ordem
TEHSEO cronoldgica a lista de alarmes que ocorreram no nosso equipamento,

- indicando a data e a hora em que ocorreram.
larazsie - 12213 .

— 1 Com as setas A e W, podemos avancar ou retroceder para visualizar

kL os diferentes alarmes que ocorreram.

: Se premirmos F1, saimos deste menu.

4. MANUAL

0 sistema estd preparado para realizar testes de velocidade e funcionamento de forma manual através deste menu. Quando entramos neste menu,
seja qual for o estado do sistema, o equipamento a partir do qual entramos para as suas funges e, portanto, para a bomba.

Quando entramos neste menu, aparece-nos este ecrd:

4. Ma AL
H.BH=z C@=s2
4 . BEBar
Soir OH
4. MaHUAL
d2.8Hz CB=sanl
4. &6Bor
O+ f +

F1

Onde podemos ver a frequéncia, um temporizador de funcionamento
e a pressdo que hd nesse momento lida pelo transductor.

Se premirmos F1, saimos deste menu.

Quando vocé pressionar ON (com a tecla F2), vocé ligard o motor e
poderd aumentar ou reduzir a freqiéncia usando as feclas de seta. Ao
mesmo tempo, vocé pode ver como a contagem regressiva comega por
2 minutos de operagdo. Se vocé ndo pressionar nenhuma tecla, apds
2 minutos, o motor ird parar automaticamente. Se vocé pressionar a
tedla F2 durante a contagem regressiva, ela serd aumentada para
15 minutos, 30 minutos, 1 hora, 2 horas, 4 horas, 8 horas e 24 horas
para cada impresso.

Se premirmos F1, saimos, paramos o motor e voltamos ao ecrd de
espera deste mesmo menu.

A ATENCAO

Um mau uso do modo manual pode provocar sobrepressoes
na instalagéio.
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5. ADVANCED PARAMETERS
- ; Programagio
Par. Destrigio Unid. Notas
: Padrio Min. Max.
Espanhol
Ingléf HolundAés
5,01 LiNGUA Espanhol ﬁ:ﬂﬂ]‘:; PELOS'::S Vocé pode selecionar entre diferentes idiomas para o menu e os avisos.
Portugués Sueco
Alemdo
5.02| UNIDADES DE PRESSAO | Bar Bar Bar - PSI - mwc Unidades de pressdo de trabalho em exibicio no painel.
5.04 CEEE%A&R%EIAA?SDUTOR Bor | Wizard -1 10 Valor do transdutor de pressdo em 4mA
5.05 CEE(S)%A'%&?MTOR?%S%OR Bar | Wizard 5 40 Valor do transdutor de pressdo em 20mA
5.08 ;;ESHE”SM NINIWA DE Hz 25 10 50 Frequéncia minima na qual vocé permite que a bomba funcione.
5.09 ;EESHEHS'A NAYINA DE Hz 50 25 05 Frequéncia mdxima na qual vocé permite que a bomba funcione.
MAX PUMP . s
5.10| AUMENTO PROPORCIONAL| Bar 0 0 PRESSURE Impulso de pressdo na frequéncia mdxima da bomba.
5.1 ggmgﬁg H(Aiﬁll)MAOS DE 8 1 8 Ndmero mdximo de bombas que podem funcionar sistema simultaneamente.
Tempo desde o momento em que a bomba principal estd trabalhando a uma
5.12 Q(T)WB PDREIIWISQEA oA Sec. 10 10 100 velocidade abaixo da frequéncia de parada (parGmetro 1.6) até que ela pare
tofalmente.
¢ Frequéncia de referéneia para decidir se o bomba auxiliar deve ou ndo estar a
513 BEEEUUNE(NISI‘G\ALIIA@:ITTEO H g % 5 funcionar. Comegard se a frequéneia estiver acima do valor e a presséo real estiver
| AR g abaixo do setpoint. A bomba auxiliar ird parar se a frequéncia for inferior e a
pressdo real for igual ao ponto de regulagdo.
ATRASO DE INic10 Tempo desde o momento em que a condigdo do pardmetro 5.09 ocorre até a partida
314w et 2 ] 0 da bomba auxiliar.
515 ATRASO DE PARADA Sec 9 1 0 Tempo desde quando um sistema de duas ou mais bombs estd funcionando abaixo
=1 AUXILIAR ’ do parémetro 1.6 até a parada das bombas auxiliares.
5.16| MUDA COM 0 TEMPO Horas U OFF n Parmetro para definir o periodo de tempo para troca entre bombas.
Parémetro para definir o periodo de tempo para o arrangue periédico da bomba.
5.17 |DNAT E%mf DE CHOQUE Horas b} OFF n Se a bomba estiver inativa por este periodo de tempo definido, ela girard na
frequéncia minima por 2 ou 3 vezes.
) Selecionar “No usado” no afefard o sistema.
Néo usado Podemos usar a entrada digital como uma partida-parada do sistema ou apenas
Parada Total uma partida-parada da bomba escolhendo as opcdes Parada Total ou Parada Local.
Parada Tofal INV Também pode ser usado como uma presstio de configuragio padro diferente da
Parada Local mesma maneira. Escolhendo o ponto de ajuste IN, vocé pode selecionar outro ajuste
5.18 | ENTRADA DIGITAL 1 Néo usado Pl"l‘;‘dg Local INV de pressdi diferente no parimetro 5.19. o
fpoint A opgio de sensor de fluxo é usada quando um sensor de fluxo estd disponivel, o que
IN Setpoint INV ird parar o bomba.
Sensor de Fluxo A opgio Slave 0-10V & usada se um dispositivo ativo 0-10V ou um pofencidmetro
Sensor de fluxo INV (dispositivo passivo) estiver conectado  entrada 0-10V.
Slave 0-10V Nota: As opgaes IV o usadas para entradas NC.
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Par. Destrigdo Unid. Pingrumagio Notas
Padrio Min. Max.
5,19 PRESSAQ EM 1 Bar 4 05 FS Um ponto de ajuste diferente pode ser definido se a entrada estiver afiva.
5.22| ENTRADA DIGITAL2 Nao usado Veja o pardmetro 5.18 | Veja o pardimetro 5.18
5.23| PRESSAQ EM 2 Bar 4 05 | FS Um ponto de ajuste diferente pode ser definido se a entrada estiver ativa.
5.26 ENTRADA DIGITAL 3 Ndo usado Veja o pardmefro 5.18 | Veja o pardmetro 5.18
5.27 PRESSAO EM 3 Bar 4 05 | ) Um ponto de ajuste diferente pode ser definido se a entrada estiver ativa.
5.30{ ENTRADA DIGITAL 4 Ndo usado Veja o pardmetro 5.18 | Veja o pardmetro 5.18
5.31| PRESSAO EM 4 Bar 4 05 FS Um ponto de ajuste diferente pode ser definido se a entrada estiver ativa.
SLVEY Se um dispositivo de 0-10 V estiver instalado, aqui vocé pode definir o valor da
5.35| PONTQDE AJUSTEDE | Bar |  Parl] 05 P55 | Presio pura asinal de 1 vl
| pRESSio ' " e *Es}g purgmelro esslrd diapmel quando qualquer uma dos entradas digitais estd
configurada para Slave 0-10V.
SLAVEOY Se um dispositivo de 0-10 V estiver instalado, aqui vocé pode definir o valor da
536| PONTODEAIUSTEDE | Bor | Porld | 05 | Porsos | Pressioporoosinaldeuak
| pRessiio ' ' - *Es}e purgmelro esltd disponivel quando qualquer uma das entradas digitais estd
configurada para Slave 0-10V.
0 objetivo deste parmetro & habilitar sinais remotamente.
RIFF: 0 re'lf onunéu eI utfivuhdo‘ ud
larme (NO): O relé fecha antes de um alarme.
DESLIGADO Alarme LN((: 0 relé abre antes de um alarme.
Alarme %NO Iniciar: 0 relé 6 energizado quando a unidade estd funcionando.
A|Efme NC El&ck N4%): 0 relé fecha dependendo dos dados de tempo programados parGmetros
omegar 440548,
5411 SAIDA DE RELE T OFF RReIIr’;gi'o m({] Relégi? (NE)&O r;lisubre dependendo dos dados de fempo programados
el6gio partmetros 5.44 a 5.48.
Fun}gion(&memo aseo | Funcionamento a seco: O relé 6 energizado se o inversor detectar funcionamento
t 0 5800,
goh"r'e“p,gsiéf r(lm)) Parada externa: 0 relé é energizudn quando hd uma parada externa. (Para esta
Sobrepressio (NC) condigio devemos ter programado uma entrada digital como “Parada Local").
Sobrepressdio (NO): 0 rele fecha se houver alerta de sobrepressdo (parmetro
Sbbrépressﬁo (NC): O relé abre se houver alerta de sobrepressio (parémetro 5.49).
5.42| SAIDA DE RELE 2 OFF Veja o pardmetro 541 | Veju o parémetro 5.41
OFF Neste pardmetro vocé pode escolher no ter um programa de agendamento (OFF)
OPERACAO DE M-Su ou os dias da semana que vocé deseja que este programa execute. Vocé pode
543 (RONA%GRAMA] QFF M-F est)olher enfre semanas inteiras (M-Su), dias da semana (M-F), fins de semana (Sa-
Sa-Su Su) ou dias individuais.
M....Su 0 programa de agendamento atuard relé de suida programado para este propdsito.
5.44| HORA DEINICI0 DO PROGRANA 1 00:00 00:00 23:59 | Hora de inicio do programa de agendamento 1.
5.45/ TENPO DE PARADA DO PROGRAMA 00:00 00:00 23:59 | Hora de parada do programa de agendamento 1.
5.46 g%ggﬁgfg éMA D OFF Veja o parGmefro 543 | Igual ao parGmetro 5.43, mas para um segundo programa de agendamento.
547 HORA DE NICIO DO PROGRANA 2 00:00 00:00 23:59 | Hora de inicio do programa de agendamento 2.
5.48 | TENPO DE PARADA DO PROGRANA 00:00 00:00 23:59 | Hora de parada do programa de agendamento 2.
549 %;Ff RESSURE ALERT FS Par1,] FS Pardmetro para definir o valor méximo de pressdo do sistema Hidrdulico.
Pardmetro para habilitar ou desabilitar o alarme de nivel baixo da dgua.
No Eqso‘de estar afivo e causar aviso, o inversor iniciard as tentativas pela seguinte
ALARME DE sqlend: .
[ 5 minutos, 15 minutos, 1 hora, 6 horas ou 24 horas. 0 visor mostra o fempo restante
534 [\?R’gONAMENTO S0 i Sl NAD" 1 e ttaiv de inco. Pressionando P2 forgamos o reset do aviso, ainda contagem
regressiva inacabada.
Se apds o aviso de 24 horas for defectado novamente o funcionamento a seco, o
inversor travard indefinidamente até que voc pressione F2.
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. . Programagio
Par. Destrigtio Unid. Not
: Padrio Min. Max. o
5.56 ATRASO DE ALARME DE S 5 ! » Tempo desde o momento em que o sistema calcula o nivel de dgua baixo até o
**= | FUNCIONAMENTO SECO ’ momento em que o alarme é acionado por este motivo.
5.57 sIEA&’gELgSEALUBUMEAO SIM SIM NAO | Pardmetro para habilitar ou desabilitar o defecgdo de cano rompido.
5.58 | ALARME DE TENSAO ATIVO SIM SIM NAO | Partmetro para hablitar ou desabiliar o alarme por corte de energia.
TIPO DE TERMISTOR DE OFF Por este pardmefro, selecione o fipo de termistor do motor disponivel para profegdo
5.59 OFF PTC
MOTOR NTC do mofor.
5.60 #P%g%ﬁ%%"ﬁg?gkm kohm 1 05 99 Por este parcmetro, defina o nivel de disparo do termistor do motor conectado.
SIM: A edigio dos valores dos parimetros estd blogueada.
P i . NAO: A edigio dos valores dos pardmetros std desblogueada.
5,61 BLOGUEID DE PARAETRO NAD NAD SIM Para alterar este pardmetro de SIM para NAO, & necessdrio inserir  senha 1357 or another
password generated previously by the user.
i 7 Quando vocé altera estes pardmetros para “SIM', esta tela para edicdo de datg e
BN DEFINIR DATA E HORA NAD NAD St hora ird aparecer. Depois de concluida a edigdo, o parGmetro retorna para “NAQ".
PARAR ASSISTENTE DE i 7 Se vocd alterar este parimetro de “NAQ” para “SIN", o assistente de busca de
5631 pEcqUISA DE FREQUENCIA HAD NAD SM | froquéncia de porada serdinicodo.
. 3 3 . Para reinicializar a unidade e deixd-la com as configuragdes de fébrica, altere este
5.64 | FABRICA PADRAO RESET NAO NAO SIM | pardmetro para “SIM" e apds inserir o cdigo 1357, a unidade iniciard o wizard
de inicializago.
6. AJUSTES FINOS
Par. Destrigio Unid. Progrmagio Notas
Padrio Min. Max.
(ONSTANTE
6011 pRopoRCoNAL 10 0 i
6.02| (ONSTANTE INTEGRAL 100 01 999
6,04 FREQUENCIA DE COMUTAGAO| kiz 17 25 16
PARADA DE FREQUENCIA
605 HANOBRA Bar 01 0 05
VELOCIDADE DE PARADA
606/ by janosa ' ] i
6.07| ENDERECO MODBUS 1 1 250
i 48
TAXA DE TRANSMISSAQ d
6.08| \0nBUS kbps 192 ]99,62
6.09| PARIDADE MODBUS 0 0 2 0= par// 1 = impar // 2 = NAO paridade
610 REINICIAR REGISTRO DE Nio NiO S Se vocé alterar este parGmetro de “NAO” para “SIM', vo redefinird o registro de
“| ALARME alarmes e o parGmetro retornard automaticamente para “NAQ".
ol Eglg lg%m%ﬁ% B(E) NiO NiO S Se voch alterar este parémetro de “NAQ” para “SIW’, vocé zera o némero de
. INICIALZACAO inicializagdes e o pardmetro retorna automaticamente para “NAQ".

Para entrar no menu 6, é necessdria uma senha (2468)

Se instalado em uma bomba de poo, é recomendado modificar o valor 6,04 (frequéncia de comutagdo) para o minimo (2,5 kHz).
ATENCAO: Antes de alterar os pardmetros do menu 6, entre em confato com nosso servico de assisténcia, pois configuragdes incorretas podem causar mau

funcionamento do inversor e / ou danificar a bomba.
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15 - MODBUS SETTINGS

A configuracdo Modbus estd disponivel apenas com a placa de expansdo (acessério opcional).

MODBUS & um protocolo de mensagem da camada de aplicativo posicionado no nivel 7 do modelo 0SI.

Ele fornece comunicaggio dliente / servidor entre dispositivos conectados a diferentes fipos de barramentos ou

redes.

No inversor, a conectividade MODBUS é feita através da “Transmisséo serial assincrona via EIA / TIA-485-A. 0
modo de transmisséio é RTU (ndo hd suporte para ASCII) “.

Para mais informag@es técnicas sobre como funciona, visite o site www.modbus.org.

As configurages legiveis (registros de entrada) podem ser encontradas na segio Dados técnicos, pdgina no. 246.

Vocé também gode encontrar as configuracges editdveis / legiveis (registros de retengéio) na setio Dados técnicos,

pdgina no. 248.

16

GESTAO DE AVISO

Um dos principios bdsicos do Inversor é tentar evitar a falha do abastecimento hidrdulico. Para isso, o Inversor

possui sistemas que

caso alguma leitura para a presséo / consumo do motor esteja fora dos limites estabelecidos,

pode perder purciufmeme sua capacidade de tentar evitar o travamento do Inversor e, portanto, evitar a falha

do abastecimento hidrdulico.

Um exemplo claro é o consumo excessivo do motor elétrico. Neste cendrio especifico, o Inversor ird limitar a
velocidade de rotagio do motor para evitar a sua deferioragdo, mantendo o consumo do motor igual ao consumo
nominal, assim a instalagdo hidrdulica continuard a receber vazdo da bomba, ndo a pressdo de trabalho
estabelecido, mas a uma pressdo um pouco mais baixa.

Uma tabela espedificando o estado atual de operagio do sistema, de acordo com os avisos visuais que sdo

mostrados usando os LEDS e a tela pr

incipal, pode ser encontrada abaixo:

AVISO

RAZAO

EXPLICACAO / SOLUGAO

0 LED DE ENERGIA pisca.

A bomba d qual o inversor estd conectado ndo funciona
para funcionamento automdtico.

Verifique se ndo hd desligamento manual (botdo AUTO /
STOP no teclado), parada remota (entrada ausiliar ativa
parada remota) ou parada geral da rede de Inversores
(ocorre quando algum parémetro ritico geral estd sendo
madificado).

0 LED DE CORRIDA pisca.

0 Inversor estd em processo de parar a bomba.

0 LED DE ALARME pisca.

0 wizard de inicializagdo estd em execugio.

A bomba estd em estado de alarme (indicado no
display).

0 LED ird parar de piscar assim que o assistente de
configuragdo inicial terminar.

Consulte a segdo sobre Alarmes neste manual para
resolver o incidente.

0s dados de frequéncia atuais piscam.

0 Inversor estd limitando a frequéncia de rotagdo do
motor devido d alta temperatura na eletrdnica, além do
consumo excessivo do mofor elgrico.

Consulte a segdo sobre Alarmes neste manual para
resolver o incidente.
Verifique se o Inversor estd adequadamente ventilado.

0s dados da frequéncia de parada piscam.

A frequéncia de parada calculada excede a frequéncia
mdxima permitida para o funcionamento da bomba.

Recomendamos executar o assistente de configuragio

de frequéncia de parada novamente (encontre o
assistente de frequéncia de parada em 5. PARAMETROS
AVANCADOS).

Se este aviso persistir apds executar o assistente
novamente, deve-se reduzir a pressio de trabalho, pois a
bomba que estd conectada ndo conseguird alcangd-lo."
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AVISO

RAZAO

EXPLICACAO / SOLUGHO

0s dados de consumo atuais piscam.

0 inversor estd limitando a frequéncia de rotagio do
motor devido ao consumo excessivo do motor.

Verifique se a corrente do motor ¢ a indicada na placa
de especificages.

Ao lado dos dados de presséo atuis, hd
um asterisco que pisca.

0 inversor com este aviso ndo fem nenhum transdufor de
pressfio conectado. Se houver um transdutor conectado,
ele ndo estd conectado com a polaridade correta.

Aleitura do transdutor tem uma diferenca de 0,5 bar dos
demais transdutores conectados na rede de Inversores.

Desconecte o transdutor do bloco de terminais elétricos ¢
inverta a polaridade do cabo de conexdio.

Recomendamos trocar o transdutor porque ele no estd
lendo corretamente.

17 - ALARMES

MENSSAGEM

RALOES

SOLUCOES(S)

ALARME FO1
SOBRE CORRENTE

Indica consumo excessivo no motor.

Verifique se os dados de consumo nominal foram
inseridos corretamente.
Verifique se a bomba gira livremente sem obsfrugdes.

ALARME F02
CURTO CIRCUITO

0 maotor estd com curto circuito ou queimou.

Nem todos os fios foram conectados.

Falha interna no inversor.

Desconecte o motor do Inversor e verifique se a
mensagem desaparece. Caso contrdrio, entre em confato
(om 0 servico técnico mais proximo.

Verifique se todos os cabos do motor estdo corretamente
conectados ao préprio motor & também ao Inversor.
Supervisione fambém a fiagdo correta da fonte de
alimentagdo do inversor.

Contate o servigo técnico mais proximo.

ALARME F03 )
EXCESSO DE TEMPERATURA DO MODULO

0 mddulo de poténcia atingiv uma femperatura muito
elevada, comprometendo sua confiabilidade.

Certifique-se de que a temperatura ambiente ndo exceda
os extremos definidos neste manual.

Se estiver montado na bomba, certifique-se de que a
bomba tenha um ventilador e que a tampa do ventilador
esteja instalada.

Se for montado em um suporte de parede, cerfifique-se
de que o ventilador do suporte funcione corretamente
quando o motor estiver funcionando.

A alimentagdo elétrica para o inversor foi interrompida.
0 cabo de conexo elétrica da rede elétrica ao inversor

ALARME F04 0 Inversor niio estd recebendo corrente elétrica, ou estd foi desconeciado
TENSAO DE ENTRADA fora dos limites superior ¢ inferior. Atensio eléic que enfa no inveror et fora ds
limites especificados na segio de dados téenicos.
0 transdutor de pressdo estd conectado ao conversor de
ALARME F05 0 inversor ndo recebe uma leitura correta do fransdutor | frequéncia com a polaridade invertida. O transdutor de
TRANSDUTOR de presstio. pressiio estd quebrado. O transdutor de pressto tem uma

faixa diferente de 4-20 mA.
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MENSSAGEM

RAZOES

SOLUGOES(S)

ALARME F06
FALHA DO MOTOR

0 motor estd em curto-circuito ou queimou.

Falha / md conexdio das foses.

Desconecte o motor do Inversor e verifique se a
mensagem desaparece. Caso confrdrio, entre em contato
tom 0 servico técnico mais proximo.

Alguns dos cabos que comunicam o motor com o
conversor de frequéncia no estio fazendo um bom
contato elétrico.

0 motor estd conectado para receber uma fensio
diferente da fornecida pelo Inversor.

0 consumo das foses de entrada ndo & balanceado.

AURMEFO7
BAIXO NIVEL DE AGUA

0 Inversor detecta que @ bomba estd funcionando
parcialmente sem carga.

Certifique-se de que a bomba aspire o fluido
orretamente.

ALARMEFO8
TUBOS DE EXPLOSAO

0 Inversor defecta que @ bomba estd trabalhando em uma
pressiio muito baixa & em uma velocidade alta por um tempo.

Verifique se a rede de dgua ndo apresenta vazamentos
maiores do que os necessdrios para a demanda normal.

ALARM A09

FREQUENCY PARAMETERS INCOHERENT

Existe um parGmetro relacionado 4 frequéncia em
conflito com os valores considerados normais.

Verifique se a frequéncia minima é maior que 10 Hz.
Verifique se a frequéncia mdxima & inferior a 65 Hz.
Verifique se a frequéncia minima inserida é inferior a
frequéncia maxima.

Verifique se a frequéncia minima de operagdo das
bombas auxiliares & inferior d frequéncia mdxima.
Verifique se u frequéncia minima de operagdo dos
bombas auxiliares & maior que a frequéncia minima.

ALARME A10 0 atrasos de parada das bombas auxiliares excedem o
PARAMETROS DE TEMPO atraso de parada da bomba principal.
ALARME AT1 ) 0 valor detectado do termistor NTC ou PTC & maior ou | Reduza o diferencial de pressdo de partida da bomba ou
PARAMETROS DE PRESSAO menor que o valor indicado. aumente a presso de trabalho acima deste valor.
ALARME A12 0 valor detectado do termistor NTC ou PTC & maior ou | Espere o motor esfriar.
SUPERAQUECIMENTO DO MOTOR menor que o valor indicado. Verifique a conexdo do cabo PTC ou NTC.
ALARME A15 0 limite de alerta indicado na secdo relacionoda o nivel | .. =~ : .
SOBREPRESSAQ de alerta de sobrepressdo foi excedido. Verfique o nivel de et de oviso de sobrepess.
Verifique se o cabo plano que comunica os dois circuitos
eletrdnicos estd bem conectado e apertado.
Ndo hd comunicagdo entre o painel de controle com 'Ij’odle s dewdo\ul L.le erro oTcasllt:inul no hrrgwu;e
otedado ¢ o visor e a placa de forga aparafusada no 0 INVErsor ou d leiturd pontud dé un pardmetro
ALARME X13 radiador considerado fora dos limites. Neste caso, recomendamos
ERRO INTERNO ' cortar a energia do Inversor por alguns minutos. Se apds
Falha inferna no inversar alguns minutos, quando a energia for reconectada ao
’ Inversor, a mensagem permanecer, entre em contato com
0 servio féenico mais proximo.
Verifique se o cabo plano que comunica os dois circuitos
eletrdnicos estd bem conectado e apertado. Verifique se
A comunicagio entre places eletrdnicas de um mesmo | o cabos que conectam as unidades estio corretamente
ALARME X14 inversor ou s informagges compurhlhada; entre 0s instalados e firmes. Pode ser devido a um erro ocasional
ERRO INTERNO inversores apresentam falhas ou erros de integridade no firmware do Inversor ou d leitura pontual de um

de dados.

partimetro considerado fora dos limites. Este erro é
reinicializado automaticamente, porfanto, o sistema
geralmente voltard ao normal apds alguns minutos.
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18 - MANUTENCAO E REPARACAO

E recomendadvel controlar o conversor de frequéncia periodicamente e regular o seu funcionamento.

19 - GARANTIA

0 incumprimento das instrugdes fornecidas neste manual de instrugdes e/ou qualquer intervengdio no conversor
que ndo seja levada a cabo por servicos autorizados e/ou o uso de pegas de reposictio ndo originais invalida
a garantia e isenta o fabricante de qualquer responsabilidade no caso de acidentes de pessoas ou danos na
propriedade e/ou no produto em si.

Apds receber o produto, verifique se ndo sofreu ruturas ou amolgadelas significativas. Caso contrdrio, indique-o
a pessoa que realizou a entrega. Apés ter retirado o conversor de fre?uenuu da respetiva embalagem, verifique
se ndo sofreu danos durante o transporte. Caso tal tenha sucedido, intorme o distribuidor.

Verifique na placa de especificagdes se as caracteristicas apresentadas sdo as que solicitou.
No caso de uma falha ndo se encontrar dentro.

20 - ELIMINAGAO E TRATAMENTO AMBIENTAL

Para realizar a eliminagdo das pe%us que compdem o variador de frequéncia, serd necessdrio seguir as normas
e leis vigentes proprias do pais onde se estd a utilizar o produto. Em qualquer caso, por favor, ndo deitar pegas
contaminantes para o meio ambiente.

ﬁ Este simbolo no produto indica que é proibido deitar fora com o lixo doméstico.
|

Esta disposiciio apenas se refere d eliminagfio de equipamentos no ferritério da Unido Europeia (2012/19/UE).

E da responsabilidade do utilizador descartar o equipamento, entregando-o num ponto de recolha designado
para reciclar e eliminar o equipamento elétrico. Para obter mais informagdes sobre os pontos de recolha de
equipamentos, entre em contacto com a sua agéndia local de eliminagdo de residuos.
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1 - PRASENTATION

Dieses Produkt ist ein elekironisches Gerdt fir die Steverung und den Schutz der Pumpensysteme je nach
Frequenzénderung der Stromversorgung der Pumpe. Der an jegliche Pumpe angeschlossene Umrichter sorgt fiir
ordnungsgemdbBes Funktionieren, um konstanten Druck aufrecht zu erhalten. Au? diese Weise werden die Pumpe
bzw. Das Pumpensystem nur bei Bedarf und im benétigten AusmaB akfiviert, wodurch unnétiger Stromverbrauch
vermieden und gleichzeitig die Lebensdauer der Pumpe verldngert wird.

Bei der Ausarbeitung der Bedienungsanleitung wurden die folgenden Symbole verwendet:

& Risiko von Personen- und Sachschdden.

2 - ANWEISUNGEN
Vor der Installation und Benutzung des Produks:

- Lesen Sie aufmerksam simtliche Bestandteile dieses Handbuchs bevor Sie das Gerit zum ersten Mal verwenden
und bewahren Sie das Handbuch fiir spiteres Nachschlagen sorgfiltig auf.

Der Nutzer muss die im jeweiligen Land gijlti?en UnfallvorsorgemaBnahmen strikt befolgen. Uberpriifen Sie bei
der Ubernahme des Produkts, dass es keinerlei Schiden am Produkt gibt bzw. dass keine Bestandteile fehlen.
Kontaktieren Sie gegebenenfalls unverziiglich den Lieferanten.

- Uberprifen Sie, ob die auf dem Typenschild angegebenen Daten fiir die Installation so gewiinscht und

geeignet sind. Achten Sie besonders darauf, dass der Nennstrom der Pumpe den Angaben des Typenschilds des
Frequenzumrichters entspricht.

- Die Installation und die Wartung diirfen ausschlieBlich von autorisiertem Personal durchgefiihrt werden, das
fiir die Herstellung der elekirischen Anschliisse gemdB den geltenden Sicherheitsvorschriften verantwortlich ist.

- Der Frequenzumrichter darf nicht von Personen mit eingeschréinkten kérperlichen, sensorischen oder geistigen
Fihigkeiten oder ohne eine entsprechende Erfahrung oder Kenntnis verwendet werden, es sei denn, eine fiir ihre
Sicherheit verantwortliche Person hat sie unterwiesen und iberwacht die Benutzung des Frequenzumrichters.

- Es muss vermieden werden, dass Kinder mit dem Frequenzumrichter spielen.
- Verwenden Sie das Produkt niemals anders als in dieser Bedienungsanleitung spezifiziert wird.

- Der Hersteller iibernimmt keine Verantwortung fiir Schiden infolge einer unsachgemdBen Verwendung des
Produkis oder fiir Schiiden, die durch Wurtun?s- oder Reparaturarbeiten entstanden sind, die von unqualifiziertem
Personal und/oder mit Nichtoriginalersaizieilen durchgefihrt werden.
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3 - TECHNISCHE DATEN
Nennwerte:
Units [e]motion MT2-11A [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A

Versorgungsspannung v 220-240V Einphasig 400V Dreiphasig 400V Dreiphasig
Motorspannung v 230V Dreiphasig 400V Dreiphasig 400V Dreiphasig
Arheitsfrequenz Hz 50/60 50/60 50/60
Maximaler Strom am Ausgang des Frequenzumrichters| A | ] 30
Maximaler Strom am Eingang des Frequenzumrichters | A 0 12 3
Maximale Motornennleistung kw 22 4 1
Bereich der scheinbaren Ausgangsleistung kVA 33 54 141
Wirkungsgrad - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 Hz)
Schutzklasse IP 55* IP 55* IP 55*
Schutzgrad 2 2 2
Art der Wirkung B B B
Betrieh §1 §1 §1
Verteilung der Erdungssysteme IT, TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT

*Der mitgelieferte Zusatzlifter fir die Wandmontage hat die Schutzklasse IP54.

Verwendungsgrenzen:

- Minimale Umgebungstemperatur: -10°C

- Maximale Umgebungstemperatur: +40°C

- Schwankungen der Versorgungsspannung: +/- 10%
- Luftfeuchtigkeitsbereich: 5% bis 95% ohne Kondensation und Wasserdampf

- Maximale Hohe: 2.000 Meter

Oko-Design:
Stand-by Lastpunkte
Verlust | 9505 | 2550 | 25100 | 5025 | 50550 | 50,100 | 90,50 | 90,100 [ IE-Klasse
(W) Relativer Verlust [%] *1)2)3)
[e]motion TT3-11A 6,13 90,50 92,96 91,62 93,32 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
[e]motion TT3-30A 9,03 88,59 9373 93,68 96,83 95,98 96,39 97,66 97,64 IE2
Units [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A
Versorgungsspannung v 400 400
Versorgungsfrequenz Hz 50/60 50/60
Maximale aktuelle IP A 12 3l
Motorspannung v 400 3Ph 400 3ph
Nennausgangsstrom A 1 30
Maximaler Strom OP A 1 30
Scheinbare Ausgangsleistung (kvA) 76 208
Empfohlene Motorleistung (kW) 4 ]

125




saci

a
~ bombas

Anmerkung:
1) Die Verlustwerte wurden bei 4 kHz Schaltfrequenz ermittelt.
2) Die Verlustwerte beinhalten +10% des Zuschlags in IEC 61800-9-2.
3) Relative Verluste in Bezug auf die scheinbare Nennleistung des Geriits.

4 - IDENTIFIZIERUNG DES PRODUKTES

E-MOTION MT2-11A

Y f y

'

Produktfamilie Stromversorgung Frequenzumrichter: Motorleistung: Maximaler
M=Einphasig, T=Dreiphasig T = Dreiphasig Motorstrom
5 - GROSSE UND GEWICHT
Abmessungen Volumen Gewicht
Geschwindigkeit Antrieb| ~ Verpackung  |Geschwindigkeit Antrigh| ~ Verpackung  |Geschwindigkeit Antrib|  Verpackung
[e]motion MT2-11A 2301183x149 3301230x170 0,0063 m? 0,013 m? 28kg 35kg
[e]motion TT3-11A 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m* 28kg 35kg
[e]motion TT3-30A 316x276x198 330x295:210 0,017 m* 0,020 m? 6,4 kg AL
6 - LAGERUNG

Das Produkt muss an einem iiberdachten und trockenen Ort gelagert werden und darf sich nicht in der Nihe
von Hitzequellen befinden. Es muss vor Schmutz und Vibrationen, Feuchtigkeit, Hitzequellen und méglichen
mechanischen Schiden geschiitzt werden. Legen Sie keine schweren Gegenstiinde auf die Verpackung.

7 - INSTALLATION UND MONTAGE

Lesen Sie vor der Installation des Frequenzumrichter das gesumte Handbuch sorgfiltig durch und konsultieren Sie
die geltenden Sicherheitsvorschriften des Landes, in dem der Frequenzumrichter verwendet werden soll.

Die Installation muss von einem qualifizierten Techniker durchgefishrt werden.
a) Installation des Frequenzumrichter:

- Er muss an einem gut beliifteten Ort installiert werden, der vor Feuchtigkeit, direkter Sonneneinstrahlung und
Regen geschiitzt ist.

- Vergewissern Sie sich vor dem Herstellen der elekirischen Anschliisse, dass das Kabel fiir die Stromversorgung des
Frequenzumrichters nicht unter Spannung steht.

- Uberpriifen Sie vor dem AnschlieBen des Stroms sorgféltig die auf dem Typenschild des Frequenzumrichters
angegebenen elekirischen Daten.

- Die Stromkabel zum Frequenzumrichter und vom Frequenzumrichter zur Pumpe miissen entsprechend der
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Nennleistung des Motors und der erforderlichen Kabellinge gemdh den in dem betreffenden Land geltenden
Vorschriften dimensioniert sein. Nachstehend finden Sie eine Tabelle mit den empfohlenen Héchstlingen je nach
Querschnitt des elekirischen Kabels.

Abschnitt des Frequenzumrichter-Eingangs (mm) Abschnitt des Frequenzumrichier-Ausgangs (mm)
T 4 T 4
Maximale Entfernung (Meter) Maximale Entfernung (Meter)
[e]motion MT2-11A 8 19 3 12 3 51
[e]motion TT3-11A 46 16 120 4 81 134
[e]motion TT3-30A - 3 61 - 40 04

- Die Lainge jedes Schnittstellenkabels fiir die Kommunikation und/oder den Drucksensor sollte kiirzer als 3 m sein.
- Verwenden Sie zur Befestigung des Kabels die entsprechenden Kabelverschraubungen.

- Vergewissern Sie sich auch, dass das Netz iiber eine elekirische Schutzvorrichtung verfﬁFt; ein hochempfindlicher
dedizierter Differenzialschalter (30 mA, Klasse A fir Haushaltsanwendungen, Klasse B fiir industrielle
Anwendungen) wird besonders empfohlen.

A

- Lusiitzlichzum Differenzialschalteristes ratsam, einenthermischen Magnetschutzund einen Spannungstrennschalter
zu installieren, um die Stromversorgung jedes Frequenzumrichters einzeln zu stevern.

A

- Verwenden Sie die empfohlenen Schutzschalter auf der Versorgunﬂsseite als Schutz fir den Fall, dass eine
Komponente im Frequenzumrichter ausfillt. Die empfohlenen SchutzschaltergrdBen sind wie folgt:

Der TypBsolltefiir alle Fehlerstromschutz- oder Uberwachungseinrichtungen von einem Frequenzumrichter
bis zur Versorgungsspannung installiert werden.

Das Erdungskabel muss ordnungsgemdiB angeschlossen sein. Wenn das Erdungskabel nicht angeschlossen
ist, besteht ein erhdhtes Risiko eines elektrischen Schlags oder Brands.

b) Einbavu des Druckaggregates mit Frequenzumrichter:

- Die Mehrpum
Leistung — beste

Spannungsversorgung Maodelo [e]motion Grofe des Schutzschalters
1~ 230 Vac MT2-11A 20A
3~ 400 Vac TI3-11A 16A
3~ 400 Vac T13-30A 32A

en-Anlage muss immer unter Verwendung derselben Pumpen — d. h. dieselbe hydraulische
en. Die Nichteinhaltung dieses Aspektes kann zu Funktionsstorungen des Pumpensystems fiihren.

- Fiir den Betrieb des Frequenzumrichters ist die Verwendung eines Drucksensors unerldsslich (4-20mA).

- Der Druck-Messumformer muss immer so nah wie moglich am Pumpenaggregat, in unmittelbarer Néhe des

MembranausdehnungsgefiBes, jedoch stets hinter dem allgemeinen Riickschlagventil des Pumpenaggregates
installiert werden. Es ist zwingend erforderlich, dass hinter der Einbauposition des Drucksensors ein allgemeines
Absperrventil fiir das Pumpenaggregat installiert wird.
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- Sollien mehrere Druck-Messumformer bei einem Mehrpumpen-Anlage vorhanden sein (mehr als ein
Frequenzumrichter mit angeschlossenem Druck-Messumformer), entscheidet das Umrichternetz automatisch
— nach einem vorherigen Test der Messzuverldssigkeit der vorhandenen Sensor — welcher Messumformer als
Hauptdruckgeber fir das gesamte Aggregat verwendet wird.

- Bei einer Fehlfunktion des zugewiesenen Messumformers entscheidet die Umrichtergruppe automatisch die
Umschaltung zu einem anderen Messumformer, damit dieser als Hauptmessumformer fur prizisere Messungen
sorgt. Die restlichen Messumformer bleiben im Standby-Modus, um im Bedarfsfall verwendet werden zu konnen.

¢) Installation auf dem Motor:
- Ersetzen Sie den Klemmkasten des Motors durch den mitgelieferten Triigeradapter fiir den Motor (Teile 5 und 11a).
- Brechen Sie die 3 Locher (Abbildung 1) oder 4 Locher (Abbildung 2) des Metallkiihlers des Stromkreises mit

einem Schraubendreher. Die Locher sind auf der Innenseite des Heizﬂﬁrpers sichtbar.

- Den Metallkiihler mit Hilfe der 2 diesen Zweck mitgelieferten Schrauben auf den Trdgeradapter fiir den
Motor aufschrauben (Teile 9 und 11b).

- Fixieren Sie die passenden Kabelverschraubungen, um die deklarierte Schutzklasse zu erreichen (Teil 10).

- Fishren Sie nun die elekirischen Verbindungen zwischen Stromkreis und Motor durch. Verwenden Sie dafiir die
mitgelieferten elekirischen Kabel (Teil 6).

- SchlieBen Sie mittels dem Flachkabel den Stromkreis an den Deckel + Steuerkreis an (Teil 1).
- Verschrauben Sie die gesamte Einheit (Teil 13).

] (Abbildung1)

(Abbildung2)

d) Installation auf der Wandhalterung:

WARNUNG: Fiir die Installation an der Wand darf der vorherﬂehende Abschnitt Nr. 2 nicht durchgefiihrt werden,
da sich dieser auf die Installation auf dem Motor bezieht. Aufgrund der 3 Offnungen im Metallkiihler kann
andernfalls die entsprechende Schutzklasse nicht garantiert werden.

- Fixieren Sie die Wandhalterung an den 3 riickseitig am Wandhalter befindlichen Lochern an der Wand (Teil 7).

- Positionieren Sie die Liftung unten an der Wandhalterung und sorgen Sie dofiir, dass die Luft nach oben
zirkuliert (Teil 8).

- Positionieren Sie nun die Umrichter-Einheit im Inneren der Wandhalterung und vergewissern Sie sich, dass sich
die 2 GuBeren Elemente des Metallkihlers im Inneren der Wandhalterung befinden.

- Fixieren Sie nun den Umrichter an der Wandhalterung mit den 2 seitlichen perforierten Schrauben am
Metallkiihler (Teil 14).
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8 - ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

MT2:A1A TT3-11A
L] ® L] TN L R L7 RN
] ENERGEE- L ENERGIE-
, + VERSORGUNG \ , = VERSORGUNG |
o 230VAC 1~ R 400VAC 3~ \
o /\ ® s !
© T ’

D :I RELAIS 2 AUSGANG
j I:I E % RELAIS 1 AUSGANG
H® >

LUFTGEBLASE

DIGITALER EINGANG 2
DIGITALER EINGANG 1
DRUCKMESSUMFORMER

RS485-KOMMUNIKATION
OPTIONALES ZUBEHOR

EINGABE3 EINGABE4  MODBUS

N
i
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BE] \
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N « MOTOR 230/400Vac/ 4 ! @EI@@@@@ ?D

T
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N 0-10v PTC  4-20mA(2)
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’
’ _J‘)_ o o o N
= | TT311A
‘\ (Cmeome) ’
« MOTOR 230/400Vac _ /
~ 7

~ -

A Es muss ein Magnetkern (A) eingebaut werden.

Sie finden es in der Zubehdrbox.

Es muss befestigt werden an:

(MT) und (TT) am Hauptstromkabel des Frequenzumrichters so nah
wie moglich an der Kabelverschraubung.

(TT) Am Kabel zwischen Umrichter und Motor, so nah wie méglich
am Unmrichterstecker, bis ein KLICK(B) zu héren ist.

[e]motion MT2-T1A
D [:]:ZT::: M3-11A

Stromanschlisse
Modell Energieversorgung Motor
[eJmation MT2-11A Einphasig 230V Dreiphasig 230 Vac (DELTA-Verbindung*)
[e]motion TT3-11A Drehstrom 400V Dreiphasig 400 Vac (STERN-Verbindung*)

*Fiir 230/400V motoren
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0-10 V EINGANG
PTC/NTC EINGANG

ENERGIEVERSORGUNG- LUFTER DRUCKMESSUMFORMER 2
400Vac 3 ~ RELAISAUSGANG 2 DRUCKMESSUMFORMER 1
/‘\ RELAISAUSGANG 1 RS485-KOMMUNIKATION
O
=0 =c"

s:| FRONTBLENDE
=
=
)ﬂ FRONTBLENDE

=\

DIGITALER EINGANG 1
DIGITALER EINGANG 2

DIGITALER EINGANG 3
|:| —— DIGITALER EINGANG 4
MODBUS

o -
[13 , N
[} / \\
o ! \
o ° |2
o o] ——— ,
o] \\ /
/
DD O of/\ o
MOTOR
0 D 400/690Vac

Es ist notwendig, Magnetkerne (A, B und () zu
installieren.
Sie finden sie in der Zubehdrbox.
Im Leistungskabel des Frequenzumrichters wird eines aufen, so
nah wie moglich an der Kabelverschraubung (A) verlegt.
Im Kabel zwischen dem Frequenzumrichter und dem Motor muss
eines installiert werden, das alle Kabel (B) zusammenfasst, und
ein weiteres, das nur die 3 Phasen ohne Erde (C) zusammenfasst.

Stromanschlisse
Modell Energieversorgung Motor
[e]motion TT3-30A Drehstrom 400V Dreiphasig 400 Vac (DELTA-Verbindung*)

*Fiir 400/690V motoren
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SIGNAL

BESCHREIBUNG

Relais 1
Relais 2

Ausgiinge, die wie in Abschnitt 5. ERWEITERTE PARAMETER programmiert fungieren.
Diese Ausgéinge sind potentialfrei und mit einer maximalen Belastung von 5 Ampere bei 230 VAC.

LUFTER

In der Betriebsart mit Wandhalterung wird, da die Kihlung des Motorlifters selbst nicht vorhanden ist, das standardméBig mit der Halterung
ausgestattete Beliftungssystem verwendet, um diese Kiihlung durchzufiihren.
Dieser Ausgang ist 24Vdc und wird immer dann aktiviert, wenn der Frequenzumrichter den Motor aktiviert.

INI
IN2
IN3
IN4

An diese Eingéinge kann ein belighiger potentialfreier Kontakt angeschlossen werden, der die in Abschnitt 5 programmierten Funktionen
ausfiihrt, ERWEITERTE PARAMETER.

IN3 und IN4 nur mit der Erweiterungskarte (optionales Zubehor) verfiighar.

HINWEIS: Diese Eingdnge dirfen nicht mit Spannung versorgt werden!

PTC (NTC)

Nor mit Erweiterungskarte (optionales Zubehér) verfiigbar.

An diesen Eingang kann ein Motortemperaturfihler angeschlossen werden, der die Uberwachung des Motorstatus ermiglicht, Ermaglicht den
Anschluss eines PTC- oder NTC-Fiihlers.

Der Fishlertyp kann wie in Abschnitt 5 programmiert ausgewdhlt werden. ERWEITERTE PARAMETER.

4-20mA

Anschluss des Drucksensors oder des Temperatursensors (immer 4-20 mA), wobei die korrekte Polaritit, die im Anschlussplan des Wandlers
selbst angegeben ist, zu beachten ist.

Bei nur einem Sensor, immer an den 4-20mA(1)

Im Fall eines zweiten Sensors, der nur mit einer Erweiterungskarte (optionales Zubehor) erhiltlich ist, schlieBen Sie ihn an den
4-20-mA(2)-Eingang an.

0-10v

Nur mit Erweiterungskarte (optionales Zubehér) verfiighar.

Externer Eingang, der die Anderung der Motordrehzahl mit Hilfe eines Potentiometers ermglicht, wie in Abschnitt 5. ERWEITERTE PARAMETER.
Der Eingang hat 3 Kontakte: +10, All, GND.

© Wenn Sie ein Potentiometer mit einer eigenen Spannung von 10V haben, schlieBen Sie das Signal zwischen AIT und GND an.

@Wenn Sie ein Potentiometer ohne eigene Stromversorgung haben, schlieBien Sie den Potentiometer-Eingang zwischen +10 und GND und den
Potentiometer-Ausgang an Al an.

Diese Funktion kann aktiviert werden, indem einer der Digitaleingiinge geschlossen und in 5 auf ,Slave 0-10V" eingestellt wird. ERWEITERTE
PARAMETER.

Die Steverlogik ist:

In den Modi A (konstanter Druck), B (Differenzdruck), D (konstante Temperatur) und E (Differenztemperatur): (Abbildungen 3a auf Seite Nr. 245)
- Stopp unter 1V.

- Hochstgeschwindigkeit tber 9 V.

- Lineare Beschleunigung/Abbremsung zwischen 1V und 9V.

Im Modus C (Festdrehzahl) héingt die Logik vom Slave 1V-Sollwert und Slave 9-Sollwert ab

a) Slave 1V-Sollwert ist kleiner ls Slave 9V-Sollwert: (Abbildungen 3b auf Seite Nr. 245)

- Stopp unter 0,5V

- Eingangssignal unter 1V und Pumpe AUS --> Pumpe AUS

- Eingangssignal unter 1V und Pumpe EIN > Slave 1V Sollwert

- Lineare Beschleunigung/Abbremsung zwischen 1V und 9V.

- Eingangssignal dber 9V --> Slave 9V Sollwert

b) Slave-Sollwert 1V st gréfer als Slave-Sollwert 9V (Abbildung 3c auf Seite Nr. 245)

- Stopp dber 9,5V

- Eingangssignal dber 9V und Pumpe AUS --> Pumpe AUS

- Eingangssignal dber 9V und Pumpe EIN --> Slave 9V Sollwert

- Lineare Beschleunigung/Abbremsung zwischen 1V und 9V.

- Eingangssignal unter 1V --> Slave 1V Sollwert.

MobBus

Nur mit Erweiterungskarte (optionales Zubehdr) verfiighar.

Ermaglicht die Uberwachung des Frequenzumrichters dber das MODBUS-Kommunikationsprotokoll.

Die MODBUS-Kommunikationskonfiguration kann wie in Abschnitt 6 programmiert eingestellt werden. FEINE EINSTELLUNGEN.
Anmerkung: Fiir MODBUS-Parameter siehe Abschnitt MODBUS.

RS485

An diesen Klemmen missen die verschiedenen Antriebe, die miteinander kommunizieren sollen, angeschlossen werden (maximal 8). Die
verbindung erfolgt Punkt-zu-Punkt, wobei die Klemmen 1 genauso miteinander verbunden werden mijssen wie die Klemmen 2.
FRECUENCY CONVERTER 1 FRECUENCY CONVERTER 2 FRECUENCY CONVERTER 8
uuuuuuuu -
BT B | B0 B | 5555558 3

§ § §
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9 - BILDSCHIRMFORMAT
LED Pumpenbetrieb  LED Umrichterspannung Hauptbildschirm Taste manueller Stopp

z WARNING:
WAIT AT LEAS'

[\

Alarm-LED Auswahltaste links Taste nach oben Taste nach unten Auswahltaste rechts

10 - HAUPTBILDSCHIRM

Aktuelle Drehfrequenz Momentane Nominale Stoppfrequenz
Leistungsaufnahme Leistungsaufnahme
H|l=z 4| = = o\ 48 =
H | i | F (SRS = ClE|E =1
EBla 85 = L= R S
114 ST Mle nju
Aktuelle Uhrzeit Ist-Druck Betriebsdruck Meniizugriff
Aktuelle Daten Programmierte Daten
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11 - BETRIEBSART
1) Einzelne Pumpeneinheit

Durch die direkte Ablesung des Drucksensors stevert der Frequenzumrichter die Drehzahl des Elektromotors
der Pumpe und gewdhrleistet, dass der Netzdruck innerhalb des Leistungshereichs der Pumpe konstant und
unveriindert bleibt, unabhiingig vom momentanen Férderstrombedarf. Wenn der Durchflussbedarf am gréBten
ist, sinkt der Druck im Wassernetz. In diesem Fall veranlasst der Druckmessumformer, der den Frequenzumrichter
kontinuierlich iiber den aktuellen Druck informiert, den Frequenzumrichter, den Elektromotor schneller drehen
zu lassen, um den festgelegten Arbeitsdruck zu gewdhrleisten. Sinkt dagegen der Bedarf an Durchfluss, lsst der
Frequenzumrichter den Ele?(tromoior langsamer drehen, so dass der Druck im Wassernetz unverdndert bleibt.

Fiir ein typisches hydraulisches Installationsschema (Abbildung 1) auf Seite Nr 244.

2) Einheit mit mehreren Pumpen (Mehrfacher Frequenzumrichter)

Bei einem Netz aus zwei oder mehr Frequenzumrichter entscheidet das System abwechselnd und in geordneter
Weise, welche Pumpe bei Bedarf zuerst in Betrieb genommen werden muss. Wenn diese Pumpe einmu?in Betrieh
ist und nicht mehr Iduft, weil kein Bedarf mehr besteht, schaltet das System bei der niichsten Inbetriebnahme eine
andere Pumpe ein, so dass alle Pumpen des Frequenzumrichter gleich oft in Betrieb genommen werden.

Wenn eine Pumpe in Betrieb ist und die maximale Drehzahl erreicht und der Netzdruck nicht den festgelegten
Arbeitsdruck erreicht, entscheidet das System, ob eine weitere Pumpe zur Unferstiitzung der ersten oder der
zu diesem Zeitpunkt laufenden Pumpe in Betrieb genommen werden soll. Zu diesem Zeitpunkt berechnet das
Frequenzumricﬁter die Drehzahl der Motoren, die den minimalen Strombedarf bei gleichzeitiger Aufrechterhaltung
des Betriehsdrucks gewdhrleisten.

In dhnlicher Weise und unter der gleichen Primisse der maximalen Ener?ieeinsEurung berechnet das System
kontinuierlich, wann es jede Pumpe, die zu einem bestimmten Zeitpunkt liiuft, abschalten kann.

12 - INBETRIEBNAHME-ASSISTENT

Wenn Sie das Gerdt zum ersten Mal mit Spannung versorgen, wird ein Inbetriebnahme-Assistent gestartet, in
dem Sie die grundlegenden Parameter fir die Inbetriebnahme der Pumpeneinheit konfigurieren Eﬁnnen. Bei
Betriebsarten mit meﬁr als einer (1) Pumpe wird dieser Assistent nur auf einem der Pumpeneinheiten ausgefiihrt,
unabhingig von der Gesamtzahl der angeschlossenen Pumpen.

Wahrend der Verwendung dieses Assistenten blinkt die rote LED, um anzuzeigen, dass dieser Vorgang lduft.
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Das System zeigt automatisch die Anzahl der Frequenzumrichter (x)
an, die mit Ihrem Netz verbunden sind. Es handelt sich um einen
indikativen Parameter, der nicht gedndert werden kann.

Mit der Taste F1 konnen Sie die automatische Suche wiederholen,
wenn der angezeigte Wert ,x" nicht mit dem tatsiichlichen Wert
iibereinstimmt.

Wenn Sie mehrere Suchvorgdnge durchfihren und der Wert immer
noch nicht iibereinstimmt, liegt wahrscheinlich ein Anschlussfehler im
Netz der Frequenzumrichter vor.

Bevor Sie diesen Punkt ausfishren, miissen Sie anhand des grafischen
Zeichens auf dem Pumpenmotor dessen Drehrichtung iberprifen, da
diese je nach Pumpenmodell im oder gegen den Uhrzeigersinn sein
kann.

In diesem Punkt kdnnen Sie sehen, wie der Motor eine Reihe von
langsamen Umdrehungen macht, so dass Sie leicht erkennen
kannen, ob die Drehrichtung korrekt ist. Es werden 6 Rotationstests
durchgefishrt und der Motor angehalten.

Mit der Taste F1 wird der Drehtest erneut gestartet.

Wenn die Drehrichtung nicht korrekt ist, wahlen Sie mit den Pfeilen
NEIN und starten Sie den Test erneut, indem Sie F1 driicken, um zu
iiberpriifen, ob die Drehrichtung erfolgreich gedndert wurde.

Wenn Sie sich vergewissert haben, dass die Drehrichtung korrekt ist,
wihlen Sie JA und bestiitigen Sie diese mit der Taste F2.

Werwenden Sie die Pfeiltasten, um den blinkenden Wert zu erhdhen
oder zu verringern, und driicken Sie die Taste F2, um zum niichsten
Wert zu wechseln. Die Reihenfolge der Werte ist:

TAG — MONAT — JAHR — STUNDE — MINUTEN

Im unteren linken Teil des Displays wird der Wochentag angezeigt,
der automatisch anhand des eingegebenen Datums berechnet wird.

Wenn Sie den letzten Wert (Minuten) dndern, kénnen Sie die
Anderungen mit der Taste F2 ibernehmen.

Anmerkung: An jeder Stelle des Datums konnen Sie durch Driicken
der Taste F1 zum vorherigen Wert zuriickkehren.
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An dieser Stelle miissen Sie den Nennverbrauch des Motors eingeben,
den Wert mit den Pfeiltasten erhohen oder verringern und mit der
Taste F2 bestdtigen.

Anmerkung: Der Nennverbrauch ist auf dem Typenschild des Motors
angegeben. Sie miissen den richtigen Wert wihlen, z.B. wenn Sie
einen Frequenzumrichter MT anschlieBen, wéhlen Sie den Wert 230V
und fiir den Frequenzumrichter TT, wihlen Sie 400 V.

Geben Sie mit den Pfeiltasten die maximale Druckskala des
angeschlossenen Druckmessumformers ein.

Dieser Wert ist auf dem Typenschild des Druckmessumformers
angegeben und muss immer zwischen 4 und 20 mA liegen.

Bestitigen Sie dies mit der Taste F2.

Verwenden Sie die Pfeiltasten, um den Druck einzugeben, bei dem
die Pumpeneinheit arbeiten soll.

Achten Sie darauf, dass dieser Wert immer innerhalb der Arbeitskurve
der Pumpe liegt, und versuchen Sie immer, die Extremwerte
der Kurve zu vermeiden, d.h. mit Durchfliissen nahe 0 oder sehr
niedrigen Driicken.

Bestiitigen Sie dies mit der Taste F2.

Wenn Sie diesen Punkt erreicht haben, programmiert sich der
Frequenzumrichter selbst, um zu wissen, wann er keinen Bedarf an
Durchfluss mehr hat und stoppen sollte. Zu diesem Zweck bittet er
um Hilfe, um die Eigenschaften der Anlage, an die er angeschlossen
ist, zu verstehen.

Wenn zu diesem Zeitpunkt festgestellt wird, dass der Druck der
Anlage gleich oder héher als der Arbeitsdruck ist, wird der Benutzer
dariber informiert, dass es notwendig ist, die Wasserversorgung des
Geriifs zu 6ffnen, um den Druck unter den Arbeitsdruck zu senken.
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DERE ASSISTEMT
WURDE EREFOLGEEICH
FEGESCHLOSSEN

Sobald der Antrieb feststellt, dass der Wasserdruck in der Anlage
unter dem Arbeitsdruck liegt, wird der Installateur aufgefordert, die
Wasserzufuhr vom Geriit zur Anlage vollstiindig zu schlieBen.

Fiir einige Sekunden und je nach Kapazitit der Anlage erreicht
das Geriit den Arbeitsdruck, um automatisch die Stoppfrequenz des
Geriits zu berechnen.

Sobald die Abschaltfrequenz berechnet wurde, zeigt der
Konfigurationsassistent die berechnete Abschaltfrequenz an und
fordert den Installateur auf, die berechnete Frequenz zu validieren.

Es wird einige Sekunden lang ein Text angezeigt, der angibt,
dass der Assistent erfolgreich abgeschlossen wurde, bevor der
Hauptbildschirm angezeigt wird.

AnmerkunE: Alle im Assistenten eingegebenen oder berechneten Daten konnen spiter iber das Menii der
eit

Pumpeneinheit gedndert werden.

INBETRIEBNAHME-ASSISTENT IN SYSTEMEN MIT ZWEI ODER MEHR PUMPEN
In Systemen mit zwei oder mehr Pumpen wird der Inbetriebnahme-Assistent in allen Pumpeneinheiten gleichzeitig

ausgefiihrt.

Sobald der Assistent in einem dieser Pumpeneinheiten abgeschlossen ist, werden die anderen Pumpeneinheiten im
Netzwerk mit denselben Daten vollstindig programmiert. Es muss dann nur noch der Rotationstest des Assistenten

in allen anderen Pumpen durchgefiihrt werden.

Sobald die Rotationstests durchgefihrt wurden, sind die Frequenzumrichter vollstindig programmiert.
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13 - MENU EINRICHTEN

DLANTEGE | [3.VERLAUF| | 4 MANUAL | |5 ERWEITERTE PARANETER|

| 1eaanerees | |

1.1 DRUCKSOLLWERT 20

. MODULTEMPERATUR
2,02 ANALOGES

‘MMOTORSTROM ‘ ‘smm\u ‘
2,03 ANALOGES

‘I.SDREHRIEHTUNG Hsm"m ‘

‘]AGSTOPFREQUENZ ‘ ‘HD-]DVEINGANG ‘
2.05 MOTOR-

‘IJANLAUFDIFFERENZ ‘ ‘THERMISTOR ‘

2.06 SPANNUNG
TUNDEN

2.07 BETRIEBSSTUNDEN
T

2.09 DIGITALEINGANG 1
210 DIGITALEINGANG 2
2.11 DIGITALEINGANG 3
2.12 DIGITALEINGANG 4
213 RELAIS 1 AUSGANG
2.14 RELAIS 2 AUSGANG

2.15 SOFTWARE-VERSION

2.16 KONS. LEISTUNG

2.17 KONS. LEISTUNG

o n
m

= =

@ ©

= =

= =
=

< m

m

6. INEINSTELLUNGEN

5.36 SLAVE 9V 6,01 PROPORTIONALE
‘5“" SPRACHE ‘ ‘DRUCKSOLLWERT ‘ ‘KONSTANTE ‘
5,02 EINHEITEN DES 6.02 INTEGRALE
‘DRUCKS ‘ ‘5.41 RELAISAUSGANG 1 ‘ ‘KONSTANTE ‘
5,04 WANDLERDRUCK MIN.
‘WERT(4mA) ‘ ‘5.42RELAISAUSGANGZ ‘ ‘6.U4S(HALTFREQUENZ ‘
505 WANDLERDRUCK 6,05 HAUFIGKEIT DER
‘MAX.WERT(ZDmA) ‘ ‘5'435"0"5‘”5‘”"5"‘ ‘STOPPMANOVER ‘
508 MINIMALE 544 6,06 GESCHWINDIGKEIT
ARBEITSFREQUENZ PROGRAMMSTARTZEIT 1| | DES STOPPMANOVERS
5,09 MAYIMALE 545
ARBEITSFREQUENZ ‘Paocxmmsroman ‘ ‘6-”7'“0“9“5"‘“'“5“ ‘
5,10 PROPORTIONALE
‘VERSTARKUNG ‘ ‘5,46VORGANGZPLANEN ‘ ‘6.08MODBUS-BAUDRATE‘
511 MAXMALEANZAHL | [5.47 ;
‘DERPUMPENEIN ‘ ‘PROGRAMMSTARTZEITZ ‘ ‘6-°9M°DB“S'PAR'W ‘
] 548 6,10 ZURUCKSETZEN DES
512 VERZGGERUNG PROGRAMMSTOPPZEIT2 | | ALARMPROTOKOLLS
B
5.49 UBERDRUCK-
ALARMSTUFE ‘ 8.17 START-
NUMMERNPROTOKOLL
513 5,54 TROCKENLAUFALARM i
‘ HILFSLAUFSCHWELLENFREQUENT ‘ ATV ZURUCKSETZEN
514 STARTVERZOGERUNG | | 5.56 TROCKENLAUFALARN-
DER HILFSPUMPE VERZOGERUNG
5.15 STOPPVERZOGERUNG
‘DERHLFSPUMPE ‘5.57 ROHRBRUCHSALARM ‘
558 SPANNUNGSALARM
516 UNSCHALTZEIT 534
517 INTERVALL DES 559 MOTOR-THERMISTOR-
PUMPENSTARTS TP
5.60 NOTOR-THERMISTOR
SIBDIGITALENGANG 1 | | 253 ITOR THERMISTO

5.19 DRUCKIN1

‘ 5.61 PARAMETER-SPERRE ‘

520 DIGIALEINGANG 2 | | o5 DATUM UND UHRZEIT
ST DRUKIN2 5,63 ASSISTENT FUR
FREQUENZSUCHE
526 DIGITALEINGANG 3 | | ANHALTEN
564 TURDCKSETZEN AUF
‘ 5.27 DRUCKIN'S ‘ ‘ WERKSEINSTELLUNGEN ‘

5.30 DIGITALEINGANG 4

5.31 DRUCK IN 4

5.35 SLAVE 1V
DRUCKSOLLWERT

—
w
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14 - LISTE DER PARAMETER
1. PARAMETER
Par. Besthreibung Einheiten Programmnderung Hinweise
Voreinstellung |~ Min. Max.
1.1 | DRUCKSOLLWERT Bar | Assistent 05 FS Druck, den Sie im System aufrechterhalten michten.

MT2-11A | Stromstiirke des Motors in Ampere. Beriicksichtigen Sie dabei, ob Ihr Motor

1.4 | MOTORSTROM Ampere|  Assistent 01 T13-11A | dreiphasig 230V oder dreiphasig 400V verdrahtet ist. Nennwert einfigen.
T13-30A
Si konnen die Drehrichtung des Motors dndern, indem Sie diesen Parameter von 0
15| DREHRICHTUNG 0 ] auf 1 dndern oder umgekehrt.
) Das System stoppt, wenn der Frequenzumrichter eine bestimmte Zeit (siehe
BN STOP FREQUENZ o | Asident ol " Parameter 5.12) unter dieser Frequenz gearbeitet hat.
Dies ist die Differenz, die es ermdglicht, den Druck fiir den Start der Pumpe mit
17| ANLAUFDIFFEREN Bar 05 03 3 dem in Paramefer 1.1 eingegebenen Wert zu reduzieren.
2. ANZEIGE
Par. Beschreibung Finheiten Hinweise
2.01| MODULTEMPERATUR °C | Hier wird die Temperatur des elektronischen Moduls des Frequenzumrichters angezeigf.
Hier wird der Wert des Drucksensors 1 in mA angezeigt. Diese Daten sind 4 mA fiir 0 Bar und 20 mA fiir den oberen Grenzwert des
2,02 ANALOGES SIGNAL 1 mA angeschlossenen Messwertgebers.
Hier wird der Wert des Drucksensors 2 in mA angezeigt. Diese Daten sind 4 mA fiir 0 Bar und 20 mA fiir den oberen Grenzwert des

2,03 ANALOGES SIGNAL 2 mA angeschlossenen Messwertgebers.

2.04| 0-10V EINGANG V| Zeigt den Wert des 0-10V-Signals an, wenn es an einem der Eingtinge akfiviert ist.
2.05| MOTOR-THERMISTOR Kohm | Gibt den Wert des NTC/PTC-Signals an, wenn es in den Einstellungen aktiviert st.
2.06| SPANNUNG STUNDEN  (Stunden| Zeigt die Gesamtzahl der Stunden an, die der Frequenzumrichter an ein Stromnetz angeschlossen war.
2.07| BETRIEBSSTUNDEN Stunden| Hier wird die Gesamtzahl der Betrigbsstunden (Bereisellung einer Ausgangsspannung) des Frequenzumrichters angegeben.
2,08| ANZAHL DER ANLAUFE Hier wird die Gesamtzahl der Anliufe angegeben, die das Gerdit von Null an durchgefihrt hat.

2.09| DIGITALEINGANG 1 Hier wird angezeigt, ob der Digitaleingang 1 EIN oder AUS ist.
2.10{ DIGITALEINGANG 2 Hier wird angezeigt, ob der Digitaleingang 2 EIN oder AUS ist.
2.11| DIGITALEINGANG 3 Hier wird angezeigt, ob der Digitaleingang 3 EIN oder AUS ist.
2.12| DIGITALEINGANG 4 Hier wird angezeigt, ob der Digitaleingang 4 EIN oder AUS ist.
2.13| RELAIS 1 AUSGANG Teigt an, ob der Ausgang des Relais 1 EIN oder AUS ist.
2.14| RELAIS 2 AUSGANG Teigt an, ob der Ausgang des Relais 2 EIN oder AUS ist.
2.15| SOFTWARE-VERSION Version der Gerditesoftware.
2.16| KONS. LEISTUNG DERPUMPE | W | Momentan an den Ausgangsklemmen zur Pumpe aufgenommene Leistung.
2.17 | KONS. LEISTUNG DER GRUPPE| W | Sofortige von allen Pumpen verbrauchte Leistung.
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| 3. VERLAUFSDATEN |

.81 AaLAaRM Fad
EIMGAHGES -SFAMMUMG
1oraz sl 12143
Exit

F1

£

Beim Zugriff auf das Menii der Verlaufsdaten werden in zeitlicher
Reihenfolge die ausgeldsten Alarme der Einheit zusammen mit dem
Datum und der Uhrzeit, an der sie ausgelost wurden, aufgelistet.

Mit den Pfeilen A und ¥ kann man vor- und zuriickbldttern, um
die verschiedenen Alarme anzuzeigen, die ausgeldst wurden.

Durch Driicken von F1 wird das Men verlassen.

| 4. MANUAL |

Mithilfe des Mends ist das System ist in der Lage, manuelle Geschwindigkeits- und Funktionstests auszufiihren. Unabhiingig vom jeweiligen
Betriebszustand des Systems werden beim Zugriff auf dieses Menii die entsprechenden Funktionen der Einheit, iiber die der Zugriff erfolgt, und

somit die Pumpe angehalten.

Beim Zugriff auf dieses Menii wird der folgende Bildschirm angezeigt:

4. MaHUAL
HB.BH=z C@=s2
4 B EBEar
Exit (i
4L MEa AL
G2 8HE (H=an
4,56 Bar
Exit +

F1

Hier werden die Frequenz, ein Betriebszeitgeber und der zu diesem
Zeitpunkt gemessene Druck des Messumformers angezeigt.

Durch Driicken von F1 wird das Menii verlassen.

Wenn Sie ON (mit der Taste F2) driicken, wird der Motor gestartet
und Sie kénnen die Frequenz mit den Pfeiltasten erhdhen oder
verringern. Gleichzeitig konnen Sie sehen, wie der Countdown fiir 2
Minuten des Betriebs beginnt. Wenn Sie keine Taste driicken, stoppt
der Motor nach 2 Minuten automatisch. Wenn Sie wdhrend des
Countdowns die Taste F2 driicken, wird diese bei jedem Driicken auf
15 Minuten, 30 Minuten, 1 Stunde, 2 Stunden, 4 Stunden, 8 Stunden
und 24 Stunden erhght.

Durch Driicken von F1 wird der Motor gestoppt und man kehrt in den
Wartebildschirm des Meniis zuriick.

A ACHTUNG!

Die falsche Verwendung des manuellen Modus kann
Uberdriicke der Anlage verursachen.
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5. ERWEITERTE PARAMETER

Par. Beschreibung Einheiten Programierung Hinweise
Vorginstellung |~ Min. Maox.
Spanisch
Englisch | Niederlandisch '
) Franzgsisch | Polnisch | Sie kinnen zwischen verschiedenen Sprachen fiir das Meni und die Warnhinweise
Rl SPRACHE Sparisch Italienisch | Russisch | wiihlen.
Portugiesisch | Schwedisch
Deutsch
5.02| EINHEITEN DES DRUCKS | Bar Bar Bar - PSI - mwc Einheiten des Arbeitsdrucks auf dem Display.
5.04 ‘ICI’IANNI\)I}EEgTD augx) Bar | Assistent -1 10 Wert des Drucksensors bei 4mA
5.05 m DJJEETJ '(%UI; y Bar | Assistent 5 40 Wert des Drucksensors bei 20mA
5.08 zﬁlll'éL'IﬂTASLFEREQUENZ Hz 5 10 5 Minimale Frequenz, mit der die Pumpe arbeiten darf.
5.09 mgm%ﬁEQUENZ Hz 50 25 05 Maximale Frequenz, mit der die Pumpe arbeiten darf.
5.10 \';EI%PT%{TKlgnéLE Bar 0 0 lemgﬂk Druckverstrkung bei der maximalen Frequenz der Pumpe.
511 WANLEQNZAHL DER 8 1 8 Maximale Anzahl der Pumpen, die gleichzeitig im System arbeiten kinnen.
512 ng%ﬂgﬂthNg&HM Sek 0 0 10 Zeit von dem Moment an, in dem die Hauptpumpe mit einer Drehzahl unterhalb der
: ) Stoppfrequenz (Parameter 1.6) arbeitef, bis zum vollsténdigen Stoppen der Pumpe.
HAUPTPUMPE
Referenzfrequenz, um zu entscheiden, ob die Hilfspumpe laufen soll oder nicht. Sie storte,
wenn die Frequenz Gber dem Wert liegt und der tatsdchliche Druck unter dem Sollwert liegt.
RS HUELUPCINELCNREDUENE 2 i B % Die Hiltspumpe wird gestoppt, wenn die Frequenz unter dem Wert liegt und der fatsichlche
Druck gleich dem Sollwert st
514 STARTVERZOGERUNG DER Sek 9 ! 0 Teit b dem Zeitpunkt, an dem die Bedingung von Parameter 5,09 eintritt, bis die
***| HILFSPUMPE g Hilfspumpe anlduft.
515 STOPPVERZOGERUNG DER Sek 9 ! 10 Teit b dem Zeitpunkt, zu dem ein System mit zwei oder mehr Pumpen unter
**=| HILFSPUMPE ) Parameter 1.6 arbeitet, bis zum Stoppen der Hilfspumpen.
5.16| UMSCHALTZEIT Stunden| 24 AUS n Parameter zur Einstellung des Zeitraurms fiir die Umschaltung zwischen den Pumpen.
INTERVALL DES Parameter zur Einstellung der Zeitspanne fiir den periodischen Start der Pumpe.
517 PUNPENSTARTS Stunden| 24 AUS n Wenn die Pumpe wahrend der eingestellien Zeitspanne inaktiv ist, dreht sie sich 2
oder 3 Mal mit der Mindestfrequenz.
Wenn Sie ,Nicht verwendet” wahlen, hat dies keine Auswirkungen auf dos System.
Nicht verwendet Der digitale Eingang kann als Start-Stopp-System oder als Start-Stopp fiir nur eine
Gesamtanzohl Stopp ~~ {Pumpe verwendet werden, indem die Optionen Gesamtanzahl Stopp oder Lokaler
Gesamtanzahl Stopp INV | Stopp gewdihlt werden.
Lokaler Stopp Auf die gleiche Weise kann er auch als ein anderer Standard-Sollwert verwendet
Nicht Lokaler Stopp INV werden. Mit der Option IN Sollwert kénnen Sie einen anderen Solldruck in Parameter
5.18/ DIGITALEINGANG 1 verwendet IN Sollwert 5,19 quswihlen.
IN Sollwert INV Die Option Durchflusssensor wird verwendet, wenn ein Durchflusssensor vorhanden

Durchfluss-Sensor
Durchfluss-Sensor INV
Slave 0-10V

ist, der die Pumpe stoppt.

Die Option Slave 0-10V wird verwendet, wenn ein 0-10V aktives Gert oder ein
Potentiometer (passives Gerdt) an den 0-10V Eingang angeschlossen ist.
Anmerkung: Die Option INV wird fir NC-Eingénge verwendet.
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Par. Beschreibung Einheiten I L Hinweise
Voreinstellung |~ Min. Max.
5.19{ DRUCKIN Bar 4 05 D Wenn der Eingang akiv ist, kann ein anderer Sollwert eingestellt werden.
5.22| DIGITALEINGANG 2 Nicht verwendef| ~ Siehe Parameter, 18 Siehe Parameter 5,18
5.23| DRUCKIN2 Bar 4 | 05 | FS Wenn der Eingang aktiv ist, kann ein anderer Sollwert eingestellt werden.
5.26 | DIGITALEINGANG 3 Nichtverwende|| Sihe Parameter,18 Siche Parameter 5,18
5.27| DRUCK IN 3 Bar 4 | 05 | ) Wenn der Eingang aktiv ist, kann ein anderer Sollwert eingestellt werden,
5.30| DIGITALEINGANG 4 Nicht verwendef|  Siehe Parameter, 18 Siehe Parameter 5,18
5.31| DRUCKIN 4 Bar 4 05 FS Wenn der Eingang aktiv ist, kann ein anderer Sollwert eingestellt werden.
Wenn ein 0-10V-Gerdt installiert ist, kéinnen Sie hier den Druckwert fiir das 1-Volt-
SLAVE 1V Signal einstellen.
535 DRUCKSOLLWERT Bor Par)] 05 Par. 505 *Dieser Parameter ist verfiighar, wenn einer der Digitaleinginge auf Slave 0-10V
eingestellt ist.
Wenn ein 0-10V-Gerdt installiert ist, ktinnen Sie hier den Druckwert fiir das 9-Volt-
SLAVE v Signal einstellen.
536 DRUCKSOLLWERT Bar Par] 05 Par. 505 *Dieser Paramefer ist verfiighar, wenn einer der Digitaleinginge auf Slave 0-10V
eingestellt ist.
Dieser Parameter dient daz, Signale aus der Ferne zv aktivieren.
AUS: Das Relais wird nie akfiviert.
Alarm (NO): Das Relais schliet sich vor einem Alarm.
AUS Alarm (NC): Das Relais Gffnet vor einem Alarm.
Alarm %NU Start: Das Relais ist eingeschaltet, wenn das Gerit lGuft.
Alarm (NC Uhr (NO): Das Relais schliefit in Abhéingigkeit von den in den Parametern 5,44 bis
hSturt S,ﬁB Frog)rummierllen Z(?}Iduten. _— nind A
Uhr (NO Uhr (NC): Das Relais offnet in Abhdngigkeit von den in den Parametern 5,44 bis
34T) RELAISAUSGANG 1 AUS Uhr%N( 5,48 programmierfen Zeitdaten.
Trockenlauf Trockenlauf: Das Relais wird eingeschaltet, wenn der Frequenzumrichter eingn
Externer Stopp Trockenlouf feststell.
Uberdruck (NO) Externer Stopp: Das Relais wird angezogen, wenn ein externer Stopp erfolgt. (Fir
Uberdruck (NC diese Bedingung muss ein Digitaleingang als ,Lokaler Stopp” programmiert sein).
Uberdruck (NO): Das Relais schliet, wenn ein Uberdruckalarm vorliegt
(Parameter 5,49). )
Uberdruck (NC): Dos Relais 6ffnet, wenn ein Uberdruckalarm vorliegt (Par. 5,49).
5.42 | RELAISAUSGANG 2 AUS Siehe Parameter 5,41 Siehe Parameter 5,41
AUS In diesem Parameter kannen Sie wiihlen, ob Sie kein Zeitprogramm haben mdchten
M-So (OFF) oder an welchen Wochentagen dieses Programm laufen soll. Sie kéinnen
5.43| VORGANG 1 PLANEN AUS M-F awischen ganzen Wochen (M-So), Wochentagen (M-F), Wochenenden (Sa- So) oder
Sa-So einzelnen Tagen wahlen.
M....Su Dos Zeitprogramm wirkt auf das zu diesem Zweck programmierte Ausgangsrelais.
5.44| PROGRAMMSTARTZEIT 1 00:00 00:00 23:59 | Startzeit des Zeitprogramms 1.
545 PROGRAMMSTOPPZEIT 1 00:00 00:00 23:59 | Stoppzeit des Zeitprogramms 1.
5.46 | VORGANG 2 PLANEN AUS Sighe Parameter 543 | Wie Parameter 5,43, aber fiir ein zweites Zeitprogramm.
5.47| PROGRAMMSTARTZEIT 2 00:00 00:00 23:59 | Startzeit des Zeitprogramms 2.
5.48| PROGRAMMSTOPPZEIT 2 00:00 00:00 23:59 | Stoppzeit des Zeitprogramms 2.
5.49 | (BERDRUCK-ALARMSTUFE FS Par1 FS Parameter zur Einstellung des maximalen Druckwerts des Hydrauliksystems.
Parameter zum Akivieren oder Deaktivieren des Niedrigwasserstandsalorms.
Wenn der Anrieb aktiv ist und eine Meldung ausldst, wird er in der folgenden Reihenfolge
versuchen, den Vorgang zv starten:
554 TROCKENLAUFALARM " I NEIN 5 Minuten, 15 Minuten, 1 Stunde, 6 Stunden oder 24 Stunden. Das Disploy zeigt die
4 AKTIV verbleibende Zeit der Startversuche an. Durch Driicken von F2 wird das Zuricksetzen des
noch nicht beendeten Countdowns erzwungen.
Wenn nach dem 24-Stunden-Hinweis wieder Trockenlauf festgestellt wird, wird der Antrieh
auf unbestimmte Zeit gesperrt, bis Sie F2 driicken.
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Par. Beschreibung Einheiten U L Hinweise
Vorginstellung |~ Min. Maox.
5.56 TROCKENLAUFALARM- Sk 5 ! % Teit b dem Zeitpunkt, an dem dos System einen niedrigen Wasserstand berechne, bis zu dem
29 | VERZOGERUNG oK. Teitpunkt, an dem der Alarm aus diesem Grund ausgelost wird.
5.57 | ROHRBRUCHSALARM A I NEIN | Parameter zur Aktivierung oder Deakfivierung der Rohrbrucherkennung.
5.58 SPANNUNGSALARM AKTIV A A NEIN | Parameter zum Aktivieren oder Deakfivieren des Alarms bei einem Stromausfall.
OFF - ) ) " .
Mit diesem Parameter wird der Typ des Motorthermistors ausgewdhlt, der fiir den
5.59/ MOTOR-THERMISTOR-TtP AUS 5}% Motorschutz zur Verfiigung steht.
MOTOR-THERMISTOR Mit diesem Parameter wird der Ausldsepegel des angeschlossenen Motorthermistors
560 pusiosescweLLwegr | Foim | ! 05 M9 | cingetl,
JA: Die Bearbeitung der Parameterwerte ist gesperrt.
NEIN: Die Bearbeitung der Parameterwerte ist nicht gespert.
3.81 | PARAMETER-SPERRE NEIN NEIN I Um diesen Parameter von JA auf NEIN zu dindern, milssen Sie das Passwort 1357 oder ein
anderes, zuvor vom Benutzer generiertes Passwort eingeben.
Wenn Sie diesen Parameter auf ,JA" dindern, erscheint dieser Bildschirm zum
5.62 E&Tsl#ﬂlﬂg? UHRZER NEIN NEIN A Bearbeiten von Datum und Uhrzeit. Sobald die Bearbeitung abgeschlossen ist, wird
der Parameter wieder auf ,NEIN" gesetat.
ASSISTENT FUR Wenn Sie diesen Parameter von ,NEIN" auf ,JA" tindern, wird der Assistent fiir die
5463 EREQUENZSUCHE ANHALTEN NEW | NN W Stopphequensuche gestatet
i Um das Geriit auf die Werkseinstellungen zuriickzusetzen, setzen Sie diesen
5.64 ﬁ%ﬂggﬁgmﬁﬂgm NEIN NEIN ] Parameter auf ,JA". Nachdem Sie den Code 1357 eingegeben haben, startet dos
Geriit den Inbetriebnahme-Assistenten.
6. FEINABTIMMUNG
Par. Beschreibung Finheiten L JC T Hinweise
Voreinstellung |~ Min. Max.
PROPORTIONALE
6.01 KONSTANTE 100 0 999
6.02| INTEGRALE KONSTANTE 100 01 999
6.04| SCHALTFREQUENZ kHz 1] 25 16
HAUFIGKEIT DER
895 croppuANOVER Br | O 0 05
GESCHWINDIGKEIT DES
89| croppiANOVERS ' ‘ b
6.07 | MODBUS-ADRESSE 1 1 250
48
6.08 | MODBUS-BAUDRATE kbps 19,2 96
192
6.09| MODBUS-PARITAT 0 0 2 0=gerade // 1=ungerade // 2=keine Paritt
i Wenn Sie diesen Parameter von ,NEIN auf ,JA" tindern, wird das
6.10 ‘Z\EKES,(,;EOT%:(‘ODLE NEIN NEIN JA A'I‘uErllnsup:liltrEilr(prolokull wwrijckgesetzt und der Parameter kehrt qutomatisch auf
ol STARTNUMMERNPROTOKOLL NEIN NEIN I Wenn Sie diesen Parameter von ,NEIN" auf ,JA" Gindern, wird die Anzahl der Starts
*** | TURUCKSETZEN 2uriickgesetzt und der Parameter kehrt automatisch auf ,NEIN" zurijck.

Fiir den Zugang zu Menii 6 ist ein Passwort erforderlich (2468).

Bei Installation an einer Bohrlochpumpe wird empfohlen, den Wert 6.04 (Schaltfrequenz) auf das Minimum (2,5 kHz) zv éindern.

ACHTUNG! Bevor Sie die Parameter in Menii 6 dndern, wenden Sie sich bitte an unseren Kundendi

Freq

ichters und/od

einer Beschddi

Eiglt)

der Pumpe fishren kénnen.

da falsche Einstell

zu einem fehlerhaften Betrieb des
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15 - MODBUS-EINSTELLUNGEN

Die Modbus-Konfiguration ist nur mit der Erweiterungskarte (optionales Zubehor) verfiighar.
MODBUS ist ein Nachrichten-Protokoll auf Anwendungsebene, das auf Ebene 7 des 0SI-Modells positioniert ist.
Es ermﬁ?(licht die Client/Server-Kommunikation zwischen Geriiten, die an verschiedenen Arten von Bussen oder

Netzwer!

Im Freaﬁlenzumrichier erfolgt die MODBUS-Konnektivitdt unter
bertragungsmodus ist RTU (ASCII wird nicht unterstﬁtzts”.

485-A.

en angeschlossen sind.

Asynchrone serielle Ubertragung iiber EIA/TIA-

Weitere technische Informationen zum Betrieb finden Sie im Internet unter www.modbus.org.

Die lesharen Einstellungen (Eingangsregister) finden Sie im Abschnitt Technische Daten, Seite Nr. 246.

AuBerdem finden Sie die editierbaren/lesharen Einstellungen (Halteregister) im Abschnitt Technische Daten,

Seite Nr 248.

16 - VERWALTUNG DER WARNMELDUNGEN
Eines der Huu[l)tprinzipien des Fre1uenzumrichters besteht darin, den Ausfall der Hydraulikversorgung

U vermeiden.

festgelegten Grenzwerte fiir Druck/Verbrauch des

u diesem Zweck verfiigt der Freﬂuenzumrichter iiber Systeme, die bei Uberschreitung der
otors teilweise die Fahigkeit verlieren, die Blockierung des

Frequenzumrichters und damit den Ausfall der Hydraulikversorgung zu vermeiden.

Ein eindeutiges Beispiel ist ein iibermdBiger Verbrauch des Elekiromotors. In diesem Fall begrenzt der
Frequenzumrichter die Drehzahl des Motors, um eine Verschlechterung zu vermeiden, und hdlt den Verbrauch
des Motors gleich dem Nennverbrauch, so dass die Hydraulikanlage weiterhin von der Pumpe versorgt wird,
allerdings nicht mit dem festgelegten Arbeitsdruck, sondern mit einem etwas niedrigeren Druck.

Nachfolgend finden Sie eine Tabelle, die den aktuellen Betriebszustand des Systems anhand der visuellen
Warnungen angibt, die sowohl auf den LEDS als auch auf dem Hauptbildschirm angezeigt werden:

WARNHINWEIS URSACHE ERKLARUNG / LOSUNG
Vergewissern Sie sich, doss keine manuelle Abschaltung
(Taste AUTO/S(TOP auf der Tastatur), keint)z
. . Die Pumpe, an die der Frequenzumrichter angeschlossen | Fernabschaltung (oktiver Hilfseingang, Fernabschaltung
Die POWER-LED blnks. is st nicht G den automatischen Betrieb geeignet. | oder eine allgemeine Abschaltung des Frequenzumrichter
vorliegt (fritt auf, wenn ein allgemeiner kritischer
Paramefer gedindert wird).
Die RUN-LED blinkt. Der Frequenzumrichter ist dabei, die Pumpe zu stoppen.
Der Inbetriebnahme-Assistent wird ausgefihrt. Die LED hért auf zu blinken, sobald der Assistent fir die
Erstkonfiguration abgeschlossen isf.
Die ALARM-LED blinkt.

Die Pumpe befindet sich in einem Alarmzustand (wird
auf dem Display angezeigt).

Lesen Sie den Abschnitt dber Alarme in diesem
Handbuch, um das Problem zu ldsen.

Die aktuelle Frequenzanzeige blinkt.

Der Frequenzumrichter begrenzt die Drehfrequenz
des Motors aufgrund einer hohen Temperatur in der
Elekironik und eines GbermdBigen Verbrauchs des
Elektromotors.

Lur Behebung des Problems den Abschnitt ,Alarme”
in diesem Handbuch konsultieren und priifen, ob der
Frequenzumrichter richtig beliiftet ist.

Die Stoppfrequenzanzeige blinkt.

Die berechnete Stoppfrequenz iberschreitet die fiir den
Pumpenbetrieh zuléissige Hachstfrequenz.

Es wird empfohlen, den Assistenten zur Einstellung der
Stoppfrequenz emeut auszufhren (siehe Assistent fir die
Stoppfrequenz unter 5. ERWEITERTE PARAMETER).
Bleibt diese Warnung auch nach erneutem Start des
Assistenten bestehen, missen Sie den Arbeitsdruck
reduzieren, da die angeschlossene Pumpe diesen nicht
erreichen kann,
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WARNHINWEIS

URSACHE

ERKLARUNG / LOSUNG

Die Stromverbrauchsanzeige blinkt.

Der Frequenzumrichter begrenzt die Drehfrequenz des
Motors aufgrund eines zu hohen Verbrauchs des Motors.

Prijfen Sie, ob der Motorstrom dem auf dem Typenschild
angegebenen Wert enfspricht.

Nehen den Angaben zum Stromdruck blinkt
ein Sternchen.

An den Frequenzumrichter mit dieser Warnung ist

kein Drucksensor angeschlossen; falls ein Sensor
angeschlossen ist, st er nicht mit der richtigen Polaritt
angeschlossen.

Der Messwert des Messwertgebers weicht um 0,5 bar
von dem der anderen Messwertgeber ab, die an dos
Frequenzumrichter angeschlossen sind.

Trennen Sie den Messwertaufnehmer von der elektrischen
Klemmleiste und kehren Sie die Polaritiit des
Anschlusskabels um.

Es wird empfohlen, den Messumformer auszutauschen, da
er nicht richtig anzeigt.

17 - ALARM

MELDUNG

URSACHEN

LOSUNG(EN)

ALARM FO1
UBERSTROM

Teigt einen zu hohen Verbrauch im Motor an.

Prijfen Sie, ob die Nennverbrauchsdaten korrekt
eimiegeben wurden.

Pritten Sie, ob sich die Pumpe frei und ungehindert
drehen kann.

ALARM F02
KURZSCHLUSS

Der Motor hat einen Kurzschluss oder ist durchgebrannt.

Es sind nicht alle Drhte angeschlossen.

Interner Fehler im Frequenzumrichter.

Trennen Sie den Motor vom Frequenzumrichter und
iiberpriifen Sie, ob die Meldung verschwindet. Sollte
dies nicht der Fall sein, wenden Sie sich an den
niichstgelegenen fechnischen Kundendienst.

Priifen Sie, ob alle Motorkabel korrekt an den Motor
selbst. und an den Frequenzumrichter angeschlossen
sind. Uberpriifen Sie auch die korrekte Verdrahtung der
Spannungsversorgung des Frequenzumrichters.

Wenden Sie sich an den nichstgelegenen technischen
Kundendinst.

ALARM F03
UBERTEMPERATUR DES MODULS

Das Leistungsmodul hat eine sehr hohe Temperatur
erreicht, die seine Zuverldssigkeit beeintrdchtit.

Vergewissern Sie sich, dass die Umgebungstemperatur
die In diesem Handbuch angegebenen Grenzwerte nicht
iberschreitet.

Wenn es auf der Pumpe montiert st, vergewissern Sie
sich, dass die Pumpe uber einen Lifter verfiigt und doss
die Liferabdeckung angebratcht it

Bei Montage auf einer undhulterunF ist sicherzustellen,
dass der Lufter der Halterung bei lovfendem Motor
korrekt funktioniert.

ALARM F04
EINGANGSSPANNUNG

Der Frequenzumrichter wird nicht mit Strom versorgt
oder liegt auBerhalb der oberen und unteren
renzverte.

Die Stromversorgung des Frequenzumrichters wurde
unterbrochen.

Das elekirische Verbindungskabel vom Stromnetz zum
Frequenzumrichter wurde unterbrochen.

Die in den Frequenzumricher eintretende elektrische
Spannung liegt auBerhalb der im Abschnitt , Technische
Dafen” angegebenen Grenzwerte.

ALARM F05
DRUCKSENSOR

Der Frequenzumrichter empfingt keine korrekte Anzeige
vom Drucksensor

Der Drucksensor st mit um?ekehner Polaritiit an den

Frequenzumrichter angeschlossen. Der Drucksensor ist

ge%%kt. Eer Drucksensor hat eingn anderen Bereich als
-20 mA.
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MELDUNG

URSACHEN

LOSUNG(EN)

ALARM F04
MOTORSTORUNG

Der Motor hat einen Kurzsthluss oder ist durchgebrannt.

Fehlerhafter/schlechter Anschluss der Phasen

Trennen Sie den Motor vom Frequenzumrichter und
iberpriifen Sie, ob die Meldung verschwindet. Sollte
dies nicht der Fall sein, wenden Sie sich an den
niichstgelegenen fechnischen Kundendienst.

Einige der Kabel, die den Motor mit dem
Frequenzumrichter verbinden, haben keinen guten
elektrischen Kontakt.

Der Motor ist so angeschlossen, dass er eine andere als
die vom Frequenzumrihter gefieferte Spannung erhilr,

Der Verbrauch der Eingangsphasen ist nicht ausgeglichen.

ALARM FO7
NIEDRIGER WASSERSTAND

Der Frequenzumrichter stellt fest, doss die Pumpe
teilweise im Leerlauf arbeitet.

Stellen Sie sicher, doss die Pumpe die Flissigkeit richtig
ansaugt.

ALARM F08
ROHRBRUCH

Der Frequenzumrichter stelltfest, doss die Pumpe eine
Leit lang mit sehr niedrigem Druck und hoher Drehzahl
arbeifef.

Uberprifen Sie, dass das Wassernetz keine Lecks
aufweist, die groBer sind als die, die fiir den normalen
Bedarf erforderlich sind.

ALARM AQ9 .
FREQUENZPARAMETER INKOHARENT

Ein Frequenzparameter steht im Widerspruch zu den als
normal geltenden Werten.

Priifen Sie, ob die Mindestfrequenz grofer als 10 Hz ist
Priifen Sie, ob die Hachstfrequenz unter 65 Hz liegt.
Prifen Sie, ob die eingegebene Minimalfrequenz
niedriger ist als die Maximalfrequenz.

Prifen Sie, ob die minimale Betriebsfrequenz fiir die
Hilfspumpen niedriger ist als die maximale Frequenz.
Priifen Sie, ob die minimale Betriebsfrequenz der
Hilftspumpen grdBer als die Minimalfrequenz ist.

ALARM A10 Die Ausschaltverzogerung der Hilfspumpen ist grofer als
TEITPARAMETER die Ausschaltverzégerung der Hauptpumpe.
ALARM AT1 The start-up pressure differential exceeds the working | Reduce the start-up pressure differential of the pump, or
PRESSURE PARAMETERS pressure. increase the working pressure above this value.
ALARM A12 Der ermittelte Wert des NTC- oder PTC-Thermistors ist | Warten Sie, bis der Motor abgekihlt ist.
MOTORUBERHITZUNG haher oder niedriger als der angegebene Wert. Uberpriifen Sie den Anschluss des PTC- oder NTC-Kabels.
ALARM A15 Der im Abschnitt , Oberdruckwarnschwelle’ angegebene | 1 o o o oS
UBERDRUCK Alarmschwellenwert wurde iberschritten. Uberprifen S die Warnschwele i Uberdrck
Prifen Sie, ob das Flachhandkabel, das die beiden
elektronischen Schaltkreise verbinder, richtig
En?(eschlqsilen und festunlgezoglgnhist.F y
: G s kann sich um einen gelegentlichen Fehler in der
Esbestet keine Kommunikaton 2vichen dem Firmware des Frequenzgumr?chters handeln oder um das
ALARMXI3 Bedienfeld mit Tastenfeld und Display und der in dem | punkuelle Ablesen eines Paramefers, der auBerhalb
INTERNER FEHLER Heizelement geschraubten Leistungsplatie. der Grenzwerte liegt. In diesem Fall empfehlen wir,
die Stromversorgung des Frequenzumrichters fiir ein
Interner Fehler im Frequenzumrichter. paar Minuten zu unterbrechen. Wenn die Meldung
nach einigen Minuten beim Wiedereinschalten des
Frequenzumrichters weiterhin angezeigt wird, wenden
Sie sich bitte an den néichstgelegenen fechnischen
Kundendienst.
Prifen Sie, ob das Flachbandkabel, das die beiden
elekironischen Schaltkreise verbinde, richtig
angeschlossen und fest angezogen ist.
) N ) . Prufen Sie, ob die Verbindungskabel zwischen den
Die Kommunikation zwischen elektronischen Platinen | | qufwerken rchig verdrohtef und fest angezogen sind.
ALARMA X14 desselben Frequenzumrichters oder die zwischen den Es kann sich um einen gelegentlichen Feh?er in der
NTERNER FEHLER Frequenzumrichtern qusgetauschten Informationen sind | Firmware des Frequenzumrichters handeln oder um das

gestort oder weisen Datenintegritéitsfehler auf.

Eunktuelle Ablesen eines Parameters, der auBerhalb der
renzwerfe liegt.

Dieser Fehler ist selbstriickstellend, so dass das System in
der ReEeI nach einigen Minuten in den Normalzustand
zuriickkehrt.
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18 - PFLEGE UND REPARATUR
Eine regelmdBige Kontrolle des Frequenzumrichters sowie Regulierung seiner Funktion wird empfohlen.

19 - GARANTIE

Durch eine Nichteinhaltung der Anweisungen aus dieser Bedienungsanleitung, bzw. durch jeglicher eingriff am
Unmrichter, der nicht durch autorisiertes Service-Personal durchgefiihrt wurde, bzw. durch éie Verwendung von
nicht-originalen Ersatzteilen, erlischt jeglicher Garantieanspruch und der Hersteller wird von siimilicher, Haftpflicht
im Falle von Unfillen mit Personen- or?er Sachschdden am Eigentum bzw. am Produkt selbst befreit. Uberpriifen
Sie unverziglich nach dem Erhalt des Produktes, dass es keine signifikanten Bruchstellen oder Beulen aufweist.
Informieren Sie gegebenenfalls die Person, welche die Lieferung durchgefiihrt hat, iiber einen solchen Schaden.
Wenn Sie den Frequenzumrichter aus der Verpackung nehmen, iberpriifen Sie, dass er wihrend des Transports
nicht beschddigt wurde. Informieren Sie gegebenenftﬂls den Handler iiber den Schaden.

Uberpriifen Sie am Typenschild mit den technischen Angaben, dass die angefiihrten Eigenschaften jenen aus Ihrer
Bestellung entsprechen.

Sollte ein Fehler nicht in der Tabelle ,PROBLEMLOSUNG" aufgelistet sein, kontaktieren Sie bitte einen
autorisierten Héndler in lhrer Nahe.

20 - UMWELTGERECHTE ENTSORGUNG

Bei der Entsorgung der Bestandteile des Frequenzumrichters, miissen die geltenden Bestimmungen und Gesetze
des Landes, in dem das Produkt verwendet wird, beachtet werden. Es ist in keinem Fall zuldissig, kontaminierte
Teile in der Umwelt zu entsorgen.

E Dieses Symbol befindet sich auf dem Produkt. Es bedeutet, dass Sie dieses Produkt nicht mit dem Hausmill
e enfsorgen kdnnen.

Diese Bestimmung bezieht sich nur auf die Entsorgung von Geriten im Gebiet der Europdischen Union (Richtlinie

2012/]9/EUL. Es obliegt der Verantwortung des Nutzers, sich des Gerdits zu entledigen, indem er es an eine

der vorgesehenen Sammelstellen iibergibt, wo das elekironische Gerdt wiederverwertet und entsorgt wird.

Eontaktieren Sie Ihr Abfallamt vor Ort fir weitere Informationen Gber die Sammelstellen fiir elekironische
erite.
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I - PRESENTATIE

Het volgende product is een elekirisch apparaat voor de bediening en bescherming van pompsystemen t.b.v. de
variatie van de frequentie van de voedingsbron van de pomp. De omvormer die op enige pomp is aangesloten
beheert de werking ervan om een constante druk te behouden. Op deze manier wordt de pomp of het pompsysteem
ulleien ingeschakeld indien en voor zover dit nodig is, wat onnodige energieverspilling voorkomt en zijn levensduur
verlengt.

Bij de samenstelling van de handleiding zijn de volgende symbolen gebruikt:

& Risico op het verrorzaken van letsel en beschadiging van eigendommen.

2 - INSTRUCTIES
Véor de installatie en het gebruik van het product:

- Voor ingebruikname aandachtig alle onderdelen van deze handleiding doorlezen en deze bewaren voor
toekomstige raadpleging.

De gebruiker dient de geldende normen ter voorkoming van ongevallen in de betreffende landen strikt na te
leven. Controleer bij de ontvangst van het product of er geen beschadigingen aan het product aanwezig zijn en/of
er onderdelen ontbreken, zo ja, onmiddellijk contact opnemen met de leverancier.

- Controleer of de informatie die vermeldt staat op het plaatje overeenkomen met uw wensen en geschikt ziin
voor de installatie, met name of de nominale spanning van de motor compatibel is met de informatie die vermeld
staatop het typeplaatje van de omvormer.

- De installatie en het onderhoud dienen alleen uitgevoerd te worden door bevoegde personen die verantwoordelijk
zijn voor het uitvoeren van de elekirische aansluitingen volgens de geldende veiligheidsnormen.

- De regelaar mag niet worden gebruikt door personen met fysieke, zintuiglijke of mentale beperkingen, of zonder
de vereiste ervaring of kennis, behalve wanneer een persoon die verantwoordelijk is voor de veiligheid hen de
instructies heeft vitgelegd en toezicht heeft gehouden op de bediening van de omvormer.

- Men dient te vermijden dat de kinderen met de omvormer spelen.
- Gebruik het product niet op een andere manier dan is gespecificeerd in deze handleiding.

- De fabrikant wijst alle aansprakelijkheid voor schade als gevolg van oneigenlijk gebruik van het product af en
is niet verantwoordelijk voor schade die voortkomt it onderhoudswerkzaamheden of reparaties die door niet
gekwalificeerde personen en/of met niet originele reserveonderdelen zijn vitgevoerd.
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3 - TECHNISCHE GEGEVENS
Nominale waarden:
Eenheden|  [e]motion MT2-11A [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A

Voedingsspanning v 220-240V é6n fase 400V drie fosen 400V drie fosen
Motorspanning v 230V drie fosen 400V drie fosen 400V drie fosen
Werkfrequentie Hz 50/60 50/60 50/60
Maximale stroom aan de vitgang van de frequentieomvormer| A | I 30
Maximale stroom aan de ingang van de frequenticomvormer | A 0 12 3
Maximaal nominaal motorvermogen kw 22 4 1
Bereik schijnbaar vitgangsvermogen kVA 33 54 141
Efficiéntie - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 Hz)
Beschermingsklasse IP 55* IP 55* IP 55*
Beschermingsgraad 2 2 2
Soort actie B B B

Werking S1 §1 §1
Aardingssystemen IT, TN-C,TN-STT IT, TN-C, TN-STT IT, TN-C, TN-STT

*De meegeleverde hulpventilator die voor wandmontage is bestemd, heeft een beschermingsgraad van IP54.

Bedrijfsgrenzen:

- Minimale omgevingstemperatuur: -10 °C

- Maximale omgevingstemperatuur: 40 °C

- Afwijking in de voedingsspanning: +/-10%

- Bereik vochtigheid: 5% tot 95% zonder condensatie en damp

- Maximale hoogte: 2.000 meter

Ecodesign:
Stand-by- Belastingspunten
veries | 255 | 2550 | 25,000 [ so;25 | 5050 | so;ioo [ sois0 | oioo | fE
(W) Relatief verlies [%] *1)2)3)
[e]motion TT3-11A 6,13 90,50 92,96 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
[e]motion TT3-30A 9,03 88,59 9373 93,68 96,83 95,98 96,39 97,66 97,64 IE2
Eenheden [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A

Voedingsspanning v 400 400
Leveringsfrequentie Hz 50/60 50/60

Maximale huidige IP A 12 3

Motorspanning v 400 3Ph 400 3ph

Nominale vitgangsstroom A 1 30

Maximale stroom OP A I 30

Schijnbaar vitgangsvermogen (kvA) 76 08

Aanbevolen motorvermogen (kW) 4 ]
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Opmerking:
1) Verlieswaarden zijn bepaald bij een schakelfrequentie van 4 kHz.
2) Verlieswaarden zijn inclusief 10% van het supplement in IEC 61800-9-2.

3) Relatieve verliezen in verhouding fot het nominaal schijnbaar vermogen van het apparaat.

4 - IDENTIFICATIE VAN HET PRODUCT

E-MOTION MT2-11A

Y f }

.

Productfamilie Voedingsomvormer: Motorvermogen: Maximale
M=Eénfase, T=Driefase T = Drie fasen motorsterkte
5 - AFMETINGEN EN GEWICHT
Afmetingen Volume Gewicht
Snelheidsomvormer Verpakking Snelheidsomvormer Verpakking Snelheidsomvormer Verpakking
[e]motion MT2-11A 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m* 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-11A 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m? 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-30A 316x276x198 330x295:210 0,017 m* 0,020 m? 64Kg 71Kg
6 - OPSLAG

Het product dient op een overdekte en droge plaats, verwijderd van warmtebronnen en beschermd tegen vuil en
trillingen, vocht, warmtebronnen en mogelijke mechanische beschadigingen, te worden opgeslagen. Geen zware
voorwerpen op de verpakking plaatsen.

7 - INSTALLATIE EN MONTAGE

Lees voor de installatie van de omvormer de hele handleiding zorgvuldig door en raadpleeg de
veiligheidsvoorschriften die gelden in het land waar de omvormer wordt gebruikt.

De installatie moet worden uitgevoerd door een gekwalificeerde technicus.
a) Installatie van de omvormer:

- Het moet worden geinstalleerd in een goed geventileerde ruimfe en worden beschermd tegen vocht en directe
blootstelling aan zon en regen.

-Voordat u de elekirische aansluitingen maakt, moet u controleren of de kabel die gebruikt wordt om de omvormer
van stroom te voorzien, niet onder spanning staat.

- Controleer zorgvuldig de elekirische gegevens zoals aangegeven op het typeplaatie van de omvormer voordat u
de elektrische stroom aansluit.

- De voedingskabels naar de omvormer, en van de omvormer naar de pomp, moeten de juiste afmetingen hebben
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voor het nominale verbruik van de motor en de vereiste kabellengte, volgens de in het betreffende land geldende
voorschriften. Hieronder vindt u een tabel met de maximale aanbevolen lengten naar gelang van de doorsnede
van de voedingskabel.

Doorsnede van de ingang van de frequentieomvormer (mm?) Doorsnede van de vitgang van de frequentieomvormer (mm?)
15 5| 4 5 | s | 4
Maximale afstand (meter) Maximale afstand (mefer)
[e]motion MT2-11A 8 19 3 12 bi] 51
[e]motion TT3-11A 46 76 120 49 81 134
[e]motion TT3-30A - 38 61 - 40 04

- De lengte van de interfacekabel voor communicatie en/of drukopnemer mag maximaal 3 meter bedragen.
- Gebruik de juiste kabelwartels voor de bevestiging van de kabel.

- ZorE er ook voor dat het net elekirisch beveiligd is. Een speciale aardlekschakelaar met hoge gevoeli%heid (30
mA,b Iuslse A voor huishoudelijke toepassingen, klasse B voor industriéle toepassingen) wordt in het bijzonder
aanbevolen.

A

- Naast de aardlekschakelaar is het aanbevolen een thermische magneetbeveiliging en een werkschakelaar te
installeren om de stroomtoevoer naar elke omvormer afzonderlik te regelen.

A

- Gebruik aanbevolen installatieautomaten aan de voedingszijde als beveiliging in geval van een defect in de
omvormer. De aanbevolen maat van de installatieautomaat is als volgt:

Type B moet worden geinstalleerd voor alle aardlekschakelaars of bewaking van een omvormer tot aan
de voedingsspanning.

De aardkabel moet correct worden aangesloten. Als de aardkabel niet is aangesloten, bestaat er een
verhoogd risico op elekirische schokken of brand.

Voedingsspanning Maodelo [e]motion Maat installatieautomaat
1~ 230 Vac MT2-11A 20A
3~ 400 Vac TI3-11A 16A
3~ 400 Vac T13-30A 324

b) Installatie drukgroep met omvormer:

- De meervoudige pompgroep dient altijd te bestaan vit dezelfde pompen en dus met hetzelfde vermogen en

hydraulische rendement. Niet voldoen aan dit punt kan een foutieve werking van het pompsysteem veroorzaken.

- Voor de werking van de frequenticomvormer is het gebruik van een drukomzetter (4-20mA) noodzakelijk.

- De locatie van de drukomzetter dient altijd zo dicht mogelijk bij de pompgroep, zo dicht mogelijk bij de

membraan-expander en altijd na de terugslugklep van de pompgroep. De installatie van een hoofdafsluitklep van

de pompgroep, na de fysieke locatie van

e drukomzetter, is essentieel.
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- In het geval dat er meer dan één drukomzetter aanwezig is in een meervoudige pompgroep (meer dan
één omvormer met drukomzetter aangesloten), besluit het netwerk van onderling gekoppelde omvormers
automatisch, en na enkele voorafgaande testen van de betrouwbaarheid van de vitlezing van de aanwezige
omzetters, welke omvormer zal worden gebruikt als algemene druksensor voor het geheel.

- In het geval dat de foegewezen omzetter niet goed werkt besluit het ggheel van omzetter aufomatisch om de
omzetter die als hoofdomzetter beschouwd werd te W|L1|gen in een ander die meer nauwkeurige uitlezingen levert.
De rest van de aanwezige omzetters blijven in stand-by, klaar om gebruikt te worden wanneer dat nodig is.

<) Montage op de motor:

- Het deksel van de aansluitdoos van de motor vervangen door de meegeleverde adapter om de motor te
ondersteunen (onderdelen 5 en 11a).

Breek de 3 gaten (figuur 1) of 4 gaten (figuur 2) van de metalen radiator van het stroomcircuit met een
schroevendraaier. De gaten zijn zichtbaar aan de binnenkant van de radiator.

- De metalen radiator met behulp van de 2 schroeven die voor dit doel zijn meegeleverd op de adapter om de
motor te ondersteunen schroeven (onderdelen 9 en 11b).

- De correcte kabelwartels aanhalen om de afgegeven beschermingsklasse te garanderen (onderdeel 10).

- De elektrische aansluitingen tussen het stroomcircuit en de motor vitvoeren met de meegeleverde elekirische
kabels (onderdeel 6).

- Met een platte kabel het stroomcircuit op het deksel + regelcircuit aansluiten (onderdeel 1).
- Het geheel vastschroeven (onderdeel 13).

(figuur 1)

(figuur 2)
d) Montage op wandsteun:
WAARSCHUWING: Voor de wandmontage dient paragraaf 2 hierboven, over de montage op de motor,

niet vitgevoerd te worden, omdat de 3 gaten in de metalen radiator reeds aanwezig zijn en de correcte
beschermingsklasse niet zou worden gegarandeerd.

- Monteer de wandsteun op de muur door de 3 gaten aan de achterzijde van de wandsteun (onderdeel 7).

- P(qués d(f vclargilutor op de bodem van de wandsteun, ervoor zorgend dat de positie van de luchtstroom naar boven
is (onderdeel 8).

- Het geheel van de omvormer binnen de wandsteun plaatsen, ervoor zorgend dat de 2 viteinden van de metalen
radiafor aan de binnenkant van de wandsteun blijven.

- De omvormer met de 2 geperforeerde schroeven aan de zijkant van de metalen radiator op de wandsteun
monteren (onderdeel 14).
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A Het is noodzakelijk om een magnetische kern (A) te installeren.
Je vindt het in de doos met accessoires. Het moet worden bevestigd
aan:

(MT) en (TT) op de hoofdstroomkabel van de omvormer, zo dicht
mogelijk bij de kabelwartel.

(TT) Op de kabel tussen omvormer en motor, zo dicht mogelijk bij de
omvormerconnector, fotdat u een KLIK (B) hoort.

[e]motion MT2-T1A
D [:]:ZT::: M3-11A

Stroomaansluitingen

Model Stroomvoorziening Motor
[eJmation MT2-11A Enkelfasig 230V Driefasig 230Vac (DELTA aansluiting*)
[e]motion TT3-11A Driefasige 400V Driefasige 400Vac (STAR-aansluiting*)

*Voor 230/400V motoren
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Het is noodzakelijk om magnetische kernen (A, B en ()
te installeren.
Je vindt ze in de doos met accessoires.
In de voedingskabel van de frequenticomvormer wordt er
een aan de buitenkant aangebracht, zo dicht mogelijk bij de
kabelwartel (A).
In de kabel tussen de frequentieomvormer en de motor moet er
een worden geinstalleerd die alle kabels groepeert (B) en een
andere die alleen de 3 fasen groepeert zonder aarde (C).

Stroomaansluitingen
Model Stroomvoorziening Motor
[e]motion TT3-30A Driefasige 400V Driefasige 400Vac (DELTA-aansluiting*)

*Voor 400/690V motoren
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SIGNAAL

BESCHRIVING

Relais 1
Relais 2

Uitgangen die werken zoals geprogrammeerd in hoofdstuk 5. GEAVANCEERDE PARAMETERS.
Deze vitgangen zijn potentiaalvrii en met een maximale belasting van 5 A bij 230 Vac.

VENTILATOR

In de bedrijfsmodus met wandsteun. Aangezien er geen beschikking is over de koeling van de motorventilator zelf, zat het ventilatiesysteem worden
gebruikt dat standaard met genoemde steun is vitgerust om in deze koeling te voorzien.
Deze vitgang is 24 Vidc en wordt geactiveerd wanneer de omvormer de motor activeert.

IN1
IN2
IN3
IN4

Op deze ingangen kunt u elk potentiaalvrijcontact aansluiten dat de functies zoals geprogrammeerd in 5. GEAVANCEERDE PARAMETERS uitvoert.

IN3 en IN4 alleen heschikbaar met de vitbreidingskaart (optioneel accessoire).
OPMERKING: Zet deze ingangen niet onder spanning!

PTC (NTC)

Alleen beschikbaar met vitbreidingskaart (optioneel accessoire).

Op deze ingang kan een motortemperatuuropnemer worden aangesloten, waarmee de foestand van de motor bewaakt kan worden. Maakt de
aansluiting van een PTC- of NTC-opnemer mogelijk.

Het type opnemer kan worden gekozen zoals geprogrammeerd in hoofdstuk 5. GEAVANCEERDE PARAMETERS.

4-20mA

Aansluiting van de drukomvormer of temperatuursensor (altijd 4-20 mA), met behoud van de juiste polariteit zoals aangegeven in het
aansluitschema van de omvormer zelf.

In het geval van één sensor, altiid aansluiten op ingang 4-20mA (1).

In het geval van een tweede sensor, alleen verkrijgbaar met een itbreidingskaart (optioneel accessoire), sluit u deze aan op
de 4-20mA(2) ingang.

0-10v

Alleen beschikbaar met vitbreidingskaart (optioneel accessoire).

Externe ingang waarmee de draisnelheid van de motor kan worden gewijzigd met behulp van een potentiometer, zoals gespecificeerd in
hoofdstuk 5. GEAVANCEERDE PARAMETERS.

De ingang heeft 3 contacten: +10, AIT , GND.

O!If you have a potentiometer with its own power at 10V, connect the signal between between Al and GND.

@Als u een potentiometer hebt die geen eigen voeding heeft, sluit u de ingang van de potentiometer aan tussen +10 en GND en de uitgang
van de potentiometer op All.

Deze functie kan worden ingeschakeld door een van de digitale ingangspoorten te sluiten en op “Slave 0-10V" in e stellen in 5. GEAVANCEERDE
PARAMETERS.

De controlelogica is:

In de modi A (constante druk), B (drukverschil), D (constante temperatuur) en E (temperatuurverschil): (Figuur 3a op pagina 245).

- Stop onder 1V.

- Maximale snelheid boven 9 V.

- Lineaire versnelling/vertraging tussen 1V en 9 V.

In modus C (vaste snelheid) hangt de logica of van de waarde van het setpoint Slave 1V en het setpoint Slave 9 V

a) Het setpoint Slave 1V is kleiner dan het setpoint Slave 9 V: (Figuur 3b op pagina 245)

- Stop onder 0,5V

- Ingangssignaal onder 1V en pomp UIT > Pomp UIT

- Ingangssignaal onder 1V en pomp AAN --> Setpoint Slave 1V

- Lineaire versnelling/vertraging tussen 1V en 9 V.

- Ingangssignaal hoger dan 9V --> Setpoint Slave 9 V

b) Het setpoint Slave 1V is groter dan het setpoint Slave 9 V: (Figuur 3¢ op pagina 245)

- Stop boven 9,5V

- Ingangssignaal boven 9V en pomp UIT --> Pomp UIT

- Ingangssignaal boven 9V en pomp AAN --> Setpoint Slave 9 V

- Lineaire versnelling/vertraging fussen 1V en 9.

- Ingangssignaal onder 1V --> Setpoint Slave 1V

MmobBus

Alleen beschikbaar met vitreidingskaart (optioneel accessoire).

Hiermee kan de frequentieomvormer worden bewaakt via het MODBUS-communicatieprotocol.

De configuratie van de MODBUS-communicatie kan worden aangepast zoals geprogrammegrd in hoofdstuk 6. FIINAFSTELLINGEN.
Opmerking: Raadpleeg het hoofdstuk MODBUS voor MODBUS-parameters.

RS485

In deze klemmen moeten de verschillende omvormers die met elkaar moeten communiceren, onderling worden verbonden (maximal 8). De
aansluiting geschiedt van punt paar punt. Klemmen 1 moefen op dezelfde wiize als klemmen 2 met elkaar worden verbonden.

FRECUENCY CONVERTER 1 FRECUENCY CONVERTER 2 FRECUENCY CONVERTER 8

20066628 64 |g)| |ed |o! | B9
T T T

g § §
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9 - FORMAAT BEELDSCHERM
Led werking pomp Led Spanning Omvormer Hoofdscherm

WARNING:
WAIT AT LEAS'

Knop Handmatige Stop

Led Alarm Knop Selectie Links Knop Omhoog Knop Omlaag Knop Selectie Rechts
10 - HOOFDSCHERM
Huidige draaifrequentie Onmiddellijk verbruik Nominaal verbruik Stopfrequentie
Hiz 4 | & = o\ ¢4 2 =R
Film|F (S = ClE g =
EBla 85 = L= R S
i)4 50T Mle | n|u
Huidige tijd Huidige druk Werkdruk Toegang tot het Menu
Huidige Gegevens Geplande gegevens
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11 - BEDRIJFSMODUS
1) Unit met één pomp

Door de directe vitlezing van de drukopnemer is de omvormer verantwoordelijk voor het regelen van de
draaisnelheid van de elekiromotor van de pomp, zodat de netdruk vast en ongewijzigd blijft, binnen het
prestatiebereik van de pomp, ongeacht de onmiddellijke vraag naar het vereiste debiet. Wanneer de vraag naar
debiet het grootst is, neemt de druk van het waterleidingnet of. Op dit punt zorgt de drukopnemer, die de omvormer
voortdurend informeert over de actuele druk, ervoor dat de omvormer de eIeEtromotor sneller laat draaien, zodat
de vastgestelde werkdruk wordt gegarandeerd. Wanneer de vraag naar debiet daarentegen afneemt, laat de
omvormer de elekiromotor langzamer draaien, zodat de druk van het waternet onaangetast blijft.

Raadpleeg pagina 244 voor een typisch hydraulisch installatieschema (figuur 1).

2) Unit met meerdere pompen (multi-omvormer)

Wanneer er een netwerk is van twee of meer omvormers die op elkaar zijn aangesloten, beslist het systeem op een
afwisselende en geordende manier welke pomp het eerst moet starten, wanneer er vraag is naar debiet. Als deze
Eomp eenmaal begint te draaien en stopt omdat er geen vraag meer is naar debiet, start het systeem de volgende

eer dat het wordt opgestart een andere pomp op, waarbij alle pompen waaruit het netwerk van omvormers
bestaat, draaien, zodat alle pompen in het netwerk van omvormers even vaak worden opgestart.

Als een pomp draait en het maximale toerental bereikt, en de netwerkdruk de vastgestelde werkdruk niet bereikt,
beslist het systeem of er nog een pomp moet worden opgestart, ter ondersteuning van de eerste pomp of hoeveel
er op dat moment ook draaien. Op dat moment berekent het netwerk van omvormers de druaisnel%eid van de
motoren die de minimale elekiriciteitshehoefte garandeert en tegelijkertijd de werkdruk handhaaft.

Op dezelfde manier, en met heizelfde vitgangspunt van maximale energiebesparing, berekent het systeem
voortdurend wanneer het pompen die op een bepaald moment in bedrijf zijn, kan vitschakelen.

12 - OPSTARTWIZARD

De eerste keer dat u de spanning (()r uw unit aansluit, wordt een opstartwizard vitgevoerd waarin v de
basisparameters kunt configureren om de pompunit te kunnen opstarten. Voor bedrijfsmodi met meer dan 1 pomp,
draait deze wizard alleen op een van de units, ongeacht het aantal dat is aangesloten.

Tijdens het gebruik van deze wizard knippert de rode LED om aan te geven dat dit proces geactiveerd is.

SFRaons
Enaesls=s
Flriaomns

Ok

(&
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Het systeem geeft automatisch het aantal omvormers (x) met dat op
uw netwerk is verbonden. Het is een indicatieve parameter die niet
kan worden gewijzigd.

Met de Fl-toets kunt u het automatisch zoeken herhalen als de
weergegeven waarde “x” afwijkt van de werkelijke waarde.

Als u verschillende zoekadties vitvoert en de waarde nog steeds niet
overeenstemt, is er waarschijnlijk een verbindingsfout in het netwerk
van omvormers.

Alvorens dit punt vit e voeren, moet u aan de hand van het teken op
de pompmotor de draairichting controleren, die naargelang van het
pompmodel met de wijzers van de klok mee of tegen de wijzers van
de klok in kan zijn.

Op dit punt kunt u zien hoe de mofor een aantal langzame
omwentelingen maakt, zodat u gemakkelijk kunt zien of de
draairichting correct is. Het voert 6 draaitests vit en stopt de motor.

De F1-toets herstart de draaitest.

Indien de draairichting niet juist is, selecteer dan NEE met de pijlen
en start de test opnieuw door op F1 te drukken om fe verifiéren dat
de draairichting is gewijzigd.

Zodra v hebt geverifieerd dat de draairichting correct is, selecteert u
JA en vervolgens accepteert u dit met de F2-toets.

Gebruik de pijltjestoetsen om de waarde die knippert te verhogen of
te verlagen en gebruik de F2-toets om naar de volgende waarde te
gaan. De volgorde van de waarden is:

DAG — MAAND — JAAR — UUR — MINUTEN

Linksonder op het display staat de dag van de week, die automatisch
wordt berekend aan de hand van de ingevoerde datum.

Wanneer u de laatste waarde (minuten) wijzigt, kunt u de wijzigingen
accepteren door op F2-toets te drukken.

Opmerking: Op elk punt tijdens het instellen van de datum kunt u
teruggaan naar de vorige waarde door op de F1-toets fe drukken.
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Op dit punt moet u het nominale verbruik van de motor invoeren,
de waarde verhogen of verlagen met de pijltjestoetsen en bevestigen
met de F2-toets.

Opmerking: Het nominale verbruik is aangegeven op het typeplaatje
van de motor. U moet de juiste waarde kiezen, bijvoorbeeld als u
een omvormer MT aansluit, selecteer de waarde 230 V en voor de
omvormer TT, selecteer 400 V.

Gebruik de pijltiestoetsen om de maximale drukschaal van de
aangesloten drukopnemer in fe voeren.

Deze waarde staat vermeld op het typeplaatie van de drukopnemer
en moet altijd tussen 4 en 20 mA liggen.

Bevestig dit met F2-toets.

Gebruik de pijltjestoetsen om de druk in te voeren waarbij de unit
moet werken.

U moet er goed op letten dat deze waarde altijd binnen de
pompkromme ligt, en altijd proberen de vitersten van de kromme te
vermijden, d.w.z. met debieten van nagenoeg 0 of zeer lage drukken.

Bevestig dit met F2-toets.

Zodra u dit punt hebt bereikt, programmeert de omvormer zichzelf zo
dat het weet wanneer er geen debietvraag meer is en moet stoppen.
Daartoe vraagt het om hulp om de kenmerken van de installatie
waarmee het verbonden is te begrijpen.

Indien op dat moment wordt geconstateerd dat de druk van de
installatie gelijk is aan of hoger is dan de werkdruk, wordt de
gebruiker ervan in kennis gesteld dat het noodzakelijk is de
waterfoevoer van de apparatuur te openen om de druk te verlagen
tot onder de werkdruk.
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Zodra de omvormer constateert dat de waterdruk in de installatie
lager is dan de werkdruk, wordt de installateur gevraagd de
waterafvoer van de apparatuur naar de installatie volledig of te
sluiten.

Gedurende enkele seconden en afhankelijk van de capaciteit van de
installatie, bereikt de apparatuur de werkdruk om automatisch te
berekenen wat de stopfrequentie van de apparatuur is.

Zodra de stopfrequentie is berekend, geef de configuratiewizard de
berekende stopfrequentie weer en vraagt om bevestiging van de
berekende frequentie door de installateur.

Het geeft gedurende enkele seconden een tekst weer die aangeeft
dat de wizard met succes is voltooid voordat het hoofdscherm wordt
weergegeven.

Opmerking: Alle gegevens die in de wizard zijn ingevoerd of berekend, kunnen later worden gewijzigd via het menu

van de unit.

OPSTARTWIZARD IN SYSTEMEN MET TWEE OF MEER POMPEN
In systemen met twee of meer pompen wordt de opstartwizard in alle units tegelijk vitgevoerd.

Zodra de wizard in een van deze units is voltooid, zijn de andere units in het netwerk volledig ﬂepro rammeerd

met dezelfde gegevens. Enkel de draaitest van de wizard moet in alle andere pompen uitgevoer

woraen.

Zodra de draaitesten zijn vitgevoerd, zijn de omvormers volledig geprogrammeerd.
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13 - CONFIGURATIEMENU
| omees | | ovsuuswe | ossoreoens] [ wowan] | s cenumvcesRoe paral | B FUNESTEINING
2,01 TEMPERATUUR 536 SLAVE 9V 6,01 PROPORTIONALE
‘ 11 SETPOINT DRUK ‘ ‘ MODULE ‘ ‘5-01 TAAL ‘ ‘SETPOINT DRUK ‘ ‘KONSTANTE ‘
2,02 ANALOOG 5,02 EENHEDEN VOOR 6,02 INTEGRALE
‘ 14 MOTORSTROOM ‘ ‘ 202 AL ‘ ‘ S02E ‘ ‘541 RELAY UITGANG 1 ‘ ‘KONSTANTE ‘
2,03 ANALOOG 5,04 DRUK OMVORMER
‘ 1.5 DRAAIRICHTING 208 ANALS N R sy | [ 542 RELAY UTGANG 2 ‘ 6.04 SCHALTFREQUENZ ‘
5,05 DRUK OMVORMER 6.05 HAUFIGKET DER
‘ 16 STOPFREQUENTEE ‘ ‘2.4 010V INPUT ‘ ‘MAXIMALE ouvORM (ZOmA)‘ ‘543 BEDRUF 1 PLANNEN ‘ ‘STOPPMANOVER ‘
205 5,08 MININALE 544 STARTTID 1 6.06 GESCHWINDIGKEIT
‘ 1.7 OPSTARTVERSCHIL ‘ ‘ MOTORTHERMISTOR ‘ ‘WERKFREQUENTIE ‘ ‘PROGRAMMEREN ‘ DES STOPPMANOVERS
5,00 MAXIVALE 545 STOPTD 1
2,06 UREN SPANNING ‘WERKFREQUENHE ‘ ‘PROGRAMMEREN ‘ ‘507 MODBUS-ADRESSE ‘
5.10 PROPORTIONELE 6,08 MODBUS-
2,07 UREN GEWERKT ‘VERSTERK‘NG ‘ ‘5.4BBEDRIJF2PLANNEN ‘ ‘BAUDRATE ‘
5,11 MAXIMAAL AANTAL 547 STARTTUD 2 4
INGESCHAKELDE ‘PROGRAMMEREN ‘ ‘5‘09 MODBUS PARITAT ‘
POMPEN
548 STOPTD 2 6.10 ZURUCKSETZEN
209 DIGITALE INGANG 1 5.12 STOPVERTRAGING PROGRAVMEREN D
HOOFDPOMP ALARMPROTOKOLLS
549 ALARMNIVEAU TE
210 DIGITALE INGANG 2 513 DRENPELFREQUENTIE| | HOGE DRUK 6.11 START-
VOOR HULPRUNS NUMMERNPROTOKOLL
211 DIGITALE INGANG 3 554 ACTIEF JURUCKSETZEN

2.12 DIGITALE INGANG 4

2.13 UITGANG RELAIS 1

2.14 UITGANG RELAIS 2

2.16 STROOMVERBRUIK
VAN DE POMP

5.14 STARTVERTRAGING
HUI

5.15 STOPVERTRAGING
HULP

DROOGLOOPALARM

5.56 VERTRAGING
DROOGLOOPALARM

5.16 OMSCHAKELTIJD

5.17 INSCHAKELINTERVAL
POMP

5.57 ALARM VOOR
LEKKAGE

5.58 ACTIEF
SPANNINGSALARM

5.18 DIGITALE INGANG 1

519 DRUKIN 1

5.22 DIGITALE INGANG 2

5.23 DRUKIN 2

5.26 DIGITALE INGANG 3

5.27 DRUKIN 3

5.30 DIGITALE INGANG 4

5.31 DRUKIN 4

5.35 SLAVE 1V
DRUK SETPOINT

5.59 TYPE
MOTORTHERMISTOR

5.60 ACTIVERINGSNIVEAU
MOTORTHERMISTOR

5.61 VERGRENDELING
PARA

5.62 DATUM EN TIJD
INSTELLEN

5.63 ZOEKWIZARD
STOPFREQUENTIE

JLL i

5.64
FABRIEKSINSTELLINGEN
HERSTELLEN
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14 - LIJST MET PARAMETERS
1. PARAMETERS
Par. Besthriiving Eenheden Progmmmering Opmerk]"gen
Standaard Min. Max.
1.1 | SETPOINT DRUK Bar | Wizard 05 FS Druk die u in het systeem wilt handhaven.
MT2-T1A | Stroomsterkte van de motor in ampére. Rekening houdend met het feit of uw motor
1.4 | MOTORSTROOM A Wizard 01 TT13-11A | bedraad is als 230 V drie fosen of 400 V drie fasen. Voer de nominale waarde in.
T13-30A
U kunt de draairichting van de motor wijzigen door deze parameter te wijzigen van
1.5 | DRAAIRICHTING 0 1 Oin 1 of omgekeerd.
- Het systeem stopt wanneer de omvormer gedurende een bepaalde tijd (zie parameter
63 STOPFREQUENTIE e Wizd ol "4 5.12) onder deze frequentie heeft gewerkt.
Dit is het verschil waarmeg  de druk kunt verlagen om de pomp te starten met
1.7 | OPSTARTVERSCHIL Bar 05 03 3 behulp van de in parameter 1.1 ingevoerde waarde.
2. DISPLAY

Par. Beschrijving Fenheden Opmerkingen

2.01 TEMPERATUUR MODULE | °C | Dit gesft de temperatuur aon van de elektronische module van de omvormer.

2.02| ANALOOG SIGNAAL 1 ol Dit geeft de waarde in mA aan van de drukopnemer 1. Deze gegevens zijn 4 mA voor 0 Bar en 20 mA voor de hovengrens van de

aangeslofen opnemer.
2.03] ANALOOG SIGNAAL 2 mh Dit gesft de waarde in mA aan van de drukopnemer 2. Deze gegevens zijn 4 mA voor 0 Bar en 20 mA voor de bovengrens van de
aangesloten opnemer.

2.04/ 0-10v INPUT V| Dit geeft de waarde aan van het 0-10V signaal indien dit is ingeschakeld in een van de ingangen.
2.05( MOTORTHERMISTOR kohm | Dit gesft de waarde aan van MTC/PTC-signaal indien dit is ingeschakeld in de instellingen.

2.06| UREN SPANNING Hours | Dit gesft het totale aantal uren aan dat de omvormer op een elekiriciteitsnet aangesloten is.
2.07| UREN GEWERKT Hours | Dit gesft het totaal aantal gewerkte uren (het leveren van een vitgangsspanning) van de omvormer aan.

2.08| OPSTARTNUMMER Dit geeft het totale aantal opstarts vanaf nul aan dat de unit heeft gemaakt.

2.09| DIGITALE INGANG 1 Dit geeft aan of digitale ingang 1 AAN of UIT is.
2.10{ DIGITALE INGANG 2 Dit geeft aan of digitale ingang 2 AAN of UIT s.
2.11| DIGITALE INGANG 3 Dit geeft aan of digitale ingang 3 AAN of UIT s.
2.12| DIGITALE INGANG 4 Dit gesft aan of digitale ingang 4 AAN of UIT is.
2.13| UITGANG RELAIS 1 Dit geeft aan of uitgang van relais 1 AAN of UIT is.
2.14/ UITGANG RELAIS 2 Dit geeft aan of uitgang van relais 2 AAN of UIT is.
2.15| SOFTWAREVERSIE Versie van de software van de unit.
2.16 STROOMVERBRUIK VAN DEPONP | W | Pigkvermogen op vitgangsklemmen naar pomp.
2,17 STROOMVERBRUIK VAN DE GROEP| W | Piekvermogen van alle pompen.
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| 3. GESCHIEDENIS |

.81 AalbAaRM Fad4d
EIMNGAHGE -SPaHHUMNG
itgrseasrtle - 12:118

Afsluiten

F1

Wanneer we het Geschiedenis-menu ingaan vinden we de lijst
met waarschuwingen die zijn gegeven in onze installatie, in
chronologische volgorde met vermelding van de datum en het tijdstip
waarop ze zijn gegenereerd.

Met de piilties A y A kunnen we verder gaan of terug gaan om
de verschillende gegeven waarschuwingen die zijn gegenereerd weer
te geven.

Indien we op F1 drukken verlaten we dit menu.

| 4. HANDMATIG |

Het systeem is gereed om via dit menu snelheidstesten it fe voeren en handmatig te functioneren. Wanneer we dit menu binnengaan, in welke
status van het systeem dan ook, stopt het apparaat waarvan wij naar binnen gaan met functioneren en dus stopt hij de pomp.

Wanneer wij dit menu binnen gaan verschijnt dit beeldscherm:

4. HaAaHIMATIGE
B.BHz (8=l
4.8Ear

Afsluiten

4. HAMDIMATIG

42 BH=
4 . & Bar

iR o'

-

L E=zan

Waarop wij de frequentie, een timer van de werking en de druk van
de omzetter die op dit moment wordt afgelezen kunnen zien.

Indien we op F1 drukken verlaten we dit menu.

Als u op ON drukt (met de F2-toets), start u de motor en kunt u de
frequentie verhogen of verlagen met behulp van de pijltjestoetsen.
Tegelijkertijd kunt v zien hoe het aftellen begint gedurende 2
minuten gebruik. Als u geen foetsen indrukt, stopt de motor na 2
minuten automatisch. Als u tijdens het aftellen op de F2-toets drukt,
wordt deze verhoogd naar 15 minuten, 30 minuten, 1 vur, 2 vur, 4
uur, 8 vur en 24 uur voor elke druk op de knop.

Indien we op F1 drukken, stoppen we de motor en keren we terug
naar het standby-scherm van dit menu.

A ATTENTIE

Misbruik van de handmatige modus kan overdrukken in de
installatie veroorzaken.
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5. GEAVANCEERDE PARAMETERS

N Programming )
Par. Beschrijving Eenheden Opmerkinge
Standaard Min. Max. et
Spaans
Engels | Nederlands
Frans Pools | U kunt kiezen tussen verschillende talen voor het menu
S01) ThAL Spouns Italioans Russisch | en de waarschuwingen.
Portugees Tweeds
Duits
5.02| EENHEDEN VOORDRUK | Bar Bar Bar - PSI - mwc Eenheden voor werkdruk op het display.
5.04 afblljlll(ﬂgﬂvaRA%EEE (4mA) Bar | Wizard -1 10 Waarde van drukopnemer bij 4 mA.
5.05 ﬂi&m’g%’ﬂ%mnm} Bor | Wizard 5 4 Waarde van drukopnemer bij 20mA.
5.08 \,fﬁllEr:Illt(ﬂFﬁlliEEQUENTlE Hz 25 10 50 Minimale frequentie waarop de pomp werkt.
5.09 mﬁmﬁ)UENTIE Hz 50 5 05 Maximale frequentie waarop de pomp werkt.
5.10 CER%PTOEﬂ(l&%ELE Bar 0 0 }’N(l]m'gARLUE( Drukverhoging bij de maximale frequentie van de pomp.
5.1 m%gyélﬁkﬁgﬁ’LOMPEN 8 1 8 Maximum aantal pompen dat gelijktiidig in het systeem kan functioneren.
512 STOPVERTRAGING Sec 0 0 10 De tijd vanaf het moment dat de hoofdpomp werkt met een toerental dat lager is
**%| HOOFDPOMP ’ dan de stopfrequentie (parameter 1.6) totdat de pomp volledig stopt.
Referentiefrequentie om te beslissen of de hulppomp moet draien of niet. Hij zal starten
513 DREMPELFREQUENTIE " 7 % 5 als de frequentie boven de waarde ligt en de werkelijke druk lager is dan het setpoint. De
***1 VOOR HULPRUNS g hulppomp zal stoppen als de frequentie lager is en de werkelijke druk gelifk is aan het
instelpunt.
De Tiid vanaf het moment dat de toestand van parameter 5.09 opireedt fot het
5.14| STARTVERTRAGING HULP | Sec. 2 1 20 moment da de hulppomp frt,
De tijd vanaf het moment dat een systeem met twee of meer pompen onder
5.15| STOPVERTRAGING HULP | Sec. 2 ! 10 parameter 1.6 werkt tofdat de hulppompen stoppen.
5.16] ONSCHAKELTUD Uren % OFF n '}::rr:pr:itervoor het instellen van de tijdsperiode voor het omschakelen tussen
Parameter voor het instellen van de tijdsperiode voor het periodiek opstarten van
INSCHAKELINTERVAL de pomp.
37| poyp Uren u OFF n Als de pomp gedurende deze ingestelde periode inactief is, draait het 2 of 3 keer met
de minimale frequentie.
Niet gebruikt Als v “Niet gebruikt” hesft dit geen invloed op het systeem.
Totale stop U kunt de digitale ingang gebruiken als start-stop van een systeem of slechts één, door
Totaal stop INV optie Totale stop of Lokale stop te selecteren.
Lokale stop U kunt het ook op dezelfde manier gebruiken als een andere standaard insteldruk. Door
) . Lokale stop INV IN setpoint te selecteren kunt u een andere insteldruk selecteren voor parameter 5.19.
B8] DIGITALE INGANG 1 Nie gebruik IN sefpoint De optie Debietsensor wordt gebruikt wanneer een debietsensor beschikbaar is, die de
IN sefpoint INV pomp stopt.
Debietsensor De optie Slave 0-10V wordt gebruikt als een 0-10 V actief apparaat of een potentiometer
Debietsensor INV (passief apparaat) is aangesloten op de 0-10 V-ingang.
Slave 0-10V Opmerking: INV-opties worden gebruikt voor NC-ingangen.
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Par. Beschrijving Fenheden T Opmerkingen
Standaard Min. Max.
5.19{ DRUKIN1 Bar 4 05 D Een ander setpoint kan worden ingesteld als de ingang adief is.
5.22| DIGITALE INGANG 2 Niet gebruikt Tie parameter 5.18 Tie parameter 5.18
5.23| DRUKIN2 Bar 4 05 | FS Een ander setpoint kan worden ingesteld als de ingang actief is.
5.26/ DIGITALE INGANG 3 Niet gebruikt Tie parameer 5.18 Tie parameter 5.18
5.27| DRUKIN 3 Bar 4 05 FS Een ander setpoint kan worden ingesteld als de ingang actief is.
5.30| DIGITALE INGANG 4 Niet gebruikt Tie parameter 5.18 Tie parameter 5.18
5.31] DRUKIN 4 Bar 4 05 FS Een ander setpoint kan worden ingesteld als de ingang aief is.
Als een 0-10 V-apparaat is geinstalleerd, kunt u hier de drukwaarde voor het 1
SLAVE 1V V-signaal instellen.
53 DRUK SETPOINT Bar | Parl] 05 Par. 505 | +pege parameter is beschikbaar wanneer een van de digitale ingangen is ingesteld
op Slave 0-10V.
Als een Ul-ll] V-lrppurum is geinstalleerd, kunt u hier de drukwaarde voor het 9
SLAVE9V V-signaal instellen.
536 SETPOINT DRUK Bar Par] 05 Par. 505 *Deze parameter is beschikbaar wanneer een van de digitale ingangen is ingesteld
op Slave 0-10V.
Het doel van deze parameter is signalen op afstand rij te geven.
UIT: Het relais is nooit geactiveerd.
Alarm (NO): Het relais sluit voor een alarm.
ur Alarm (NC): Het relais opent voor een alarm.
Alarm (NO) Start: Het relais wordt bekrachtigd wanneer de unit werk.
Alarm (NC) Klok (NO): Het reluis suit afhankelijk van de in parameters 5.44 tot 5.48
Start ng[(o?run;meerdeltiidsgegeve&s. i doind
Klok (NO' Klok (NC): Het relais opent afhankeliik van de in de parameters 5.44 tot 5.48
541 RELAY UITGANG T ur Klok N()) geprogrammeerde tijdgegevens.
Droogloop Droogloop: Het relais wordt bekrachtid als de omvormer droogloop detecteert.
Externe stop Externe stop: Het relais wordt bekrachtigd wanneer er een externe stop is. (Voor
Te hoge druk (NO dezeﬂvoorwaurde moeten er een digitale ingang geprogrammeerd zijn als “Lokale
Te hogedruk}N( sfop’). o
Te hoge druk (NO): He relois sluit b een alarm voor fe hage druk (parameter
549).
Te hoge druk (NC): Het relais opent bij een alarm voor te hage druk (parameter 5.49).
5.42| RELAY UITGANG 2 uimr Tie parameter 5.41 Tie parameter 5.41
ur I deze parameter kunt u kiezen om geen fijdprogramma te hebben (UIT) of de
Ma-z0 dagen van de week waarop u dit programma wilt activeren. U kunt kiezen tussen
5.43| SCHEDULE OPERATION 1 ur Ma-Vr hele weken (ma-zo), weekdagen (ma-vr), weekenden (z0-20) of afzonderlijke
To-20 dagen.
M...Io Het bedriifsschema werkt op het vitgangsrelais dat voor dit doel is geprogrammeerd.
5.44| STARTTUD 1 PROGRAMMEREN 00:00 00:00 23:59 | Startijd van schema 1.
5.45/ STOPTIID 1 PROGRAMMEREN 00:00 00:00 23:59 | Stoptijd van schema 1.
546/ BEDRIJF 2 PLANNEN urr Tie parameter 5.43 Hetzelfde als parameter 5.43, maar voor een tweede schema.
5,47/ STARTTIID 2 PROGRAMMEREN 00:00 00:00 23:59 | Starfijd van schema 2.
5.48/ STOPTIID 2 PROGRAMMEREN 00:00 00:00 23:59 | Stopijd van schema 2.
ALARMNIVEAU TE HOGE Parameter voor het instellen van de maximale drukwaarde van het hydraulisch
549 peuk Vs Par1,] FS sseem.
Parameter voor het in- of uitschakelen van het laagwaterpeilalarm.
Als de omvormer acief is en een melding veroorzaakt, probeert de omvormer te
starten in de volgende volgorde:
554 ACTIEF I I N0 5 minuten, 15 minuten, 1 uur, 6 uur of 24 uur. Op het display wordt de resterende
***1 DROOGLOOPALARM tiid fot de volgende startpoging weergegeven. Druk op de F2-toets om de melding
van onvoltooide oftellen fe resetten.
Als na de 24-vurs melding weer droogloop wordt geconstateerd, word de omvormer
voor onbepaalde fijd vergrendeld totdat v op de F2-toets drukt.
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. Programmering )
Par. Beschrijving Eenheden Opmerki
Standaard Min. Max. et
5.56 VERTRAGING S 5 ! 9 De iid vanaf het moment dat hetsysteem een laag waterpeil berekent tot het moment dat het alorm
*=~ | DROOGLOOPALARM ) om deze reden word: geaciiveerd.
5.57 | ALARM VOOR LEKKAGE ) i) NO Parameter voor het in- of uitschakelen van de detectie van lekken.
5.58 | ACTIEF SPANNINGSALARM I Il NO Parameter voor het in- of witschakelen van het alarm bij stroomuitval.
5,59 | TYPE MOTORTHERMISTOR ot Il’% Met deze parameter slecteert u het type motorthermistor dat beschikbaar is voor de
NI motorbeveiliging.
ACTIVERINGSNIVEAU Met deze parameter stelt u het activeringsniveau in van de aangesloten
560 yorormheemisror | 12 | 03 P9 notorthermistor,
JA: Het wifzigen van de waarden van de parameters s vergrendeld.
5.61 VERGRENDELING NO N0 N NO: Het wijzigen van de waarden van de parameters is ontgrendeld.
" | PARAMETER O deze parameter van JA in NEE fe wizigen, moet u het wachtwoord 1357 invoeren of een ander
serder door de gebruiker gegenereerd wachtwoord invoeren.
DATUM ENTUD Wanneer u deze parameter wijzigt in "JA" verschijnt dit scherm voor het bewerken
5.62 NO NO A van de datum en tijd. Zodra het bewerken is voltooid, keert de parameter ferug naar
INSTELLEN "'
5.63 TOEKWIZARD NO N0 I Als u deze parameter wijzigt van “NEE" in “JA" wordt de zoekwizard voor de
% | STOPFREQUENTIE stopfrequentie gestart.
5.64 FABRIEKSINSTELLINGEN NO N0 I Om de unit te resetten naar de fabrieksinstellingen, zet u deze parameter op “JA".
% | HERSTELLEN Nadat u het wachtwoord 1357 heeft ingevoerd wordt de opstartwizard gestart.
6. FIINAFSTELLING
Par. Beschrijving Eenheden Progrommerng Opmerkingen
Standaard Min. Max.
PROPORTIONELE
6.01 CONSTANTE 100 0 999
6.02| INTEGRALE CONSTANTE 100 01 999
6.04| SCHAKELFREQUENTIE kHz 17 25 16
6.05| STOPFREQUENTIE Bar 01 0 05
6.06| SNELHEID VAN STOP 1 1 64
6.07| MODBUS-ADRES 1 1 250
48
6.08 | MODBUS-BAUDRATE kbps 19,2 96
192
6.09| MODBUS-PARITEIT 0 0 2 0=even// 1 = oneven // 2 = geen pariteit
Als u deze parameter wijzigt van “NEE" in “JA”, wordt het alarmloghoek gereset. De
el RESET ALARMLOGBOEK N0 N0 I parameter keert qufomatisch terug naar “NEE".
ol RESET LOGBOEK NO NO I Als u deze parameter wijzigt van “NEE” in “JA”, wordt het nummer van de opstarts
***| OPSTARTNUMMER gereset. De parameter keert automatisch terug naar “NEE".

0Om menu 6 te openen is een wachtwoord vereist (2468

P ) p
Indien g d op een bronp

p, wordt

len om de waarde 6.04 (schakelfrequentie) te wijzigen in minimaal (2,5 kHz).

LET OP: Voordat u de parameters van menu 6 wijzigt, dient u confact op te nemen met onze service, aangezien onjuiste instellingen een onjuiste werking van de
omvormer en/of schade aan de pomp kunnen veroorzaken.
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15 - MODBUS SETTINGS
Modbus-configuratie is alleen beschikbaar met de vitbreidingskaart (optioneel accessoire).
MODBUS is een berichtenprotocol op de applicatielaag dat zich op niveau 7 van het 0SI-model bevindt.

Het bieI?t dient/server-communicatie tussen apparaten die zijn aangesloten op verschillende soorten bussen of
netwerken.

In de omvormer vindt de MODBUS-connectiviteit plaats onder de “Asynchrone seriéle overdracht via EIA/TIA-
485-A. De transmissiemodus is RTU (ASCII niet ondersteund)”.

Voor meer technische informatie over hoe het werki, bezoek de website www.modbus.org.
De leeshare instellingen (invoerregisters) vindt u in de sectie Technische gegevens, paginanr 246.

U kunt de bewerkbare/leeshare instellingen (houdregisters) ook vinden in de sectie Technische gegevens,
paginanr 248.

16 - WAARSCHUWINGSMANAGEMENT

Een van de hoofdprincipes van de omvormer is te proberen het vitvallen van de hydraulische voeding fe
voorkomen. Daartoe beschiki de omvormer over systemen die, indien een waarde voor de druk/het verbruik van
de motor buiten de vastgestelde grenzen valt, gedeeltelijk zijn vermogen kunnen verliezen om fe proberen te
voorkomen dat de omvormer vergrendelt en dus dat de hydraulische voeding uitvalt.

Een duidelijk voorbeeld is een overmatig verbruik van de elektromotor. In dit specifieke scenario beperkt de
omvormer ée draaisnelheid van de motor om de achteruitgang ervan te voorkomen, waarbij het verbruik van
de motor gelijk blijft aan het nominale verbruik, zodat de hydraulische installatie debiet vit de pomp blijft
ontvangen, niet bij de vastgestelde werkdruk, maar bij een iets‘{ugere druk.

Hieronder vindt u een tabel met de huidige toestand van de werking van het systeem, volgens de visuele
waarschuwingen die zowel via de LEDS als via het hoofdscherm worden weergegeven:

WAARSCHUWING REDEN VERKLARING / OPLOSSING

Controleer of er geen handmatige uitschakeling is (de
AUTO/STOP-toets op het toetsenpanesl), een stop op

De POWER-LED kniopert, De pomp waarop de omvormer is aangesloten, i niet in | afstand (hulpingang adieve stop op afstand) of een
pper. werking voor automatisch bedriif. algemene stop van het netwerk van omvormers (reedt
op wanneer een algemene krifische parameter wordt
gewijzigd).
De RUN-LED knippert. De omvormer is hezig met het stoppen van de pomp.
De opstartwizard is bezig. De LED stopt met knipperen zodra de wizard voor de
eerste configuratie is voltooid.
De ALARM-LED knippert.
De pomp is in een alarmtoestand (aangegeven op het | Roadpleeg het hoofdstuk over alarmen in deze
display). handleiding om het incident op te lossen.
De omvormer beperkt de draaifrequentie van de motor | Raadpleeg het hoofdstuk over alarmen in deze
De huidige frequentiegegevens knipperen. als gevolg van een hoge temperatuur in de elekironica, | handleiding om het incident op te lossen. Controleer of

naast een overmatig verbruik van de elekiromotor. de omvormer voldoende geventileerd is.

Het is aanbevolen wizard voor het configureren van de
stopfrequentie opnieuw vit te voeren (de wizard voor

De berekende stopfrequentie overschriidt de maximaal ;IXEfAr?ﬂunTeEn%e)'wndl inhoitk . GEAVANCEERDE

foegestane requenfie voor de werking van de pomp. | ¢ e waarschuwing aanhoudt na het opnieuw
vitvoeren van de wizard, moet u de werkdruk verlagen,
aangezien de verhonden pomp deze niet kan bereiken.

De stopfrequentiegegevens knipperen.
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WAARSCHUWING

REDEN

VERKLARING / OPLOSSING

De huidige verbruiksgegevens knipperen.

De omvormer beperkt de draaifrequentie van de
motor als gevolg van een overmatig verbruik van de
elektromotor.

Controleer of de motorstroom overeenkomt met de
motorstroom die op het typeplaatie is aangegeven.

Naast de huidige drukgegevens staat een
sterretje dat knippert.

Op de omvormer met deze waarschuwing is geen
drukopnemer aangesloten. Als er wel een opnemer is
aangesloten, is deze niet correct aangeslofen.

De vitlezing van de opnemer hesft een verschil van 0,5
bar met de andere opnemers die op het netwerk van
omvormers zijn aangesloten.

Haal de aansluitklemmen van de opnemer los en draci
de draden van de aansluitkabel om.

Het is aanbevolen de opnemer te vervangen als deze niet
orre uitleest.

17 - ALARMEN

BERICHT

REDENEN

OPLOSSINGIEN)

ALARM FO1
OVERBELASTING

Geeft een overmatig verbruik in de motor aan.

Controlesr of de nominale verbruiksgegevens correct
zijn ingevoerd.

Controleer of de pomp vrij draait en niet geblokkeerd
wordt.

ALARM F02
KORTSLUITING

De motor heeft een kortsluiting of is doorgebrand.

Niet alle draden zijn aangesloten.

Interne fout in de omvormer.

Koppel de motor los van de omvormer en controlger of
de melding verdwijnt. Is dit niet het geval, neem dan
contact op met de dichtstbijzijnde technische dienst.

Controleer of alle kabels van de motor correct zijn
aangesloten op de motor zelf en ook op de omvormer.
Controleer ook of de bekabeling van de voeding van de
omvormer correct is.

Neem contact op met de dichtstbijziinde technische dienst.

ALARM F03
TE HOGE TEMPERATUUR VAN DE MODULE

De voedingsmodule heeft een zeer hoge temperatuur
bereikt, waardoor de betrouwbaarheid in het gedrang
komt.

Lorg ervoor dat de omgevingstemperatuur niet hoger
is dan de uitersten die in deze handleiding worden
vermeld.

Indien het op de pomp is gemonteerd, controleer

dan of de pomp een ventilator heeft en of de
ventilatorafdekking is gemonteerd.

Indien het op een muur is gemonteerd, controleer dan
of de ventilator van de bevestiging correct functioneert
wanneer de motor draait.

De stroomtogvoer naar de omvormer is onderbroken.
De voedingskabel van het elektriciteitsnet naar de

ALARM F04 De omvormer onfvangt geen elekirische stroom, of omvormer is losgekoppeld.

INGANGSSPANNING bevindt zich buiten de boven- en ondergrenzen. De elekirische spanning die de omvormer binnenkomt,
ligt buiten de grenzen die in het hoofdstuk Technische
gegevens Zijn aangegeven.

De drukopnemer is in de omvormer verkeerd
wgﬂzgs Efum:erxrr onfvangt geen trtet ourde von de aangesloten. De drukopnemer is kapot. De drukopnemer

heeft een ander bereik dan 4-20 mA.
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BERICHT

REDENEN

OPLOSSINGEN)

De motor hesft een kortsluiting of is doorgebrand.

Koppel de motor los van de omvormer en controleer of de
melding verdwiint. Is dit et het geval, neem dan contact op
met de dichtstbijzijnde technische dienst.

Sommige van de kabels die de motor met de omvormer

?ﬂlg%!(')ﬂkaogkm(i verbinden, maken geen goed elekirisch conta.
De motor is aangesloten om een andere spanning te
ontvangen dan die welke door de omvormer wordt geleverd.
Defecte/slechte aansluing van de fusen Het verbruik van de ingangsfasen is niet in evenwicht.
ALARM FO7 De omvormer defecteert dat de pomp gedeeltelfk werkt bij ) )
LAAG WATERPEIL goon belusing, Torg ervoor dat de pomp de vioeistof correct aanzuigf.
ALARM F08 De omvormer defecteert dat de pomp een fiid lang met een | Controleer of het leidingwerk geen lekken vertoont die groter
LEKKAGE zeer lage druk en een hoog toerental werkt. ijn dan die welke nodig ziin voor de normale vraag.
Controleer of de minimale frequentie hoger is dan 10 Hz.
Controleer of de maximale frequentie lager is dan 65 Hz.
Controleer of de ingevoerde minimale frequenie lager is dan
ALARM A09 Er s een parameter in verband met de frequentie die in de maximale frequentie.

INCOHERENTE FREQUENTIEPARAMETERS

strijd is met de als normaal beschouwde waarden.

Controleer of de minimale bedriifsfrequentie voor de
hulppompen lager is dan de maximale frequentie.
Controleer of dg minimale bedriifsfrequentie voor de
hulppompen groter is dan de minimale frequentie.

ALARM ATO De stopvertragingen van de hulppompen overschrijden de
TIDPARAMETERS stopvertraging van de hoofdpomp.
gllﬁlklx’:IRMETERS Het opstartdrukverschil is groter dan de werkdruk. m’ gﬂlt ?I)to Eg:er;déggﬁg:!’;u" de omp ofverog de
ALARM A12 De gedetecteerde waarde van de NTC- of PTC-thermistor is | Wacht fot de motor afgekoeld is.
OVERVERHITTING MOTOR hoger of lager dan de aangegeven waarde. Controleer de kabelaansluiting van de PTC of NTC.
De alormdrempel die is aangegeven in het hoofdstuk et
#Hik&élbskw etrekking ot het waarschuwingsniveau voor te hoge druk | Controleer het waarschuwingsniveau voor te hoge druk.
is overschreden..
Controlegr of de platte kabel die beide elektronische circuits
met elkaar verbinds, goed is aangesloten en goed vast zit.
) o - Het kan fe wijten zijn aan een incidentele fout in de
Eris geen communiote fussen het bedieningspaneel met | fiymyare van de omvormer o aan het fer ploase uiflezen
ALARM X13 de drukdoetsen en het disploy, en de voedingsplaat die in de |y egn parameter de geacht wordt buien de grenzen
INTERNE FOUT radiaor i geschroefd. te liggen. In dat geval raden is het aanbevolen de stroom
) naar de omvormer enkele minuten te onderbreken. Schakel
Inteme fout n de omvormer. de stroom no de omvormer na enkele minuten weer in.
Als de melding aanhoud, neem dan contact op met de
dichtsthijzijnde technische dienst.
Controleer of de platte kabel die beide elekironische circuits
met elkaar verbindt, goed is aangesloten en goed vast zit
De communicafe fussen elekironische printplaten van Controler of de kabels die de omvormers verbinden corect
ALARM X14 dezelide omvormer, of de nformatie die ussen omyormers | Zin oangeslofen en goed vostiffen. o
INTERNE FOUT wordt uitgewisseld, vertoont storingen of fouten in de Het kan fe wiiten ijn aan een incidentel fout in de irmware

integriteit van de gegevens.

van de omvormer of aan het ter plaatse uitlezen van een
parameter die geacht wordt buiten de grenzen te liggen.

Deze fout is zelfherstellend, zodat het systeem meestal na
een paar minuten weer normaal werkt,
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18 - ONDERHOUD EN REPARATIE

Het wordt aanbevolen om de frequentieomvormer periodiek te inspecteren en zijn werking te reguleren.

19 - GARANTIE

Het niet naleven van de instructies die in deze handleiding worden gegeven en/of iedere ingreep in de omvormer
die niet s uitgevoerd door een geautoriseerde service, en/of het gebruik van niet-originele vervangingsonderdelen,
maakt de garantie ongeldig en ontheft de fabrikant van iedere uansprukeliikheig in geval van ongevallen met
mensen of beschadigingen aan eigendommen en/of het product zelf.

Zodra het produd is ontvun(};len, controleren of er geen significante scheuren of deuken aanwezig zijn. Zo ja,
de persoon die de levering heeft vitgevoerd informeren. Zodra de frequentieomvormer uit zijn emballage is
gefhuuld, controleren of er geen schade is ontstaan tijdens het transport. Indien dit is gebeurd, de distributeur
informeren

Controleer op het J)Iuatie met specificaties of de eigenschappen die vermeld staan overeenkomen met welke u
heeft aangevraagd.

In geval een storing zich niet bevindt tussen de verwachte storingen in de tabel ,PROBLEEMOPLOSSING”, s.v.p.
contact opnemen met de dichtsthijzijnde geautoriseerde distributeur.

20 - VERWIJDERING EN MILIEUBEHEER

Om de verwijdering van de onderdelen waaruit de frequentieomvormer bestaat uit te voeren, is het noodzakelijk
om aan de betreffende normen en wetgeving die gelden in het land waar het product gebruikt wordt te voldoen.
In ieder geval wordt verzocht om geen vervuilende onderdelen in het milieu te lozen. (Vert.: Om de onderdelen
waaruit 3e frequenticomvormer bestaat te verwijderen).

E Dit symbool op het product geeft aan dat hij niet met het huishoudelijk afval kan worden weggegooid.
|

Deze bepaling verwijst alleen naar de verwijdering van apparatuur op het grondgebied van de Europese Unie
(2012/19/EU). De gebruiker is verantwoordelijk voor het afleveren van het product bij een aangewezen punt
voor recyclage en afvoer van de elekirische apparatuur. Voor meer informatie over ée verzamelpunten van
apparatuur neemt u contact op met uw lokale instantie voor de verwijdering van afval.
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1-PREZENTACJA

Niniejszy produkt jest urzadzeniem elektrycznym przeznaczonym do sterowania i ochrony uktadéw
pompowych w zaleznosci od czestotliwoSci zasilania pompy. Falownik podtaczony do dowolnej pompy
zarzadza jej dziataniem, aby utrzymac state cisnienie. W ten sposéb pompa lub uktad pompujacy
jest aktywny tylko wtedy, kiedy jest to konieczne, co zapobiega niepotrzebnemu marnowaniu energii i
przedtuza ich zywotnos¢. Podczas opracowania broszury z instrukcjami zostaty uzyte nastepujgcy symbol:

& Ryzyko zranienia ludzi lub mienia

2 - INSTRUKCJE
Przed zainstalowaniem i przystapieniem do korzystania z urzadzenia:

- Przed pierwszym uzyciem nalezy przeczyta¢ uwaznie wszystkie czesSci niniejszej instrukcji i zachowaé
ja na przysztos¢.

Uzytkownik powinien stosowac sie rygorystycznie do zasad bezpieczenstwa i higieny pracy obowigzujgcych
w danym kraju. W chwili otrzymania produktu nalezy sprawdzié, czy nie jest on uszkodzony i/lub czy nie
brakuje w nim czesci. Jesli tak jest, nalezy bezzwtocznie skontaktowac sie z dostawca.

- Sprawdzi¢, czy dane wskazane na tabliczce sa odpowiednie i zgodne z instalacja, a zwtaszcza, czy prad
znamionowy silnika jest kompatybilny z danymi wskazanymi na tabliczce znamionowej falownika.

- Instalacja i konserwacja powinny byé przeprowadzone wylgcznie przez autoryzowany personel, ktérego
odpowiedzialnoscig bedzie wykonanie potaczen elektrycznych zgodnie z obowigzujgcymi normami
bezpieczenstwa.

- Falownik nie moze by¢ uzywany przez osoby o ograniczonej sprawnosci fizycznej, sensorycznej |
umystowej lub bez dostatecznego dosSwiadczenia lub wiedzy, chyba Zze osoba odpowiedzialna za jego
bezpieczenstwo wyjasnita instrukcje i nadzoruje obstuge falownika.

- Nie nalezy pozwalaé, by dzieci bawity sie falownikiem.

- Nie korzysta¢ z produktu w sposéb inny od wyszczegdlnionego w zatgczonej instrukcji obstugi. Producent
nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody wynikte z niewtasciwego uzytkowania produktu i nie
ponosi odpowiedzialnoSci za szkody spowodowane przez czynno$Sci konserwacyjne lub naprawcze
przeprowadzone przez niewykwalifikowany personel i/lub przy wykorzystaniu nieoryginalnych czesci
zamiennych.
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3 - DANE TECHNICZNE
Wielko$ci nominalne:
Jednostki] ~ [e]motion MT2-11A [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A
Napigcie zasilania v 220-240V jednofazowe 400V tréjfozowe 400V tréjfazowe
Napigcie silnika v 230V tréjfozowe 400V tréjfazowe 400V tréjfazowe
Czestotliwosé robocza Hz 50/60 50/60 50/60
Maksymalny prad na wyjsciu konwertera czestotliwosci | A 1 1 30
Maksymalny prad na wejéciu konwertera czestotliwosci| A 0 12 3
Maksymalna moc znamionowa silnika kw 22 4 11
Zakres pozornej mocy wyjsciowej kvA 33 54 141
Wskainik efektywnosci - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (S0Hz) - 97,66% (60 Ha)
Stopien ochrony IP 55* IP 55* IP 55*
Stopien ochrony 1 ? 1
Rodzaj dziatania 28 28 B
Czynnosé Sl S1 S1
Rozktad systemow uziemienia IT, TN-C, TN-STT IT, TN-C, TN-STT IT, TN-CTN-STT
* Wentylator pomocniczy dostarczany do montazu na $cianie ma stopieii ochrony IP54
Graniczne wartosci stosowania:
- Minimalna temperatura otoczenia: -10°C
- Maksymalna temperatura otoczenia: +40°C
- Wahania napiecia zasilajgcego: +/- 10%
- Zakres wilgotnosci: 5% do 95% bez kondensatu i pary wodnej
- Maksymalna wysokosé: 2000 metrow
Eko-projekt:
Strata Punkty obciazenia
standby | 95,95 | 2550 | 25000 [ 50,25 | s0i50 [ so;100 | 050 | so;io0 | Kiase
(W) Strata wzgledna [%] *1)2)3)
[e]motion TT3-11A 6,13 90,50 92,9 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
[e]motion TT3-30A 9,03 88,59 9373 93,68 96,83 95,98 96,39 97,66 97,64 IE2
Jednostki [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A
Napigcie zasilania v 400 400
Czestotliwosé zasilania Hz 50/60 50/60
Maksymalny prad IP A 12 3l
Napigcie silnika v 400 3Ph 400 3Ph
Znamionowy prad wyjsciowy A 1 30
Maksymalny prad OP A 1 30
Pozorma moc wyjsciowa (kVA) 16 208
Zalecana moc silnika (kW) 4 |
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Uwaga:
1) WartosSci straty zostaty okreslone przy czestotliwosci przetgczania 4 kHz.
2) WartoSci straty zawieraja +10% uzupetnienia zgodnie z IEC 61800-9-2.

3) Straty wzgledne w odniesieniu do znamionowej mocy pozornej urzadzenia.

l l l l

Rodzina Zasilanie falownika: Moc silnika: Maksymalne
produktu M = jednofazowe, T = trojfazowe T = Trzy fazy natezenie silnika
5 - WYMIARY | WAGA
Wymiary Objetosé Waga
Urzadzenie Opakowanie Urzadzenie Opakowanie Urzadzenie Opakowanie

[e]motion MT2-11A 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m* 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-11A 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m* 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-30A 316x276x198 330x295x210 0017 m* 0,020 m* 6,4 Kg 11 Kg

6 - SKLADOWANIE

Produkt musi by¢ przechowywany w zadaszonym i suchym miejscu, z dala od Zrédet ciepta i chroniony
przed brudem i wibracjami, wilgocia, Zrédtami ciepta i mozliwymi uszkodzeniami mechanicznymi. Nie
stawiaé ciezkich przedmiotéw na opakowaniu.

7 - INSTALOWANIE | MONTAZ

Przed zainstalowaniem falownika nalezy uwaznie przeczyta¢ cata instrukcje i zapoznac sie zobowiazujgcymi
przepisami bezpieczenstwa w kraju, w ktérym bedzie uzywany.

Instalacja musi by¢é wykonana przez wykwalifikowanego technika.

a) Instalacja falownika:

- Musi by¢ zainstalowany w dobrze wentylowanym miejscu, zabezpieczonym przed wilgocia i bezposrednim
dziataniem stofica i deszczu.
- Przed wykonaniem potaczen elektrycznych nalezy upewni¢ sie, ze przewdd zasilajgcy falownik nie
znajduje sie pod napieciem.

- Przed podtaczeniem pradu elektrycznego nalezy doktadnie sprawdzi¢ dane elektryczne na tabliczce
znamionowej falownika.
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- Kable elektryczne do falownika i od falownika do pompy muszg mie¢ wielkosé odpowiednig dla
nominalnego poboru mocy silnika i wymagang dtugosé, zgodnie z przepisami obowigzujacymi w danym
kraju. Ponizej zamieszczamy tabele z maksymalnymi zalecanymi dtugo$ciami w zaleznosci od przekroju
przewodu elektrycznego.

Przekroj wejscia konwertera czestotliwosci (mm?) Przekrdj wyjScia konwertera czestotliwosci (mm?)

15 5| 4 15 5| 4

Maksymalna odlegtosc (w metrach) Maksymalna odlegtosc (w metrach)
[e]motion MT2-11A 8 19 3 12 b 51
[e]motion TT3-11A 46 76 120 49 81 134
[e]motion TT3-30A - 3 61 - 4 04

- Dtugosé kazdego kabla interfejsu do komunikacji i/lub przetwornika cisnienia powinna by¢ krétsza niz
3 metry.

- Do zamocowania kabla nalezy uzy¢ odpowiednich dtawikow kablowych.

- Nalezy rowniez upewnic sie, ze sieC posiada zabezpieczenie elektryczne; szczegblnie zalecany jest
odpowiedni przetgcznik réznicowy o wysokiej czutosci (30 mA, klasa A dla zastosowan domowych, klasa
B dla zastosowan przemystowych).

Q Typ B powinien by¢ instalowany dla wszystkich urzadzen zabezpieczajgcych lub monitorujgcych
od falownika az do napiecia zasilania.

- Oprécz wytacznika roznicowego zaleca sie zainstalowanie zabezpieczenia termicznego i wylacznika
napiecia w celu indywidualnego sterowania zasilaniem kazdego falownika.

A

- Jako zabezpieczenie w przypadku awarii komponentéw wewnatrz falownika nalezy stosowac zalecane
wytaczniki po stronie zasilania. Zalecane rozmiary wytacznikéw sg nastepujgce:

Upewni¢ sie, ze kabel uziemiajacy jest prawidtowo podfgczony. Jesli kabel uziemiajacy nie jest
podtgczony, istnieje znaczne ryzyko porazenia pradem lub pozaru.

Napiecie zasilania Maodelo [e]motion Rozmiar wytacznika
1~ 230 Vac MT2-T1A 20A
3~ 400 Vac TI3-11A 16A
3~ 400 Vac T13-30A 32A

b) Montaz uktadu ci$nieniowego z falownikiem:

- Uktad kilku pomp musi zawsze sktadaé sie z takich samych pomp, o tej samej mocy i wydajnosci
hydraulicznej. Nieprzestrzeganie tego punktu moze spowodowaé nieprawidtowe dziatanie uktadu
pompujgcego.

- Do pracy falownika czestotliwo$ci niezbedne jest zastosowanie przetwornika ciSnienia (4-20 mA).

- Przetwornik ciSnienia musi zawsze znajdowac sie jak najblizej uktadu pompujacego, mozliwie jak najblizej
zbiornika ciSnieniowego i zawsze za giownym zaworem zwrotnym zestawu pompowego. Konieczne jest

zainstalowanie ogbélnego zaworu odcinajacego dla zestawu pompujacego umiejscowionego za fizyczng
lokalizacja przetwornika ciSnienia.
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- Jesli istnieje wiecej niz jeden falownik ciSnienia w ukfadzie kilku pomp (wiecej niz jeden falownik z
podtgczonym przetwornikiem cisnienia), sie¢ potaczonych falownikéw automatycznie zdecyduje - po
uprzednim wykonaniu testow niezawodno$ci odczytu istniejacych przetwornikéw - ktéry z nich bedzie
przetwornikiem uzywanym jako ogélny czujnik ciSnienia dla catego zespotu.

-Wprzypadku btednego dziatania wyznaczonego przetwornika, zespotfalownikéw zdecyduje automatycznie,
zeby zamieni¢ przetwornik uwazany za gtéwny na inny, ktéry zapewni doktadniejsze odczyty. Reszta
istniejgcych przetwornikow pozostanie w stanie gotowosci do uzycia w przypadku zapotrzebowania.

c¢) Instalacja na silniku:
- Wymien pokrywe skrzynki zaciskowej silnika na dostarczony adapter wspornika silnika (czesci 5 i 11a).

- Wytamaé 3 otwory metalowego radiatora (pozycja 4) za pomoca Srubokreta. Trzy otwory sa widoczne po
wewnetrznej stronie radiatora (rys. 1).

- Przykrecic¢ grzejnik metalowy do adaptera wspornika silnika za pomoca 2 srub przewidzianych wtym celu
taki cel (elementy 9i 11b).

- Dokrecié odpowiednie dfawiki kablowe, aby zagwarantowaé deklarowany stopiefh ochrony (pozycja 10).

- Wykona¢ potaczenia elektryczne miedzy obwodem zasilania a silnikiem za pomoca dostarczonych kabli
elektrycznych (cze$S¢ 6).

- Podiaczyé obwod zasilania do pokrywy i obwodu sterowania (cze$¢ 1) za pomocg ptaskiego kabla.

- Skrecié zestaw (pozycja 13).

(pozycja 1)

(pozycja 2)

d) Instalacja na wsporniku $ciennym:

-0STRZEZENIE: W przypadku montazu na $cianie, poprzedni rozdziat numer 2, odnoszacy sie do instalacja
na silniku, poniewaz istniejg 3 otwory w metalicznym radiatorze, stopief odpowiedniej ochrony nie bytby
zagwarantowany.

- Przymocuj wspornik Scienny do Sciany przez 3 tylne otwory wspornika Sciennego (pozycja 7).

- Umies¢ wentylator na podstawie wspornika Sciennego, upewniajac sie, ze przeptyw powietrza jest
skierowany do gory (pozycja 8).

- Umiesé zespot falownika w uchwycie Sciennym, upewniajac sie, ze 2 konce metalowego radiatora
znajdujg sie wewnatrz uchwytu $ciennego.

- Przymocowa¢ falownik do wspornika Sciennego za pomocg 2 Srub w wywierconych bocznych otworach
radiatora (pozycja 14).
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8 - PODLACZENIE ELEKTRYCZNE
_MT2:11A
T~ ~ R e - T~ ~

ZASILACZ
400VAC 3~

——

z |~ i
22
o)
i
’

7z s
- ~

WYJSCIE PRZEKAZNIK 2

WYJSCIE PRZEKAZNIK 1

WENTYLATOR

WEJSCIE CYFROWE 2
WEJSCIE CYFROWE 1
PRZETWORNIK CISNIENIA

KOMUNIKACJA RS485

Se___-~- AKCESORIA OPCJONALNE
8 1§
, WEJSCIE3  WEJSCIE 4 MODBUS
- L_/J o A
L RN N ™~ | |
7
1 jl’_ N PRZEDNI PANEL @;ﬁmﬁ%@@,@
\ = I MT2-11A
) "‘
N N SILNIK 230/400Vac . 4 @EI@@@@@ =
S~ - = 7] v \]v { \/ ]
. -——-- N . 0-10vV PTC  4-20mA(2)
,/ JJ)_ o o o \‘
== TT3-11A

N SILNIK 230/400Vac 4
~ -’
~ -

A Konieczne jest zainstalowanie rdzenia magnetycznego (A).
Znajdziesz go w pudetku z akcesoriami. Musi by¢ przymocowany do:
(MT) i (TT) na gtéwnym przewodzie zasilajgcym falownika, jak
najblizej dtawika kablowego.

(TT) Na kablu pomiedzy falownikiem a silnikiem, jak najblizej ztacza
falownika, az do ustyszenia KLIKNIECIA (B).

[e]motion MT2-11A
D [e]motion TT3-11A

Podtaczenie zasilania

Model Tasilanie Silnik
[e]motion MT2-T1A Jednofazowe 230V Tréjfazowy 230Vac (przytacze DELTA*)
[e]motion TT3-11A Trojfazowe 400V Tréjfazowy 400Vac (potaczenie STAR*)

*Dla silnikow 230/400V
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WEJSCIE 0-10 V
WEJSCIE PTC/NTC
ZASILACZ WENTYLATOR PRZETWORNIK CISNIENIA 2
400Vac 3 ~ WYJSCIE PRZEKAZNIKOWE 2 PRZETWORNIK CISNIENIA 1

WYJSCIE PRZEKAZNIKOWE 1 KOMUNIKACJA RS485
/ ‘\ o 0
0%

=

© o o

lo—e=e PRZEDNI PANEL
=

;ﬂ PRZEDNI PANEL

WEJSCIE CYFROWE 1
WEJSCIE CYFROWE 2
WEJSCIE CYFROWE 3
WEJSCIE CYFROWE 4

@O

=]

MODBUS
] O .
@‘ @ o , PN
% 0O g K
© ® ! \
[0} T 1
© P [ — )
o \\ 7
o N
SILNIK
O (&) 400/690Vac

A Konieczne jest zainstalowanie rdzeni magnetycznych
(A, BiC).

Znajdziesz je w pudetku z akcesoriami.

W kablu zasilajacym przetwornicy czestotliwosci jeden
zostanie zainstalowany na zewnatrz, jak najblizej dtawika
kablowego (A).

W kablu pomiedzy przetwornicg czestotliwosci a silnikiem
nalezy zainstalowac jeden, ktory grupuje wszystkie kable
(B) i drugi, ktéry grupuje tylko 3 fazy bez uziemienia (C).

Podtaczenie zasilania

Model Lasilanie Silnik
[e]motion TT3-30A Tréjfazowe 400V Tréjfazowy 400Vac (potaczenie DELTA*)

*Dla silnikéw 400/690V
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Przekainik 1
Przekaznik 2

Wyjscia, dziatajace w sposob zaprogramowany w punkcie 5. PARAMETRY ZAAWANSOWANE.
Wyjscia te sq bezpotencjatowe i o maksymalnym obciazeniu 5 amperdw przy 230Vac.

WENTYLATOR

W trybie pracy ze wspornikiem Sciennym, poniewaz nie ma chiodzenia samego wentylatora silnika, do tego chtodzenia wykorzysta sie
system wentylacyjny, ktory jest standardowo wyposazony we wspomniany wspornik.
Wyjscie to ma warto$¢ 24VDC i jest aktywowane zawsze wtedy, gdy falownik uruchamia silnik.

IN1
IN2
IN3
IN4

Do tych wejs¢ mozemy podtaczy¢ dowolny styk bezpotencjatowy, ktdry bedzie wykonywat funkcje zaprogramowane w punkcie 5. PARAMETRY
ZAAWANSOWANE.

IN3 i IN4 dostepne tylko z karta rozszerzeri (akcesorium opcjonalne).

UWAGA: Nie doprowadzac napiecia do tych wejsc!

PTC (NTC)

Dostepne tylko z karta rozszerzeni (akcesorium opcjonalne).
Dotegowejsciamozemy podiaczyé sonde temperaturysilnika, co pozwolina monitorowanie jego stanu. UmoZliwia podtgczenie sondy PTCIlubNTC.
Typ sondy moze by¢ wybrany zgodnie z programem przedstawionym w punkcie 5. PARAMETRY ZAAWANSOWANE.

4-20mA

Podtaczenie przetwornika cisnienia lub czujnika temperatury (zawsze 4-20 mA) z zachowaniem prawidtowej polaryzacji podanej na
schemacie pofaczef samego przetwornika.

W przypadku jednego czujnika, zawsze podiaczac do wejscia 4-20mA(1).

W przypadku drugiego czujnika, dostepnego tylko z karta rozszerzefi (wyposazenie opcjonalne), podiacz go do wejscia 4-20mA(2).

0-10V

Dostepne tylko z karta rozszerzei (akcesorium opcjonalne).

Wejscie zewnetrzne umotzliwiajace zmiane predkosci obrotowej silnika za pomoca potencjometru, zgodnie z opisem z punktu 5.
PARAMETRY ZAAWANSOWANE.

Wejscie posiada 3 styki: +10, Al1, GND.

DPosiadajac potencjometr z wlasnym zasilaniem 10V, podiaczy sygnat pomiedzy Al1 i GND.

@Posiadajac potencjometr bez wiasnego zasilania, podtaczyé wejscie potencjometru pomigdzy +10 i GND, a wyjcie potencjometru do AlL.
Funkcja ta moze byé aktywowana poprzez zamkniecie jednego z portow wejsc cyfrowych i ustawienie go na “Slave 0-10V" w 5. PARAMETRY
ZAAWANSOWANE.

Logika sterowania jest nastepujaca:

W trybach A (ciénienie stafe), B (ciénienie rdznicowe), D (temperatura stafa) i E (temperatura réznicowa): (Rys. 3a na stronie nr 245)
- Zatrzymanie ponizej 1V.

- Maksymalna predko$¢ powyzej 9V.

- Liniowe przyspieszanie/opdZnianie w zakresie od 1V do 9V.

W trybie C (stata predkosC) logika zalezy od wartosci zadanej Slave 1V i wartosci zadanej Slave 9

a) Wartodé zadana Slave 1V jest mniejsza niz wartos¢ zadana Slave 9V: (Rys. 3b na stronie nr 245)

- Zatrzymanie ponizej 0,5V

- Sygnat wejSciowy ponizej 1V i pompa wytaczona ~> Pompa wylaczona

- Sygnat wejsciowy ponizej 1V i pompa wiaczona —> Warto¢ zadana Slave 1V

- Liniowe przyspieszanie/opdZnianie pomiedzy 1V a V.

- Sygnat wejSciowy powyzej 9V ~> Wartos¢ zadana Slave 9V

b) Wartosé zadana Slave 1V jest wyzsza niz wartos¢ zadana Slave 9V: (Rys. 3¢ na stronie nr 245)

- Zatrzymanie powyzej 9,5V

- Sygnat wejsciowy powyzej 9V i pompa wytaczona -> Pompa wylgczona

- Sygnat wejsciowy powyzej 9V i pompa wigczona —> Warto$¢ zadana Slave 9V

- Liniowe przyspieszanie/opdZnianie pomiedzy 1V a 9V.

- Sygnat wejsciowy ponizej 1V -> Warto$¢ zadana Slave 1V.

MODBUS

Dostepne tylko z karta rozszerzei (akcesorium opcjonalne).

Umozliwia on monitorowanie przemiennika czestotliwosci za pomoca protokotu komunikacyjnego MODBUS.

Konfiguracje komunikacji MODBUS mozemy ustawic tak, jak zaprogramowano w punkcie 6. USTAWIENIA SZCZEGOLOWE.
Uwaga: Dla parametréw MODBUS, patrz rozdziat MODBUS.

RS485

Na tych zaciskach nalezy wykonac potaczenie réznych napeddw, z ktorymi chcemy sie komunikowaé (maksymalnie 8).
Potaczenie jest wykonane punkt-punkt. Zaciski 1 musza by¢ potaczone ze soba w taki sam sposob jak zaciski 2.

FRECUENCY CONVERTER 1 FRECUENCY CONVERTER 2 FRECUENCY CONVERTER 8
655552858 B8 || B8 |l I=
[ [ [

§ i L

ra 7
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9 - FORMAT EKRANU
Led Uruchomienie Led Napiecie Wyswietlacz Przycisk Zatrzymanie
pomp falownika gtowny reczne

WARNING:
WAIT AT LEAS'

Led Alarm Przycisk Wybor lewej Przycisk Zwieksz Przycisk Zmniejsz  Przycisk Wybér prawej

10 - EKRAN GLOWNY

Biezaca czestotliwosé Chwilowe zuzycie Zuzycie znamionowe Czestotliwosé
obrotow zatrzymania

H|l=z 418 .8 DAVEE S-S =
Fm|F BlE|. 3 ClE . "]
Ela r 815 .5 CE S . 5
14«57 Mle nju

Biezaca godzina Biezace cisnienie Cisnienie robocze Dostep do Menu

Biezace dane Zaprogramowane dane
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11 - TRYB ROBOCZY
1) Jednostka jednopompowa

Poprzez bezposredni odczyt z przetwornika ciSnienia, naped o zmiennej predkosci jest odpowiedzialny za
zarzadzanie predkoscig silnika elektrycznego pompy, gwarantujac, Ze ciSnienie sieciowe pozostaje state
i niezmienne, w zakresie wydajnosci pompy, niezaleznie od chwilowego zapotrzebowania na wymagany
przeptyw. Gdy zapotrzebowanie na przeptyw jest najwieksze, cisnienie w sieci wodociggowej spada. W
tym momencie przetwornik ciSnienia, ktéry stale informuje falownik o aktualnym cisnieniu, powoduje, ze
falownik wywota szybsze obracanie sie silnika elektrycznego, gwarantujac ustalone ci$nienie robocze. Z
kolei, gdy zapotrzebowanie na przeptyw maleje, falownik sprawia, ze silnik elektryczny obraca sie wolniej,
dzieki czemu ci$nienie w sieci wodociggowej pozostaje niezmienione.

Typowy schemat instalacji hydraulicznej (rys. 1) na stronie nr 244.

2) Jednostka wielopompowa (Multifalownik)

W przypadku sieci sktadajgcej sie z dwoch lub wiecej falownikéw potaczonych ze soba, system decyduje
w spos6b naprzemienny i uporzadkowany, ktéra pompa musi zosta¢ uruchomiona jako pierwsza, przy
pojawiajgcym sie zapotrzebowaniu na przeptyw. Gdy ta pompa zacznie sie obracadé, to jesli sie zatrzyma,
bo nie ma juz zapotrzebowania na przeptyw, system przy nastepnym uruchomieniu uruchomi inng
pompe, obracajac wszystkie pompy wchodzgce w sktad sieci falownikéw tak, aby wszystkie pompy w sieci
falownikéw byly uruchamiane tyle samo razy.

Jesli pompa pracuje i osigga maksymalna predkosé, a ciSnienie w sieci nie osigga ustalonego cisnienia
roboczego, system zadecyduje, czy uruchomié¢ jeszcze jedng pompe, aby wspomoéc pierwsza lub
jakagkolwiek inng pracujacg w danym momencie. W tym czasie sie¢ falownikéw obliczy predkos$¢ obrotowa
silnikéw, ktoéra zagwarantuje minimalne zapotrzebowanie na energie elektryczng przy jednoczesnym
utrzymaniu cisnienia roboczego.

Podobnie, przy zatozeniu maksymalnej oszczednosci energii, system bedzie stale obliczat, kiedy moze
odtaczy¢ kazdg pompe pracujacg w danym momencie.

12 - KREATOR URUCHOMIEN

Po pierwszym podtaczeniu napiecia do agregatu zostanie uruchomiony kreator rozruchu, w ktérym mozna
skonfigurowaé¢ podstawowe parametry umozliwiajace uruchomienie jednostki z pompg. W przypadku
trybow pracy z wiecej niz jedng pompa, kreator ten uruchamia sie tylko na jednym z urzadzen, niezaleznie
od tego, ile jest tacznie podtaczonych urzadzen.

Podczas korzystania z tego kreatora czerwona dioda LED bedzie migaé, wskazujac, ze proces jest w toku.

Hilzzranski
Arnaielski
Fronkuski

]

U &
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ASYSTEMT ROZRUCHU
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DAaTA I GODZIHA
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Srioda Hozterny
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System automatycznie wskazuje liczbe falownikéw (x)
podiaczonych do sieci. Jest to parametr orientacyjny i nie
moze by¢ modyfikowany.

Przyciskiem F1 mozna powtdrzy¢é automatyczne

wyszukiwanie, jezeli warto$¢ wySwietlana “x” r6zni sie od
wartosci rzeczywistej.

Jesli po wykonaniu réznych wyszukan, warto$¢ nadal
nie bedzie sie zgadzaé, prawdopodobnie wystgpit btad
pofaczenia w sieci falownikow.

Przed wykonaniem tego punktu nalezy sprawdzic,
uzywajac znaku graficznego na silniku pompy kierunek
jego obrotéw, poniewaz w zaleznosci od modelu pompy
moze on byé zgodny lub niezgodny z ruchem wskazéwek
zegara.

W tym miejscu widaé, jak silnik wykonuje sekwencje
wolnych obrotéw, dzieki czemu mozna fatwo sprawdzié,
czy kierunek obrotéw jest prawidtowy. Testuje 6-krotnie
obroty i zatrzymuje silnik.

Klawisz F1 uruchamia ponownie test obrotow.

Jesli kierunek obrotéw nie jest prawidtowy, wybra¢ NO
strzatkami i ponownie uruchomié test naciskajac klawisz
F1, aby sprawdzi¢, czy kierunek obrotéw zostat zmieniony
pomysinie.

Po sprawdzeniu, ze kierunek obrotéw jest prawidtowy,
nalezy wybraé TAK i zaakceptowac klawiszem F2.

Uzy¢ strzatek, aby zwiekszyé lub zmniejszy¢ migajaca
wartos¢ i uzyj klawisza F2, aby przejs¢ do nastepnej
wartosci. Sekwencja wartosci jest nastepujaca:

DZIEN — MIESIAC — ROK — GODZINA — MINUTY

Lewa dolna czes¢ wysSwietlacza wskazuje dzien tygodnia
obliczany automatycznie na podstawie wprowadzonej
daty.

Po zmodyfikowaniu ostatniej wartosci (minuty) mozna
zaakceptowacé zmiany naciskajgc klawisz F2.

Uwaga: W dowolnym momencie daty mozna powréci¢ do
poprzedniej wartosci naciskajac klawisz F1.
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e . J - W tym punkcie nalezy wprowadzi¢ zuzycie nominalne
ASYSTERT ROZRUCHU silnika, zwiekszajgc lub zmniejszajgc wartosc strzatkami i
FEaD ZHAaM. zatwierdzajac klawiszem F2.

5.5 Uwaga: Pobdr znamionowy podany jest na tabliczce
znamionowej silnika. Nalezy wybra¢ wiasciwg wartosé,
np. w przypadku podtgczenia falownika MT nalezy wybraé
wartos¢ 230 V, a dla falownika TT nalezy wybra¢ 400 V.

T . . Strzatkami wprowadzi¢c maksymalng skale ciSnienia

ol W . i ] d . L

ASYSTEMT EOZREUCHLU podtgczonego przetwornika ciSnienia.

SkALA FPREIETHORHIKA Warto$¢ ta jest podana na tabliczce znamionowej
16,6 Ear przetwornika cisnienia i musi zawsze miesci¢ sie w

: zakresie od 4 do 20 mA.
Akoertiud

{E

STEMT ROZFRUCHU Strzatkami wprowadzi¢ ciSnienie, a jakim urzadzenie ma

. =T pracowac.
HIEHIE FRACY
Nalezy bardzo uwazaé, aby wartos¢ ta zawsze mieScita
4.8 EBar sie w krzywej pracy pompy i zawsze stara¢ sie unikac
o | : skrajnych punktéw krzywej, czyli przeptywow bliskich O lub
Sl i A I | L P
Akcertu bardzo niskich cisnien.

Zatwierdzi¢ klawiszem F2.

I
o0
[y

(]
[
[y

Zatwierdzi¢ klawiszem F2.

SFUE. CIZIEIST. FOSTOJIU Po osiagnigciu _tego punktu. koh\n{engr cze_stotliwo_écj
- - zaprogramuje sie tak, aby wiedzie¢, kiedy nie ma juz
WYEBIERSE Akcertiud zadnego zapotrzebowania na przeptyw i powinien sie
ol - I zatrzymaé. W tym celu poprosi o pomoc w zrozumieniu
AEY ROZPOCZIAC funkeji instalacji, do ktérej jest podtaczony.
Akocertud

Jezeli w tym czasie bedzie wykryte, ze ci$nienie w instalacji
jest réwne lub wieksze od ci$nienia roboczego, uzytkownik
zostanie poinformowany o koniecznosci otwarcia doptywu
wody do urzadzenia w celu obnizenia ci$nienia ponizej
ciSnienia roboczego.

OTWORZ HAFED

4. 8EBar
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3 e o Gdy sterownik wykryje, ze ciSnienie wody w instalacji
MEHT.T HAFED jest nizsze niz ciSnienie robocze, instalator zostanie
I poproszony o catkowite zamknigcie odptywu wody z

iy - . urzadzenia do instalacji.
WYEBIERE Akc

-l
T

F

1]

T
o
]
11]

Przez kilka sekund i w zaleznosci od wydajnosci instalacji,
urzadzenie osiagnie ciSnienie robocze, aby automatycznie
obliczyé, jaka jest czestotliwo$¢ zatrzymania urzadzenia.

S2UE . CEZEST. POSTOTU

Z.29Bar e .eH=z
| = - —_ « = ] Po obliczeniu czestotliwosci  zatrzymania kreator
CZESTOTL. SATRIY M. konfiguracji wyswietli obliczong czestotliwos¢ zatrzymania
ZE.&Hz i zazada od instalatora zatwierdzenia obliczonej
czestotliwosci.
Fowtorz Akocertud

=Y,

oS TENT Przed wySwietleniem ekranu gtéwnego przez kilka sekund
Ho v o wyswietla sie tekst informujacy o pomysinym zakoriczeniu
FAKOMCZOMY pracy kreatora.

FOWODZEMIEHN

Il

Uwaga: Wszystkie dane wprowadzone lub obliczone w kreatorze mozna po6zniej modyfikowaé w menu
urzadzenia.

KREATOR ROZRUCHU W SYSTEMACH Z DWIEMA LUB WIECEJ POMPAMI

W systemach z dwiema lub wiecej pompami, kreator rozruchu zostanie uruchomiony we wszystkich
jednostkach jednocze$nie.

Po zakoriczeniu pracy kreatora w jednej z tych jednostek, pozostate jednostki w sieci zostang w petni
zaprogramowane tymi samymi danymi. Pozostanie tylko przeprowadzi¢ test obrotéw w kreatorze we
wszystkich pozostatych pompach.

Po przeprowadzeniu testéw obrotowych falowniki zostang catkowicie zaprogramowane.
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13 - MENU USTAWIEN
| veaavery | | owswenacz | | st | | aRecany | |5 panam.zuwansowang A PEGE
1.1 WARTOSCG 2.01 TEMPERATURA 5.01JE2VK 5.35 SLAVE 1V 6.01 STALA
ZADANA CISNIENIA MODUKU : WARTOSC ZADANA PROPORCJONALNA
CISNIENIA
2,02 SYGNAL 5,02 JEDNOSTKI 6.02 STALA
1.4 PRAD SILNIKA ‘ ‘ ‘ 2 5,36 SLAVE 9V
‘ ANALOGOWY 1 CISNIENIA WARTOLL ADANA CALKOWITA
- CISNIENIA
‘ 1.5 KIERUNEK ‘ ‘ 2,03 SYGNAL ‘ Ei?zAElesc;ng\ 6
0BROTU ANALOGOWY 2 &
¥ 5.41 WYJSCIE
WARTOSC MIN (4 mA) e
1.6 ZATRZYMANIE ‘ ‘ 2.4 0-WEJSCIE 0-10V ‘ 5.05 CISNIENIE
‘ CZESTOTLIWOSCI i} PRZETWORNIKA 5.42 WYJSCIE
WARTOSC MAKS (20 mA)| | PRZEKAZNIKA 2
‘ 1.7 DYFERENCJAL ‘ ‘ 2.05 TERMISTOR ‘
ROZRUCHOWY SILNIKA 5.08 MINIMALNA 5.43 HARMONOGRAM
CZESTOTLIWOSC PRACY 1
2,06 GODZINY ROBOCZA
NAPIECIA 5.44 CZAS
5.09 MAKSYMALNA ROZPOCZECIA
2.07 GODZINY CZESTOTLIWOSC PROGRAMU 1
PRZEPRACOWANE ROBOCZA
5.10 WZMOCNIENIE P
2.08 LICZBA : ZATRZYMANIA
URUCHOMIEN PROPORCJONALNE PROGRAMU 1

2.09 WEJSCIE
CYFROWE 1

2.10 WEJSCIE
CYFROWE 2

2.11 WEJSCIE
CYFROWE 3

2.13 WYJSCIE 1
PRZEKAZNIKA

2.14 WYJSCIE 2
PRZEKAZNIKA

2.15 WERSJA
OPROGRAMOWANIA

2.16 MOC POMPY

5.16 CZAS
PRZEXACZANIA

5.17 CZAS WEACZANIA
POMPY

5.18 WEJSCIE
CYFROWE 1

5.19 CISNIENIEW 1

5.11 MAKSYMALNA 5.46 HARMONOGRAM
LICZBA WLACZONYCH PRACY 2
POMP
= 5.47 CZAS
Sna e | Sy | LAY
P PROGRAMU 2 URUCHOMIEN
= 5.48 CZAS
5.13 CZESTOTLIWOSC ZATRZYMANIA
PROGU BIEGU PROGRAMU 2
POMOCNICZEGO
5.14 OPOZNIENIE iﬂ%&%ﬁwﬂ
DODATKOWEGO NADCISNIENIA
WEACZENIA
- 5.54 ALARM
5.15 OPOZNIENIE
S5 QrOZNIEN SUCHOBIEGU AKTYWNY
WYLACZENIA

5.56 OPOZNIENIE
ALARMU SUCHOBIEGU

5.57 ALARM PEKNIETE)

-
c
=
=

5.58 AKTYWNY ALARM
NAPIECIA

5.59 TYP TERMISTORA

@
£
=
S

5.60 POZIOM
- WYZWALANIA
5.22 WEISCIE
522 WEISC TERMISTORA SILNIKA
- 5.61 BLOKADA
5.23 CISNIENIEW 2 PARAMETROW
: 5,62 USTAWIANIE DATY
CYFROWE 3 1CZASU
5,63 ZATRZYMANIE
s KREATORA WYSZUKIWANIA
5.27 CISNIENIEW 3 EAToRMSa

5.30 WEJSCIE
CYFROWE 4

5.64 PRZYWRACANIE
USTAWIEN
FABRYCZNYCH

5.31 CISNIENIE W 4

—
©o

Jlillullul
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14 - LISTA PARAMETROW
1. PARAMETRY
Par. Opis Jednostki Programovanie Uwagi
Domyslne Min. Max.
1.1 | WARTOSC ZADANA CISIENIA| Bar |  Kreator 05 FS Cisnienie jakie choe sig utrzymat w systemie.
MT2-11A | Prad silnika w Amperach. Nalezy mie¢ na uwadze, czy silnik jest podtaczony jako
1.4 | PRAD SILNIKA Amp Kreator 01 3-11A | tréjfazowy 230V czy trjfazowy 400V. Wstawi¢ wartos¢ znamionowa
T13-30A
1.5 | KIERUNEK 0BROTU 0 1 Mozna zm|e!1|c kierunek obrotw silnika poprzez zmiane tego parametru z 0 na 1
lub odwrotnie.
ZATRZYMANIE System zatrzyma sie, gdy falownik bedzie pracowat przez okreslony czas (patrz
16 CZESTOTLIWOSCI Hz Kreator 01 %9 parametr 5.12) z ta czestotliwoscia.
17 DYFERENCJAL B 05 03 3 Jest to dyferencjat, ktdra umozliwia zmniejszenie cinienia do uruchomienia pompy
** | ROZRUCHOWY ar ! ! przy uzyciu wartosci wprowadzonej w parametrze 1.1.
2. RECZNY
Par. Opis Jednostki Uwagi
2.01| TEMPERATURA MODULU °C | Wskazuje temperature modutu elektronicznego przetwornicy.
m Wskazuje wartosé w mA przetwomika ciénienia 1.
2,02 SYGNAL ANALOGOWY 1 Dane te beda wynosic 4 mA dla 0 Bari 20 mA dla gomej granicy podtaczonego przetwornika.
A Wskazuje wartos¢ w mA przetwomika cisnienia 2.
203 SYGNAL ANALOGOWY2 ™| Danete beda wynosic 4 mA dla 0 Bari 20 mA dla gornej granicy podtaczonego przetwomika.
2.04| WEISCIE 0-10v V | Towartosc sygnatu 0-10V, jesli jest on wtaczony w jednym z wejsc.
2.05| TERMISTOR SILNIKA kohm | To warto$¢ sygnatu NTC / PTC, jesi jest on wiaczony w ustawieniach.
2.06| GODZINY NAPIECIA Godziny| Wskazuje catkowit liczbe godzin, w ciagu ktdrych falownik byt podiaczony do sieci elektrycznej.
9.07| GODZINY PRZEPRACOWANE |Godziny| Wskazuje catkowita liczbe przepracowanych godzin (podanie napiecia wyjéciowego) przez przetwomice.
2.08| LICZBA URUCHOMIEN Wskazuje to catkowita liczbe uruchomieri od zera, dokonanych przez jednostke.
2.09| WEJSCIE CYFROWE 1 Oznacza czy wejscie cyfrowe 1 jest wiaczone (ON) czy wytaczone (OFF).
2.10| WEISCIE CYFROWE 2 Oznacza czy wejscie cyfrowe 2 jest wiaczone (ON) czy wytaczone (OFF).
2.11| WEJSCIE CYFROWE 3 Oznacza czy wejscie cyfrowe 3 jest wiaczone (ON) czy wytaczone (OFF).
2.12| WEJSCIE CYFROWE 4 Oznacza czy wejscie cyfrowe 4 jest wiaczone (ON) czy wytaczone (OFF).
2.13| WYJSCIE 1 PRZEKAZNIKA Oznacza, czy wyjécie 1 jest wiaczone (ON) czy wytaczone (OFF).
2.14| WYISCIE 2 PRZEKAZNIKA Oznacza, czy wyjscie 2 jest wigczone (ON) czy wytaczone (OFF).
2.15| WERSJA OPROGRAMOWANIA Wersja oprogramowania urzadzenia.
2.16| MOC POMPY W | Chwilowy pobdr mocy na zaciskach wyjSciowych w kierunku pompy.
2.17| MOC ZESPOLU W | Chwilowo pobierana moc przez wszystkie pompy.
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| 3. HISTORIA

- - Po przejsciu do menu Historia wyswietla sie w porzadku
.81 mALARM Fo4 chronologicznym lista alarméw, ktore wystapity w
HEFPIECIE MEJESCIOWE urzadzeniu, wraz z datg | godzing ich wystapienia.
1

lgragzsdie - 2els Za pomoca strzatek A i ¥ mozna przesuwaé sie do
Exit przodu i do tytu, aby wyswietli¢ poszczegdlne alarmy, ktére
wystapity.
-
Naciskajac F1, mozna wyj$¢ z tego menu.
| 4. TRYB RECZNY

System jest gotowy do wykonania testow predkosci i dziatania w trybie recznym przy uzycie tego menu. Po
wejsciu do tego menu, bez wzgledu na stan systemu, urzadzenie, z ktérego nastepuje dostep, zatrzymuje
swoje funkcje, a tym samym zatrzymuje pompe.

Po wejsciu do tego menu wyswietlony zostaje nastepujacy ekran:

. X = f Mozna na nim zobaczy¢ czestotliwo$é, zegar odliczajacy
4. REFZHY o e .
czas dziatania i ciSnienie, ktore jest w tym momencie
H,HBH= CEs odczytywane przez przetwornik.
4, BABar Naciskajac F1, mozna wyjs¢ z tego menu.
Exit On Po naciénieciu przycisku ON (za pomoca klawisza F2)
- -— uruchomisz silnik i mozesz zwiekszy¢ lub zmniejszyé
czestotliwoS¢ za pomoca klawiszy strzatek. Jednoczesnie
mozesz zobaczy¢, jak zaczyna sie odliczanie dla 2 minut
pracy. Jesli nie nacisniesz zadnych klawiszy, po 2 minutach
G . FESZHY silnik zatrzyma sie automatycznie. Jesli nacisniesz klawisz
- - - F2 podczas odliczania, zostanie on zwigkszony do 15
d2.8BHz C8sal i i i i i in i
minut, 30 minut, 1 godziny, 2 godzin, 4 godzin, 8 godzin i
d . &FRar 24 godzin dla kazdej prasy.
of +
-— Jesli zostanie naciSniety F1, silnik zostanie zatrzymany
F1 i nastapi powr6t do ekranu oczekiwania w tym samym
menu.

A\ vwnen

Nieprawidtowe korzystanie z trybu recznego moze
spowodowaé nadmierne ciSnienie w instalaciji.
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5. PARAMETRY ZAAWANSOWANE

Par. Opis Jednostki Programovanie Uwagi
Domyslne Min. Max.
Hiszpariski
Angielski | Niderlandzki
P Francuski Polski X RPN . ..
5.01| JEZYK Hiszpariski Woski Rosyiski Mozna wybra rozne jezyki dla menu i ostrzezen.
Portugalski | Szwedzki
Niemiecki
5.02| JEDNOSTKI CISNIENIA Bar Bar Bar - PS| - mwc Jednostki cinienia roboczego na wyswietlaczu.
CISNIENIE PRZETWORNIKA! ” IR
5.04 WARTOSG MIN (4 mA) Bar Kreator -1 10 Wartos¢ przetwornika cisnienia przy 4mA
CISNIENIE PRZETWORNIKA! ” R
5.05 WARTOSC MAKS (20 mA) Bar Kreator 5 40 Wartos¢ przetwornika cisnienia przy 20mA
MINIMALNA - N o . P
5.08 CZESTOTLIWOQC ROBOCZA Hz 25 10 50 Minimalna czestotliwosc, przy ktdrej pompa moze pracowac.
MAKSYMALNA N L ; .
5.09 CZESTOTLWOSC ROBOCZA Hz 50 25 65 Maksymalna czestotliwosé, przy ktdrej pompa moze pracowac.
WZMOCNIENIE MAKS CISNIENIE| .. Lo B—— o
5101 ppoporcionALNE Bar 0 0 POMPY a pry maksymalnej czg pompy.
MAKSYMALNA LICZBA . . L o
5.1 WLACZONYCH POMP 8 1 8 Maksymalna liczba pomp, mogacych pracowac w systemie jednoczesnie.
512 OPéiNIENI]E ZATRZYMANIA| Sek 10 10 100 Czas od momentu pracy pompy gtownej z predkoscia ponizej czestotliwosci
"~ POMPY GLOWNEJ ) zatrzymania (parametr 1.6) do jej catkowitego zatrzymania.
Czestotliwosc referencyjna do decydowania, czy pompa pomocnicza powinna by¢
& uruchomiona czy nie. Uruchomi sig ona, jesli czestotliwosc jest powyzej wartosci,
5.13 CZESTOTLWOSC PROGU Hz 47 25 50 a cisnienie rzeczywiste jest ponizej wartosci zadanej. Pompa pomocnicza zatrzyma
BIEGU POMOCNICZEGO L P L A, P
sig, jesli czestotliwos¢ jest ponizej, a rzeczywiste cisnienie jest rowne wartosci
zadanej.
OPGZNIENIE ODATKOWEGO Czas od momentu wystapienia stanu z parametru 5.09 do momentu uruchomienia
5.14 Sek. 2 1 200 _—
WEACZENIA pompy pomocniczej.
OPOZNIENIE . - L
5.15| DoDATKOWEGO Sek. 9 1 10 (;zgsd gdmn;z]n;z?tuZ,a %dy :]l;t:g d\g:::h |l;l|)nvollcen(;e] pcohmp pracuje ponizej parametru
WYLACZENIA : U Zatrzymania pomp pomocniczych.
5.16| CZAS PRZELACZANIA Godziny| 24 OFF 72 Parametr umozliwiajacy ustawienie czasu przetaczania pomigdzy pompami.
CZAS WEACZANIA . Pa'rallnetr umgzllngqcy ustawienie czasu'okresowego wlqczanla! pqmpy. )
517 POMPY Godzin: 24 OFF 72 Jeieli pompa jest nieaktywna przez ustawiony okres czasu, bedzie sig obraca¢ z
minimalng czestotliwoscia przez 2 lub 3 razy.
Nie uzywane Wybranie opcji “Nie uzywane” nie bedzie miato wptywu na system.
Zatmymanie catkowite Wejscie cyfrowe mozemy wykorzystac jako start-stop systemu lub start-stop tylko
7y i ] jednej pompy wybierajac opcje Zatrzymanie catkowite lub Zatrzymanie miejscowe.
Zatrzymanie catkowite INV | vy ten sam spas6b moina je réwnie wykorzystac jako inne domysine cisnienie
Zatrzqume migjscowe | zadane. Wybierajac Warto¢ zadana IN mozna wybra inne ciénienie zadane w
5.18 | WEISCIE CYFROWE 1 Nie uzywane Zatrzymanie migjscowe INV | parametrze 5.19.

Wartos¢ zadana IN Opcja czujnika przeptywu jest uzywana, gdy dostepny jest czujnik przeptywu, ktdry

Wartos¢ zadana ININV | Zatrzyma pompe. - ) )
Opcja Slave 0-10V jest uzywana, gdy do wejscia 0-10V podtaczone jest urzadzenie

Czﬁz:::'krfzi;)ww:lnw aktywne 0-10V lub potencjometr (urzadzenie pasywne).
/ SIaSe 0p1 ov Uwaga: Opcje INV sq uzywane do wejé¢ NC.
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Par. Opis Jednostki e Uwagi
Domysine Min. Max.
519 CISNIENIEW 1 Bar 4 0,5 FS Inna wartos¢ zadana moze by¢ ustawiona, jesli wejscie jest aktywne.
5.22 | WEJSCIE CYFROWE 2 Nie uzywane Patrz parametr 5.18 Patrz parametr 5.18
5.23| CISNIENIEW 2 Bar 4 0,5 | FS Inna wartos¢ zadana moze by¢ ustawiona, jesli wejscie jest aktywne.
5.26| WEJSCIE CYFROWE 3 Nie uywane Patrz parametr 5.18 Patrz parametr 5.18
5.27| CISNIENIEW 3 Bar 4 0,5 | FS Inna warto$¢ zadana moze by ustawiona, jesli wejscie jest aktywne.
5.30| WEJSCIE CYFROWE 4 Nie uzywane Patrz parametr 5.18 Patrz parametr 5.18
5.31| CISNIENIEW 4 Bar 4 0,5 FS Inna warto$¢ zadana moze by¢ ustawiona, jesli wejscie jest aktywne.
Jezeli zainstalowane jest urzadzenie 0-10V, tutaj mozna ustawic wartosc cisnienia
SLME 1y dla sygnatu 1 Volt.
535 \(I:VlgI:‘TIgﬁ&ZADANA Bar Parl 05 Par. 5.05 *Ten parametr jest dostepny, gdy ktdrekolwiek z wejS¢ cyfrowych jest ustawione
na Slave 0-10V.
Jezeli zainstalowane jest urzadzenie 0-10V, tutaj mozna ustawi¢ wartosc cisnienia
SLAVE 9V dla sygnatu 9 Volt.
5.36 g‘mgﬁlimmm Bar ParL 05 Par. 5.05 *Ten parametr jest dostepny, gdy ktorekolwiek z wejs¢ cyfrowych jest ustawione
na Slave 0-10V.
Celem tego parametru jest zdalne wiaczenie sygnatow.
OFF: Przekaznik nigdy nie jest aktywowany.
OFF Alarm (NO): Przekaznik zamyka sig przed alarmem.
Alarm (NO) Alarm (NC): Przekaznik otwiera sig przed alarmem.
Alarm (NC) Start: Przekainik jest zasilany podczas pracy urzadzenia.
Start Zegar (NO): Przekaznik zamyka sie w zaleznosci od danych czasowych
i | Zegar (NO) zaprogramowanych w parametrach 5.44 do 5.48
5.41 | WYJSCIE PRZEKAZNIKA 1 OFF Zogar (NG Zegar (NC): Przekaznik otwiera sig w zaleznosci od danych czasowych
egar X ) zaprogramowanych w parametrach 5.44 do 5.48.
Suc.hobleg Suchobieg: Przekaznik jest wzbudzany, jesli przetwornica wykryje suchobieg.
Zatrzymanie zewnetrzne | Zatrzymanie zewnetrzne: Przekaznik jest wzbudzany w przypadku zatrzymania
Nadciénienie (NO) zewngtrznego. (Dla tego warunku trzeha miec zaprogramowane wejscie cyfrowe
Nadcisnienie (NC) jako “Local Stop” [,Zatrzymywanie miejscowe”]).
Nadcisnienie (NO): The relay closes if there is overpressure alert (parameter 5.49).
Nadcignienie (NC): The relay opens if there is overpressure alert (parameter 5.49).
5.42 | WYJSCIE PRZEKAZNIKA 2 OFF Patrz parametr 5.41 | Patrz parametr 5.41
OFF W tym parametrze mozna wybrac, czy program ma nie by¢ uruchamiany (OFF)
M-Su lub dni tygodnia, w ktdre program ma by¢ uruchamiany. Mozna wybrac pomiedzy
5.43| HARMONOGRAM PRACY 1 OFF M-F catym tygodniem (Pn-Nd), dniami powszednimi (Pn-Pt), weekendami (Sh-Nd) lub
Sa-Su pojedynczymi dniami.
M....Su Program bedzie dziatat na zaprogramowany w tym celu przekaznik wyjsciowy.
5.44 | CZAS ROZPOCZECIA PROGRAMU 1 00:00 00:00 23:59 Czas rozpoczecia programu ramowego 1.
5.45| CZAS ZATRZYMANIA PROGRAMU 1 00:00 00:00 23:59 Czas zatrzymania programu ramowego 1.
5.46| HARMONOGRAM PRACY 2 OFF Patrz parametr 5.43 Tak samo jak w przypadku parametru 5.43, ale dla drugiego programu ramowego.
5.47 | CZAS ROZPOCZECIA PROGRAMU 2 00:00 00:00 23:59 Czas rozpoczecia programu ramowego 2.
5.48 | CZAS ZATRZYMANIA PROGRAMU 2 00:00 00:00 23:59 Czas zatrzymania programu ramowego 2.
POZIOM ALARMOWY Parametr umozliwiajacy ustawienie maksymalnej wartosci ciSnienia w uktadzie
349 \apcisniEnia Fs Par1,1 B | hydraulcanym.
Parametr umotliwiajacy wiaczenie lub wytaczenie alarmu niskiego poziomu wody.
W przypadku aktywnosci i powiadomienia o przyczynie, naped rozpocznie proby
uruchomienia w nastepujacej kolejnosci:
554 ALARM SUCHOBIEGU K TAK NE 5 minut, 15 minut, 1 godzina, 6 godzin lub 24 godziny. Na wySwietlaczu pojawi
*=F | AKTYWNY sig pozostaty czas proby uruchomienia. Weiéniecie F2 wymusza i
powiadomienia, weiaz niedokoriczonego odliczania.
Jesli po 24-godzinnym powiadomieniu zostanie wykryty suchobieg, naped zostanie
zablokowany na czas nieokre$lony do momentu nacisnigcia klawisza F2.
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Par. Opis Jednostki Programonanie Uwagi
Domyslne Min. Max.
556 OPOZNIENIE ALARMU Sek 5 1 99 Czas od chwili, gdy system obliczy niski poziom wody do momentu uruchomienia alarmu z
=~ | SUCHOBIEGU : powodu niskiego poziomu wody
5.57 | ALARM PEKNIETE) RURY TAK TAK NIE Parametr umozliwiajacy wiaczenie lub wytaczenie wykrywania peknietej rury.
AKTYWNY ALARM Parametr umotliwiajacy wtaczenie lub wytgczenie alarmu wywotanego przerwa w
538 | \apiecia TAK TAK N | dostaie pradu.
OFF . . . -
550 | TYP TERMISTORA SILNIKA OFF PIC Za pomoclq tlego parametru nalezy wybra¢ typ termistora silnika dostepnego do
ochrony silnika.
NTC
POZIOM WYZWALANIA Za pomoca tego parametru nalezy ustawic poziom wyzwalania podtaczonego
560 | ermisrorasivika | oM | 05 93 | temistora sinik.
TAK: Edycja wartosci parametrow jest zablokowana.
. NIE: Edycja wartosci parametrow jest odblokowana.
Rl BLOKADA PARAMETROW NIE NIE TAK Aby zmienic ten parametr z TAK na NIE, nalezy wprowadzi¢ hasto 1357 lub inne
hasto, wygenerowane wczesniej przez uzytkownika.
562 | USTAWIANIE DATY | CZASU NE NE TAK Po zm|ar)|e te_go para.llnetru na “TAK” pojawi sig ektarludo eyfiytowama datyi czasu.
Po zakoriczeniu edycji parametr powraca do wartosci “NIE”.
ZATRZYMANIE KREATORA o ANIE” na STAK” ; :
5.63 | WYSZUKIWANIA NE NE TAK Po Zmianie Fego pararpetr)ulz NIE" na _TAK uruchomiony zostanie kreator
CZESTOTLIWOSCI wyszukiwania czestotliwosci zatrzymania.
‘ Aby zresetowa urzadzenie i pozostawic je z ustawieniami fabrycznymi nalezy
5.64 PREYWRACANIE USTAWIEN NIE NIE TAK zmienié ten parametr na “TAK”, a po wpisaniu kodu 1357 urzadzenie wiaczy
FABRYCZNYCH .
kreatora uruchamiania.
6. DOSTRAJANIE PRECYZYINE
Pa. opis ednost EONIEY Unagi
DomysIne Min. Max.
0.01| STALA PROPORCJONALNA 100 0 999
0.02| STALA CALKOWITA 100 0,1 999
6.04| CZESTOTLINOSC PRIELACZANIA | KHz 7,7 25 16
CZESTOTLIWOSC
6.05 ATRZYMYWANIA Bar 0,1 0 05
PREDKOSC
6.06 ZATRZYMYWANIA ! ! 6
6.07 | ADRES MODBUSU 1 1 250
& 48
6.08 SZYBKOSC TRANSMISJI Knps 192 96
MODBUS
192
6.09| PARZYSTOSC MODBUSU 0 0 2 0= parzystosc // 1=0dd // 2=hrak parzystosci
610 RESEI'O)NANIE DZIENNIKA NE NE TAK Zmieniajac ten parametr z “NIE” na “TAK”, mozna zresetowac rejestr alarmow i
"% ALARMOW parametr automatycznie powrdci do wartosci “NIE”.
611 RESETOWANIE DZIENNIKA NE NE TAK Zmieniajac ten parametr z “NIE” na “TAK”, mozna wyzerowac liczbe uruchomieri i
*** | LICZBY URUCHOMIEN parametr automatycznie powraca do wartosci “NIE”.

Aby wej$é do menu 6, wymagane jest podanie hasta (2468)

W przypadku zainstalowania na pompie glebinowej zaleca sie zmiane wartosci 6.04 (czestotliwos$c przetaczania) na minimalng (2,5 kHz).

UWAGA: Przed zmiang parametréw w menu 6 prosimy o kontakt z serwisem, gdyz btedne ienia moga spowod ¢ nieprawi g prace falownika
i/lub uszkodzenie pompy.
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15 - USTAWIENIA MODBUS
Konfiguracja Modbus jest dostepna tylko z karta rozszerzeii (wyposazenie opcjonalne).
MODBUS to protokét przesytania wiadomosci w warstwie aplikacji umieszczony na poziomie 7 modelu OSI.

Zapewnia komunikacje klient/serwer pomiedzy urzgdzeniami podtagczonymi do réznych typéw magistral
lub sieci.

W falowniku potaczenie MODBUS odbywa sie w ramach ,Asynchronicznej transmisji szeregowej przez
EIA/TIA-485-A. Tryb transmisji to RTU (ASCII nie jest obstugiwany)”.

Aby uzyskaé wiecej informacji technicznych na temat jego dziatania, jak to dziata, odwiedZ strone
internetowg www.modbus.org.

Odczytywalne ustawienia (rejestry wejSciowe) mozna znalez¢ w sekcji Dane techniczne, strona nr. 246.

Mozna réwniez znalezé ustawienia do edycji/odczytu (rejestry przechowywania) w sekcji Dane
techniczne, strona nr. 248.

16 - ZARZADZANIE OSTRZEZENIAMI

Jedna z gtéwnych zasad dziatania falownika jest préba unikniecia awarii zasilania hydraulicznego. W tym
celu falownik posiada systemy, ktére w przypadku, gdy jakikolwiek odczyt ciSnienia/zuzycia silnika jest
poza ustalonymi granicami, moze czeSciowo utraci¢ swoja zdolnos¢ wstrzymania blokady falownika, a
tym samym unikniecia awarii zasilania hydraulicznego.

Wyraznym przyktadem jest nadmierne zuzycie silnika elektrycznego. W tym konkretnym scenariuszu,
falownik ograniczy predkos$¢ obrotowa silnika, aby uniknaé jego uszkodzenia, utrzymujac zuzycie silnika
na poziomie zuzycia nominalnego, dzieki czemu instalacja hydrauliczna bedzie nadal otrzymywac
przeptyw z pompy, nie przy ustalonym cisnieniu roboczym, ale przy ciSnieniu nieco nizszym.

Ponizej znajduje sie tabela z aktualnym stanem pracy systemu, zgodnie z ostrzezeniami wySwietlanymi
zaréwno za pomoca diod ledowych, jak i na ekranie gtéwnym, jak ponizej:

OSTRZEZENIE PRZYCZYNA OBJASNIENIE / ROZWIAZANIE

Sprawdzié, czy nie nastapito reczne wytaczenie
. . | (przycisk AUTO/STOP na klawiaturze), zdalne
Miga dioda ZASILANIA. Pompa, do ktorej podtaczony jest falownik, nie | zatrzymanie (aktywne zdalne zatrzymanie
jest zdolna do pracy automatycznej. wejscia pomocniczego) lub ogdlne zatrzymanie
sieci falownikow (wystepuje w przypadku
modyfikacji ogdinego parametru krytycznego).

Miga dioda PRACY. Falownik w trakcie zatrzymywania pompy.
Uruchamianie kreatora rozruchu w toku. Dioda LED przestanie migac po zakoriczeniu
pracy kreatora konfiguracji wstepnej.
Miga dioda ALARMU. Pompa znajduije sie w stanie alarmu W celu rozwigzania problemu nalezy zapozna¢
(sygnalizowanego na wyswietlaczu). sie z informacjami w rozdziale dotyczacym

alarméw.

Przemiennik ogranicza czestotliwosé obrotowa | W celu rozwigzania problemu nalezy zapoznaé

gat P TP silnika z powodu wysokiej temperatury w sie z informacjami w rozdziale dotyczacym
Migaja dane dotyczace biezacej czestotliwosci. elektronice, a takze nadmiernego zuzycia silnika | alarméw. Sprawdzié, czy falownik jest
elektrycznego. prawidtowo wentylowany.

Zalecamy ponowne uruchomienie kreatora
konfiguracji czestotliwosci zatrzymania (kreator
czestotliwosci zatrzymania mozna znalezé na
stronie 5. PARAMETRY ZAAWANSOWANE).
Jezeli po ponownym uruchomieniu kreatora
ostrzezenie nadal wystepuje, nalezy zmniejszy¢
ci$nienie robocze, poniewaz podtaczona pompa
nie bedzie w stanie go osiagnag.

Obliczona czestotliwo$¢ zatrzymania przekracza
Migaja aktualne dane czestotliwosci. maksymalng czestotliwo$¢ dopuszczalng dla
pracy pompy.
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OSTRZEZENIE

PRZYCZYNA

OBJASNIENIE / ROZWIAZANIE

Migaja dane dotyczace hiezacego zuzycia.

Przemiennik ogranicza czestotliwo$¢ obrotowg
silnika z powodu nadmiernego zuzycia silnika.

Sprawdzi¢, czy prad silnika jest taki, jak podano
na tabliczce znamionowej.

Obok danych dotyczacych aktualnego cisnienia
znajduje sie gwiazdka, ktora miga.

Do falownika z tym ostrzezeniem nie jest
podtaczony zaden przetwornik cisnienia, a
jesli jest podtaczony przetwornik, to nie jest on
podtaczony z prawidiowg polaryzacja.

Qdczyt przetwornika ma réznice 0,5 bar w
stosunku do pozostatych przetwornikow
podtaczonych w sieci falownikow.

Qdtaczyé przetwornik od elektrycznej listwy
zaciskowej i odwrdcic biegunowos¢ kabla
potaczeniowego.

Zalecamy wymiane przetwornika, poniewaz nie
odczytuje on prawidtowo danych.”

17 - ALARMY

KOMUNIKAT

PRZYCZYNY

ROZWIAZANIE (&)

ALARM F01
PRZECIAZENIE

Wskazuje na nadmierne zuzycie w silniku.

Sprawdzi¢, czy dane w zakresie zuzycia
nominalnego zostaty prawidtowo wprowadzone.
Sprawdzi¢, czy pompa obraca sie swobodnie i
czy nie ma zadnych przeszkod.

ALARM F02
ZWARCIE 0BWODU

Silnik jest zwarty lub przepalony.

Nie wszystkie przewody zostaty podiaczone.

Wewnetrzne uszkodzenie falownika.

Qdtaczyé silnik od falownika i sprawdzié, czy
komunikat zniknat. Jesli tak nie jest, nalezy
skontaktowac sie z najblizszym serwisem
technicznym.

Sprawdzié, czy wszystkie przewody silnika

sqg prawidtowo podtaczone do silnika oraz
falownika. Nalezy réwniez nadzorowac
prawidtowe podigczenie przewodow zasilajacych
falownik.

Skontaktowac sie z najblizszym serwisem
technicznym.

ALARM FO3
ZBYT WYSOKA TEMPERATURA MODULU

Modut zasilania osiagnat bardzo wysoka
temperature, co zagraza jego niezawodnosci.

Upewni sie, ze temperatura otoczenia nie
przekracza wartosci ekstremalnych podanych w
niniejszej instrukcji.

Jesli jest montowany na pompie, nalezy upewnic
sie, ze pompa posiada wentylator i ze zostata
zamontowana pokrywa wentylatora.

Jesli jest on montowany na uchwycie Sciennym,
nalezy upewnic sie, ze wentylator uchwytu dziata
prawidtowo, gdy silnik jest uruchomiony.

Nastapita przerwa w zasilaniu elektrycznym
falownika.
Elektryczny przewdd przytaczeniowy od sieci

ALARM F04 Falownik nie odbiera pradu elektrycznego, lub zasilajacej do falownika zostat odaczony
NAPIECIE WEJSCIOWE jest poza gornym i dolnym limitem. Napiecie elekiryczne na wejsciu do falownika
jest poza granicami podanymi w rozdziale Dane
techniczne.
Przetwornik ci$nienia jest podfaczony do
ALARM F05 Falownik nie odbiera prawidtowego odczytu z kglgwegifa Cszsett?;gvrvnoiicéé;gmgc:ga
PRZETWORNIKA przetwornika cisnienia. polaryzacia. !

uszkodzony. Przetwornik ciSnienia ma zakres
inny niz 4-20 mA.
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KOMUNIKAT PRZYCZYNY ROZWIAZANIE (A)

Silnik jest zwarty lub przepalony. Odtaczyé silnik od falownika i sprawdzié, czy
komunikat zniknat. Jesli tak nie jest, nalezy
skontaktowac si¢ z najblizszym serwisem
technicznym.

Niektore z przewoddw taczacych silnik
ALARM F06 z konwerterem czestotliwosci nie maja
USZKODZENIE SILNIKA prawidtowego styku elektrycznego.

Silnik jest podtaczony do odbioru napiecia

innego niz dostarczane przez falownik.

Brak/nieprawidtowe podtaczenie faz Pobér pradu przez fazy wejsciowe nie jest
zréwnowazony.

ALARM FO7 Falownik wykrywa, ze pompa pracuje czesciowo

NISKI POZIOM WODY

przy braku obciazenia.

Upewnic sie, ze pompa prawidtowo zasysa piyn.

ALARM FO8
PEKNIETE RURY

Falownik wykrywa, ze pompa pracuje przez
pewien czas przy bardzo niskim cisnieniu i
wysokiej predkosci obrotowej.

Sprawdzié, czy sie¢ wodociggowa nie ma
przeciekow wigkszych niz te wymagane przy
regularnym zapotrzebowaniu.

ALARM A09 )
NIESPOINE PARAMETRY CZESTOTLIWOSCI

Istnieje parametr powiazany z czestotliwoscia
sprzeczng z warto$ciami uznawanymi za
normalne.

Sprawdzic, czy czestotliwos¢ minimalna jest wieksza

niz 10 Hz.

Sprawdzic, czy czestotliwos¢ maksymalna jest nizsza

od 65 Hz.

Sprawdzi¢, czy wprowadzona czestotliwos¢ minimalna jest
nizsza od czestotliwosci maksymalnej.

Sprawdzic, czy minimalna czestotiwo$¢ robocza dla pomp
dodatkowych jest nizsza od czestotliwosci maksymainej.
Sprawdzic, czy minimalna czestotliwos¢ robocza dla pomp
dodatkowych jest wyzsza od czestotliwosci minimalnej.

OpdZnienie zatrzymania pomp pomocniczych

:kARRA'I\\’III#I?Y CZASU przekracza opdZnienie zatrzymania pompy
gtownej.
L R ) Zmniejszy¢ ciSnienie réznicowe przy rozruchu
ALARM A11 Cisnienie roznicowe przy rozruchu jest wieksze : e i&niami .
PARAMETRY CISNIENIA od ciénienia roboczego. ompy ub 2wlekszyC cisnienie fobocze powyZe]
€j wartosci.
ALARM A12 Wykryta warto$¢ termistora NTC lub PTC jest Poczekaé na schiodzenie silnika.
PRZEGRZANIE SILNIKA wyzsza lub nizsza od wartosci wskazanej. Sprawdzi¢ kabel przytaczeniowy PTC lub NTC.
Przekroczony zostat prog alarmowy wskazany P -
ALARM A15 " o Sprawdzi¢ poziom alarmowy ostrzezenia o
& w sekcji dotyczacej poziomu alarmowego P
NADCISNIENIE nadciénienia. nadcisnieniu.
Sprawdzi¢, czy ptaski kabel taczacy oba
ukfady elektroniczne jest dobrze podtaczony i
dokrecony.
Moze to by¢ spowodowane sporadycznym
Brak komunikacji pomiedzy panelem sterujacym | btedem w oprogramowaniu sprzetowym
ALARM X13 z przyciskiem i wySwietlaczem, a piytq zasilajaca | falownika lub odczytem punktowym parametru
BLAD WEWNETRZNY przykrecona do radiatora. uznavnego za wykraczajacy poza wartosci
LAl ET graniczne. W takim przypadku zalecamy
Wewnetrzne uszkodzenie falownika. odtaczenie zasilania falownika na kilka
minut. Jesli po kilku minutach, po ponownym
podigczeniu zasilania do falownika, komunikat
nie zniknie, nalezy skontaktowac sie z
najblizszym serwisem technicznym.
Sprawdzi¢, czy ptaski kabel taczacy oba
ukfady elektroniczne jest dobrze podtaczony i
dokrecony.
Sprawdzi¢, czy kable taczace napedy sa
Komunikacja miedzy ptytkami elektronicznymi | prawidtowo podtaczone i dokrecone.
ALARM X14 tego samego napedu lub informacje ) Moze to by¢ spowodowane sporadycznym
wspétdzielone pomiedzy napedami ulegaja btedem w oprogramowaniu sprzetowym
BLAD WEWNETRZNY awarii lub wystepuja btedy w kompletnosci

danych.

falownika lub odczytem punktowym parametru
uznanego za wykraczajacy poza wartosci
graniczne.

Btad ten samoczynnie resetuje sie, wiec system
zazwyczaj powraca do normalnego stanu po
kilku minutach.

193




[ ]
)
i S

18 - KONSERWACJA | NAPRAWY

Zaleca sie kontrolowa¢ okresowo falownik i dokonywaé regulacji jego dziatania.

19 - GWARANCJA

Niestosowanie sie do wskazowek zawartych w niniejszej instrukcji i/lub dowolna interwencja w
obrebie falownika nieprzeprowadzona przez autoryzowany serwis i/lub wykorzystanie nieoryginalnych
czeSci zamiennych pocigga za soba uniewaznienie gwarancji i zwolnienie producenta z dowolnej
odpowiedzialnosci w razie wypadku, uszkodzen ciata lub szk6d materialnych mienia lub samego
produktu.

Po otrzymaniu produktu nalezy sprawdzi¢, czy nie zostat on uszkodzony, nie doznat peknie¢ lub
znacznych wgniecen. Gdyby tak sie stato, nalezy o tym powiadomié¢ osobe, ktéra go dostarczyta. Po
wyjeciu falownika z opakowania nalezy sprawdzi¢, czy nie zostat uszkodzony podczas transportu. Jesli
tak sie stato, nalezy powiadomié dystrybutora.

Nalezy sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy specyfikacje produktu sg zgodne z oczekiwanymi.

W przypadku gdy usterka nie znajduje sie na liscie najczesciej wystepujacych zawartych w tabeli
ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW”, nalezy skontaktowaé sie z najblizszym autoryzowanym dystrybutorem.

20 - WYCOFANIE Z EKSPLOATACJI | OCHRONA SRODOWISKA

W celu wyeliminowania czesci sktadajagcych sie na falownik czestotliwoSci konieczne bedzie
przestrzeganie norm i przepiséw obowigzujacych w kraju, w ktérym produkt jest uzywany. W zadnym
wypadku nie wolno porzucaé czesci mogacych zanieczysci¢ Srodowisko.

Ten symbol na produkcie oznacza, ze nie moze on zosta¢ utylizowany ze zwyklymi Odpadami
gospodarstwa domowego.

To rozporzadzenie dotyczy wylacznie wycofania z eksploatacji urzadzen na terenie Unii Europejskiej
(2012/19/UE). Jest odpowiedzialnoScig uzytkownika zutylizowanie urzadzenia poprzez oddanie go do
punktu wyznaczonego do recyklingu i usuwania sprzetu elektrycznego. Aby uzyskac wiecej informacji o
punktach zbiérki sprzetu, nalezy skontaktowacé sie z lokalng agencja utylizacji odpadéw.
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1- NPE3EHTALIUA

MpeAcTaBAEHHbIN HUXE TOBap SBASIETCS SAEKTPOHHbIM YCTPOWCTBOM AASl YNPABAEHUS| HACOCHBLIMU
cucTeMamMM M UX 3aluMTbl OT MEepenapoB 4acToTbl MCTOYHMKA SAEKTPOMWTaHWA Hacoca. WHBepTop,
MOAKAOUEHHBIN K AOOMY M3 HAaCOCOB, YNpPaBASiET ero GYHKLMOHUPOBAHUEM, MOAAEPXUBAS MOCTOSIHHOE
AaBAeHMe. TakuMm 06pa3oM HacoC MAM HacocHas cucTemMa MPUBOAUTCA B AEWCTBUME TOAbKO MO Mepe
HEe0BXOAMMOCTH, YTO NO3BOAAET U3DEXaTb HEHYXXHOM TPaTbl SHEPTUM, @ TaKXKe NPOANEBAET CPOK CAYXObl.

Mpu coctaBAEHUU BYKAETa C MHCTPYKLMAMM UCMOAB30BaHbI CAEAYHOLLME CUMBOADI:

A PHCK HaHeCEHHA BPEAA AIOAAIM HAH HMYLLECTBY

2 - UHCTPYKLIUHU
Mepea ycTaHOBKOW M HCNOAb30BAHHEM NMPOAYKTA:

- BHMMaTeAbHO NPOYTUTE AAHHOE PYKOBOACTBO MOAHOCTBIO NEPeA NepBbiM UCTMOAb30BaHUEM yCTpOVICTBa n
COXpaHUTe ero Anq AaAbHENLEro UCNOoAbL30BaHUS.

MoAb30BaTEAB AOAXEH CTPOrO COBAOAATL NPaBUAA TEXHUKK 6E30MNacHOCTU, AENCTBYHOLLME B ero cTpaHe. Mpu
MOAYYEHUN U3AEAUS YBEANUTECH B OTCYTCTBUM NOBPEXAEHWIA M3AEAWS U/UAK HEAOCTAIOLLIMX KOMIMOHEHTOB. B
3TOM CAyYae HEMEAANEHHO coobLLMTEe 06 3TOM MOCTaBLUMKY.

- y6eAMTer, YTO AaHHbIE, yKa3aHHble Ha Tabanuke, COOTBETCTBYIOT TpeéOBaHVIHM N NOAXOAAT AAA
YCTaHOBKHW, U, B YAaCTHOCTH, 4YTO HOMWHAAbHbIN TOK ABUraTeAl COBMECTUM C AAHHbIMMU, YKa3aHHbIMW Ha
TabAUUKE TEXHUUYECKUX XapaKTepucTnk npeoﬁpasoBaTe/\ﬂ 4yacToThbl.

- YcTaHOBKa M TexHUYeckoe OﬁC/\y)KVIBaHI/Ie AONXKHbI BbIMOAHATLCA WMCKAKOYUTEABHO YNOAHOMOYEHHbIM
nepcoHaAOM, OTBETCTBEHHbIM 3a BbINOAHEHUE 3AEKTPUYECKUX COEAMHEHUA B COOTBETCTBUU C
AeﬁCTByPOLLlMMVI npasuAamu 6e30nacHOCTU.

- UHBepTOpHBIN NpeobpasoBaTeAb HE AOAKEH UCMOAb30BATLCA AOABMU C OrPAHUUEHHBIMU GU3UHECKUMMU,
CEHCOPHbIMU WMAW YMCTBEHHbIMW CMOCOBHOCTAMM MAM €3 HaAAeXallero OnbiTa MAM 3HaHWi, 3a
UCKAIOUEHMEM CAyYaeB, KOTA@ AWLIO, OTBETCTBEHHOE 33 MX 0e30MacHOCTb, OOBACHMAO WMHCTPYKLMW W
KOHTPOAMPOBAAO WX paboTy ¢ ux MHBEpTOpPOM.

- He nossonsiiite peTam urpatb ¢ UHBEPTOPOM.
- He VICI'IOI\b3y171Te N3AEANE NUHAYE, KaK YKa3aHO B CACAYIOLLEM PYKOBOACTBE MO IKCMAyataumu.

- Npon3BOAUTEAL HE HECeT OTBETCTBEHHOCTM 3a yu.lep6, BbI3BaHHbIV HenpaBUAbHbIM MCMOAb3OBaHUEM
NpPoAyKTa, U He HeCeT OTBETCTBEHHOCTU 3a yLLLepﬁ, Bbl3BaHHbIA TEXHWUYECKUM O6CAy)KMBaHVIeM NUAn
PEMOHTOM, BbIMOAHEHHBIM HEKBaAMPULMPOBAHHBIM WAM HEYNOAHOMOYEHHbIM MEPCOHAAOM W/UAU C
MCMNOAb3OBaHWUEM HEOPUTNMHAAbHbIX 3anacHbIX yacrten.
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3 - TEXHUYHECKUE XAPAKTEPUCTUKHU
HomHHaAbHbIE 3HaYEHHUA:
Tespoly | [e]motion MT2-11A [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A

Hanpsxeue 3HeprocHabxexus ) 220-240V opHodasHoe 400V TpexdasHoe 400V TpexdasHoe
HanpsxeHune ABurateas v 230V TpexdasHoe 400V TpexdasHoe 400V TpexdasHoe
Pa6oyas yactota (Tw) 50/60 50/60 50/60
TpeaebHbIN TOK Ha BbIXoAe TpaHcHOpMaTopa vactotbl| A 1 11 30A
TpeaeAbHbIH TOK Ha BXoAE TPaHCHOPMATopa YacToThl A 20 12 31A
MakcHmaAbHas HOMHHaAbHAA BbIXOAHAS MOLLHOCTb ABHTaTeAd | (KBT) 22 4 11 kW
{AMana3oH BbiAaBaeMO NOAHOH KaxywieicA MowwHocTH | (KBA) 33 54 14,1 kVA
YpoBeHb 3G $eKTHBHOCTH - 96,73% (50 ) - 97,61% (60 Iu) | 97,64% (50 Tu) - 97,66% (60 u)
Kaacc 3awutbl IP 55% IP 55% |P 55%
CTeneHb 3aLuTbI 2 2 2
Tun BO3AEHCTBHUA 2B 2B 2B
Onepaums S1 S1 S1
PacnpeaeneHue cuCTEM 3a3eMACHHA IT, TN-C, TN-S TT IT, TN-C, TN-S TT IT, TN-C, TN-S TT

*AONOAHHTEAbHDIH BEHTHASITOP AAl MOHTHPOBAHHUA Ha CTEHe UMeeT KAace 3aluuTbl IP54

Orpanuueuml UCNOAb30BaHHUA:

- MUHMMaAbHas TemnepaTtypa oKpyxatowen cpeabl: -10°C

- MakcumanbHana TemnepaTtypa okpyxarowen cpeabl: +40°C

- KonebaHusa HanpaxeHus aHeprocHabxenus: +/- 10%

- AvanasoH BA@XHOCTU: OT 5% A0 95% 6e3 KOHAEHCaLMK U Napa

- MakcMmanbHas Bbicota: 2000 meTpoB.

9Ko-pAU3aiiH:

DeXypHbli Touku 3arpy3ku
PO 95,95 [ 2550 | 25100 [ so25 [ s050 [ so;100 | ois0 [ got00 | K
(W) OTHOCHTeAbHIE noTepH [%)] *1)2)3)
[e]motion TT3-11A 6,13 90,50 92,9 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
[e]motion TT3-30A 9,03 88,59 9373 93,68 96,83 95,98 96,39 97,66 97,64 IE2
Tespoly [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A

HanpsxeHue nutanua v 400 400

Yacrota nuTaxms Hz 50/60 50/60
MakcumanbHbliA Tekywwi IP A 12 3l

HanpsxeHue ABUraTeAs v 400 3Ph 400 3Ph
HoMUHaAbHbIA BbIXOAHOI TOK A 1 30

MakcumanbHbiii Tok O A 1 30

MoAHas BLIXOAHAA MOLLIHOCTb (kVA) 16 08
PekomeHpyemast MOLLIHOCTb ABHraTens (kW) 4 11
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Mpumevanue:
1) 3HaueHusi notepb ObIAM ONPEAEAEHbI MPU YacToTe NepekAtoueHus 4 k.
2) 3HaueHua noTepb BKAoUatoT +10% ponoaHeHus B IEC 61800-9-2.

3) OTHOCUTEABHbIE MOTEPU B OTHOLUEHUW K MPOEKTHOM KaXyLLENCs MOLLHOCTU YCTPOMCTBA.

4 - UAEHTUOUKALIUA USAEAUA

E-MOTION MT2-11A

l l | l

Kareropust Muranue npusoga: MouHocTs fBuratens: MakcumanbHasi cuna
u3nenus M=MoHodpaaHoe, T=TpextasHoe T = TpexchasHblit TOKa anekTpoaBuraTens

5- PASBMEP U BEC

Paamepbl O6bem Bec
TpuBoA ckopocTH YnakoBka TpuBoA ckopocTH YnakoBka TpuBoA ckopocTH YnakoBka
[e]motion MT2-11A 230x183x149 330x230+170 0,0063 m? 0,013 m? 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-11A 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m? 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-30A 316x276x198 330x295x210 0,017 m* 0,020 m* 6,4 Kg 11 Kg

6 - XPAHEHUE

TosBap HeobxoAMMO XPaHUTb B 3aKPbITOM U CyXOM MECTE, 3aLllNLLIEHHOM OT rpA3un, BM6an,Ml71, BA@XHOCTU U
BO3MOXHbIX MEXaHUYEeCKNX I'IOBpe)KAEHVIVI, a TakXe BAAAW OT UCTOUYHUKOB TemnAa. He KnaauTte Ha ynakoBky
TAXEAblE NPEAMETDI.

7 - YCTAHOBKA U CEOPKA

MNepea yCTaHOBKOVI MHBEPTOpPa CAEAYyET BHUMATEAbHO W MOAHOCTbIO MPOYUTaTb AAHHYHO WHCTPYKLWUIO
N U3y4nTb AeﬁCTByIOLLlee 3aKOHOAATEABCTBO B obAacTv 6e3onacHoCTU CTpaHbl, B KOTODODI OH 6yAeT
NMPUMEHATLCA.

YcraHoBKa AONXHa NMPOBOAUTLCA KBaI\Mq)VILI,VIpOBaHHbIM TEXHUYECKUM CneunarmucTom.
a) YcTaHOBKa MHBepTOpa:

- OH AOAXKEH ObITb YCTaHOBAEH B XOPOLLIO NPOBETPMBAEMOM 06AaCTH, 3aLUMLLEHHOW OT BA@XHOCTU U MPSAIMOTO
BO3AENCTBUA COAHLIA U AOXKASA.

- Nepea aAeKTPUYECKUM NOACOEAUHEHUEM HeobxoAMMOo yéeAMTbCH, yTo KabeAb nopauu OAEKTpUYeCTBa Ha
MHBEPTOP HE NOA HanpAXeHnem.

- BHMMaTEABHO NPOBEPUTL BCE INEKTPUUYECKUE AGHHbIE, YKa3aHHble B TabAMuke cneundukaumm UHBEPTOPa
nepea TeM, Kak BKAKOUUTb SAEKTPOMNUTAHKE.

- DAEKTpUUECKre Kabeau, BEAyLLME K MHBEPTOPY, M OT MHBEPTOPA K HACOCY, AOAXHbI ObiTb MPABUABHOIO
pasmepa AAS  COBAIOAEHUS HOMWHAAbHOMO MOTPEOBAEHWSA ABMraTeAeM U NPaBUAbHOM AAWHBI B
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COOTBETCTBMU C Ae[/'ICTByIOU.LMM 3aKOHOAQTEABCTBOM CTPAHbI MPUMEHEHUA. Tabavua ¢ MakcHManbHbIMU
PEKOMEHAOBAHHbIMU AAMHAMW OTHOCUTEABHO MOMNEPEYHOro NPOPUAa kabenein npuBeAeHa HUXe.

Cekuws BXoAa TpaHchopMaropa yacrorsl (Mm?) Cexuws BbIXoAa TpaHcHOPMaTopa Yacrorbl (MM?)
5] 4 s s ] 4
MakcumanbHas AvcTaHuus (MeTpbl)

MakcumanbHas AMCTaHLMA (MeTpbl)

[e]motion MT2-11A 8 19 3 12 b 51
[e]motion TT3-11A 46 76 120 49 81 134
[e]motion TT3-30A - 3 61 - 40 64

-Kaxpasi AAMHa MHTepodeicHoro kabeas AN KOMMYHMKAUMU U/WUAM U3MEPUTEAbHOTO NpeobpasoBaTtens
AABAEHWS AONKEH BbITb KOpoue 3 MeTpPoB.
-AAsi IPUCOEAMHEHUA KaBEAS! UCTTOAb3YITE MOAXOASILLYIO KABEABHYHO BTYAKY.

-Takxe ybeauTecb, UTO CETKA WMEET 3IAEKTPO3aLUMTY; BbICOKOUYYBCTBUTEABHOE,  BbIAEAEHHOE
mobdepeHumansHoe pene (30 MA, Khace A AT AOMALLHErO NPUMEHEHUs, KAaCcC B AAA NPOMBbILLAEHHOrO
NPUMEHEHUST) 0COBEHHO PEKOMEHAYETCS.

A

- B poononHeHWe K anddepeHuManbHOMY pene, PEKOMEHAYETCS YCTaHOBUTb MarHUTHO-TEPMaAbHYHO 3aLUuTy
W pasmblKaloLMin NepekAtoyaTenb HanpsKeHUs, YTobbl KOHTPOAMPOBATb 3HEPTOCHAaBXEHWE Ha KaXAbli
OTAEAbHbIN UHBEPTOP.

A

-Ha cTopoHe noaauu Toka CAeAyeT NPUMEHATbL PEKOMEHAYEMbIE peAe 0BPATHOTO TOKa B KAUYECTBE 3aLUMTbI
Ha CAyuyai BO3HWKHOBEHWSI HEMCMPABHOCTW 3AEMEHTa CUCTEMbl BHYTPWM MHBEpTOpa. PekomeHayemble
pasmepbl peae 06paTHOro Toka:

Tun B AOAKEH ycTaHaBAMBAaTLCA Ha BCE OCTaAbHble 3alMTHblE WAWM  MOHWTOPUHIOBbIE
npucrnocobaeHus, ynpaBAdeMbl€ TOKOM, OT MHBEPTOPa A0 UCTOUHUKa 3HEeprocHabxeHus.

HeobxoAMMO NpaBWAbHO MOACOEAMHWUTL KabeAb 3a3eMAeHusi. Ecan kabeAb 3a3eMAEHUS He
NOACOEAMHEH, TO BO3PaCTaeT PUCK NOPaXEHUA SINEKTPUUECKUM TOKOM UAK NOXKapa.

Moaaua HanpsxeHus Modelo [e]motion Pa3mep pene 06parHoro Toka
1~ 230 Vac MT2-T1A 04
3~ 400 Vac TI3-11A 16A
3~ 400 Vac T13-30A 32A

b) YcraHoBKa rpynnbl AABAEHUSA C NPUBOAOM:

- HacocHaa rpynna Bceraa AOAKHA@ COCTOATb M3 OAMHAKOBbIX HacoCOB, OBAAAAIOLLUMX OAWMHAKOBOW
MOLLHOCTBIO M TMAPABAMYECKOW OTAauei. HecobaloaeHue AaHHOro TpeboBaHWs MOXET MPUBECTU K
owmnbkam B pabote HACOCHOM CUCTEMBI.

- A/\H paﬁOTbI YaCTOTHO-pEryAupyemMoro npMeoAa H906XOAMMO MUCMNOAb30BaAThb npeoﬁpasoBaTe/\b AaBAEHUA
(4-20 MA).

- MNpeobpa3oBaTtenb AaBAEHWA AOAKEH OblTb PACMOAOXEH Kak MOXHO OAMXE K HAacOCHOW rpynne w
MeMbpaHHOMY pacluMpuTeAto, 06s3aTeAbHO NOocAe OOLLEro 3amnopHOro KAamnaHa HaCOCHOM rpynmbl.
HeobxoAMMO yCTaHOBUTb OBLLMIA OTCEYHOM KAanmaH AAA HACOCHOW YCTaHOBKW, KOTOPbIM AOAXEH OblTb
pacnoAoXeH nocae NpeobpasoBaTens AABAEHUS.
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- Mpu Haanumn Goaee uYem OAHOrO npeobpasoBaTens AABAEHMA B HACOCHOW rpynne (6oAee OAHOro
MOAKAKOUYEHHOTO NpeobpasoBaTens AABAEHWS) CETb CBA3AHHbIX MeXAy co60i NPMBOAOB aBTOMATUUECKH,
Ha OCHOBaHUW MPEABAPUTEAbHO MPOBEAEHHbLIX TECTOB HAAEXHOCTM MoKasaTeAei  CyLLECTBYOLLMX
npeobpasoBatenei, onpeaeArT npeobpasoBaTeAb, KOTOPbIM ByAET MCMOAL30BATLCA B KAuecTBe 06Lero
AaTUMKa A BCEW rpynnbl.

- B cAyyae HenpaBWAbHOM paboTbl Takoro npeobpas3oBaTeEA KOMMAEKC MNPUBOAOB aBTOMATUYECKM
BblbepeTB kauyecTBe OCHOBHOMO APYroi npeobpasoBaTenb, MPEAOCTaBASIOLLMM BOAEE TOYHblE AAHHbIE.
OcTanbHblenpeobpasoBaTeAn ByAyT HAXOAUTLCA B PeXUME OXMAAHMUS, TOTOBbIE K UCMIOAb30BAHMIO B CAyYae
HEeobX0AMMOCTH.

c) YcTaHOBKa Ha 3AEKTPOABHIaTeAb:

- 3aMEHUTb KPbILLKY KAEMMHOW KOPOOKM IAEKTPOABUIATEASI Ha apanTep C KPernAeHWeM K SAEKTPOABUIaTeAd
(aeTann 5 1 11a), NocTaBASIEMbIN B KOMMAEKTE.

- Pagbelite 3 otBepcTUA (pUCYHOK 1) uAu 4 OTBEPCTUA (PUCYHOK 2) METAAAMUECKOro paauaTtopa Lenwu
MUTaHUA C NOMOLLLbIO OTBEPTKU. OTBEPCTUA BUAHBI BHYTPU paanaTopa.

- MPUBUHTUTL METAaAAMUYECKUI paaMaTop K apanTtepy C KpeMAEHUMEM K AEKTPOABMUraTeAd Npu nomowy 2
BWMHTOB, NPEeAHa3HauYEHHbIX AAA 3TOM LeAn (aeTanm 9 u 11b).

- 3aKPYTUTb MOAXOAALLIME CAaAbHUKM, UTOBbI 06ecneunTb 3asBAEHHYIO CTeneHb 3almThl (AeTanb 10).

- BbINOAHWUTb IAEKTPUYECKUE COEAMHEHUS MEXAY LEenbio MOLLHOCTU U IAEKTPOABUTaTeAEM MPU MOMOLLM
NOCTaBASIEMbIX B KOMMAEKTE SAEKTPUUECKUX kabenel (AeTanb B).

- Mpy1 nomoLwm AEHTOUYHOTO Kabeas COEAMHUTB LieMb MOLLHOCTU C KPbILLKOW + LEMbIO YNpaBAeHUS (AeTanb 1).

- CKkpenutb 6A0K BoaTamu (aeTanb 13).

(pucyHok 1)

(pYCyHOK 2)

d) YcTaHOBKa Ha HaCTEHHOH onope:

-NMPEAYNPEXAEHUE: Ana ycTaHOBKM Ha HACTEHHOM OMOPE HE CAEAYET BbINOAHATb MyHKT 2 U3 NPEALIAYLLETO
paspena 06 yCTaHOBKE Ha 3AEKTPOABMraTeAe, Tak Kak Haauuue 3 OTBEPCTUI B METAAAMUECKOM paauaTope
HEe rapaHTUpyeT HEOOXOAMMYIO CTEMEHb 3aLUMTbI.

- 3aKpenuTb HACTEHHYIO OMOPY Ha CTeHe Yepes3 3 3aAHMX OTBEPCTUA Ha onope (AeTanb 7).

- MomecTUTb BEHTUAATOP Ha OCHOBaHWE HaCTEHHOW onopbl, obecneunB HanpaBAeHUE MOTOKa BO3AyXa
BBEPX (A€Tanb 8).

- NMomecTnTb BAOK MHBEPTOPa B HACTEHHYIO OMopy Takum 06pasom, utobbl 2 KOHLA METaAAUYECKOro
paanaTopa okasaAuMCb BHYTPU OMOPbI.

- MpUKpenuTb MHBEPTOP K HACTEHHOM OMope NOCPEACTBOM 2 6GOKOBbIX OOATOB, BBMHUMBAEMbIX B
MeTaAAMUYECKUA paanaTop (Aetanb 14).
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8 - SAEKTPUHECKUE COEAUHEHUA
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MT2-11A
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TT3-1A
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VCTOUHIK |
TUTAHAR i

-

neToUHMK
MUTAHMA
400VAC 3~

PENE 2 BbIXOA

PEJNE 1 BbIXOQ

BO3AYLHbLIV BEHTUNATOP

LI®POBOW BXO[ 2
LIM®POBOV BXO[ 1
DATYVK OABNEHUA

CBA3b RS485
[LOMONHUTENBHBIE NPUHAONEXHOCTU

BXOA3

BXOA 4 MozeyC

N

L \
vlE 1\ MT2-11A
i

\
~ MOTOP 230/400Vac 4
-’

NEPEOHAA NAHESb

Y

7

’ b oo o N
+ ' TT311A

i

\
« MOTOP 230/400Vac 7
~ '

~ -

A HeobXxoAnMO yCTaHOBWUTb MarHUTONPOBOA (A).

Bbl HalipeTe ero B kopobke ¢ akceccyapamu. OH AOAXEH
6bITb UCMIPABAEH Ha:

(MT) u (TT) Ha oCHOBHOM KabeAe NUTaHWsi MHBEPTOPA, Kak
MOXHO BAMXE K KabeAbHOMY BBOAY.

(TT) Ha kabene mexpy MHBEPTOPOM M ABWUraTeneM, Kak
MOXHO OAMXE K pa3beMy MHBEpPTOpa, MokKa He YCAbILMUTE
LLLEAYOK (B).

I~ |

@Eﬁﬁ@@@

S

0-108

NTK  4-20 MA(2)

[e]motion MT2-11A
[e]motion TT3-T1A

D

CHnOBble COEAMHEHHA

[e]motion TT3-11A

Model Moaens

MCTOUHUK nuTaHna

Morop

[eJmation MT2-11A

OpHodasHbIi 2308

TpexdasHbiit 230 B nepeMeHHOro Toka (COEAMHEHHE TPEYroAbHUKOM™)

[e]motion TT3-11A

TpexdasHblit 400B

TpexdasHbiit 400 B nepemeHHOro Toka (CoeAvHeHHe 3Be3A01*)

*Ana puratenei 230/400 B
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0-10B BXOf
BXOf] PTC/NTC
VICTOUHVK MATAHMS BOBAYLWHbIA BEHTUNSTOP DATUVIK JABEHVS 2
400Vac 3 ~ PENEVHbIN BbIXOM 2 DATUVIK BABNEHWIS 1

PENEMHBIN BbIXOL 1 CBSA3b RS485
/ ‘\ o
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oool | |

O

©)
©]

s:| NEPEOHAA NAHENb
=
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)ﬂ NEPEOHAA MAHESb
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LIM®POBOV BXOL, 1
LIM®POBOW BXOA, 2

LIM®POBOW BXOA, 3
E L eropontBxons
MOABYC
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[13 , N
[} / \\
o ! \
o ° |2
o e ,
o] \\ /
/
DD O of/\ o
MOTOP
0 D 400/690Vac

HeobxoAMMO YCTaHOBUTb MarHUTONPOBOALI (A,
B wn C).
Bbl HalAeTe MX B KOPOOKE C akceccyapamu.
B cruroBom kabene npeobpasoBaTeAs 4acToTbl OAMH
6yAET YCTAHOBAEH CHapyXW, Kak MOXHO OAMXe K
kabeabHOMY BBOAY (A).
B kabene Mexay npeobpasoBaTereM  4YacToThbl
M ABUraTteneM AOAXEH OblTb YCTAHOBAEH OAWH,
obbeAuHsIOWMIU  Bce Kabean (B), u  Apyrow,
06bEAUHAIOLLMI TOABKO 3 da3bl 6e3 3azemaeHus (C).

CHAoBble COEAMHEHHSA

Model Moaeab WCTOYHNK nUTaHns Motop

[e]motion TT3-30A TpexdasHblit 400B TpexdasHbiii 400 B nepemeHHOro Toka (COeAUHEHHe TPeyroAbHUKOM*)

*Ans pBuratenein 400/690 B
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CUTHAA ONUCAHKE
Pene 1 CurHanbl Ha BbIXOAE, ASTICTBYIOLLME COrAacHO nporpamMme cexuym 5. MPOABUHYTBIE MAPAMETPbI
Pene 2 J\aHHbIE CUrHaAbl Ha BbIXOAE ABARIOTCA BCnOTEHLWAABHBIMMU 1 C MaKCUManbHOI 3arpy3koit 5 amnep npu 230Vac.
B pexume paboTbl ¢ KpenAeHHeM Ha CTeHe BCe PaBHO Y ABUTATEA BEHTUARTOPA HET CHCTEMbI CAMOOXAAXACHHS, MO3TOMY NPUMEHSETCA
BEHTUAATOP CTaHAGPTHAA CUCTEMA BEHTMAALIMH, OCHALLEHHAA YKasaHHbIM KDEMAEHHEM, M OCYLLECTBACHIUA OXAGXACHHUS.
TPou3BOAMTEABHAR MOLLHOCTb - 24VdC, aKTUBHMPYETCH KaXAbIi Pa3, KorAa MHBEPTOP aKTUBHPYET ABUTATEAD.
IN1 JTUMM BXOAHBIMM CUTHAAGMM MOXHO COEAMHUTL AtOGOI BECTIOTEHUMAABHI KOHTAKT, KOTOPbII GYAET BHINOAHSTH GYHKLMM,
IN2 3anporpamMmupoBaHHble B cekunn 5. NIPOABUHYTBIE NMAPAMETPbI.
IN3 IN3 # IN4 pocTynHbI TOAbKO C KapTOH PacLUMPEHHSA (AOMOAHHTEAbHAA NPHHAMEKHOCTD).
IN4 NPUMEYAHHE: He noAaBaTh HANPAXEHUE Ha 3TH BXOAHBIE CUTHAAbI!
AOCTYNHO TOABKO C KapTOR pactuHpEeHHA (AONOAHMTEAbHDIH aKceccyap).
PIC (NTC) \aHHbIM BXOAHbIM CHTHAAOM MOXHO COEAMHHTb KOHTAKTHBI/ AGTUMK TEMNEpaTypbl ABUTATEAS, 4TO NIO3BOAUTL MOHUTOPHTb €0 CTaTyC. 103BOARTL
TIOACOEAMHUT KOHTAKTHBIN AaTunk PTC uan NTC.
Tun KOHTAKTHOrO AaT4MKa MOXET ObiTb BbIGpaH B COOTBETCTBIM C cekiveit 5. MPOABMHYTBIE MAPAMETPbI
MoACoeAUHEHHE NPe0bpa3s0BaTeAs AGBAEHHS AU CEHCOpa TeMnepatypsl (Boeraa 4-20 mA), ¢ CoXpaHeHHEM NPaBUABHOH NOARPHOCTH,
N10KA3aHO Ha CXeMe NOACOBAVHEHHS camoro NpeoBpasosartens.
4-20mA TpM HaAMYMM TOABKO OAHOTO CEHCOPA ro BCera TPeByeTca NPUCOBAMHATL K BXOAHOMY curHany 4-20mA(1).
B cAyyae HaAWYMA BTOPOr0 AATYHKA, AOCTYMHOTO TOALKO C NIAATOH PacLUMPEHHS (AONOAHHTEABHAA NPHHAAEXHOCTb), NOAKAOYHTE €10 K
Bxopy 4-20mA(2).
[ocTynHo TOALKO ¢ KapTOH paclIMpeHnA (AOMOAHHTEABHbIH aKceccyap).
BHeLwHwIt BXOAHOI CHTHaA, NO3BOASIOLLLMIA U3MEHATb CKOPOCTb BPALLIEHUA ABUTaTes C MOMOLLLbIO NOTEHLMOMETDA, Kak ykasaHo B CeKLM 5.
MPOABMHYTBIE MAPAMETPbI.
BX0AHO# curHan uMeeT 3 kowTaka: +10, Al1, GND.
© Ecau noTeHuMOMETD HMeeT coBeTaeHHoe MuTarke 10V - HeoBXOAMMO MOACOEAMHUTS CHrHaA Mexay Al u GND.
@ Ecv nOTEHLMOMETP He UMEET COBCTBEHHOTO NMTAHUA, NOACOBAMHUTE €70 BXOAHOW CHTHan Mexay +10 1 GND, a BIXOAHOi CrHan - k AlL.
Jna ¢yHKLlVIH MOXET BbITb BKAOUEHa C NOMOLLbO 3aKPbITUS OAHOTO M3 MOPTOB AUCKPETHOTO BXOAHOMO CUrHaAa M HAaCTPOMTb €ro Ha
“ToaunHerHbli MexaHuam 0-10V" B 5. MPOABWUHYTHIE MAPAMETPbI.
Noruka ynpaseHus:
B pexumax A (nocTosHHoe AaBaeHve), B (auddeperLrarbHoe AaBrerne), D (noctosHHas Temnepatypa) U E (sddepeHumanshas
Temneparypa): (Puc. 3a Ha cTp. 245)
- Cron ecav Huxe 1V.
- MakcumanbHas ckopocs Boilwe 9V.
0-10V - \MHeiHOE YeKopeHue/3amenenie Mexay 1V u 9.
B pexume C (OUKCHpOBaHHbIE 000POTHI) AOTUKA 3aBUCHT OT 3HaueHMi nop 0ro 1V 1 noauMHEHHOrO MexaHuama 9
a) 33AaHHbIE 3HAUEHNS NOAYMHEHHOTO MexaHU3Ma 1V HuXe 3aAaHHbIX 3HaueHHiA NoAYMHEHHOrO Mexakmuama 9V: (Puc. 3b Ha ctp. 245)
- Cton ec Huxe0,5V
- Bxoatoit curHan Huxe 1V v Hacoc BbIKA. > Hacoc BbIKA.
- BxoaHoit curHan Hixe 1V 1 Hacoc BKA. -> 3aaaHHoe 3HaueHue MoAYMHEHHOTO MexaHuama 1V
- \MHeiHOE YeKopeHue/3ameenie Mexay 1V u 9v.
- Bxoatoit curHan soile 9V > 3apaHHOe 3HaueH e NOAYMHEHHOO Mexamama 9V
b) 3aaaHHoe 3HaueHMe NOAYMHEHHOTO MexaHu3Mma 1V Bbile 33AaHHOTO 3HauUEHUst MOAYMHERHOTO MexaH3ma 9V: (Puc. 3¢ Ha cTp. 245)
- Cton ecu Huxe 9,5V
- Boatoit curHan Huxe 1V v Hacoc BbIKA. > Hacoc BbIKA.
- BxoaHoi curHan Hixe 1V 1 Hacoc BKA. -> 3apaHHoe 3HaueHue MoAYMHEHHOTO MexaHuama 1V
- \MHelHoe ycKopeHHue/3amepeHue mexay 1V 1 9V.
- BxoaHoit curHan Hixe 1V > 3aAaHHOe 3HaueHve NOAYMHEHHOTO MexaHmaMa 1
[ocTynHo TOAbKO ¢ KapTOH pacLUMPeHHA (AOMOAHHTEABHbIH aKceccyap).
T03BOARET MOHUTOPUTb YACTOTY MHBEPTOPA YEPE3 MPOTOKOA KOMMYHUKaLWK Moabac.
MoDBUS Mmeetcs BO3MOXHOCTb HACTPOMTL KOHOMTypaLuio koMmyHuKkaumu Moabac B cooTsetctauu ¢ cexuveit 6. TOUHBIE PETYAUPOBKI.
Mpumeyatue: Mapametpsl npotokona MOABAC cm. B cekumn “"MOABAC™.
B atux TEPMUHAAAX HeOGXOAMMO BbINOAHUTb B3aUMHbIE COEAUHEHUA Pa3HbIX Apal?laepoa, KOTOPbIE AOAXKHbI
KOMMYHULMPOBATb MeXAY co60it (MakcMym 8). CAenaHo ABYXTOUEUHOE CoeAnHeHHe. TepMuHanbl 1 AOAKHBI BbiTb
COEAMHEHBI APYT C APYrOM TakuM Xe 06pa3om, kak 1 TepMUHans! 2.
RS485 FRECUENCY CONVERTER 1 FRECUENCY CONVERTER 2 FRECUENCY CONVERTER 8
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9 - DOPMAT AUCIIAEA
Ceetoavop pabotbl  MHAMKATOP HANpsHKEHUS maBHbI gucnnein KHonka pyyHoi
Hacoca npveoga OCTaHOBKM

WARNING:
WAIT AT LEAS'
AFTER REMOVING RO

VHaukatop JleBas kHomka KHonka BBepx KHorka BHU3 MpaBas kHomka
OMOBELLEHMS nNepekmnoYeHmns nepeknoYeHmns

10 - FNABHbIA 3KPAH

TeKkywas yactoTa MrHoBeHHOe Anma Tiiketimi Durdurma frekansi
BpaLleHus notpebnexve
H|l=z 418 .8 DAVEE = =
Fm|F BlE|. 3 ClE . "]
Ela r 815 .5 DO = T e
14«57 Mle nju
Tekyliee Bpemsi Tekylwee AaBneHve Pa6ouee gaBneHue [docTyn K MeHo
TEKyI.I.l,VIe AaHHbIe 3anp0rpaMMMpOBaHHble AadHHbIe
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11 - PEXXUM PABOTbI
1) MoayAb ¢ 0AHMM Hacocom

MyTem NpsMOro UTeHUs AaHHbIX C Npeobpa3oBaTeAsi AABAEHWS, MPUBOA C PETYAUPYEMON CKOPOCTbIO
yNpaBASiET CKOPOCTbIO BPALLEHUA 3AEKTPUUECKOrO ABUIaTeAsl Hacoca, YTO rapaHTUpyeT MOCTOSHCTBO W
HEM3MEHHOCTb MarucTPaAbHOTO AABAEHUS B NpeAeAnax pabouero AvanasoHa Hacoca U BHE 3aBUCUMOCTH
oT TpebyeMoW KpaTKOBPEMEHHOM Harpy3ku NoTtoka. Koraa Harpy3ka notoka AOCTUraeT CBOEro MakcumMmyma
- AaBAEHWE BOAOMPOBOAHOW CETU CHUXaeTcA. B aToT MoOMeHT npeobpasoBaTenb AAGBAEHWS, MOCTOSIHHO
MHOOPMUPYIOLLMIA MHBEPTOP O TEKYLLEM AABAEHUM, AENAeT TaK, uTobbl OH 3aCTaBUA INEKTPUUECKWH
ABMraTeAb BpallaTtbes ObICTpee, UTO rapaHTUpyeT COBAOAEHWE YCTAaHOBAEHHOTO pabouero paBaeHus. U
Haob0pOT, KOrAa Harpy3ka NoToKka CHUXaEeTCs, UHBEPTOP 3aCTaBAAET IAEKTPUUECKUI ABUraTeAb BPaLLATbCA
MeANEHHEE, UTOObl AaBAEHWE BOAONPOBOAHOM CETH OCTAaBaNOCh 6€3 U3MEHEHUI.

TuUnMyHas cxema rmapaBAMYECKON cUCTEMbI (PUCYHOK 1) Ha cTp. 244.

2) MoAyAb ¢ HECKOALKUMM HacocaMu (MyAbTH-HHBEPTOP)

Mpu HaAMUMK CeTU U3 ABYX UAKM BOAee MHBEPTOPOB, paboTatolwyx BMECTE, CUCTEMA pPeLlaeT 04epeAHOCTb
1 NOPAAOK 3amnycka HacoCOB, KaKoW M3 HUX CTapTyeT NepBbiM, KOrAa BO3HUKAET Harpy3ka notoka. Ecau
3TOT HACOC Hauan BPaLLATbCA U OCTAHOBUACH M3-3a MPeKpaLLEeHUs Harpy3ku Notoka, To cucTeMa 3anycTuT
APYroi Hacoc npu CAeAytoLLeM cTapTe, Bpallas BCE HacoChl, COCTAaBASIIOLLME CETb MHBEPTOPOB, TakuM
06pa3om, uTobbl Bce OHU OblAK 3aMyLLLeHbl B CETU MHBEPTOPOB OAMHAKOBOE KOAMYECTBO Pas.

Ecan Hacoc paboTaeTt U AOCTUraeT MakCUMAaAbHOM CKOPOCTW BPALLEHWS, U AQBAEHWE CETU He AOCTUraeT
yCTaHOBAeHHOe pabouee paBAeHMe, TO cucTema OyAeT MpUHWUMATb pPeLLeHue, 3anyckaTb AW eLle OAWH
Hacoc, NOAAEPXMBATb AV MEPBbIA UAK Te, KOTOpble yxe paboTatoT B 3T0 Bpems. B 310 xe Bpems ceTb
MHBEPTOPOB MPOCUWUTAET CKOPOCTb BPALLEHUA ABUFaTeAei, UTo rapaHTUpyeT MUHUMaAbHOe noTpebaeHue
3NEKTPUYECTBA, OAHOBPEMEHHO MOAAEPXMBas pabouee AaBAEHHUE.

Cx0AHbIM 06pa3oM, C TEM Xe 3aMbICAOM MaKCUMaAbHON SKOHOMUK SHEPrun, cucteMa ByAeT NMOCTOAHHO
NPOCUNTBLIBATb, KOTAG OHA MOXET OTCOEAMHWTbL KaXAbIM Hacoc, paboTatoLumii B 3apaHHOE BPEMS.

12 - MACTEP HACTPOMKH 3AIMYCKA

Mpu NepBOM MOACOEAMHEHWUU HAMPSXKEHUSI K MOAYAKD OTKPOETCS MacTep HaCTPOMKK 3amnycka, B KOTOPOM
BO3MOXHO MPOU3BECTU KOHOUTYPALIMIO OCHOBHbIX MApaMeTpoB, UTobbl 3aMyCTUTb HACOCHYHO YCTaHOBKY. Mpu
pabouem pexume ¢ KOAMYECTBOM HacocoB HoAee OAHOMO AaHHbIM MacTep HaCTPOMKK 3arnycka OTKpPoeTca
TOABKO AASt OAHOWM YCTaHOBKM BHE 3aBMCUMOCTHM OT O6LLETO YACAA MOAKAKOUEHHBIX HACOCOB.

Bo Bpems NpWMEHEHWsS AAHHOTO MacTepa HACTPOWKM OyAeT mwuratb KpacHblii LED uHAMKaTOP,
NOATBEPXAQIOLLMI, UTO AAHHbIV MPOLECC 3anyLLEH.

Podczas korzystania z tego kreatora czerwona dioda LED bedzie migaé, wskazujac, ze proces jest w toku.

HeoinjoHolk 1a
AHrnAchEME

BlF oS> =l WA

H
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CucTeMa aBTOMaTUUYECKU MOKAXET KOAMYECTBO MHBEPTOPOB
(X), NOACOEAMHEHHDIX K CETU. TO MHAMKATOPHbIN Napametp,
1 €10 HEeAb3S U3MEHUTb.

KnaBuwenr F1  MOXHO NOBTOPWUTb aBTOMAaTUYECKMM
NMOUCK, €CAM MOKa3blBaeMOe 3HaYeHne “X” OTAMYaeTca oT

PEaAbHOro 3HaveHus.

ECAM NpW BBLINOAHEHUU HECKOABKMX MOUCKOB 3HauYeHue
BCE €lle He CXOAUTCA, TO BEPOATHO UMeeTcA owmnbka
COEANHEHMA B CETU UHBEPTOPOB.

Mepea BbLINOAHEHWEM AQHHOTO MyHKTA  HEO6X0AMMO
NPOBEPUTb HanpaBAEHWE BPaALLEHWA ABWUraTeAs Hacoca
C MNOMOLLbIO rpadUUeckoro 3Haka, KOTOpbI Ha Hero
HaHECEH: OHO MOXeT ObiTb MO YacoBOW WAM MNPOTUB
4acoBOW CTPEAKM B 3aBUCUMOCTH OT MOAEAM Hacoca.

B 3TOM NyHKTE MOXHO YBUAETH, KaK ABUraTeAb BbINOAHAET
NOCAEAOBaTeAbHOCTb  MEAAEHHbIX MNOBOPOTOB, MNO3TOMY
MOXHO NPOBEPUTb, 4TobbI HanpaBAeHWe BpalleHua 6b1n0
npasuAbHbIM. Mepea OCTaHOBKOW ABUraTeAs! BbINMOAHAOTCS
6 TecToB BpaLLEHUs.

KnaBuwa F1 3anyckKaeTt TeCT BpalleHUA 3aHOBO.

Ecav  HanpaBAeHWe BpalleHWsi HeBepHoe, CAeAyeT
Bbl6path cTpeankamu NO (HET) 1 3anyctutb TeCT 3aHOBO,
HaxaB KnaBuLwy F1, 4yTo6bl NPOBEPUTb, YTO HanpaBAeHWe
BpaLLeH1s 6bIAO YCNELLIHO U3MEHEHO.

Y6eAMBLUMC, YTO HampaBAEHWE BpalLeHUs NpaBUAbHOE,
cnepyet Bbibpath YES (AA) W 3aTemM NpuHATb, Haxas
KnaBuLy F2.

YT06bl YBEAMUUTb WAW CHU3WUTb MUralollee 3HaueHue,
CAEAYyET WCMOAL30BaTb KAABULIM CO CTPEAKaMu U C
NOMOLLLIO KA@BUWKM F2 M3MeHATb ero Ha caepyrollee
3HayeHue. [locreAOBaTEABHOCTb 3HAUYEHUI TakoBa:

AEHb — MECAL, — F0A — YAC — MUHYTbI

B HWUXHEN AEBOM YacCTW AUCNAES MOKa3aH AeHb HEeAeAM,
BbICUMTAHHbI aBTOMATMUYECKU COAACHO BBEAEHHOM AaTe.

MocAe M3MEeHEHUS MOCAEAHEr0 3HAUEHMUS (MUHYTbI) CAEAYET
YTBEPAUTb U3MEHEHUS, HAXaB knasuLy F2.

Mpumeyanue: B AOO6OI MOMEHT HACTPOMKU AATbI MOXHO
BEPHYTbCA K MPeAblAYLLEMY NOKa3aTeAto, HaXaB KAaBHULLY
F1.
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NPOCPAMMAA DOMOLDH
HOMHHA N HEA TOE
5.5 A
MruHATE
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NOoOWMCE HaCT. OCTaHOEA
HadaTeE MNMervHaTe
BEn&A ZanvCrA

NMErHMHATE

e

OTEFHTE HAMHETAHWE

d.8EBar

B 3TOM NnyHKTE CAeAYET BBECTH HOMUHAALHOE NOTPEBAEHWE
ABUraTensl, YBEAUUUTb WAM CHU3WUTb 3HAYEHWE MOXHO
C MOMOLLBIO KA@BULI CO CTPEAKaMM, a YTBEPAUTb - C
NOMOLLIbIO KAaBULLIK F2.

Mpumevanne: HomMuHanbHOe noTpebaeHUe ykasaHo Ha
MMEHHON TabAuuke ABuratens. CaeayeT BblbpaTb BEpHOE
3HaueHue. Hanpumep, Npu MOACOEAMHEHWUWM WMHBEPTOPA
MT HyxHo BblibpaTb 3HauyeHue 230 V, a aas uHBepTopa TT
-400 V.

And BBOAA WKaAbl npeaAeAbHOro AaBAEHUA
NOACOEAMHEHHOTO MpeobpasoBaTens AaBAEHUSA caepyet
MCNOAb30BaTb KA@BULLN CO CTPEAKaMU.

310 3HaueHWe ykasaHo Ha TabAMUKE OCHOBHbIX NapaMeTpoB
npeobpa3oBaTens AABAEHWS, U BCErA@ AOAXHO OblTb
mexay 4 u 20 mA.

MoATBEPAWTL BBEAEHHOE 3HAYeHUe - knasuwa F2.

AN BBOA@ 3HAUYEHUA AABAEHWA, HA KOTOPOM YCTaHOBKe
TpeﬁyeTcn paﬁOTaTb, MCNOAb30BaTb KAaBULLIU co
CTpeAKaMu.

HeobXx0AUMO TLLATEABHO CAEAWTb, UTOObI 3TO 3HAYEHUEe
BCeraa ObIAO B MpeAenax 3IKCMAyaTaUMOHHOW KpPUBOM
Hacoca, npu 3TOM Heobxoaumo u3beraTb  KpaHWX
3HauYeHU KPWBOMW: C MOTOKOM, OAM3KMM K O MAM OYeHb
HU3KUX AAQBAEHUI.

MoATBEPAUTL BBEAEHHOE 3HAUEHMWE - KhaBuLia F2.

Mo AOCTMXEHWIO AAHHOTO MyHKTa npeobpasoBatenb
4acToTbl 3anporpaMmupyeTt cebs Tak, utoObl 3HaTb, KOrAa
NPEKPaTUTLCH Harpy3ka MoToKa, M TOrA@ OH AOAKEH
OCTAHOBUTLCA. AAA 3TOTO OH MOXET 3anpoCUTb MOMOLLb,
4TOBbI MOHATL XaPAKTEPUCTUKW YCTAHOBKM, K KOTOPOM OH
NOACOEAMHEH.

EcAM B 3TOT MOMEHT OyAeT 0OHapyXeHO, uTO AaBAEHWE
YCTAHOBKM PaBHO WAM Bbille paboyero AaBAEHUS, TO
noAb3oBaTeAb 6yAeT MPOMHOOPMMPOBAH O TOM, uTO
HEoOX0AMMO OTKPbLITb MoAa4y BOAbl Ha oBopyaoBaHue,
yTo6bl CHU3WUTb AQBAEHWE AO 3HAYEHWSI HUxe paboyero
AABAEHUSA.
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= e - - . Koraa np1Boa 06HapyXHT, YTO AABAEHWE BOAbI B YCTAHOBKe
FAEFHTE HATHETAHME HWXe paboyero, TO YCTAHOBLUMKY OYAET MPEAAOKEHO
MEBNTEHHO H NOAHOCTBIO 3aKPbITb BbINYCK BOAbI C 060pyAOBaHWA Ha
ol YCTAHOBKY.
HaxAaTE MNMrMHATE

MFHUHATE

-
- ol - . P 3a HECKOAbKO CEKYHA W B 3aBMCMMOCTM OT MOLLHOCTM

MOKWCE HaCT. OCTAHOEA )

ycTaHoOBKM, 060pyAOBaHWUE AOCTUTHET pabouero AaBAeHUs,
uTo6bl aBTOMATMUYECKU pacCuuTaTb KOHEUHYH YacToTy
060pyAOBaHUSA.
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MocAe pacuéta KOHEUHOM 4acToTbl MacTep HacTPOMKM
KOHOUIypaLmm NOKAXET NOAYHEHHOE 3HAaUEHWe U 3anpOCHuT
ATl P NOATBEPXAEHUE PACCUUTAHHOMN YaCTOThI OT yCTAHOBLUMKA.

MoEToFRMTE NeErvHATE

G\, U &

o Al e - | = OH TakXe Ha HEeCKOAbKO CEKyHA, AO MOKasa OCHOBHOro
NFOCFAMMA NOMO UJ] M 3KpaHa, MoKaXxeT TEKCT, COOBLLAOLLMIA O TOM, YTO MacTep
YCNDEWHO YCTaHOBKM yCMeLHO 3aBepLUuA paborTy.

EHMOAHEH®A

Mpumeuanue: Bce AaHHbIE, BBEAEHHbBIE UAM PACCUMTaHHbIE MacTEPOM HaCTpOVIKM, Moryt 6bITb NO3XE M3MEHEHDI
yepes3 MEHK YCTaHOBKN.

MACTEP HACTPOMKHW 3ANYCKA B CUCTEMAX C ABYMSA AW BOAEE HACOCAMMU

B cuctemax ¢ AByMA MAM Boaee HacocamMu MacTep HacTPOKK ByaeT paboTaTh Ha BCEX YCTAHOBKAX B OAHO
1 TO Xe Bpems.

Korpa mactep HacTpPOMKW 3aKOHUMT C OAHOM W3 YCTaHOBOK, BCE€ OCTaAbHble YCTaHOBKW B CETU 6yAyT
NOAHOCTBIO 3anporpaMMUpPOBaHbl C TeMU Xe AaHHbIMU. OcTaHeTCcs AMLIb NPOBECTU pOTaLLVIOHHbIl;I Tect
MacTepa HaCTPOMKK Ha BCEX OCTaAbHbIX Hacocax.

[locAe BbINOAHEHUSI BCEX POTALMOHHbBIX TECTOB MHBEPTOPbI 6yAyT NOAHOCTbBIO 3anporpaMmmMmmnpoBaHbl.
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BXOAHOW CUTHANA

5.31 AABAEHUE IN 4

13 - MEHKO HACTPOEK
| coewvers | | omcnen | [soopwn] | 4pvanon | [ 5 TPORBHHGE 6. PETYAPOBK!
1.1YCTABKA 2.01 TEMIEPATYPA 5.01 A3bIK 5,35 SLAVE 1V 6.01 7IPONIOPLIMOHANGHAR
AABAEHHS MOAYAR - YCTABKA AABAEHHS! KOHCTAHTA
2,02 AHANOTOBbIA 5,02 EAVHHLLbI 5.36 SLAVE 9V 6.02UHTErPAABHAS
‘ 1.4 TOK ABUTATEAR ‘ ‘ CHrHAA 1 ‘ AABAEHWS ‘ ‘ YCTABKA AABAEHHS ‘ ‘ KOHCTAHTA ‘
1.5 HANPABAEHUE 2.03 AHAAOTOBbIN 5.04 NPEOBPA30BATEAb 5.41 BbIXOAHOW 6.04 YACTOTA
BPALIEHHS CUTHAA 2 AABAEHHS MUH 3MKMM PEAE 1 MEPEKANOYEHMS
3HAYEHVE (4 wA)
1.6 KOHEUHAR ‘ ‘ 2.04.0-10V ‘ 5 OSTPEORPAZOBATENS ‘ 5.42 BBIXOAHOM ‘ ‘ 6.05 KOHEYHAS ‘
‘ YACTOTA BXOAHOM CHTHAA AABAEHHA MAKC 3K PEAE 2 YACTOTA MAHEBPA
3HAYEHME (20 mA) —
1.7 AMOOEPEHLMAA | [ 2.05 5,43 IPOTPAMMA 6.06 PREDKOSC
3ANYCKA TEPMOPE3HCTOP 5,08 MYHAMANGHAR BKAIOUEHMUS 1 ZATRZYMYWANIA
ABUTATEAR PABOYAA YACTOTA
5,44 BPEMSA NYCKA 6.07 AAPEC
2.06 YACOB MOA 5.09 MAKCHMANbHAS | LMPOTPAMMbI 1 NPOTOKOAA MOABAC
HANPAXEHMEM PABOYAS YACTOTA
géﬁA ﬁSEB'\A/Iﬂ 6.08 CKOPOCTb
2,07 YACOB PABOTHI 5.10 MIPOMOPUMOHANGHOE | | NPOTPAMMBI1 HEB%%T\AA%T&C
NOBBILIEHHE
5,46 IPOTPAMMA
2.08 KOAUYECTBO 5.11 MAKCUMAAbHOE BKAIOUEHMUS 2
3ATYCKOB KOMMUECTBO
BKAIOYEHHbIX HACOCOB
2,09 AVICKPETHBIN ST DRENA CKA 6.10 CEPOC KYPHAM
BXOAHOM CHTHAAL 5.12 OTCPOUKA PETUCTPALI/M
OCTAHOBA IAABHOIO ABAPUWHbIX CUTHAAOB
2.10 AUCKPETHbIi HACOCA 5.48 BPEMS
BXOAHOM CHTHAA2 OB 12 6.11 CEPOC XYPHAMA
5,13 110POTOBAS YACTOTA PEFHCTPALIUH
= BCMOMOTATEAGHOTO KOAMUECTBA 3ANYCKOB
211 AMCKPETHbIN MIPOBETA 5.49 YPOBEHb
BXOAHOM CHTHAA3 APEAVIIPEXAZHAS 0
- 5,14 OTCPOUKA 3ATYCKA| | MEPETPY3KE AABAEHHA
|233(102 AUCKPETHbIN BCIOMOTATEALHOTO .
AHOW CUTHANG OBOPYAOBAHMA 5.54 AKTUBHbIA CUTHAA
_ XOAOCTOTO XOAA
2.13 BbIXOAHOM 5.15 OTCPOYKA OCTAHOBA
3MKMM PEAE 1 BCMOMOTATEABHOTO 5,56 OTCPOUKA CHTHANA
N 0BOPYAOBAHHA XOAOCTOT0 XOAA
2.14 BbIXOAHOW
3MKUM PEAE 2 5,16 BPEMS! Tl
5,57 ABAPYIIHbIV CHTHAN
MEPEHANAAKM 0 PA3PHIBE TPYGONPOBOAA
2.15 BEPCHS
1POrPAMMHOTO 5.17 UHTEPBAA T ABAPHIHBIA
2.16 KOHC. 5.18 AUCKPETHBIN
MOLLHOCTb HACOCA BXOAHOM CHTHARL Zﬁ&%@%&wcml’
5.19 AABAEHME IN 1 5.60 TEPMOPE3UCTOP
ABMIATEAR TRIGGER
u LEVEL
5,22 AMGKPETHbIVA
BXOAHOV CHTHAA2 5,61 OUKCALMS
NAPAMETPOB
5.23 AABAEHMUE IN 2 562 HACTPOTA
AATbI U BPEMEHM
5.26 AUCKPETHbIIN
BXOAHOM CHTHAA3 5,63 KOHEYHAS! YACTOTA
SEARCH WIZARD
5.27 MBAEHVE IN 3 564BO3BPATK
3ABOACKHM HACTPO/IKAM
5.30 AUICKPETHBI 10 YMOAUAHHIO
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14 - CIIUCOK NAPAMETPOB
1. NAPAMETPbI
Nap. Onucatme EAuuull.E| Mlporpanwposatihe MIpHMEYaHHS:
|I10 yMOAYaHHMIO|  MUH. MaKc.
1.1 | YCTABKA AABAEHHA Bap |y oepaneti oy 05 FS Kenaemoe NOAAEPXUBAEMOE AABACHHE B CHCTEME
. Tok ABHraTens B amnepax. CreayeT npuHUMaTh BO BHHMAHHUE NOAKAIOYEHHE
Moyab MT12-11A T
1.4 | TOK ABHTATEAS Amp | onepamgnoit 01 T3-11A gsgmeung TpexdasHoe 230V uav Tpexdasroe 400V. Beeaute HomMUHanbHOE
nomowy T13-30A
15 HAMPABAEHUE 0 1 Vmeetca BO3MOKHOCTb H3MEHHTb HanpaBAEHUE BPALLEHHA ABUTATEAd, U3MEHAR
*= | BPALLEHMA AaHHbiii napametp ot 0 k 1 uan Haobopor.
Moayns CvicTema 0CTaHOBHTCA, Kor,
" , KOrAa UHBEPTOP Npopaboraer oTnpeaeAeHHoe BPems (CM.
1.6 | KOHEYHAS YACTOTA Ty onﬁg;rguli:ou 01 99,9 naD2NETD 5.12) oA NAHHON YCTOTOR,
17 AVOOEPEHLIMAA B 05 03 3 AaHHbI AUGOEPEHLMAN N03BOARET CHU3HTB AABACHHUE, YTO6EI 3aMYCTHTL Hacoe, ¢
* | 3ANYCKA ap ' ' NOMOLLbH0 BBEACHHS 3HaueHHA B napamerp 1.1.
2. AVCIIAEH
Nap. Onucatme EAnbI TpUmeyatHa
2.01 | TEMNEPATYPA MOAYAS °C | MoKa3biBaer paTypy neKTp MOAYASt HHBEPTOP
. Noka3biBaer 3HaueHus B MA npeobpa3oBatens AaBAeHUs 1. 3HaueHue Oyaet paeHo 4 mA ara 0 Bap 1 20 MA ars BEpXHero
2.02| AHANOTOBLIA CHTHAN1 | A OrpaHuyeHMs NOAKAOYEHHOTO NpeoBpa3oBatens.
i A | Moassisaer sHauexns B MA npeo6pasosatent Aanenws 2. 3auenue Gyaer paeHo 4 mA pa 0 Bap u 20 MA ma Bepxiero
2,03 AHAOTOBbIH CHHAN2 | OrpaHuuyeHMs NOAKAOYEHHOTO NpeoBpa3oBatens.
9.04| 0-10v BXOAHOW CUTHAA | V| Moka3biBaer 3Hauewe crtana 0-10V, ecau OH OTKAIOYEH OT OAHOTO U3 BXOAHBIX CHTHAAOB.
2.05 | TEPMOPE3UCTOP ABUTATEA? | KOm | Moka3biBaer 3xauenme curiana NTC/PTC, ecan OH OTKAOUEH B HACTPOIKaX.
YACOB NOA HAMPSKEHWEM | Yachl. | MoKasbiBaer 06Luee KOAHYECTBO YacoB, KOrAa HHBEPTOP ObiA OACOBAMHEH K 3NEKTPOCETH.
2 A Y I 6 6
2.07| YACOB PABOTbI Yachl. | Mokasbisaer obiee 4acoB paboTel MHBEPTOPA (PH YCAOBHM HAAWYMS BLIXOAHOTO HANPAKEHHS).
08| KOAMYECTBO 3AMYCKOB 0Ka3bIBaeT 001LIee KOAMYECTBO 3aMyCKOB, CAEAAHHBIX MOAYAEM.
2 n 6
.09 | AMCKPETHbI! BXOAHOM CHHAN 1 NokasbiBaet, BKA uan BbIKA puckpeTHblii BXOAHOH CHrHan 1.
VCKPETHIH BYORHOIE CHTHAA 2 okabiBaer, BKA nn AMCKDETHbIii BXOAHOV CHTHaA 2.
L10| A I I BKA uav BbIKA 2
2,11 AMCKPETHbI BYOAHOM CHTHAN3 Nokasbisaer, BKA uan BbIKA AvcKpeTHbIit BXOAHO# CHrHan 3.
2.12 AMCKPEthIVI BXOAHOVI CUTHANG NokasbiBaer, BKA uan BbIKA AucKpeTHbIA BXOAHOI CHTHan 4.
2.13 | BbIXOAHOM 3AXUM PEAE 1 NokasbiBaer, BKA uan BbIKA aBbix0AHO# 3axum pene 1.
2.14| BbIXOAHOM 3AXMM PEAE 2 Nokasbigaer, BKA uan BbIKA ABbIX0AHOi 3aXuM pene 2.
2.15 | BEPCHANPOTPAMNHOTO OBECTEYEHHA Bepcws nporpaMmHoro obecneyeHus MOAYAR.
2.16| KOHC. MOLLHOCTb HACOCA | W | Mur peb Ha TePMUHaNaX N0 HanpaBAEHMIO K HAacocy.
2.17| KOHC. MOLHOCTL TPYMMbI | W | MHrHOBeHHas MOLLHOCTb, noTpedaseman BceMM HacocamH.
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| 3. XYPHAA |
- Mpu nepexoae K MeHto XypHaA Mbl YBUAUM 0TOGPaxeHHbIe
ANl w . :
Z.81 ONOEEWEHWE |F@4 B XPOHOAOTMYECKOM MOPAAKE OMOBELUEHMS, MOAYYEHHbe
HENPFPA¥EHHKHE 060pyAOBaHMEM, C yKasaHWeM AaTbl U BPEMEHU WX
) I P R - aKTMBaLMK.
lgrazsrle - 12:14
Eluilx/oln Ucnonbays cTpenkn A n W Mbl MOXEM ABMraThcs Briepes

1 Ha3zaa, uTobbl NOCMOTPETb Pa3AUYHbIE ONOBELLEHUA.

BbIMTU M3 MEHIO MOXHO NOCPEACTBOM HaxaTusi F1.

4. PYYHOH

MOCPEACTBOM 3TOTO MEHIO MOXHO BPYYHYH) OCYLLECTBASITb MPOBEPKM CKOPOCTU U OYHKLMOHMPOBAHUS
cuctemMbl. Kakum 6bl HM ObIA CTATyC CMUCTEMbI, C MOMEHTa Hallero BXOAA B A@HHOE MeHK 060opyAoBaHWe
npuocTaHaBAVBaET CBOM GYHKLMU U, COOTBETCTBEHHO, OCTaHABAMBAET HacocC.

Mpu BXOAE B AQHHOE MEHIO NOABASIETCA CAEAYIOLLMI AUCTIAEN:

4 Y Y H O E 3aeCb  Mbl  MOXeM  BMAETb  4acToTy, XPOHOMETp
" ! bYHKUMOHMPOBAHWS Y AABAEHUE, CUMTBIBAEMOE B AAHHbIN
HB,BH=z CH=2 MOMEHT npeobpaszoBarenem.
4 BHEorF BbITH M3 MEHIO MOXHO MOCPEACTBOM HaxaTusi F1.
Brix=on O Koraa Bbl Haxumaete kHonky ON (knaBuwa F2), Bbl

3anyckaete ABWraTeAb M MOXeTe YBEAUYMBATb  WAM
YMEHbLLUATh YacToTy C MOMOLLBIO KAGBULL CO CTPEAKaMMU.
B 10 Xe Bpemsi Bbl MOXeTe yBWUAETb, Kak HauuHaetcs
obpaTHbIi OTCUET B TEUEHUE 2 MUHYT PaboTbl. ECAM Bbl He
HaXMeTe Kakune-AMbo KnaBuLLK, Yepes 2 MUHYTbI ABUraTenb
0CTaHOBMTCA aBTOMaTUYECKW. ECAM Bbl HAXMeETe KnaBuLLy
F2 Bo Bpems ob6paTtHoro otcyeta, oHa ByAeT yBeAuyeHa A0
15 muHyT, 30 MuHYT, 1 yaca, 2 yacoB, 4 4acoB, 8 4acoB 1
24 4acoB AASl K&XAOTO HaxaTus.

Mpn Haxatm F1 anekTpoABUrateAb OcTaHaBAMBaETCs, U
Mbl BO3BpaALLaeMCa K AUCAAEHD OXXMAQHUA AQHHOTO MEHHO.

A BHUMAHME:

HenpaBuAbHOE HCNOAb30BAHHE PYYHOTO peXHMa MOXeT
BbI3BaTb H36bITOYHOE AABAEHHE B ycTaHOBKe.
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5. PARAMETRY ZAAWANSOWANE

fap. Onvcanme B NporpammupoBanue P
Mo ymonyanHio|  MMH. MakKc.
Henanckuit
AHrnuitckwii |Huaepanackuii
- | OpaHuy3ckuit | Moabckuid .
5.01| A3blK WcnaHckuit Wranewcwi | Pycokni B0o3MOXHOCTb BbIGpaTh pasHble A3bIKK A MEHIO W A NPEAYNPEXACHH.
Nopryransckwii|  LLiBeackwi
Hemeuxuit
5.02| EAMHULIbI AABAEHUA bap bap Bar - PSI - mwe EAvHMUbI paboyero AABAEHKS Ha AUCIACE
MPEQOGPA30BATEAb m
5.04 %BlfsmﬂEHME ) Bap Mw";gﬂgﬂﬂ“”"" 1 10 3HaueHme npeobpasoBaTent AaBAeHHA npH 4 MA.
|| MVH 3HAEHHE (4 m/
NPEOBPA3OBATEA AABAEHHA i
5.05 MAKOC SHXSEHME (2(% 4 bap M““y";g’:gﬂf;mo" 5 40 3Hauexve npeobpasoBatenn AaBAEHHA npH 20 MA.
5.08 r:lﬁm'\::t‘j{cﬁ%m Ty 25 10 50 MuHMManbHas yacToTa, NP1 KOTOPOiA HAcoC MOXeT paboratb.
5.09 m;(g:l A'\gA‘:\:gI{g!I'A My 50 25 65 MakcumanbHas YactoTa, Npu KOTOpO# Hacoc MoXeT paborarb.
NPOMNOPLIMOHAABHOE MAKC .
510 bap 0 0 AABAEHUE | MoBbiluenue AaBAEHHS NPH MaKCHMaAbHO# YacToTe Hacoca.
NOBBILUEHKE HACOCA
MAKCHMAABLHOE
511! KOMMECTBO 8 1 8 MakcumanbHoe KOAMYECTBO HAacoCOB, KOTOpbIE MOTYT 0AHOBPEMeHHO pabotatb
BKAWYEHHDBIX HACOCOB B cicreme.
OTCPOYKA OCTAHOBA Bpems ot MOMeHTa, Koraa Hacoc p NPH CKOPOCTH HibKe i yacTorbl
512 TNABHOIO HACOCA Cer. 10 10 100 (napamerp 1.6) A0 NOAHOIA OCTAHOBKH.
IOPOTOBAS YACTOTA OnopHas 4acrora AA onpeAeAeHIs TOro, AONKEH A paboTarb BCnomoraTenbHbli
5.13| BCnomorATEABHOTO iy 7 25 50 Hacoc WA HeT. OH BKAKOYMTCS, €CAM 4aCTOTa BbILUE SHaueHHA daKTHyeckoe
POBETA AaBAHHE HUKe YCTaBKy. BenomoraTenbHbIfi HAcOC 0CTAHOBHTCA, €CAW YacTota
HIDKE 3HAYEHHS, a GAKTHECKOE AQBACHHE PABHO yCTaBKe.
OTCPOYKA 3AMYCKA i
5.14| BCOMOTATEASHORO Cek. 9 1 200 Bpems ¢ MomeHTa HacTynAeHus ycaouii napametpa 5.09 Ao pakTHueckoro
050PYAOBAHIA 3anycka BCIOMOTaTeAbHOro Hacoca.
OTCPOYKA OCTAHOBA
5.15| BCNOMOTATERSHOTO Cok. 9 1 10 Bpews, B TeueHHe KOTOPOro cHCTeMa 13 ABYX HAH 60Aee HacocoB paboTaer ke
0BOPYAOBAHMA napametpa 1.6 A0 0CTaHOBKM BCOMOraTeAbHOr0 Hacoca.
5.16| BPEMA NEPEHANAAKM | Yacb. 24 BbIKA. 72 MlapameTp MA yCTaHOBKM NEPHOAA BPEMEHH AR epeHanaAku MEXAY HacocaMu.
MapameTp AAA yCTaHOBKH NepHOAA BPEMEHH A NIEPHOAHYECKOTO 3anycka
517 WHTEPBAA TOAYKA Yacs, 2 BbIKA. 7 Hacoca.
HACOCA Ecav Hacoc HeakTMBEH B TeyeHHe 3Toro NepHoAa, oH GyAeT BpLLaTh Ha
MUHUMaAbHOW YacTore 2 uau 3 pasa.
He npumenserca ¥ " M
M Bbifop 3Hauenua “He npumenserca” He 6yaeT BO3AEFCTBOBATb Ha CHCTEMY.
MoAHbii ocraroB MOXHO IPHMEHATH AUCKDETHbIT BXOAHOH CHTHAA KaK MA CHCTEMbI CTON-CTapT, Tak
Montblit octaHoB INV ¥ TOAGKO A OAHOTO Hac0ca cron-crapr, Bbl6Mpas onum “TIoAHbIH 0CTAHOB” MAM
MecTHblii 0CTaH0B Mecribik ocTaqoB".
N OH TaK Xe MOXET NPUMEHATLCA Kak ADYTOE 3aAaHHOE AGBAGHHE N0 ‘y)momaumo POBHO
AVCKPETHBI BXOAHOI He Mecriuii ocratog IV | rayym xe o6ipazom. BuiGHpas “IN 3aaaHHoe aHadeHe” MOXHO BHIOPETb ApyToe
5.18 IN 3apaHHoe 3HaveHne | 3apaHHoe AaBAeHMA Ha napamerp 5.19.
CUHAA 1 IPHMEHAETCS | |22 namoe auauerme INY | ONUHA “AaTnK DaCKOBI” TPHMEHAETCA NDH HaNAYMM AATYHKA PACOAR,
0CTaHaBAWBAIOLLIET0 HAcoC.
Aaruuk pacxoaa Onuwa “TMoaunHEHHbIA Mexanuam 0-10V” NDUMEHSIETCA NPU HaAWYHM aKTHBHOTO
[Naruuk pacxopa INV yctpoiictea 0-10V AW noTEHLMOMETPA (NACCHBHOTO NPHOOP), NOACOEAHEHHOTO K
TlopuneHHbii mexaruam | Boixoay 0-10V.
0-10V Tpumevanne:: Onuuw INV ucnob3yioTcs pa BXOAHBIX CHrHanos NC.
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NporpammupoBate
Nap. Onucatine EnmLb sl Tpumevanna
Mo ymoryaHuio|  MMH. MaKc.
B DOMTH Apyroe , CAM BXOAHO/ CHTHAA
5.19| AABAEHME IN 1 bap 4 0,5 FS AKTHBEH,
5,22 | AVCKPETHbI BXOAHOI CHTHAA 2 He npumenserca Cwm. napamerp 5.18. Cwm. napamerp 5.18.
5.23| AABAEHME IN 2 bap 4 0,5 FS Bo3MOXHOCTb HACTPOMTS Apyroe , €CAM BXOAHO CUTHA aKTHBEH.
5,26/ AMCKPETHbIH BXOAHOV CHIHAN3 He npumensercs Cwm. napamerp 5.18. Cwm. napamerp 5.18.
5.27| AABAEHHMEIN 3 bap 4 0,5 | FS BO3MOXHOCTb HACTPOMTL AYroe , €CAH BXOAHOH CHTHAA AKTUBEH.
5.30| AVCKPETHbIi BXOAHOV CHTHAN 4 He npumenserca|  Cm. napamerp 5.18. Cw. napamerp 5.18.
5.31| AABAEHHEIN 4 Bap 4 0,5 FS B POMTH Apyroe , CAM BXOAHOW CMTHan aKTHBEH.
IO AUMHEHHBI Ecau yctaHoBeH npuop 0-10V - TyT MOXHO 3aAaTb 3HAYEHHE AABACHUS A
CHrHana 1 BOALT.
5.35| MEXAHU3M 1V Bap | Map. 1,1 05 Nap. 5.05 | « hawweiii napamerp AOCTyNeH, KorAa OGO 3 AUCKPETHBIX BXOAHBIX CHTHANOB
YCTABKA AABAEHUSA YCTaHOBAEH Ha “TIOAYMHEHHbI MexaHam 0-10V",
TIOAYHEHHITE E;ur\: ay]\c;z;ugz\\:: npubop 0-10V - TyT MOXHO 3aAaTh 3HAUEHHE AABACHHA A
5.36| MEXAHU3M OV bap Nap. 1,1 05 Map.5.05 | « [\aHHbIii napameTp AOCTYNeH, KOraa Ato60# U3 AHCKPETHBIX BXOAHBIX CUTHAAOB
YCTABKA AABAEHHS yCTaHoBAH Ha “"TlopunHeHHbIA Mexanu3m 0-10V"".
Lienb AQHHOrO NapaMeTpa - BOMOXHOCTb BKAOYEHHS CHTHAAOB YAAACHHO.
BbIKA.: Pene HUKOrAQ He aKTMBUpYETCA.
BbIKA. ABapHitHbld curuanﬁ } Pene 3aKpbIBaeTCA AO CHTHaNA.
Agapwiinbii curvan (NO) | ABapwinbiii curian (NC): Pene OTKPHIBAETCH AD CATHAA.
i Crapr: Pene 3apsxaercs, Koraa MoAyAb paboraer.
Aapiitbif cHrHan (NC) | yacp (NO): Pene 3aKpbIBAETCA B 33BHCHMOCTH OT BEMEHH 1 AdTbI,
Myck 3anporpaMMMpoBaHHbIX B napametpax 5.44 - 5.48.
BBIXOAHOM 3AKUM Yacsl (NO) Yachl (NC): Pene 0TKpLIBAETCA B 3aBHCHMOCTH OT BPEMEHM M AATb,
541 BbIKA. 3anporpaMMHMpOBaHHbIX B NapameTpax 5.44 - 5.48.
PEAE 1 Hacel (NC) Xonocrodi Xo: Pene 3apAxaertcs, koraa MHBepTOp Pacno3HaeT XOAOCTOM XOA.
Xonocroii xoA BrewHHH ocTanoB: Pene 3apsxaetca B chy4ae BHELWHEro 0cTaHoBa. (A atoro
BHeLHHiA 0CTaHOB JCAOBHSt HEOBXOAHMO 3ANDOTPAMMUPOBATH AHCKDETHbIH BXOAHOT CHTHaA KaK
“MecTHblii 0CTaHOB").
Neperpyska aasnetnem (NO) | fieperpyska pagnetinem (NO): Pere 3akpbIBAETCA NpH BOSHHKHOBEHHH
Neperpy3ka paenennem (NC) [ npeaynpexaeHus o neper 3Ke AaBAeHUEM (napameTp 5.49).
Meperpy3ka pAaBAeHHEM C) Pene oTKpbIBAETCA NP BOSHHKHOBEHHH
npeAyNpexAEHUs 0 neperpyake AaBreHueM (napamerp 5.49).
5.42| BbIXOAHOM 3AKMM PEAE 2 BbIKA. Cwm. Tabauy 5.41. Cw. Tabavuy 5.41.
[DanHbiii napamerp p €CA He Tpeby pory
BbIKA.
fln-Be (BbIKA,), uAv yKa3biBaKOTCA AHM HEAGAH, KOTAQ AHHAA NPOrpamMMa AONKHA
543 NPOrPAMMA BbIKA M paborarb. Umetowmecs onuuu: Bea Heae (TMH-Bc), paboune A (MH-Mr),
™| BKAHOYEHMA 1 ) i BbIXOAHbIE AHH (C6-Bc) A OTAGAbHbIE AHH.
Co-Be Nporpamma BKAOYEHHA GyAeT 3aAeCTBOBAHA Ha BLIXOAHOM peAe,
MH..... Be 3anporpamMMUpPOBaHHOM M 3TOM LieAW.
5.44| BPEMSA NYCKA NIPOTPAMMbI 00:00 00:00 23:59 Bpems 3anycka 3anAaxupoBaHHo nporpammbl 1.
5.45| BPEMS OCTAHOBA IPOTPAMMbI 00:00 00:00 23:59 Bpems ocraHoBa 3anAaHMpOBaHHOR Nporpammbl 1.
5.46| NPOrPAMMA BKAHQUEHIA 2 BbIKA. Cm. napamerp 5.43 To e, uTo ¥ napamep 5.43, TOAbKO As BTOPO 3aNAQHUPOBAHHOH NPOrPaMMBI.
5.47| BPEMA NYCKA POTPAMMbI 2 00:00 00:00 23:59 Bpems 3anycka 3anAaHupoBaHHO NPorpaMmbl 2.
5.48| BPENS OCTAHOBA NIPOTPAMMbI 2 00:00 00:00 23:59 Bpems ocTaHoBa 3anAaHUPOBAHHOA NPOrpaMMbl 2.
YPOBEHb i i
5.49| TPEAVIPEXAEHHS 0 Fs Map. 1,1 Fs TNapameTp MR HacTPOiKM MaKCHMAALHOTO 3HaYEHHA AABACHHS THAPABAMYECKOH
NEPErPY3KE AABAEHWA CHCTEMbI.
Nap WAM aBAPUIAHOrO CUTHana 0 HU3KOM YpOBHE
BOAB.
B cAyuae akTMBHOCTH 3TOTO CHTHaAa H 060CHOBAHHA A HEro, NPHBOA BbINOAHEHHE
“ CAeAYHoLLIEHi NOCACAOBATEALHOCTH:
554 AKTUBHBIW CUTHAA M A HET 5 muHyT, 15 MunyT, 1 vac, 6 yacos um 24 vaca. Ha aucinee byaer nokasaxo
**| XOAOCTOr0 X0pA ocTasLueecs BPeMA A0 NONbITKM 3anycka. Haxatuem knasuiwm F2 MoxHo
TIPHHYAUTEALHO NEPEYCTAHOBHTb YBEAOMAEHHE, AKE NPH He3aBepLLIEHHOM
obpaTHom otcyere.
Ecav no npowwectsuy 24 4acos cHoBa ONPEAEATETCA XOAOCTOA X0A, TO ApaiiBep
3a610KMpYeT NPOLECC Ha HeonpeAeAeHHbI CPOK, NoKa He 6yAeT HaxaTa kAaBwa F2.
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Nap. Onucatue EAuHHLb Mlporpauposatihe Npumeyanus
Mo ymoryaruio| — MuH. Makc.
556 OTCPOUKA CUTHANA Cex 5 1 99 Bpems, B TeyeHHe KOTOPOTO CHCTEM CYHTAET HHKHit YPOBEHb BOAbI A0 MOMEHTA aKTHBaLIMH
*== | XOAOCTOr0 X0 ) aBAPHHHOTO CATHana no 310K NPHYMHE.
" L {
ABAPUMHbIU
5.57 ?gl;géﬁp%%ﬁbl% M M HET NapameTp AR BKAOYEHHS UAM OTKAKOUEHHS 06HAPYXEHHA Pa3pbIBOB TPyO.
558 AKTMBHbII ABAPHIHbII A A HET Mapamerp AR BKAOYEHWA WAM OTKAKOUEHHA aBAPHIAHOTO CHTHaAa N0 NPHYUHE
*== | CUTHAA HANPAXEHUA OTKAOYEHHS HaNPAKEHUA.
559 THN TEPMOPE3UCTOPA BBIKA leTlg\ C nomoLLbio AGHHOTO NapameTpa MOXHO BbIOpaTh THN TEPMOPE3UCTOpa, AT
*=* | ABUTATEAR . NI KOTOPOr0 MOXHO NPHMEHATD 3aLLUTY ABHTaTeAs.
TOPOT CPABATBIBAHHA
/aHHbIM NapamMeTpoM MOXHO HACTPOHTL NOPOT cpadaTbiBaHKs TpHITEPa MA
5.60 T%rrrAETPE")\;EPMOPBMCTOPA KOm 1 05 999 N1OACOEAHHEHHOrO TEPMOPE3HCTOPA ABHTaTEAs.
ﬁ‘I\E P}gAampoaaHue ?Kcupoaauuux napameTpos 336AgKMpOBaH0
eAAKTHPOBAHHE GUKCHPOBAHHbIX TapaMeTPOB Pa3bAOKUPOBAHO.
5.6] | OUKCALIA TAPAVETPOB HET HET M st u3menenua panHoro napamerpa ¢ AA Ha H HeoﬁonuMO BBECTH NapoAb 1357
AW AYroii NapOAb, 3apaHee yCTaHOBAEHHbIN N0Ab30BaTENEM.
562 HACTPOIKA AATBI M HET HET n Po zmianie tego parametru na “TAK” pojawi sig ekran do edytowania daty i czasu.
=" | BPEMEHU Po zakoriczeniu edycji parametr powraca do wartosci “NIE”.
MACTEP HACTPOVIK*M Tocae cMeHbI AaHHOr0 NapameTpa Ha 3havenue “AA” 3anycTUTLCA MacTep
5.63 HgngKT‘LKOHEqHOM HET HET M HacTPO/KK NOHCKa KOHEYHOH YacToTI,
BO3BPAT K 3ABOACKAM A nepe3arpy3ku MOAYAR M BO3BPATa €ro K 3aBOACKHM HaCTPOiKaM creyer
5.64 | HACTPOMKAM N0 HET HET AA CMeHWTb AaHHbIA napameTp Ha 3Haueue “AA”, nocae yero BBecT kop 1357 -
YMOAYAHHIO 3aNyCTUTLCA MacTep HacTPOiikw 3anycKa.
6. PETYAVPOBKH
MporpammupoBakte
Map. Onwcanve EAMHHLbI [ Mpumeyanma
Mo ymoavanuio MHH. MaKe.
NPOMOPLIMOHAAbHAA
6.01 KOHCTAHTA 100 0 999
6.02 | VHTETPAAbHAS KOHCTAHTA 100 0,1 999
0.04 | YACTOTA NEPEKMOUEHUA | KHz 71 25 16
KOHEYHAS YACTOTA
6.05| \AHEBPA bap 01 0 05
YCKOPUTb UM
6.06] CTAHOBHT: MAHEBP 1 1 64
6.07 | AAPEC NPOTOKOAA MOABAC 1 1 250
CKOPOCTb NEPEAAYM 48
6.08 | AAHHDIX TPOTOKOAA kbps 19,2 9,6
MOABAC 192
6.09 | NAPHTET NPOTOKOAA MOABAC 0 0 2 0=y€THocTb // 1=HeueTHocTb // 2=HeT napuTera
CBPOC XXYPHANA EcAu cMenwTb AaHHblii napameTp ¢ “HET” Ha “AA”, To npow3oiiaeT copoc XypHana
6.10| PETUCTPALMU HET HET DA PEerucTpaLnu aBapuitHbIX CUTHaAOB, U NapaMeTp aBTOMATHYECKH BEPHETCA K
ABAPUWHDBIX CUTHAAOB 3Hauenmo “HET".
6l gEFv?& '))KK’EmAA WET WET M EcAu CMeHwTb AaHHbli napameTp ¢ “HET” Ha “AA”, To npou3oiiaeT cOpoc xypHana
3 perucp y PameTp aBTOMATUYECKH BEPHETCA K
KOAMYECTBA 3ANYCKOB 3Haueuo “HET".

Ans BXoAa B MeH10 6 TpebyeTcs BBECTH NapoAb (2468)
Mpu ycTanoBke Ha
BHUMAHME: Nepea u:
cboit paboTbl HHBEpPTOPA M/ HUAH noaep»(AeHMe Hacoca.

Hacoce p

AVETCS U:

)B MEHI0 6 Tp:

6.04 (yacToTy NnepekAtoYeHHs) Ha MUHUMYM (2,5 KIu).

y CBA3aTbCA CO COAYKO0M NOAAEPXKKH, TaK Kak HeNpaBUAbHbIE HACTPOWKHU MOTYT BbI3BaTh
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15 - HACTPOMKHU MODBUS
Kondurypauus Modbus pocTynHa TOAbKO C KapTo# paciuMpeHus (AONOAHHTEAbHAA NPUHAAAEXXHOCTD).

MODBU% S 3TO MPOTOKOA 0OMEHa COOBLLEHNSIMU MPUKAGAHOIO YPOBHS, PACMOAOXEHHbINM Ha ypoBHe 7
moaenm OSlI.

OH oéecqeumsaeT CBA3b KAMEHT / CEPBEP MEXAY YCTPOMCTBAMM, MOAKAIOYEHHBIMUW K Pa3HbIM TUNaM LUWH
UAU CETEN.

B uHBepTope nopkntoueHne MODBUS ocyluecTBAAETCA B pamKkax «ACMHXPOHHOM MOCAeAOBATEAbHOWM
nepeaaun yepes EIA / TIA-485-A. Pexxum nepepaum - RTU (ASCII He nopaepXxuBaeTcs) ».

AN NOAYHYEHUSI AOMOAHUTEABHOM TEXHUUECKOW MHPOPMaLIMK O TOM, Kak 3To paboTaeT, nocetute Beb-cant
www.modbus.org.

AOCT%I;Il.I-ébIe AAS UTEHUSA HACTPOMKK (BXOAHBIE PErUCTPbI) MOXHO HaMTH B pasaene «TeXHUYEeCKUEe AaHHbIE»,
cTp. .

Bbl Takxe MOXeTe HaWTU pepakTUpyemble / uMTaemble HaCTPOMKMU (PEFUCTPbI XPaHEHWs) B paspene
«TexHUYeCKne AaHHble», cTp. 248.

16 - CHCTEMA OMNOBELIEHUNA

OAMH 13 OCHOBHbIX MPUHLMMNOB MHBEPTOPA - CTapaThCs M36exaTb aBapUHOTO MPeKpaLLeHUss NoAaUM
TMAPaBAMYECKOTO NMUTaHWsA. AASt 3TOTO y MHBEPTOPA ECTb CUCTEMbI, KOTOPbIE B CAy4ae 0OHaPYXEHUS TOTO,
yTo AaBAEHWE/NoTpebAeHUe ABUraTeAsl BbLILAO 33 YCTAHOBAEHHbIE AUMMWTBI, MOTYT YacCTUUYHO YTpaTUTb
cnocobHocTb U3beratb BAOKMPOBKM WHBEPTOpa, U3bexaB Takum 06pa3oM aBapUNHOMO NpekpalLeHuUs
NoAauM MMAPaABAMYECKOTO NMUTAHUSA.

ACHBIM MPUMEPOM MOXET ObiTb M36LITOUHOE NOTPEBAEHUE 3AEKTPOABUIaTeAs. Mpy Takom
CneundUUECKOM CLIEHAPUN UHBEPTOP OrPaHWUUMUT POTALIMOHHYKO CKOPOCTb ABMraTeAs C LeAblo U3bexatb
€ro yXyALLEHUA ero CBOICTB, NOAAEPXMBAsA NOTPeOAEHME ABUraTeAs paBHbIM HOMWUHAABHOMY. Takum
06pa3om, rMApaBAMUYECKas YCTaHOBKa OByAeT MPOAOAXATb MOAyYaTh MOTOK OT HACOCA, HE HA 3aAAHHOM
pabouemM AaBAEHWM, @ Ha HEMHOTO BOAEE HU3KOM AABAEHUU.

Huxe npuseaeHa Tabanua, YTOUHAIOLLAA TEKYLLEEe COCTOAHWE PaboTbl CUCTEMbI C MOMOLLIbIO BU3YaAbHbIX
npeaynpexaeHui, Bkatodasa LED-MHAMKATOPbI M TA@BHbIN 3KpaH:

MPEAYNPEXAEHHUE MPUYUHA OBbACHEHME / PELLEHUE

lpoBepbTe  OTCYTCTBUE  PYYHOTO  OCTAHOBA
(kHonka ABTO/CTOI Ha KnaBHaType), yAaAEHHOro
0CTaHOBA (aKTUBHbI YAGAEHHbI OCTaHOB C
MOMOLLBIO BCMOMOraTeAbHOT0 BXOAHOTO CHrHaAa)
WAM  06LLEro OCTaHOBa CETM  MHBEPTOPOB
(CAyyaeTc Mpu M3MEHeHUM AOBOTrO FAABHOTO,
KPUTUYECKOTO NapameTpa).

Hacoc, K KOTOpOMYy MOACOEAMHEH MHBEpTOP, He

CBeTonHoA HHAMKAUINM MMTAHAA MHTacT. paBoTaer ¢ aBToMaTYECKUM ynpaBAeHHeM.

CBETOAMOA HHAHKALIMK paboTbl MUraer. HBEPTOp B NPOLLECCE 0CTaHOBa Hacoca.

CBETOAVIOA NPEKPATUT MUTaTh NOCAE OKOHUAHHS!
HaCTPaMBaHUA HAYANbHOM KOHOUTYPaLMK
MacTepoM HaCTPOWKM.

PabotaeT macTep HacTpolikv 3anycka.

CBETOAHOA HHAMKALMH paﬁOTbl MHraer.
A peLLeHns AQHHOTO MHLMAEHTA CAEAYET

06paTUTHCS K CEKUMN “ABapHitHbIE CUTHAABI"
AQHHOTO PyKOBOACTBA.

Hacoc B cocTosHWK aBapuiHOro curHana
(yka3aHHOro Ha AucnAee).

Muraiot AaHHble Tekywied 4acToTbl.

WHBEPTOP OrpaHMUMBAET YACTOTy BpaLLEHHS
ABHMraTeAs U3-3a BbICOKO TeMMepaTypbl B
9INEKTPOHWKE, B AOTIOAHEHHE K U3BBITOUHOMY
noTPEBAEHHIO INEKTPOABHTaTENS.

A pelleHrs AGHHOTO MHLIMAEHTA CAeAYET
06paTUTHCS K CEKUMK “ABapHiHbIE CUTHAABI"
AQHHOTO PyKOBOACTBA. MPOBEPHTb NPaBUABHOCTD
BEHTUAALWMK MHBEPTOPA.

Muraior AQHHbIe KOHEUHOH YacToTbl.

PacuéTHast koHeuHas YacTota npesbilaer
MaKCUMaAbHYHO AOTYCTUMYIO YacToTy paBoTsl
Hacoca.

PekomMeHAyeTC 3aHOBO 3anycTUTb MacTepa
HaCTPOVKW KOHEUHOM YacToTbl (cM. Mactep
HACTPOWKW KOHEUHOM YacToThl Ha 5.
NPOABWHYTBIE MAPAMETPbI).

Ecau 310 npeaynpexaexue He npekpaLuaercs
mocAe MOBTOPHOTO 3anycka MacTepa HacTpoex,
TO CAGAYET CHU3WTb pabouee AaBAeHHe,
MOCKOAbKY NOACOEAMHEHHbIN HACOC HE CMOXET
€ro AOCTMYb.
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NPEAYNIPEXAEHUE

NPUYUHA

OBbACHEHHE / PELIEHUE

Muraiot AaHHble TeKyLiero I'IOTPGGAEHHFI.

HBEPTOP OrpaHUYMBAET YaCTOTY BPALLEHHS
ABUraTeAst 13-3a M3BbITOYHONO NoTpebaeHHs
INEKTPOABUTATENS.

TpOBEPUT, UTO TOK ABMraTeA COOTBETCTBYET
yKa3aHHOMY Ha TabAuuKe crieuMdrKaLmm.

PAAOM C AQHHBIMH 0 TEKYLUEM AABACHHH
€CTb 3BE3A0YKA, KOTOPAA MHTaeT.

WHBEPTOP C TakM NpeaynpexAeHrem He UMeeT
NOACOEAMHEHHOTO npeoﬁpaaoBaTe/\ﬂ AaBAEHUA.
Ecau Takoit npeoﬁpasoBaTe/\b €CTb, 3HAUMT, OH
NOACOEAUHEH C HENPABUALHOM MOAAPHOCTbIO.

lokasateAv Npeobpa3oBaTeAs OTAUYAIOTCS
Ha 0.5 6ap 0T ocTaAbHbIX NpeobpasoBaTeneit,
MOACOEAMHEHHBIX K CETH UHBEPTOPOB.

0TCOeAMHHTL NpeoBpa3oBaTens OT
INEKTPUUECKOM KAEMMHON KOPOOKM 1
MHBEPTUPOBATL NOAIPHOCTL COEAUHUTEABHOTO
Kkabens.

PeKomeHAYeTcs: 3aMEHUTb NpeodpasoBarenb,
MIOCKOAbKY OH HEMPaBMALHO CUTBIBAET AHHbIE.

17 - ABAPUHUHBIE CUTHAAbI

COOBLLEHUE

NPUYUHDI

PELLIEHKE (%)

ABAPHVHbIA CHTHAA FO1
NEPETPY3KA M0 TOKY

Yka3blBaeT Ha 36bITOYHOE NoTpedaeHHe
ABHraTens.

MPOBEPHT NPABUABHOCTb BBEAEHNS AGHHBIX
HOMMHAABHOTO MOTPEOAEHNS.

TpoBEpPUTb, YTOGbI HACOC BPALLAACH CBOBOAHO U
6ecnpensTcTBeHHO.

ABAPHHbIA CHTHAA FO2
KOPOTKOE 3AMbIKAHHE

B ABMraTeAe NpoM3OLLAO KOPOTKOE 3aMblkaHKe,
WAW OH CrOpeA.

He Bce NpoBoA@ ObIAM MOACOEANHEH®I.

BHYTpeHHAA oLnBKa HBEpTOpa.

(OTCOEAMHHTb ABUTaTEAb OT MHBEPTOPA U
NPOBEPATH, UCUE3NO AU COOBLLEHME. ECAn
HeT, T0 HeoBX0AUMO CBA3ATLCA ¢ BAUXaNLLEH
TEXHUYECKOI CAYXO0H.

MpoBepuTb, uTobbI BCE Kabean ABUraTens bbik
MPaBMABHO MOACOEAMHEHBI K CaMOMY ABUaTento
1 TakKe K MHBEPTOPY. Takxe NpoBEpHTL
NPABMALHOCTb IAEKTPOMOHTaXa UHBEPTOPa K
NUTaHHIO.

CBA3aTbCA C BAUXANLLEN TEXHUYECKOH CAYXOOM.

ABAPHIHbIV CUTHAA FO3
H3BbITOYHASA TEMMEPATYPA HA MOAYAE

C1A0BOI BAOK Harpencs AO BbICOKOM
TEMNEPaTyYpbl, 4TO MOBPEAMAO ET0 HAAEKHOCTb.

Y6eauTech, 4To TemnepaTypa OKpyXaroLLe
CpeAbl He MPeBbILAeT NpeAeAbHble
TemMneparypbl, ykasaHHbIe B AAHHOM
PYKOBOACTBE.

Ecaut 60K yCTaHOBAEH Ha Hacoce, HeoBX0AUMO
YOEAUTBCS, UTO HACOC MMEET BEHTUATOP, U UTO
KOXYX BEHTUASTOPA MPABMABHO MOAOTHaH.

EcAvt 6AOK 3aKpEMAEH Ha CTeHe, HEOBXOAUMO
YBEAMTLCS, UTO BEHTUAATOP KpenAeHus pabotaet
NpaBuALHO BMECTE ¢ paBoToM ABUTaTeAs.

MHBEPTOP HE NOAYUAET SAEKTPUUECKOTO TOKa,

JAeKTpONUTaHUE MHBEPTOPA NPEPBAHO.
OTCOEAUHEH BAEKTPUYECKHUIA COEAMHUTEABHBIN
Kkabenb, BEAYLLMIA OT SAEKTPOCETH K MHBEPTOPY.

a%m%ﬁ%ﬂ ';%£24 AW HaXOAUTCS BHE €70 BEPXHUX U HKHUX INEKTPUUECKOE HANPSIXEHHE HA BXOAE
MPEAENOB. B MHBEPTOP HAXOAMTCA 33 MPeAeAaMM,
MPUBEAEHHBIMU B CEKLM TEXHHUECKNX
XapaKTepUCTHK,
Mpeobpa3oBatenb AGBAEHHS MOAKMOUEH
ABAPHHHDIW CHIHAA FO5 WHBEPTOP HE NOAYYaeT NPaBUAbHOE CYUTbIBAHME ﬁ o”,\’;%iﬁo‘ﬁi%BanTSQfg:f,gg;;ﬁi%a;:::”ﬂ
NPEOBPA30BATEAb AaHHbIX C Npeobpa3oBaTens AaBAEHHA. :

CAOMaH. AanasoH npeobpa3oBaTens AABAEHUS
He paBeH 4-20 mA.
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COOBLLEHHE

MPAYUHbI

PELLIEHHE (f)

ABAPHIHbIV CUTHAA FO6
HEWCTIPABHOCTb ABHTATEAR

B ABMraTeAe NPOM3OLLAO KOPOTKOE 3aMblKaHUe,
WAW OH CrOpeA.

OwwbKa coeanHerns das.

OTCOEAMHHTL ABMraTEAb OT MHBEPTOPA U
NPOBEPATH, UCHE3NO AU COOBLLEHME. EcAn
HeT, T0 He0BX0AUMO CBA3ATLCA ¢ BAMXaNLLEl
TEXHUYECKON CAYXO0M.

HekoTopble 13 kabenei, COEAMHSIHOLLMX
ABMraTeAb ¢ npeobpa3oBateAem YacToTbl, He
MMEIOT XOPOLLETO SAEKTPUUECKOTO KOHTaKTa.
[J\BurateAb NOACOEAMHEH Tak, YToBbl noAyYaTh
HanpsXeHve He C MHBEPTOpa.

MoTpebAeHHe ha3 BXOAHOTO CHrHaAa He
cbanaHcMpoBaHo.

ABAPHI{HbIA CHTHAA FO7
HU3KMH YPOBEHD BOABI

MHBepTop 0GHapyxwBaer, uto Hacoc paboraet
YaCTHUHO 6e3 HarpysKi.

Y6eAuTECh, UTO HACOC NPaBUALHO BCAChIBAET
KMAKOCTb.

ABAPHIHbIA CUTHAA FO8
PA3PbIB TPY5OMPOBOAA

MHBepTop 06HapyxwBeaer, uto Hacoc paboraer
TI0A OUEHb HU3KIM AABAEHUEM W P BbICOKOM
CKOPOCTH KaKoe-To Bpems.

TPOBEPUT, HET Al B CUCTEME BOAOCHABXEHHA
Teuu, Gonbluel, uem Tpebyetcs npu 06bIYHOM
notpebaeHum.

ABAPHHHDIA CUTHAA A09
HEKOTEPEHTHbIE NAPAMETPbI YACTOTbI

Wwmeetca napamerp, OTHOCALLMIACA K YacToTe,
BCTYNUBLLEN B KOHAUKT CO 3HAUYEHMAMM,
CuuTatoLLMMUCA COOTBETCTBYHOLLMMI HOPME.

MpoBepHT, 4T06bI MUHMMaAbHasA YacTota Obira
sbiwe 10 Hz.

MpoBepHTb, 4ToBbl MakcUManbHas yactota Bbina
HUXe 65 Hz.

TpoBepHTb, UT0BbI MUHUMAAbHAA BBEAEHHASA YacToTq
BbiAa HIXE MAKCMaAbHOI YacToTbl.

MpoBepuT, u4Tobbl MUHMMaAbHas paboyas yactora
AN BCTIOMOraTeAbHbIX HACOCOB ObiAa HIXE
MaKCMMaAbHOI YacToTbl.

MpoBepHTL, 4T0BbI MUHUMaAbHaA paBoyas yacTota
AN BCNIOMOTaTeAbHbIX HAaCOCOB GbiAa BbilLE
MMHWMaABHOM YacTOTbl.

ABAPU/HDIA CHTHAA A10
NAPAMETPbI BPEMEHH

OTCPOYKM OCTaHOBA BCMIOMOTaTEAbHbIX HACOCOB
NPeBbILLAET OTCPOUKY 0CTAHOBA rA@BHOr0 Hacoca.

ABAPU/HbIA CHTHAA A11
NAPAMETPbI AABAEHHA

AvddepeHrumran AaBAEHUS Npu 3anycke
npesblluaeT paboyee AaBAEHME.

CHH3!Tb AMGGEPEHLIMAN AGBAEHUS NPU 3amycke
Hacoca, U1 yBeAHuMTb paboyee AaBAEHHE

AO OTMETKM, NpeBbILIatoLLel AddepeHLman
AaBAEHUS.

ABAPHHAHbIM CUTHAA A12 06HapyxeHHoe 3HaueHve Tepmopesictopa NTC | Moa0XAaTb, NOKa ABUraTEAb OXABAUTCS.
NEPEIPEB ABUTATEAS 1A PTC BbILLE MAM HUXE YKa3aHHOrO 3HaueHna. | MpoBepuTb coeanHerne kabeneit PTC uan NTC.
ABAPHIHbI CHTHAA A15 Bein npesailleH Nopor NpeAypexaeHs, MIPOBEPHTb YPOBEHb MPEAYTIDEXAGIOLLETO
H3BbITOUHOE AABAEHHE YKa3aHHbIiA B 3TOW CEKLMM, OTHOCALLMICA K OMOBELIEHYA 06 HaBHITOHOM AGBAHIL
CHTHAABHOMY YPOBHIO U3OITOUHOTO AABAEHNS. '
MpoBepuTb, uToBbl NAOCKHH Kabenb, CBA3bIBatoLMi 06a
INEKTPUUECKHX KOHTYPA, BbIA XOPOLLO NOACOEANHEH
# 3aKPENAEH.
370 MOXET NPOM30MTH 13-3a CAYUaIHOM OLLIMGK BO
HeT KOMMYyHUKaLMU MEXAY KOHTPOALHOM BCTPOEHHOI MIPOrpaMMe MHBEPTOPA, AU CYMTBIBAHHUA
ALARM X13 NaHEABIO C KHOMOYHOY MAHEABIO 1 AUCTIAEEM 1 KaKoro-\160 NapameTpa, BbIXOATLLETO 3 NPEAEAL!
BHYTPEHHSA OLUMBKA MAHEAbIO MUTAHWS, MPUBUHUEHHOM K PaAMaTopy. | OrpaHuueHuit. B aTom chydae pekomeHayeTca
OTKAKOUUTb NUTaHUE C MHBEPTOP@ HA HECKOABKO MMHYT.
BHyTpeHHaA owwmbKa uHeepTopa. ECAV N0 UCTEUEHHM HECKOABKMX MUHYT, KOTAQ NUTAHUE
CHOBA ByAET N0AGHO Ha MHBEPTOP, CoobLLeHHe
OCTAHETCA, TO CAEAYET CBA3ATLCA C BAvXaLLelt
TEXHUYECKOM CAYXOOM.
MpoBepHTh, 4T0BHI NAOCKH Kabenb, CBA3bIBatoLLWH 06a
3NEKTPUYECKMX KOHTYPA, Obin XOPOLLO NOACOEAMHEH U
3aKPEMAEH.
MpoBepuTb, uTo6bI Kabew, CoeAMHAIOLLME ApaliBepa,
OLMOKI KOMMYHUKALM MEXAY SAGKTPOHHBIMU | ObiAY IPaBUABHO NOAKAOUEHbI 1 33KDENAEHI.
ALARM X14 MAWTaMU OAHOTO NPUBOAA, MAW HapyLUEHHe 370 MOXET NPO30ITH 13-3a CAy|aitHov oLLMOKN BO
BHYTPEHHAA OLUWBKA o6MeHa MHhOPMALMEN MEXAY ApaiBepaMu, UM | BCTPOEHHOV NPOrpamMMe HHBEPTOPA, UAN CYHTLIBAHHA

OLLMOKM LLEAOCTHOCTH CTPYKTYPbI A@HHbIX

KaKoro-w60 napameTpa, BbIXOASLLENO 3a NPeAeAbl
OrpaHuyeHHi.

[\aHHast olwv6Ka ABARETCA CaMOBOCCTaHABAMBAIOLLEVICA,
1I03TOMY CUCTEMa 0bIYHO BO3BPALLAETCH K HOPME
4Epe3 HECKOABKO MUHYT.
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18 - TEXHUYECKOE OBCAY)XUBAHUE U PEMOHT

PekomeHAyeTcs NMepuvoAMYECKM MPOBEPSTb YaCTOTHO-PErYAMPYEMbIA MPUBOA W MNPOWU3BOAWUTL €ro
HaCTPOMKYy.

19 - TAPAHTUA

HecobAtopeHWe UHCTPYKUMIA, NMPUBEAEHHBIX B HACTOSLLLEM PYKOBOACTBE MO UCMOAB30BaHUIO, AW AHOObIe
MaHUNYASILMK C UHBEPTOPOM, NMPOU3BEAEHHbIE HE aBTOPU30BAHHOM CI\y}KﬁOVI, a TakXe UCNOoAb3OBaHWE
HEOPUTMHAABHBIX 3anacHbIX YacTel aHHyAMPYeT rapaHTUiO U O0CBOOOXAAET NMPOM3BOAUTEAR OT AOOOW
OTBETCTBEHHOCTU B CAyYae NpPoWCLLECTBUI C

yyacTMem AOAEN AWM HaHeCEHWs BpeAa UMYLLEECTBY UAK CaMOMy TOBapy.

MoAyunB TOBap, NPOBEPLTE €ro Ha HaAUMuMe CEPbE3HbIX MOBPEXAEHWM WAM BMSATMH. B cayuae ux
o6HapyxeHUs coobLuTe 06 ITOM AULLY, OCYLLECTBMBLLEMY AOCTaBKY. OCBOGOAMB YaCTOTHO-PErYAUPYEMbIN
NPUBOA OT YNakoBKM, yBEAUTECH, UTO OH HE MOCTPAAAA BO BPEMSA TPAHCMOPTUPOBKU. B cayuae obHapyxeHus
NoBpEeXAEHU coobLumTe 06

3TOM AUCTPUOLIOTOPY.

MpoBepbTe TabAUUKY CO cneundUKauUamMmn U YOEAUTECDH, UTO XapaKTePUCTUKM YCTPOWCTBA COOTBETCTBYHOT
3aKasaHHbIM. EcAn oAuH 13 cboeB He onncaH B Tabanue «PELLUEHUE MPOBAEM», cCBAXUTECH C BAMXKANLLIUM
K BaM aBTOPM30BaHHbIM AUCTPUOLIOTOPOM.

20 - YTUAU3ALIUA U 3ALLIUTA OKPY)KAIOLUEW CPEAbI

YT0o6bl YCTPaHWTL YacTi, COCTaBAAIIOLLME YaCTOTHbIN Npeobpa3oBaTeAb, HEOOXOAMMO COBAOAATL 3aKOHbI
W MpaBWAQ, AENMCTBYIOLLME B CTpaHe, B KOTOPOM MUCMOAL3YETCS AAHHbIA NPOAYKT. B AtoboM cayuae,
noxanyicra, He 6pocaiite 3arpsi3HSOLLME YaCTU B OKPYXaIOLLYIO CpeAy.

E 3JTOT 3HAYOK Ha TOBape roBOPUT O TOM, UTO €ro HeAb3st YTUAU3MPOBATL C 6bITOBLIMU OTXOAAMMU.
|

AaHHOEe pacrnopsiXeHWe KacaeTcsi TOAbKO YTUAM3aLMKW 0B0pyAOBaHWs Ha Tepputopun EBponeiickoro
Coto3a (2012/19 /UE). Ha noAb3oBaTeAe AEXMT OTBETCTBEHHOCTb 3@ YTUAM3ALMIO YCTPOWCTBA MyTeM ero
CAauM B NYHKT cOopa, NpeAHa3HaUYeHHbIN AN EPePaboOTKM U YTUAM3ALIMKM SAEKTPUUECKOTO 060pyAOBaHUS.
AAst NnoAyyeHust 6oree NoAPoBHOM MHbOPMaUMK O NyHKTax cbopa 060pyAOBaHWUA CBSXMUTECH C MECTHLIM
areHTCTBOM MO YTUAM3ALIMKU OTXOAOB.
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I - PRESENTATION

Féliande produkt r en elekironisk anordning for styrning och skydd av pumpsystem enligt variationen i frekvensen
for pumpens stromforsrjning. Omformaren som dr ansluten fill valfri pump hanter sin drift for att uppritthdlla ett
konstant tryck. P detta sdtt aktiveras pumpen eller pumpsystemet endast nér och hur mycket som behdvs, vilket
undviker onddigt sloseri med energi ocE forlinger dess livsldngd.

Féljande symboler har anviints vid beredningen av instruktionsboken:

& Risk for personskada eller egendom.

2 - INSTRUKTION
Fore installation:

- Lds noga igenom alla delar av den hdr bruksanvisningen innan du anvinder enheten och forvara denna
instruktionsbok for framtida referens.

- Anvindaren maste strikt folja gdllande olycksforebyggande bestammelser i respektive ldnder. Kontrollera vid
mottagande av produkten, skador pé produkten och / eller komponenter som saknas. Om sd dr fallet, kontakta
leverantoren omedelbart.

- Kontrollera att de uppgifter som anges pd typskylten dr énskvirda och Iﬁmpli?u for installationen, och srskilt
att motorns nominella strom dr kompatibel med de data som anges pd omvandlarens typskylt.

- Installation och underhdll fdr endast utforas av behdrig personal som ansvarar for aft géra de elekiriska
anslutningarna i enighet med géllande sikerhetsforeskrifter.

- Enheten fdr inte anviindas av personer med eller utan tillrﬁtklit]] erfarenhet eller kunskap, sdvida inte en person
som ansvarar for deras siikerhet har forklarat instruktionerna ill dem och 6vervakar driften.

- Barn fdr inte leka med enheten.
- Anviind inte produkien pd annat sdtt dn det som anges i foljande bruksanvisning.

- Tillverkaren avsdger sig allt ansvar for skador till foljd av felaktig anvﬁndnin? av produkten och dr inte heller
ansvariga for skador orsakade av underhélls- eller reparationsétgdrder som utfors av okvalificerad personal och
/ eller med icke-original reservdelar.
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3 - TEKNISKA DATA
Nominella viirden:
Enheter [e]motion MT2-11A [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A

Elektrisk spénning v 220-240V Enfos 400V Trefos 400V Trefos
Motorspénning v 230V Trefos 400V Trefos 400V Trefos
Arbetsfrekvens H 50/60 50/60 50/60
Maximal strém vid frekvensomvandlarutgdngen A I ] 30
Maximal strom vid frekvensomvandlaringéngen A 0 12 3
Hogsta uteffekt motor kw 22 4 I
Skenbar uteffekt kvA 33 54 141
Effektivitetsniva - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 Hz)
Kapslingsklassning IP 55* IP 55* IP 55*
Skyddsnivd 2 2 2
Typ av dtgéird B B B
Drift S1 S1 Sl
Distribution jordningssystem IT, TN-C,TN-STT IT, TN-C, TN-STT IT, TN-C, TN-STT

*Den tillhérande flikten for viggmontering har en kapslingsklassning pd IP54

Anvindningshegrdnsningar:
- Ligsta omgivningstemperatur: -10°C
- Hogsta omgivningstemperatur: +40°C
- Spdnningsvariation: +/- 10%
- Fuktighetsintervall: 5% fill 95% utan kondens eller Gnga
- Maximal altitud: 2 000 meter

Eko-design:
Forlust vid Punkfer
Standby | 25,05 | 2550 | 25100 | 50,25 | s050 | 50,100 | 90,50 | 90,100 Kf(fss
(W) Relativ forlust [%] *1)2)3)
[e]motion TT3-11A 6,13 90,50 9296 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
[e]motion TT3-30A 9,03 88,59 93,73 93,68 96,83 9598 96,39 97,66 97,64 IE2
Enheter [e]motion TT3-11A [e]motion TT3-30A
Kraftkdllespdnning v 400 400
Tillforselfrekvens H 50/60 50/60
Maximal aktuell IP A 12 3l
Motorspdnning v 400 3Ph 400 3ph
Nominell utstrom A 1 30
Maximal strom OP A 1 30
Skenbar uteffekt (kvA) 16 208
Rekommenderad motoreffekt (kW) 4 ]
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Obs!
1) Forlustviirdena faststilldes vid 4 kHz viixlingsfrekvens.
2) Férlustviirdena omfattar +10% av EC 61800-9-2.
3) Relativa forluster i relation ill enhetens skenbara effekt.

4 - PRODUKTIDENTIFIKATION

E-MOTION MT2-11A

| l | |

Produkt Stromforsorining Inverter Motorutgang Maximal
familj M =Enfas T =trefas T =trefa motorstrém
5 - STORLEK OCH VIKT
Matt Volym Vikt
Variator Farpackning Variator Farpackning Variator Farpackning
[e]motion MT2-11A 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m* 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-11A 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m? 28Kg 35Kg
[e]motion TT3-30A 316x276x198 330x295x210 0,017 m* 0,020 m* 6,4 Kg 11 Kg
6 - LAGRING

Produkten ska forvaras pd en tiickt, torr plats borta frdn virmekdllor och skyddas frén smuts och vibrationer,
fukt,virmekillor och eventuella mekaniska skador. Placera inte tunga foremdl pd férpackningen.

7 - INSTALLATION OCH MONTERING

Lds hela bruksanvisningen noga och se gillande sikerhetsforeskrifter i aktuellt land innan véxelriktaren installeras.
Installationen mdste utforas av en kvalificerad tekniker.

a) Installation av véixelriktaren:

- Den mdste installeras pd en vlventilerad plats, skyddad fréin fukt och direkt solsken och regn.

- Siikerstdll nétkabeln inte dr inkopplad innan de elekiriska anslutningarna genomfors.

- Kontrollera noga den elekiriska data som anges pd vixelriktarens specifikationspldt innan eltillférseln slds pd.

- De elekiriska stromkablarna fill viixelrikiaren och frdn viixelriktaren till pumpen mdste vara av ritt storlek for
motorns nominella forbrukning och den kabellingd som kriivs i enlighet med gillande bestimmelser i aktuellt
land. Nedan finns en tabell med hogsta rekommenderade ldngder i forhdllande fill de elekiriska kablarnas
tvdrsnintt.
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Kabelarea frekvensomvandlaringéing (mm?) Kabelarea frekvensomvandlarutgéng (mm?)
T 4 T 4
Strsta avstind (meters) Stérsta avstdind (meters)
[e]motion MT2-11A 8 19 3 12 bi] 51
[e]motion TT3-11A 46 76 120 4 81 134
[e]motion TT3-30A - 3 61 - 40 04

- Varje grénssnitiskabel for kommunikation och/eller tryckomvandlare ska vara kortare @n 3 meter.
-Anviind limpliga kabeltdtningsringar for att fista kabeln.

- Sikerstdill ocksd ait elnditet dr utrustat med skydd: en hégkdnslig differentialbrytare (30 mA, klass A for
hushéllsapparater, klass B for industriella) rekommenderas séirskilt

A

- Utdver differentialbrytaren rekommenderas installation av ett magnetotermiskt skydd och en spénningsbrytare
for att kunna kontrollera stromforsoriningen till varje viixelriktare var for sig.

A

- Anviind rekommenderade kresbrytare pd ndtsidan som skydd i hiindelse av komponentfel inuti viixelriktaren.
Rekommenderad kretshrytarstorlek enligt nedan:

Typ B ska installeras for alla skydds- eller dvervakningsenheter for kvarvarande strom frdn vixelriktare
upp till drivspdnningen.

Jordledaren mdste vara ordentligt ansluten. Om jordledaren inte dr ansluten foreligger en kad risk for
elekirisk chock eller eldsvda.

Elektrisk spnning Maodelo [e]motion Kretsbrytarstorlek
1~ 230 Vac MT2-11A 20A
3~ 400 Vac TI3-11A 16A
3~ 400 Vac T13-30A 32A

b) Installation av tryckgrupp med variator:

- Multipelpumpsenheten mdste alltid bestd av lika stora pumpar och diirfor av samma effekt och hydrauliska
verkningsgrad. Underldtenhet att folja denna punkt kan leda till fel i pumpsystemet.

- Anviindningen av en tryckomvandlare (4-20 mA) dr avgorande for att frekvensomformaren ska fungera.

- Tryckgivarens placering bor alltid vara sG ndra pumpgruppen som méjligt, s6 ndra membranutvidgaren som

méjligt och alltid efter pumpgruppens allmédnna backventil. Det dr viktigt att installera en allmin avstingningsventil
for pumputrustningen efter den Klsisku platsen for tryckomvandlaren.
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- Om det finns mer dn en tryckgivare i en multipelpumpgrupp (mer dn en vixelrikiare med ansluten tryckgivare)
kommer nitverket av sammankopplade viixelrikiare automatiskt att besluta, under tidigare fillforlitlighetstester
av avldsningen av de befintliga givarna, vilken givare som kommer att anviindas som allmin tryckgivare for hela
uppsdttningen.

-l hiindelse av att den angivna givaren inte fungerar, kommer inverteringsuppsdttningen att besluta att automatiskt
dndra givaren som betraktas som huvudgivaren till en som ger mer exakta avldsningar. Resten av de befintliga
givarna kommer aft forbli i standby-ltige redo att anviindas vid behov.

<) Installation pd motor:
- Siitt fillbaka locket till motorplintlddan med den medfsljande motorstodadaptern (delar 5 och 11a).

- Bryt de 3 hdlen (figur 1) eller 4 hélen (figur 2) pd stromkretsens metallradiator med en skruvmeisel. Hélen dr
synliga pd insidan av kylaren.

- Skruva in metallkylaren till motorns konsoladapter med de tvé medféljande skruvarna (delarna 9 och 11b).

- Dra Gt ldmpliga kabelférskruvningar for att siikerstdlla den deklarerade skyddsnivdn (del 10).

- Gor de elektriska anslutningarna mellan stromkretsen och motorn med de medfdljande elekiriska kablarna (del 6).
- Anviind den plana kabeln for att ansluta stromkretsen till locket + styrkrets (del 1).

- Skruva fast enheten (del 13).

a7 ss 20 O
it A

P D

d) Installation pé viiggstod:

VARNING: For v&g?momerud installation bér det foregdende avsnitt 2, som avser installation pd en motor, infe
utforas, som om det fanns tre hdl i metallkylaren, skulle lamplig skyddsgrad inte garanteras.

- Fiist viiggfistet pd viggen genom de re bakre hélen pd viggfdstet (del 7).
- Placera flikten pd botten av viiggfdstet och se till att lufiflodet dr uppdt (del 8).
- Placera viixelriktaraggregatet inuti viggfdstet och se till att de tvd dndarna pd metallradiatorn dr inuti viiggfdstet.

- Fiist viixelriktaren pd viiggfistet med hidilp av de 2 sidoskruvarna som borrats i metallkylaren (del 14).
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8 - ELEKTRISKA ANSLUTNINGAR
_MT2:11A TT3-HA
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A Det dr nddviindigt att installera en magnetisk kiirna (A).
Du hittar den i tillbehdrslddan. Det méste fixas till:

(MT) och (TT) pé vixelriktarens huvudstromkabel, s6 néra
kabelgenomforingen som mojligt.

(TT) P& kabeln mellan vixelrikiare och motor, sG nira
viixelriktarkontakten som méjligt, fills ett KLICK(B) hérs.

7

-
- ~ -
- ~ -

RELA 2 UTGANG

RELA 1 UTGANG

LUFTFLAKT

DIGITAL INGANG 2
DIGITAL INGANG 1
TRYCKGIVARE

RS485 KOMMUNIKATION
VALFRITT TILLBEHOR

INGANG3  INGANG4  MODBUS

0-10v PTC  4-20mA(2)

[e]motion MT2-T1A
D [:]:ZT::: M3-11A

Stromanslutningar
Modell StromforsGrining Motor
[eJmation MT2-11A Enfas 230V Threg-phase 230 Vac (DELTA connecion*)
[e]motion TT3-11A Trefos 400V Three-phase 400 Vac (STAR connection®)

*For 230/400V motorer
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STROMFORSORJINING
400Vac 3 ~

0-10V INGANG
PTCINTC INPUT
LUFTFLAKT TRYCKGIVARE 2
RELAUTGANG 2 TRYCKGIVARE 1
RELAUTGANG 1 R$485 KOMMUNIKATION

/N

@ oo
D

©)
©]

s:| FRONTPANEL
=
=
)ﬂ FRONTPANEL

=\

DIGITAL INGANG 1
DIGITAL INPUT 2

DIGITAL INGANG 3
|:| —————————— DIGITAL INGANG 4
MODBUS

@ © @E Qi © TN
© DD Z ,' / \\
o ; I
O o 8 4‘T Il
DD O ot/ i
o @ 400530v80
© © © © ©

Det iir nodvindigt att installera en magnetisk kérna (A,

B och ().
Du hittar dem i tillbehorslddan.

| frekvensomformarens strémkabel kommer en att installeras pé
utsidan, s& niira kabelgenomfaringen (A) som méjligt.

| kabeln mellan frekvensomformaren och motorn ska en
installeras som grupperar alla kablar (B) och en annan som bara
grupperar de 3 faserna utan jord (C).

Stromanslutningar
Modell StromforsGrining Motor
[e]motion TT3-30A Trefas 400V Trefas 400Vac (DELTA-anslutning*)

*For 400/690V motorer
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SIGNAL

BESKRIVNING

Relii 1
Relii 2

Utgngar som fungerar enligt programmering i avsnitt 5. AVANCERADE PARAMETRAR.
Dessa utgéngar dr potenialfria och med en hdgsta belastning pé 5 ampere vid 230Vac.

FLAKT

| driftslige med viiggfiiste, eftersom vi inte har kylning v siilva motorflikien kommer vi att anvéinda ventilationssystemet som dr utrustat med
niimnda fiiste som standard fr kylningen. Denna utgding dr 24Vdc och aktiveras néir vixelriktaren akfiverar motorn.

INI
IN2
IN3
IN4

Till dessa ingtingar kan vi ansluta varie potentialfri kontakt som kan utfira de funktioner som programmeratsi avsnitt 5. AVANCERADE PARAMETRAR.

IN3 och IN4 endast tillgiinglign med expansionskortet (valfritt fillbehor).
OBS! Ingen spénning fir illforas dessa ingéngar!

PTC (NTC)

Endast tillgiinglig med expansionskort (valfritt fillbehdr).
Till denna ingéing kan vi ansluta temperatursensor for att évervaka motorns status. Méiliggér anslutning av en PTC- eller NTC-sensor.
Denna typ av sensor kan viljas enligt programmeringen i avsnitt 5. AVANCERADE PARAMETRAR.

4-20mA

Anslutning av tryckomvandlaren eller temperatursensorn (alltid 4-20 mA) med bibehdllen, korrekt polaritet i enlighet omvandlarens eget
anslutningsdiagram.

| hiindelse av endast en sensor: anslut allid fill 4-20mA(1) -ingngen.

| fallet med en andra sensor, endast tillgiinglig med ett expansionskort (valfritt tillbehor), anslut den till 4-20mA(2)-ingdngen.

0-10v

Endast tillgiinglig med expansionskort (valfritt fillbehor).

Extern ingéing som gor det mjligt att dindra motorns sviinghastighet med hidlp av en potentiometer i enlighet med avsnitt 5. AVANCERADE
PARAMETRAR

Ingéingen har 3 kontakter: +10, All, GND.

©0m du har en potentiometer med en egen spéinning pd 10V: anslut signalen mellan Al och GND.

Q@om du"hur en potentiometer utan egen spanningsforstrining: anslut potentiometerns ingdng mellan +10 och GND, och potentiometerns
utgdng fill All.

Denna funktion kan aktiveras genom att stdnga en av de digitala ingdngarna och stilla in den pd “Slave 0-10V" i 5. AVANCERADE
PARAMETRAR

Styrlogiken ir:

I ligena A (konstant tryck), B (differentialtryck), D (konstant temperatur) och E (differentialtemperatur): (Figur 3a pd sidan. 245)

- Stopp under 1.

- Hagsta hastighet dver 9V.

- Lineir acceleration/retardation mellan 1V och 9V.

I lige C (konstant hastighet) dr logiken beroende av bérvardena for Slave 1V och Slave 9

a) Borviirdet for Slave 1V &r mindre tin borvairdet for Slave 9V: (Figur 3b pé sidan. 245)

- Stopp under 0,5V

- Ingdngssignal under 1V och Pump OFF --> Pump OFF

- Ingdingssignal under 1V och pump ON --> bérvdrde Slave 1V

- Lineir acceleration/retardation mellan 1V och 9V.

- Ingdingssignal dver 9V --> bérvirde Slave 9V

b) Borvirde Slave 1V dir stérre tin birvairde Slave 9V: (Figur 3¢ pé sidan 245)

- Stopp dver 9,5V

- Ingdngssignal dver 9V och Pump OFF --> Pump OFF

- Ingdngssignal dver 9V och pump ON --> Birviirde Slave 9V

- Linedir accelerationrefardation mellan 1V och 9V.

- Ingéingssignal under 1V --> Borvarde Slave 1V

MOoDBUS

Endast tillgiinglig med expansionskort (valfritt fillbehor).

Mijliggér évervakning av frekvensomvandlaren genom MODBUS kommunikationsprotokoll.

Vi kan justera MODBUS kommunikationskonfiguration i enlighet med programmeringen i avsnitt 6. FINJUSTERINGAR
Obs! Se avsnittet MODBUS for MODBUS-paramefrar.

RS485

| dessa terminaler, mdste de drivenheter som vi vill ska kommunicera kopplas samman (max 8). Anslutningen genomfdrs punks-fill-punkt.
Terminalerna 1 mdste anslutas till varandra pd samma sitt som terminalerna 2.

FRECUENCY CONVERTER 1 FRECUENCY CONVERTER 2 FRECUENCY CONVERTER 8

20066628 64 |g)| |ed |o! | B4
r [T T

g § §
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9 - SKARMFORMAT
Led Drift Pump Led Spénning Vaxlare Huvuddisplay Stoppknapp Manuell

WARNING:
WAIT AT LEAS'

Led Larm Vanster valknapp Knapp Hoja Knapp Séanka Hoger Valknapp
10 - HUVUDSKARM
Aktuell rotationsfrekvens Omedelbar forbrukning Nominell forbrukning Stoppfrekvens
H|l=z 418 .2 DANEE U= =
Fm|F BlE|. 3 ClE . "]
Ela r 815 .5 CE S . 5
14«57 Mle nju
Aktuell tid Aktuellt tryck Arbetstryckmeny Rikomst till menyn
Aktuell data Programmerade data
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11 - DRIFTSLAGE
1) Enhet med en pump

Genom direktavldsning av tryckomvandlaren ansvarar varvtalsregleraren for aft hantera svinghastigheten i
pumpens elekiriska motor, samt for ait garantera att nitirycket forblir oférdndrat inom pumpens prestandaomréde,
oavsett aktuellt flodeskrav. Nar flodeskravet r som storst sjunker trycket i vattennditverket. Nu fér tryckomvandlaren,
samtidigt som den kontinuerligt informerar om akiuellt tryck, vixelriktaren att se fill att motorn roterar snabbare
for att sdkerstlla faststdllt arbetstryck. Néir flodeskravet tviirtom minskar, fdr vixelriktaren den elekiriska motorn
att rotera lingsammare s att trycket i vattenndtverket inte paverkas.

For ett typiskt hydrauliskt installationsschema (figur 1) pd sidan 244.

2) Enhet med flera pumpar (multiviixelriktare)

| ett nditverk med tvd eller fler simmankopplade viixelrikiare avgor systemet pd ett omviixlande och ordnat sitt
vilken pump som ska starta forst nér flodeskrav uppstdr. Om pumpen, nir den vil startat, stannar for att inget
flodeskrav rﬁngre finns, kommer systemet starta en annan pump vid nésta uppstart. Det kommer att alternera
alla pumpar i ndtverket av vixelriktare s aft alla pumparna'i vﬁxelrikturnﬁtverﬁet startas samma antal génger.

Om en pump dr igéng och ndr hégsta rotationshastighet och ndtverkstrycket inte ndr det faststéllda arbetstrycket
kommer systemet ait avgéra om en till pump ska startas upp for att stodja den/de pumpar som redan dr igéng.
Dd kommer ndtverket av vixelriktare aft berdkna den rotationshastighet i motorerna som garanterar minsta
elekiricitetshehov samtidigt som arbetstrycket bibehdlls.

Pd liknande sdtt och med samma premiss om storsta mojliga energibesparing, kommer systemet kontinuerligt att
berdkna ndr var och en av de pumpar som dr igdng kan kopplas bort.

12 - UPPSTARTSGUIDE

Forsta gdngen du ansluter spdnning till enheten kommer en uppstartsguide att koras i vilken du kan konfigurera
de grundliggande parametrarna for att kunna starta upp pumpenheten. For driftsligen med mer dn 1 pump
kommer denna guide endast ait kéras pd en av enheterna oberoende av hur ménga som finns anslutna.

Niir guiden anvéinds kommer en réd LED-lampa att blinka for att visa att denna process pagér.
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0k

IE

229



)
~

saci

bombas

DRIFTSATTHINGSEUIDE
FHTAL FUMPAR
1
FOR oM TESTETGODEAHMHH

=\ U &

DRIFTSATTHINGSEUIDE
EOTATIOHTEST

START

U &

AR BROTATIOHNER
JA
HE.T

TESTETGEODEAMH

{E

KORREELE

EOR OM

I\,

AMGE DATUM
QCH TIn
A 2E -1

b
o

M
k]

[}

21
OHSDA

o0
-
in)

A
B

I:.

<o

AHGEE DaTUHN

OCH TID

2ig|srz2s -1
OHSDAR

Systemet anger automatiskt antal viixelriktare (x) sammankopplade
med ditt ndtverk. Det dr en indikativ parameter som inte kan dndras.

Med knappen F1 kan du upprepa den automatiska sokningen om

visat viirde "x” skiljer sig frén det faktiska véirdet.

Om viirdet fortfarande inte stimmer efter att du genomfort ett antal
sokningar finns antagligen ett anslutningsfel i vixelriktarntverket.

Innan denna punkt genomférs méste du anviinda dig av det grafiska
tecknet pd pumpmotorn for att kontrollera dess rotationsrikining
eftersom denna kan vara medsols eller motsols beroende péd
pumpmodell.

Du kan nu se hur motorn genomfor en sekvens av lngsamma
rotationer s@ att du enkelt kan avgdra om rotationsriktningen dr
korrekt. Den genomfér 6 rotationstest och stannar motorn.

Knappen F1 startar om rotationstestet.

Om rotationsrikiningen inte dr korrekt viljer du NO med pilarna
och startar om festet genom at trycka pd F1 for att verifiera att
rotationsriktningen dndrats som den ska.

Sé snart du verifierat att rotationsriktningen dr korrekt viljer du YES
och bekriftar med knappen F2.

Anviind piltangenterna fér att 6ka eller minska det blinkande véirdet och
anvéind knappen F2 for att tindra fill ndsta vérde. Vérdesekvensen dr:

DAG — MANAD — R — TIMME — MINUTER

Léingst ned fill véinster pd skiirmen visas veckodagen, vilken berdknats
automatiskt i enlighet med det datum som angetts.

Nir du dndrar det sista viirdet (minuter) kan du bekriifta ndringarna
genom att frycka F2.

Obs! Du kan nérsomhelst under datumet gd tillbaka fill foregdende
viirde genom att trycka F1.
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4. 8Ear

Nu méste du ange motorns nominella forbrukning. Oka eller minska
viirdet genom att anvinda piltangenterna och validera med knappen
F2.

Obs! Den nominella forbrukningen anges pd motorns namnplét.
Du méste vilja korrekt virde. Om du fill exempel ansluter en Mt-
viixelriktare vljer du viirdet 230 V och for Tt-viixelriktaren viljer du
400V.

Anvind pilarna for att ange hdgsta tryckskala for den anslutna
tryckomvandlaren.

Detta viirde finns angivet pé datapléten pé tryckomvandlaren och
méste alltid vara mellan 4 och 20 mA.

Bekriifta detta med knappen F2.

Anvénd pilarna for att ange det tryck med vilket du vill att enheten
ska arbeta.

Var mycket noga med att detta virde alltid ligger inom pumpens
arbetskurva, och forsok alltid att undvika kurvans ytterligheter. Med
andra ord: fléden ndra 0 eller mycket ldga tryck.

Bekrifta detta med knappen F2.

Nir du kommit sG ldngt kommer frekvensomvandlaren att
programmera sig sjdlv for att veta niir inget flodeskrav ldngre finns
och den bor stanna. Fér att gora detta kommer den att be om hiilp
for att forstd egenskaperna hos den installation till vilken den dr
ansluten.

Om det i det hdr ldget framkommer att installationens tryck dr
likvirdigt eller storre dn arbetstrycket kommer anvéndaren aft
informeras om aft det dr nodviindigt att Gppna utrustningens
vattentillforsel for att minska trycket till under arbetstrycket.
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GRATTIES!

Sd snart drivenhefen uppticker att installationens vattentryck dr
ligre dn arbetstrycket kommer anviindaren ombes ait helt stinga
vattenutloppet frén utrustningen till installationen.

| eft par sekunder och beroende pé installationens kapacitet,
kommer utrustningen att né arbetstryck for att automatiskt berdkna
vilken utrustningens stoppfrekvens dr.

Sd snart stoppfrekvensen beriiknats kommer konfigurationsguiden
att visa den berdknade stoppfrekvensen och be anvindaren validera
den berdknade frekvensen.

En text visas i ndgra sekunder for aft ange aft guiden avslutats
ordentligt innan huvudskdrmen visas.

Obs! All data som anges eller berdknas i guiden kan i ett senare skede dndras i enhetsmenyn,

UPPSTARTSGUIDE | SYSTEMS MED TVA ELLER FLER PUMPAR
| system med tvd eller fler pumpar kommer uppstartsguiden att kras i alla enheter pé samma géng.

Sd snart guiden har avslutats i en av dessa enheter kommer de andra enheterna i samma ndtverk att helt och
fullt programmeras med samma data. Den kommer endast att finnas kvar for aft kéra guidens rotationstest i alla

andra pumpar.

Sd snart dessas rotationstest genomforts kommer viixelriktarna att vara fullt programmerade.
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13 - INSTALLNINGSMENY

1. PARAMETRAR 2. SKARM

| [ 3106 | | & MANUAL | | 5 AVANC PARANETRAR |

6. FINJUSTERING

| | |
‘1.1 BORVARDE TRYCK ‘ ‘ﬁg})UUEMPERATUR ‘ 5.0 SPRAK ‘ ‘5.41 RELAUTGANG 1 ‘ ‘ﬁgh{}'}%’}“"“"”m ‘
‘MMOTORSTRUM ‘ ‘Z.DZANALOGSIGNAU ‘ ‘S,OZTRY(KENHETER ‘ ‘5.42 RELAUTGANG 2 ‘ \ﬁé’ﬁ;‘%‘lﬁ?"‘“ ‘
‘I.SROTATIONSRIKTNING‘ ‘Z.DSANALOGSIGNALZ ‘ ‘fﬁ?ﬂ'&fﬁé?ﬁﬁ?ssu"E ‘ ‘5.43 DRIFTSSCHEMA 1 ‘ ‘6.U4VKXLINGSFREKVENS‘
“'“TOPPFREKVENS ‘ ‘2“40"0"”‘5&"5 ‘ \?A?\Hﬁ’iﬂﬁ"(zﬁﬁiﬁs”kf ‘ ‘gf‘:ra%GfAM ‘ ‘gTogPPMANﬁVERFREKVENS‘
‘1,7 STARTDIFFERENTIAL‘ ‘2.05 MOTORTERMISTOR ‘ ‘i’r?gf%gmvms ‘ ‘g;‘g{;’}?ﬂ‘m ‘ SO HASTIGHET ‘
‘Z,?gE*}gFGRSETIQ‘VENS ‘ ‘5,46 DRIFTSSCHEMA 2 ‘ ‘6.U7MODBUSADRESS ‘
‘gﬂgspTROPOR”O"ELL ‘ ‘gf‘zkﬁ’.’fl‘,’fg‘m ‘ ‘6.08MODBUSBAUDRATE‘
‘gﬂmﬂcsmmm ‘ A8 ROGRAN ‘ ‘6.09MODBUSPARITET ‘
d | e | [
(Rpemen ] gaant | [l |
e ] [iaeeets |
‘ﬁggDH,gg}fE}Jg“;P ‘ ‘5.57 LARM TRASIGA ROR ‘
‘ 5.16 OVERGANGSTID ‘ ‘ Zﬁ%&{"“”'”“um ‘
‘ 5,17 PUMPINTERVALL ‘ ‘ 355 MOTORTERMISTOR ‘
‘ 5,18 DIGITAL INGANG 1 ‘ ‘ 30 NOTORTERMISTOR ‘
‘5.19TRY(KI1 ‘ ‘5.61 PARAMMETER LOCK ‘

5.22 DIGITAL INGANG 2

2.17 POWER CONS. OF
NETWORK

5,62 STALL IN DATUM
OCHTID

5.63 STOPPFREKVENS

S23TRYCK 12 SEARCH WIZARD

: 54
5.26 DIGITAL INGANG 3 FABRIKSATERSTALLNING

527 TRYCK 13
5.30 DIGITAL INGANG 4

531 TRYCK | 4

5.35 SLAVE 1V BORVARDE
TRYCK
5.36 SLAVE 9V BORVARDE

w o
=
2
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=
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14 - LISTA OVER PARAMETRAR

1. PARAMETRAR
Par. Beskrivning Enhefer i L] Anmiirkningar
Standard Min. Max.
1.1 | BORVARDE TRYCK Bar |  Guide 05 FS | Det tryck du dnskar hibehdlla i systemet.
3 MT2-11A | Motorns strm i ampere. Tar med i berdkningen om motorn i en trefas 230V eller
1.4 | MOTORSTROM Amp | Guide 0] TI3-11A | trefas 400V. Ange nominell vrde.
T13-30A
Du kan tindra motorns rofationsrikining genom att Gndra denna parameter frén 0
1.5 | ROTATIONSRIKTNING 0 1 il 1 eller éitom.
) Systemet kommer att stanna nir vixelriktaren har arbefat under en viss tid (se
1.6 | STOPPFREKVENS tz Guide 0l "3 parameter 5.12) med denna frekvens.
Detta dir den differential som gér det méjligt att minska trycket for att starta
1.7 STARTOIFFERENTIAL Bor 05 03 3 pumpen genom att anvinda den paramefer som angavs i parameter 1.1,
2. SKARM
Par. Beskrivning Enheter Anmirkningar
2.01| MODULTEMPERATUR °C | Detta visar temperaturen for viixelriktarens elekironiska modul.
202 ANALOG SIGNAL T nh Dermwsurvnrdet|'|'11Afor«trytkel|trytknmvund|nre].Dennudumknmmernn‘vuru4mAforOBnroch?(]mAfordenunsIulnu
tryckomvandlarens Gvre grdns.
2.08] ANALOG SIGNAL 2 mh Denuwsorvardet|'|lnAfor“try(kel|1ry(komvund|ure2.Dennudutukommerunvuru4mAforUBuroth?ﬂmAfordenunslulnu
tryckomvandlarens vre griins.
2.04] 0-10V INGANG V| Detta visar virdet for 0-10V-signalen om den akfiverats i ndgon av ingGngarna.
2.05( MOTORTERMISTOR kohm | Detta visar viirdet for NTC/PTC-signalen om den akfiverats i instdllningarna.
2,06 VOLTTIMMAR Timmar| Detta visar tofalt antal timmar som véixelrikiaren har varit ansluten tll eft eln.
2.07| ARBETADE TIMMAR Timmor| Detta visar fotalt antal arbetads timmar (fillhandahdllande utgdngsspanning) for vxelriktaren.
2.08| ANTAL UPPSTARTER Detta visar fotalt antal uppstarter frin noll som enhefen genomfort.
2.09| DIGITAL INGANG 1 Detta visar om den digitala ingdingen 1 dir PR eller AV.
2.10{ DIGITAL INGANG 2 Detta visar om den digitola ingtingen 2 ir PR eller AV,
211 DIGITAL INGANG 3 Detta visar om den digitola ingtingen 3 r PR eller AV,
2.12| DIGITAL INGANG 4 Defta visar om den digitala ingéingen 4 dir PA eller AV.
2.13| RELA 1 UTGANG Defta visor om utgngen i Reli 1 dir PR eller AV.
2.14| RELA 2 UTGANG Detta visar om utgdngen i Reld 2 dr PA eller AV.
2.15| PROGRAMVERSION Version av enhefens mjukvara.
2.16| CONS. PUMPEFFEKT W | Momentan effekiférbrukning i utgéngsterminaler mot pump.
2.17| (ONS. GRUPPEFFEKT W | Momentan effekiférbrukning av alla pumpar.
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| 3.106 |

z.m1l ILarnr Faa Nﬁr vi"6ppnur den histor!skuﬂmenynudr vii krfsnologisk ordning med
I — listan dver larm som har intrdffat i vér utrustning, vilket anger datum
SRPaMHIMNG och tid dd de intriiffade.

lgi@2ile - 12:149 Med A och ¥ pilar som vi kan flytta framét eller bakét for att
T visualisera de olika larmen som har givis.
Om vi frycker pd F1 ldmnar vi den hdr menyn.
F1
| 4. MANUAL |

Systemet dr redo att utfora hastighets- och driftstester manuellt via den hir menyn. Nar vi gdr in i den hdr menyn, oavsett systemets tillstdnd, stoppar
utrustningen frén vilken vi gér in dess funktioner och stoppar dérfér pumpen.

Nr vi gdr in i den hdr menyn visas denna skdrm:

4. MaHUELL D.iir vi kan se frekvensen, en driftstimern och det tryck som ldsas av
givaren.

B.BH=z (@

4. 8Ealr .

o . Niir du trycker pé PA (med F2-tangenten) starfar motorn och du kan

SALILE U oka eller minska frekvensen med piltangenterna. Samtidigt kan du

se hur nedrikningen for 2 minuters drift borjar. Om du infe trycker

F1 F2 pd ndgon knapp efter 2 minuter stannar motorn automatiskt. Om du

trycker pd F2-knappen under nedrikningen okar den till 15 minuter,

4 . MaHUELL 30 minuter, 1 timme, 2 timmar, 4 timmar, 8 timmar och 24 timmar

42 .8Hz (@=za3 per puls.

4 .5 Eor Om vi trycker pd F1, stannar vi motorn och dtergdr till standby-
skdrmen pd samma meny.

k=1 A 0BS

Felaktig anviindning av det manvella liget kan orsaka
overtryck i installationen.

in

Om vi frycker pd F1 ldmnar vi den hdr menyn.
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5. AVANCERADE PARAMETRAR
. Programmering aihn
Par. Beskrivning Enheter Anmirkninga
Standard Min. Max. gt
Spanska
Engelska | Holldndska
5.01| SPRAK Spanska ItFurIT:;L(I?u ';Et;lssli(: Du kan vilja mellan olika sprék for menyn och varningarna.
Portugisiska | Svenska
Tyska
5.02| TRYCKENHETER Bar Bar Bar - PSI - mwc Enhefer med arbetstryck pd skiirmen.
5.04 ﬂmﬂ%ﬁ%ﬁ% Bar Guide -1 10 Viirde for tryckomvandlare vid 4mA
5.05 ﬂm’AyADRLDAERggﬂ(A) Bar Guide 5 4 Viirde for tryckomvandlare vid 20mA
5,08| LAGSTA ARBETSFREKVENS| Hz 5 10 50 Lagsta frekvens vid vilken du liter pumpen arbeta.
5.09| HOGSTA ARBETSFREKVENS| Hz 50 25 05 Hagsta frekvens vid vilken du lter pumpen arbeta.
5.10| PROPORTIONELL BOOST | Bor | 0 0| o H06STA | kot id gt pmpoens
; PUMPTRYCK | ™ 0 UmPHEKVERS.
51| HOGSTA ANTAL PUMPAR 8 1 8 Hagsta antal pumpar som kan fungera i systemet pd samma gGng.
512 HUVUDPUMP FORDROJT Sek 0 0 10 Tid frén det gonblick huvudpumpen héller en hastighet som r ligre dn
**%| STOPP ’ stoppfrekvensen (parameter 1.6) tills den stannat helt.
L. Referensfrekvens for att avgdra om hitilppumpen ska vara igéng eller inte. Den
513 TROSKELVARDE FOR " 7 % 5 startar om frekvensen ligger 6ver virdet och det faktiska trycket ligger under
"% HIALPKORNING FREKVENS| "™ barvdrdet. Hidlppumpen stannar om frekvensen r ldgre dn vardet och det fokiska
trycket ir lika med borvardet.
514 HIALPPUMP FGRDROJD Sk ) 1 0 Tid frén det gonblick férhdllandena for parameter 5.09 diger rum tills hjélppumpen
**| START i startar upp.
515 HJALPPUNP FORDROJT Sek 9 1 0 Tiden frén ndr et system med tvé eller fler pumpar arbefar under parameter 1.6 ills
**%| STOPP ) hidlppumpen stannar.
5.16 GVERGANGSTID Tinmar| 24 AV n Parameter for ot stilla in tidsperiod for dvergdng mellan pumpar.
Parameter for ot stilla in tidsperiod for regelbunden uppstart av pump.
5.17 | PUMPINTERVALL Tinmar| 24 AV n Om pumpen dr inaktiv under denna instdllda fidsperiod kommer den atf rotera pd
Igsta frekvens 2 eller 3 glnger.
Inte anviind Att vilja "Inte anvéind” kommer inte att péverka systemet.
Totalt Stopp Vi kan, genom att vilja alternativen Total Stop eller Local Stop anvinda den digitala
Totalt Stopp INV ingGngen for att starta/stoppa systemet, eller endast starta/stoppa en pump.
Lokalt Stopp bDen p(":i sumnllu si:'in iian anviindas for Eﬂ stilla in ett farvalt tryck. Genom att vilja
: PR Lokalt Stopp INV drvirde IN kan du vilja ett annat tryck i parameter 5.19.
BB DIGITAL INGANG Anvinds nte IN BORVARDE Alternativet Flddessensor anvinds nir en fladessensor finns tillgdnglig. Denna
IN BORVARDE INV kommer stoppa pumpen.
Flgdessensor Alternativet Slave 0-10V anviinds om en aktiv 0-10V-enhet eller en potentiometer
Flédessensor INV (passiv enhet) dr ansluten fill 0-10V-ingdngen.
Slave 0-10V Obs! INV-alternativ anvéinds for NC-ingngar.
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Par. Beskrivning Enhefer L Anmirkningar
Standard Min. Max.
5.19] TRYCK11 Bar 4 05 Fs Eit annat borviirde kan stillos in om ingéingen r akiv.
5.22| DIGITAL INGANG 2 Anvinds inte Se parameter 5.18 Se parameter 5.18
5.23| TRYCK12 Bar 4 05 | FS Eit annat birviirde kan stiillos in om ingdngen dr akfiv.
5.26| DIGITAL INGANG 3 Anviinds infe Se parameter 5.18 Se parameter 5.18
5.27| TRYCK13 Bar 4 05 | FS Eit annat birviirde kan stiillos in om ingdngen dr akiiv.
5,30/ DIGITAL INGANG 4 Anviinds infe Se parameter 5.18 Se parameter 5.18
5.31) TRYCK 14 Bar 4 05 FS Eit annat birviirde kan stillas in om ingdngen dr aktiv.
Om en 0-10V-gnhet ginns installerad, kan du genom den
SLAVE 1V stilla in tryckvairdet for 1-voltssignalen.
535 BORVARDE TRYCK Bor Par)] 05 Par. 505 *Denna parameter ndr ndgon av de digitala ingéngarna
ir instillda pd Slave 0-10V.
Om en 0-10V-gnhet finns installerad, kan du genom den
SLAVE 9V stilla i tryckviirdet for 9-voltssignalen.
536 BORVARDE TRYCK Bar Par)] 05 Par. 505 *Denna parameter ndr ndgon av de digitala ingéngarna
ir instdllda pd Slave 0-10V.
Denna parameter syftar fll att fidrraktivera signaler.
AV: Reliit ir aldrig aktiverat.
I\ Larm (NO): Relit stings innan eft larm.
Larm (NO) Larm (NC): Reliit Gppnas innan ett larm.
Larm (NC) Start: Reldt fir energi niir enheten dr i drift
Start Klocka (NO): Reldt sttinger beroende pd tidsdatan som programmerats i
- Klocka (NO parameter 5.4 1ill 5.48.
341) RELAUTGANG 1 W KIotku%N( Klocka (NC): Reldt dppnar beroende pd tidsdatan som programmerats i parameter
Torrdrift 5.441ill 5.48.
Externt stopp Torrdrift: Reliit fir energi nir viixelriktaren upptiicker torrdrift,
Overtryck (NO) Externt stopp: Relit fér energi vid externt stopp. (Fr detta méste vi ha
Overtryck (NC) programmerat en digital ingGng som “Lokalt stopp”.
Overtryck (NO): Relit stiings vid Gvertrycksvarning (parameter 5.49).
Ivertryck (NC): Relit dppnas vid dvertrycksvarning (paramefer 5.49).
5.42| RELAUTGANG 2 AV Se parameter 5.41 Se parameter 5.41
AV I den har parametern kan du viilja att infe ha eft schemalagt program (AV) eller de
Md-So veckodagar du vill att programmet ska kéras. Du kan vilja mellan hela veckor (M3-
5.43| DRIFTSSCHEMA 1 AV Mé-Fr Sb), veckodagar (Ma-Fr), helgdagar (L6- So) eller enskilda dagar.
L6-So Det schemalagda programmet kommer agera pd det utgingsreld som
M....Su programmerats for detta syffe.
5.44| PROGRAM STARTTID 1 00:00 00:00 23:59 | Starttid for schemalagt program 1
5.45| PROGRAM STOPPTID 1 00:00 00:00 23:59 | Stopptid for schemalagt program 1
5.46 | DRIFTSSCHEMA 2 AV See parameter 543 | Samma som parameter 5.43 men for ett andra schemalagt program.
5.47| PROGRAM STARTTID 2 00:00 00:00 23:59 | Starttid for schemalagt program 2
5.48| PROGRAM STOPPTID 2 00:00 00:00 23:59 | Stoppid for schemalagt program 2
549 VARNINGENIVA FS Par 1)1 FS Parameter for ot stilla in hogsta fryckvdrde for det hydrauliska systemet
71 OVERTRYCK ' gsta ry U SIEme.
Parameter for ot aktivera eller avakfivera larmnivdn for ldgt vatten.
Om denna ir akfiv och larmar, kommer drivenheten att pborja forsok enligt
faljande sekvens: ' )
5 minuter, 15 minuter, 1 timme, 6 timmar eller 24 timmar. Skéirmen visar
B LARMH AKTIVT TORRDRIFT n JA NE) kvarvarande fid fll forsok. Genom att trycka F2 dterstiller vi meddelandet dven om
nedrdkningen infe sluffrts.
Om torrdrift dterigen uppticks efter 24-timmarsmeddelandet kommer drivenheten
att ldsas tills F2 trycks in.
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Par. Beskrivning Enhefer il L L] Anmirkningar
Standard Min. Max.
5.56 FORDROINING Sek 5 ! ® Den tid fréin ndr systemet berdknar en 13 vattenniv tills larmet akfiveras av denna
*= | TORRDRIFTSLARM ) anledning.
5.57 | LARM TRASIGA ROR 1) 1l NEJ Parameter for ot akfivera eller avaktivera upptickt av trasiga rdr.
5.58 | SPANNINGSLARM AKTIVT A Il NEJ Parameter for ot aktivera eller avaktivera larm fr sirgmavbrot.
5.59 | TYP AV MOTORTERMISTOR N ';lTV( ?gnom deﬂ hiir parametern vljs den typ av motortermistor som finns tillgéinglig
NI or moforskydd.
5.00 /'AAI?TTI(\;EI{FP?("JJ[S'ISJ\% kohm 1 05 999 | Med den hér parametern stills aktiveringsnivan fér den anslutna motortermistorn in.
JA: Parametrarna iir ldsta for dndringar.
H NEJ: Parametrarna dr uppldsta for tndringar.
ST PARAMETERLAS NEJ NE) I For att cindra den hér parametern frn JA till NEJ méste du ange l6senord 1357
eller ett annat Idsenord som tidigare genererats av anvéindaren.
i Nar du dndrar den hir parametern till "JA" 6ppnas den hiir skirmen for instillning
QR <TALLIN DATUM OCH TID NE NEJ I av datum och tid. S& snart ndringarna dr klara tergdr parametern till "NEJ”
SOKGUIDE Om du dndrar den héir parametern fréin "NE)" ill "JA" s startar sokguiden for
563 STOPPFREKVENS NE NE) I goppekoens.
— For at dterstilla enheten fill fabriksinstllningarna, ndra den hdr parametern fill
R FABRIKSATERSTALLNING NEJ NEJ I "JA" och ange sedan koden 1357. Enheten kommer att Gppna uppstarsiguiden.
6. FINJUSTERING
Par. Beskrivning Enheter Programmering Anmrkningar
Standard Min. Max.
PROPORTIONELL
BT oNSTANT 100 0 999
6.02| INTEGRAL KONSTANT 100 0] 999
6.04| VAXLINGSFREKVENS kHz 17 25 16
6.05| STOPPMANGVERFREKVENS| Bar 01 0 05
HASTIGHET
806/ sroppANOVER ' ] i
6.07| MODBUS ADRESS 1 1 250
48
6.08| MODBUS BAUDRATE kbps 192 96
192
6.09( MODBUS PARITET 0 0 2 0=j@mn // 1=ojiimn // 2=ingen paritet
610 ATERSTALLNING NEJ NEJ I Om du dndrar den hdr parametern frin "NEJ" ill "JA" s6 dterstils larmloggen och
“| LARMLOGG parametern dtergdr automatiskt fill “NEJ”.
ol RTERSTALLNING NEJ NEl I Om du indrar den héir parametern fréin "NE)" ill "JA" s Gterstiills uppstartsloggen
**" | UPPSTARTSLOGG och parametern dtergér automatiskt ill “NEJ".

For tkomst till meny 6 krivs ett losenord (2468)
Om installerad pd en borrhélspump, rekommenderas en dndring av 6.04-viirdet (vixlingsfrekvens) till minimum (2.5 kHz).

0BS! Kontakta vér service innan parametrarna i meny 6 @ndras. Detta eftersom felaktiga instillningar kan orsaka felfunktion hos véixelriktaren och/eller skada pé
pumpen.
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15 - MODBUS SETTINGS

Modbus-konfiguration iir endast tillginglig med expansionskortet (valfritt tillbehor).

MODBUS dr ett meddelandeprotokoll for applikationslager placerat pd nivé 7 i 0SI-modellen.

Den fillhandahéller klient/serverkommunikation mellan enheter anslutna till olika typer av bussar eller ndtverk.

|, vixelriktaren gérs MODBUS-anslutningen under “Asynkron seriell Gverforing via EIA/TIA-485-A.
Overforingsldget dr RTU (ASCII stods inte)".

For mer teknisk information om hur det fungerar, besok webbplatsen www.modbus.org.

De ldisbara instillningarna (ingdngsregistren) finns i avsnittet Tekniska data, sidnr. 246.

Du kan ocksd hitta de redigerbara/ldshara instéllningarna (hélla register) i avsnittet Tekniska data, sidnr. 248.

16 - HANTERING AV VARNINGAR

En av viixelriktarens huvudsakliga
For att gora detta dr viixelriktaren

Iprinciper r att forsoka undvika forsimringar av den hydrauliska tillforseln.
orsedd med system som, i hiindelse av att ndgon avldsning av motorns tryck/
forbrukning ligger utom de faststdllda grinserna, kan delvis forlora sin férmdga for att forsoka undvika att
viixelriktaren laser sig, och dirmed undvika forsimringar av den hydrauliska tillforseln.

Ett tydligt exempel dr en Gverdriven forbrukning hos den elekiriska motorn. | deita sEecifiku scenario kommer

viixelriktaren, genom aft se till att motorns forbrukning motsvarar den nominella for

rukningen, att begrénsa

motorns rotationshastighet for att undvika att den slits. Dérfor kommer det flode den hydrauliska installationen
fér frén pumpen, inte motsvara det faststillda arbetstrycket, utan vara ndgot lgre.

Nedan finns en tabell som specificerar aktuell status for systemdriften beroende pé de visuella varningar som
visas genom bdde LED-lamporna och huvudskdrmen.

VARNING

ORSAK

FORKLARING / LOSNING

LED-lampan blinkar

Den pump fill vilken viixelriktaren Gr ansluten dr infe
operativ for automatisk drift

Kontrollera att den inte sttingts av manuellt (AUTO/STOP-
knappen), ett fdirrstopp (aktivt fidrrstopp hitlpingdng)
eller ett allmént stopp fr viixelrikarndtverket (dger rum
nir ngon kritisk parameter dndrats).

LED-lampan RUN blinkar

Viixelriktaren hdller pd att stanna pumpen

LED-lampan LARM blinkar

Uppstartsguiden kars.

Pumpen dr i larmidge (visas pd skirmen).

LED-lampan kommer at sluta blinka s6 snart
konfigurationsguiden avslutats.

Se avsnittet Larm i denna manual for att ldsa problemet.

Aktuell frekvensdata blinkar

Viixelriktaren begrénsar motorns rotationsfrekvens pd
grund av hag temperatur i elektroniken i samband med
dverdriven forbrukning hos den elekiriska motorn.

Se avsnittet Larm i denna manual for att ldsa problemet.
Kontrollera att vixelriktaren dr ordentligt ventilerad.

Stanna frekvensdata blinkar

Den bercknade stoppfrekvensen overskrider hgsta
fillgten frekvens fér pumpen.

Vi rekommenderar att terigen kdra instéllningsguiden
fir stoppfrekvensen ( stoppfrekvensguiden finns pd 5)
AVANCERADE PARAMETRAR).

Om denna varning kvarstér efter att guiden karts pd nytt
st mdste du minska arbetstrycket eftersom den anslutna
pumpen inte kommer att kunna uppnd det.
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VARNING

ORSAK

FORKLARING / LOSNING

Aktuell forbrukningsdata blinkar

Viixelriktaren begrinsar motorns rotationsfrekvens pd
grund v dverdriven forbrukning hos motorn.

Kontrollera att motorns strém dr den som anges pd
specifikationspldten.

Bredvid aktuell tryckdata finns en
blinkande asterisk

Denna varning betyder att viixelriktaren inte dr
ansluten fill ndgon tryckomvandlare.Om den har en
tryckomvandlare ansluten ir polerna inte korrekt
anslutna.

Tryckomvandlarens avldsning skilier sig 0,5 bar
fréin de andra tryckomvandlarna anslutna fill
vielrikiarndtverket.

Koppla bort tryckomvandlaren frén plinten och invertera
anslutningskabelns poler.

Vi rekommenderar att tryckomvandlaren byts ut effersom
den infe ldser av korrekt.

17 - LARM
MEDDELANDE ORSAKER LOSNING(AR)

LARM FOI Check that the nominal consumption data has been

OVERSTROM Visar dverdriven forbrukning hos motorn, entered correctly.

Check that the pump rotates freely with no obstructions.

Motorn dr kortsluten eller har brunnit. Koppla bort motorn frdn viixelriktaren och kontrollera
aft meddelandet forsvinner. Kontakta nrmsta tekniska
service om det inte gor det.

Kubig#sll:.?lzTNlNG Int all ledhingar har ansluis. Kontrollera att motorkablarna har anslutits ordentigt
till sicilva motorn och vixelriktaren. Kontrollera dven ot
vixelriktarens stromfdrsGrining anslutits korrekt.

Internt fel § vixelriktaren. Kontakta ndrmsta tekniska service.
Stikerstiil att den omgivande femperaturen inte
dverskrider grdnserna i den hr manualen.

LARM FO3 Kraftmodulen har néitt en mycket hog temperatur, vilket | Om den monterats pé pumpen, skerstdll att pumpen har

FOR HOG TEMPERATUR | MODULEN

péverkar dess pélitlighet.

en flikt, samt att fldktkpan sitter fost.
Om den ir viiggmonterad, sikerstil att den fungerar
ordentligt nir motorn r iging.

Stromtillférseln till vixelriktaren har brutits.
Elkabeln som ansluter vaxelriktaren till elnditet har

LARM FO4 Viixelriktaren fér ingen elektrisk strém, eller s6 ligger Kopplats ur.
INGANGSSPANNING denna utom de Gvre och undre grénserna. Den spanning som vixeliktaren fr liger utom de
griinser som specificeras i avsnittet om tekniska data.
. on P Tryckomvandlaren dr ansluten fill frekvensomvandlaren
PR%(S%VANDMRE mﬁﬂ%ﬁs;ﬁ;gﬂller nte en korret vlsning frén med omvéind polaritet. Tryckomvandlaren i trasig.

Tryckomvandlaren har eft infervall som infe r 4-20 mA.
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MEDDELANDE

ORSAKER

LOSNINGIAR)

Motorn dr kortsluten eller har brunnit.

Koppla bort motorn frén viixelriktaren och kontrollera
att meddelandet forsvinner. Kontakta nrmsta tekniska
service om def infe gor det.

Vissa av kablarna som ansluter motor till

LARM F06 frekvensomvandlaren har délig elekirisk kontakt.
MOTORFEL Matorn dr kopplad for att erhdlla en annan spénning n
den som kommer fréin viixelriktaren.
Faserna i fel/ddligt anslutna. Ingéngsfasernas férbrukning i infe balanserad.
LARMFO7 Vixelriktaren upptéicker aft pumpen delvis arbetar tan | ¢, .. .
LG VATTENNIVA beksting Siikerstdll att pumpen suger upp vitskan korrekt.
LARM FO8 Viixelriktaren upptdcker att pumpen under en tid arbetar | Kontrollera att vattenndtverket inte har ndgra lickor som
TRASIGA ROR med ett viildigt ldgt tryck och hog hastighet. ir storre &in att de motsvarar normal tgdng.
Kontrollera att ldgsta frekvens i storre dn 10 Hz.
Kontrollera att hagsta frekvens dr mindre dn 65 Hz.
Kontrollera att den ldgsta angivna frekvensen dr ldgre dn
LARM A09 Nagon parameter i forhéllande till en frekvens den hgsta frekvensen.

FREKVENSPARAMETRAR INKOHERENTA

dverensstimmer inte med de vérden som anses normala.

Kontrollera att den ldgsta arbetsfrekvensen for
hidlppumparna dir ldgre dn den hagsta frekvensen.
Kontrollera att den ldgsta arbetsfrekvensen for
hilppumparna r hagre dn den ligsta frekvensen.

LARM A10 Hitilppumparnas fordréjda stopp dverstiger
TIDSPARAMETRAR huvudpumpens fordrsjda stopp.
LARM AT1 . Minska differentialtrycket vid uppstart av pumpen eller
TRYCKPARAMETRAR Uppstartens tryckdifferential dverstiger arbefstrycket. ko rbetstyct ver dett vrde,
LARM A12 Det detekterade viirdet for NTC- eller PTC-termistorn dr | Vénta fills motorn svalnat,
MOTOROVERHETTNING hagre eller liigre tin det angivna viirdet. Kontrollera anslutningen fr PTC- eller NTC-kabeln.
LARM A15 Den tréskel som anges i avsnittet om varningsnivé for PP
OVERTRYCK avetryck hor versris, Kontrollera varningsnivén for dvertryck
Kontrollera att den platta kabeln som sammanbinder de
béida elekiriska kretsarna i ordentligt ansluten.
Kontrollpanelen kommunicerar infe med knappsatsen | Det kan bero pé ett illfligt fel i vixelrikiarens
och skiirmen, och den den stromplét som finns maskinvara eller en inldsning av en parameter som anses
LARM X13 fastskruvad pd radiatorn ligga utanfér grii | detta fall rekommend
INTERNT FEL p ) igga utanfdr grinserna | dett foll rekommenderar
vi att koppla bort strommen frén viixelriktaren i
Internt fel i vixelriktaren. ndgra minuter. Kontakta ndrmsta tekniska service om
meddelandet kvarstér efter att strémmen slagits pé till
vixelriktaren ingen efter ndgra minuter.
Kontrollera att den platta kabeln som sammanbinder de
béida elekiriska kretsarna ir ordentligt ansluten.
- \ Kontrollera att kablarna som ansluter drivenheterna dr
Kommunikationen mellan kretskorten pd samma Korrekt anslutna
LARM X14 drivenhet, eller den information som delas D o eI f
] b ! oelns | et kan bero pd ett fillfilligt fel i vixelriktarens
INTERNT FEL mellan drivenheter dr felaktiga eller innehdller p ;

dataintegritetsfel.

maskinvara eller en inldsning av en parameter som
anses ligga utanfdr grdnserna.

Detta fel Gtgéirdar sig siilv s6 att systemet vanligtvis
dtergdr ill normalt effer ngra minuter.
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18 - UNDERHALL OCH REPARATION
Det rekommenderas att frekvensomvandlaren kontrolleras regelbundet och dess drift regleras.

19 - GARANTI

Underldtenhet att félja anvisningarna i denna bruksanvisning och / eller ingripande i véixelrikiaren som infe
utfors av auktoriserad service och / eller anviindning av icke-originella reservdelar kommer ait ogiltiga garantin
och befria tillverkaren frén allt ansvar i héindelse av olyckor med personer eller egendomsskador och / eller
sjilva produkten.

Nir produkten har tagits emot, kontrollera att den inte har drabbats av betydande pauser eller bucklor. Annars,
berdtta for personen som har levererat. Nér du har tagit bort viixelrikiaren frdn forpackningen, kontrollera att
den inte har skadats under transporten. Om detta hénde, informera distributéren.

Kontrollera pd typskylten att funktionerna som visas dr de du begdrde.
Om ett fel inte finns i tabellen “PROBLEMLOSNING”, kontakta din ndrmaste auktoriserade Gterforsiljare.

20 - AVFALLSHANTERING OCH MILJOBEHANDLING

For att bortskaffa de delar som utgdr frekvensomvandlaren dr det nodvindigt att folja géllande bestimmelser
och lagar i det land dir produkten anviinds. Hur som helst, viinligen sliing inte fororenande delar i miljon.

E Denna symbol pd produkten indikerar att den kanske inte kastas med hushéllsavfall.
|

Denna bestimmelse giiller endast bortskaffande av utrustning pd Europeiska unionens territorium (2012/19 /
EU). Det dr anvéindarens ansvar att bortskaffa utrustningen genom att leverera den fill en utsedd insamlingsplats
for dtervinning och bortskaffande av elekirisk utrustning. Kontakta ditt lokala avfallsforetag for mer information
om utrustning.
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LEGEND INFO

1: Pump For correct operation of the pressurization system, we recommend the use small size pressure tank. If is necessary fo stabilize any pressure
2: Device fluctuations during the variation frequency of the inverfer.
3: Gate valve Pay attention to the calculation for pre-charge of the pressure tank. In case of changes in the reference pressure, the pre-charge of the tank must
4 Pressure transducer | be ogiusted acording fo the calclation.
5: Non retum valve P = Pre-<harte pressre
6: Pressure tank p= e
7: Drain off valve Ps = Setpoint pressure

Dr = Delta restart pressure

Pp = (Ps—Dr) - 0,5 bar

1. HYDRAULIC INSTALLATION —

Figure 1
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3. 0-10V INPUT SIGNAL (LOGIC

0-10V Input Logic
Graphical Interpretation

Slave 9V
Setpoint

-—— Pump OFF State
= Pump ON State

Working
Setpoint

Slave 1V
Setpoint
0 051.0 9 9510
0-10V Input (V)
Figure 3a (For Mode A, Mode B, Mode D, Mode E)
0-10V Input Logic
Graphical Interpretation
Slave 9V
Setpoint [~

———— Pump OFF State
= Pump ON State

Working
Setpoint

Slave 1V |
Setpoint |
} | | |
0 0510 9 9510
0-10V Input (V)
Figure 3b (For Mode ()
0-10V Input Logic
Graphical Interpretation
Slave 1V
Setpoint

Working
Setpoint

——— Pump OFF State
= Pump ON State

Slave 9V
Setpoint

0 0510 9 9510
0-10V Input (V)

Figure 3¢ (For Mode ()

245



- saci

bombas
4 - MODBUS PROTOCOL (INPUT REGISTERS)

MODBUS ADRESS VALUE / PARAMETER UNITS
1 SOFTWARE VERSION H (CONTROL BOARD) (4 firstchars) HEX
2 SOFTWARE VERSION L (CONTROL BOARD) (4 last chars) HEX
3 SOFTWARE VERSION H (POWER BOARD) (4 first chars) HEX
4 SOFTWARE VERSION L (POWER BOARD) (4 lust chars) HEX
5 MAXIMUM MOTOR CURRENT (POWER BOARD) 0.1A
6 STOP/AUTO
7 CURRENT SETPOINT 0.18ar / PSI
8 ACTUAL PRESSURE 0.18ar / PSI
9 ACTUAL TEMPERATURE 0.1°C/ 0.1°F / **
10 4-20mA INPUT 1 0.1mA
1 4-20mA INPUT 2 0.1mA
12 0-10V INPUT 0
13 PTC/NTCINPUT 0.1 kohm
14 DIGITALINPUT 1 0n
15 DIGITAL INPUT 2 0n
16 DIGITAL INPUT 3 0n
17 DIGITAL INPUT 4 0n
18 RELAY 1 QUTPUT 0n
19 RELAY 2 QUTPUT 0n
20 EXPANSION BOARD CONNECTED 0n
/| ALARM CODE (POWER BOARD)
2 MOTOR ACTUAL FREQUENCY 0.1Hz
23 MOTOR ACTUAL CURRENT 0.1Hz
L) POWER MODULE TEMPERATURE o
25 CONTROL AMBIENT TEMPERATURE o
26 ACTUAL MOTOR POWER W
7 ACTUAL NETWORK POWER W
28 POWER ON HOURS (MSB) 5
9 POWER ON HOURS (LSB) 5
30 OPERATING HOURS (MSB) 5
3l OPERATING HOURS (LSB) 5
32 START-UP NUMBER COUNTER (MSB)
3 START-UP NUMBER COUNTER (LSB)
k) ALARM FOT COUNTER
35 ALARM F02 COUNTER
36 ALARM FO3 COUNTER
3 ALARM FO4 COUNTER
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MODBUS ADRESS VALUE / PARAMETER UNITS
38 ALARM FO5 COUNTER
39 ALARM FO6 COUNTER
40 ALARM FO7 COUNTER
L) ALARM FO8 COUNTER
42 ALARM A09 COUNTER
3 ALARM AT0 COUNTER
44 ALARM AT1 COUNTER
45 ALARM A12 COUNTER
46 ALARM X13 COUNTER
4 ALARM X14 COUNTER
4 ALARM A15 COUNTER
49 ALARM AT6 COUNTER
50 ALARM A17 COUNTER
51 ALARM A18 COUNTER
52 ALARM A19 COUNTER
53 ALARM A20 COUNTER
54 History index
55 POWER ON HOURS (MSB) (erased values) 5
56 POWER ON HOURS (LSB) (erased values) 5
57 OPERATING HOURS (MSB) (erased values) 5
58 OPERATING HOURS (LSB) (erased values) 5
59 START-UP NUMBER COUNTER (MSB) (erased values)
60 START-UP NUMBER COUNTER (LSB) (erased values)
6l History index (erased values)
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5 - MODBUS PROTOCOL (HOLDING REGISTERS)
T\ODDREESS PAI?AEI:I‘I:I'J[ER VALUE / PARAMETER MIN VALUE MAX VALUE UNITS COMMENT

0: Constant Pressure
1: Differential Pressure

1 00 | MODE 0 4 2: Fixed Speed
3: Constant Temperature
4: Differential

2 11 WORKING PRESSURE 3 580 0.1Bar / PSI

3 12 | SPEED SETPOINT 100 050 0.1Hz

4 13| TEMPERATURE SETPOINT -1000 2000 0.1°C/ 0.1°F / **

5 14 MOTOR RATED CURRENT 1 360 0.1A

6 15 | ROTATION DIRECTION 0 1

7 16 | STOP FREQUENCY 1 999 0.1Hz

8 17 | START-UP PRESSURE DIFF. 3 4 0.1Bar / PSI

9 18 | STOP TEMPERATURE OFFSET 1 2000 0.1°C/ 0.1°F /=

10 501 | LANGUAGE 0 12

1 502 | UNITS OF PRESSURE 0 | 0=0.1Bar / 1=1PSI

12 503 | UNITS OF TEMPERATURE 0 2 0=01°C/1=01°F/2="**

13 504 | PRES.TRANSD. MIN. VALUE (4mA) -580 580 0.1Bar / PSI

14 505 | PRES.TRANSD. MAX. VALUE (20mA) 50 580 0.1Bar / PSI

15 506 | TEMP. SENSOR MIN.VALUE (4mA) -1000 2000 0.1°C/ 0.1°F /=

16 507 | TEMP. SENSOR MAX.VALUE (20mA) -1000 2000 0.1°C/ 0.1°F / **

17 508 | MINIMUM WORKING FREQUENCY 100 500 0.1Hz

18 509 | MAXIMUM WORKING FREQUENCY 250 050 0.1Hz

19 510 | PROPORTIONAL BOOST 0 580 0.1Bar / PSI

20 511 | MAXIMUM NUMBER OF PUMPS ON 1 8

N 512 | MAIN PUMP STOP DELAY 0 100 s

n 513 | AUXILIARY START FREQUENCY 100 050 0.1Hz

] 514 | AUXILIARY START DELAY 1 200 s

% 515 | AUXILIARY STOP DELAY 1 200 s

25 516 | CHANGEQVER TIME 1 n h

26 517 | PUMP KICK INTERVAL 0 n h

7 518 | DIGITALINPUT 1 0 i

23 519 | INT PRESSURE 0 580 0.1Bar / PSI

29 520 | INTSPEED 100 050 0.1Hz

30 521 | INTTEMPERATURE -1000 2000 0.1°C/ 0.1°F /=

31 522 | DIGITALINPUT2 0 1

32 523 | IN2 PRESSURE 0 580 0.18ar / PSI

3 5.4 | IN2 SPEED 100 050 0.1Hz

34 525 | IN2 TEMPERATURE -1000 2000 0.1°C/ 0.1°F / **

35 526 | DIGITALINPUT 3 0 7

36 5.27 | IN3 PRESSURE 0 580 0.18ar / PSI
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37 528 | IN3SPEED 100 050 0.1H:
38 529 | IN3 TEMPERATURE -1000 2000 0.1°C/ 0.1°F / **
39 530 | DIGITAL INPUT 4 0 1
4 531 | IN4 PRESSURE 0 580 0.1Bar / PSI
4 531 | IN4SPEED 100 050 0.1Hz
Y] 533 | IN4 TEMPERATURE -1000 2000 0.0°C/ 0.1 /
43
44 535 | SLAVE 1V PRES.SETPOINT 0 580 0.18ar / PSI
45 536 | SLAVE 9V PRES.SETPOINT 0 580 0.1Bar / PSI
46 537 | SLAVE 1V SPEED SETPOINT 100 050 0.1Hz
4 538 | SLAVE 9V SPEED SETPOINT 100 650 0.1Hz
48 539 | SLAVE 1V TEMP.SETPOINT -1000 2000 0.0°C/ 0.1 /
4 540 | SLAVE 9V TEMP.SETPOINT -1000 2000 0.1°C/ 0.1 / **
50 541 | RELAY QUTPUT 1 0 9
51 542 | RELAYOUTPUT2 0 9
52 543 | SCHEDULE OPERATION 1 0 10
53 544 | PROGRAM START TIME 1 0 2359 (hh:mm BCD)
54 545 | PROGRAM STOP TIME 1 0 2359 (hh:mm BCD)
55 546 | SCHEDULE OPERATION 2 0 10
56 547 | PROGRAM START TIME 2 0 2359 (hh:mm BCD)
57 548 | PROGRAM STOP TIME 2 0 2359 (hh:mm BCD)
58 549 | OVER PRESSURE LEVEL 1 580 0.1Bar / PSI
59 550 | PRESSURE DIF. ALARM LEVEL 1 580 0.18ar / PSI
60 551 | MIN.TEMPERATURE ALARM LEVEL -1000 2000 0.0°C/ 0.1 /
61 552 | MAXTEMPERATURE ALARM LEVEL -1000 2000 0.0°C/ 0.1 / *+
62 553 | DIF.TEMPERATURE ALARM LEVEL 0 2000 0.1°C/ 0.1°F /**
63 554 | DRY RUNNING ALARM ACTIVE 0 1
64 555 | DRY RUNNING TRIGGERR LEVEL 10 90 %
65 556 | DRY RUNNING ALARM DELAY 1 99 5
66 557 | BROKEN PIPE ALARM 0 1
67 558 | VOLTAGE ALARM ACTIVE 0 1
68 559 | MOTOR THERMISTOR 0 2 1=NTC, 2=PTC
69 560 | THERMISTOR TRIGGER LEVEL 5 999 0.1kohm
70 581 | PARAMETERS LOCK 0 1
n 6.01 | PROPORTIONAL CONSTANT 0 999
n 6.02 | INTEGRAL CONSTANT 1 999
73 6.03 | PIDIRECTION 0 1 0=Pasitive / 1=Negative
74 6.04 | SWITCHING FREQUENCY 5 160 0.1kHz
15 6.05 | STOP MANEUVER RANGE 0 5 0.1Bar / PSI
76 6.06 | SPEED OF STOP MANEUVER 1 64
7 6.07 [ MODBUS ADDRESS 1 250
78 6.08 | MODBUS BAUDRATE 0 2 =800, 1=9600bps, 2=19200bps
79 6.09 | MODBUS PARITY 0 2 O=even, 1=0dd, 2=no parity
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6 - SCHEMATIC DIAGRAM (MT2-11A AND TT T13-114)
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Cubierta

Tapa junta

Circuito de control

Circuito de potencia

Caja adaptadora de terminales

Conjunto de cables de alimentacion

Soporte de pared

Ventilador de pared

Caja adaptadora de terminal de union

Tornillo de fijacién del adaptador

Tornillos fijacién adaptador

Tornillos fuerza de fijacion

Tornillos de circuito de control

Tornillos tapa

Tornillos fijacion soporte pared

Tapdn cierre soporte aluminio

Nlcleo magnético para accionamiento MT “Wurth 742 712 21"
Nicleo magnético para accionamiento TT “Wurth 742 716 33S
Tornillos fijacion ventilador

Couverture

Joint de couverture

Circuit de commande

Circuit de puissance

Boite d'adaptation de bornes

Assemblage du cable d'alimentation

Support mural

Ventilateur mural

Boite d'adaptation de borne commune

Vis de fixation de I'adaptateur

Adaptateur de fixation par vis

Puissance de fixation des vis

Vis de commande de circuit

Vis couvercle

Vis de fixation du support mural

Capuchon de fermeture du support en aluminium

Noyau magnétique pour entrainement MT “Wurth 742 712 21"
Noyau magnétique pour entrainement TT “Wurth 742 716 33S
Vis fixation du ventilateur
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Tampa

Junta da tampa

Circuito de controle

Circuito de alimentacao

Caixa do adaptador de terminal

Conjunto do cabo de alimentagédo

Freio de parede

Ventilador de freio de parede

Caixa de adaptador de terminal comum

Parafuso de fixacao do adaptador

Adaptador de fixacao de parafusos

Forca de fixagao dos parafusos

Parafusos de controle do circuito

Parafusos da tampa

Parafusos de fixac&o do freio de parede

Tampa de fechamento de suporte de aluminio

Nucleo magnético para acionamento MT “Wurth 742 712 21"
Nicleo magnético para acionamento TT “Wurth 742 716 33S
Parafusos fixacao do ventilador
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Cover

Cover joint

Control circuit

Power circuit

Terminal adapter box

Power cable assembly

Wall braket

Wall braket fan

Joint terminal adapter box

Adapter fixing screw

Screws fixing adapter

Screws fixing power

Circuit control screws

Screws cover

Wall braket fixing screws

Aluminium support closure cap

Magnetic core for MT drive “Wurth 742 712 21"
Magnetic core for TT drive “Wurth 742 716 33S”
Fan fixing screws

Copertina

Giunto di copertura

Circuito di controllo

Circuito di alimentazione

Scatola adattatore terminale

Assemblaggio del cavo di alimentazione

Staffa a muro

Ventola con staffa a parete

Scatola adattatore terminale di giunzione

Vite fissaggio adattatore

Adattatore fissaggio viti

Potenza fissaggio viti

Viti di controllo del circuito

Coperchio viti

Viti di fissaggio staffa a parete

Tappo di chiusura supporto in alluminio

Nucleo magnetico per azionamento MT “Wurth 742 712 21"
Nucleo magnetico per azionamento TT “Wurth 742 716 33S
Viti di fissagio della ventola
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Abdeckung

Fuge abdecken

Steuerkreis

Stromkreis

Klemmenadapterbox

Stromkabelbaugruppe

Wandhalterung

Lifter fiir Wandhalterung

Gemeinsame Klemmenadapterbox
Befestigungsschraube des Adapters
Schraubenbefestigungsadapter

Schrauben Befestigungskraft

Steuerschrauben des Stromkreises
Schraubenabdeckung

Befestigungsschrauben der Wandhalterung
Stlitzkappe aus Aluminium

Magnetkern fiir MT-Antrieb ,Wurth 742 712 21“
Magnetkern fiir TT-Antrieb ,Wurth 742 716 33S
Lufterbefestigungsschrauben
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Omslag

Afdekvoeg

Stuurcircuit

Stroomkring

Terminal-adapterdoos

Montage stroomkabel

Muurbeugel

Muurbeugelventilator

Gezamenlijke terminal-adapterdoos
Adapterbevestigingsschroef

Schroeven bevestigingsadapter

Schroeven bevestigingskracht

Circuitbesturingsschroeven

Schroevendeksel

Bevestigingsschroeven voor muurbeugels

Afsluitdop aluminium steun

Magnetische kern voor MT-aandrijving “Wurth 742 712 21"
Magnetische kern voor TT-aandrijving “Wurth 742 716 33S”
Bevestigingsschroeven ventilator
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KpbllUka
KpbllLka coeAnHeHus

Llenb ynpasaenna

Llenb nutanHus

Kopo6ka kneMMHOro aaantepa

CvnoBoii kabenb B cope

HacTeHHbIi KPOHLLTENH

HacTeHHbli BEHTUASTOP

Kopobka CoeAvHHTEABHOTO apanTepa

KpenexHbli BUHT apantepa

BuHTbI KpenAeHus apantepa

CHAOBbIE KPEMAEHUS BUHTOB

BMHTOB ynpaBAEHUs LiEMbio

BMHTOB KPbILLKa

BUHTbI KPENAEHUS HACTEHHOTO KPOHLUTENHA
ANOMUHEBBIN KOAN@YOK OMOPbI

MarnuTonpoBoa A npueopa MT «Wurth 742 712 21»
MarnutonpoBoa npusoaa TT «Wurth 742 716 33S
BUHTbI KpENAEHUA BEHTUARTOPA
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Oktadka

Ostona zlacza

Obwod sterowania

Obwdd zasilania

Skrzynka adaptera terminala

Zespot kabla zasilajacego

Hamulec Scienny

Wentylator z hamulcem $ciennym

Skrzynka adaptera ztacza ztacza

Sruba mocujaca adapter

Sruby mocujace adapter

Moc mocowania $rub

Sruby kontrolne obwodu

Sruby pokrywa

Sruby mocujace zacisk scienny

Aluminiowa zaSlepka zamykajaca wspornik

Rdzer magnetyczny do napedu MT ,Wurth 742 712 21"
Rdzeh magnetyczny do napedu TT ,Wurth 742 716 33S
Sruby mocujace wentylator

Omslag

Tackfog

Styrkrets

Strémkrets

Terminaladapterbox

Strémkabelmontage

Vaggbroms

Vaggbromsflakt

Ledad terminaladapterbox

Adapterfastskruy

Skruvar fastadapter

Skruvar fastkraft

Kretskontrollskruvar

Skruvar lock

Fastskruvar for vaggbroms

Stddlock av aluminium

Magnetisk karna for MT-drift “Wurth 742 712 21"
Magnetisk karna for TT-drift “Wurth 742 716 33S
Flaktskruvar
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Tapa
Junta tapa
Circuito de control
Circuito de potencia
Adaptador de caja de terminales
Conjunto de cables de alimentacion
Soporte de pared
Ventilador de pared
Caja adaptadora de terminal de union
10 Tornillo de fijacion del adaptador
11a Tomillos del adaptador de fijacion
11b Tornillos de fijacion del circuito de alimentacién
12 Tornillos de control de circuito
13 Tornillos de cubierta
14 Tornillos fijacion escuadra pared
15 Tapon cierre soporte aluminio
16 Ncleo magnético para accionamiento TT “KRFC-13"
17 Tornillos fijacion ventilador

Couverture

Joint de couverture

Circuit de commande

Circuit de puissance

Adaptateur de boite a bornes

Assemblage du cable d'alimentation

Support mural

Ventilateur de support mural

Boite d'adaptation de borne commune

Vis de fixation de I'adaptateur

Vis de I'adaptateur de fixation

11b Vis de fixation du circuit de puissance
12 Vis de commande de circuit
13 Vis du couvercle
14 Vis de fixation du support mural
15 Capuchon de fermeture du support en aluminium
16 Noyau magnétique pour entrainement TT “KRFC-13”
17 Vis fixation du ventilateur

Capa

Junta da tampa

Circuito de controle

Circuito de alimentagédo

Adaptador de caixa de terminais

Conjunto do cabo de alimentagao

Suporte de parede

Ventilador de suporte de parede

Caixa de adaptador de terminal comum
10 Parafuso de fixacdo do adaptador

11a Parafusos adaptadores de fixacao

11b Fixacdo dos parafusos do circuito de alimentacao
12 Parafusos de controle do circuito
13 Parafusos de cobertura
14 Parafusos de fixacao do freio de parede
15 Tampa de fechamento de suporte de aluminio
16 Nicleo magnético para acionamento TT “KRFC-13"
17 Parafusos fixacao do ventilador
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Cover
Cover joint
Control circuit
Power circuit
Terminal box adapter
Power cable assembly
Wall support
Wall support fan
Joint terminal adapter box
10 Adapter fixing screw
11a Fixing adapter screws
11b Fixing power circuit screws
12 Circuit control screws
13 Cover screews
14 Wall braket fixing screws
15 Aluminium support closure cap
16 Magnetic core for TT drive “KRFC-13"
17 Fan fixing screws

Copertina
Giunto di copertura
Circuito di controllo
Circuito di alimentazione
Adattatore per morsettiera
Assemblaggio del cavo di alimentazione
Supporto a parete
Ventilatore da parete
9 Scatola adattatore terminale di giunzione
10 Vite fissaggio adattatore
11a Viti dell'adattatore di fissaggio
11b Viti di fissaggio del circuito di potenza
12 Viti di controllo del circuito
13 Viti di copertura
14 Viti di fissaggio staffa a parete
15 Tappo di chiusura supporto in alluminio
16 Nucleo magnetico per azionamento TT “KRFC-13"
17 Viti di fissagio della ventola
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00 N OHs WN

Abdeckung
Fuge abdecken
Steuerkreis
Stromkreis
Anschlusskastenadapter
Stromkabelbaugruppe
Wandhalterung
Lufter fir Wandhalterung
Gemeinsame Klemmenadapterbox
10 Befestigungsschraube des Adapters
11a Befestigungsschrauben des Adapters
11b Befestigungsschrauben des Leistungsteils
12 Steuerschrauben des Stromkreises
13 Abdeckschrauben
14 Befestigungsschrauben der Wandhalterung
15 Stitzkappe aus Aluminium
16 Magnetkern fiir TT-Antrieb ,KRFC-13*
17 Lufterbefestigungsschrauben

OO ~NUsWN
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Omslag

Afdekvoeg

Stuurcircuit

Stroomkring

Aansluitdoosadapter

Montage stroomkabel

Muursteun

Muursteunventilator

Gezamenlijke terminal-adapterdoos
Adapterbevestigingsschroef
Bevestigingsadapterschroeven
Schroeven stroomkring bevestigen
Circuitbesturingsschroeven
Afdekschroeven

Bevestigingsschroeven voor muurbeugels
Afsluitdop aluminium steun

Magnetische kern voor TT-drive “KRFC-13"
Bevestigingsschroeven ventilator

OO0 ~NOo O WN -

KpblLLKa
KpbiLwka coepuHeHus

Llenb ynpaBeHms

Llenb nutanua

Apantep KAeMMHO# KOpobKK

CunoBoi kabenb B chope

HacteHHas onopa

HacTerHbIit BEHTUAATOP

KopoGka coeAnHUTEABHOTO apantepa
KpenexHblit BUHT apantepa

BuHTbI KpenAerus apantepa

KpenaeHwe BUHTOB CHAOBOI Lignk

BMHTOB YNPABAEHMS LENblo

BWHTBI KpbILKK

BUHTbI KPENAEHUA HACTEHHOTO KPOHLUTENHa
AMOMMHMEBBII KOANYOK ONOpbI
MarHuTonpoBoa npuoaa TT «KPMY-13»
BUHTbI KPENAEHUA BEHTUARTOPA

©Ooo~N®OsWN P

Oktadka

Ostona zlgcza

Obwdd sterowania

Obwod zasilania

Adapter skrzynki zaciskowej

Zespdt kabla zasilajacego

Wspornik Scienny

Wentylator podporowy Scienny

Skrzynka adaptera ztacza ztacza

Sruba mocujaca adapter

Sruby mocujace adapter

Mocowanie $rub obwodu mocy

Sruby kontrolne obwodu

Sruby pokrywy

Sruby mocujace zacisk scienny
Aluminiowa za$lepka zamykajaca wspornik
Rdzer magnetyczny do napedu TT ,KRFC-13"
Sruby mocujace wentylator

Omslag

Téckfog

Styrkrets

Stromkrets
Kopplingshoxadapter
Strémkabelmontage
Vaggstod

Vaggstodsflakt

Ledad terminaladapterbox
Adapterfastskruv

Fést adapterskruvar

Fésta strdmkretsskruvar
Kretskontrollskruvar
Téckskruvar

Fastskruvar for vaggbroms
Stédlock av aluminium
Magnetkarna for TT-driven “KRFC-13"
Fléktskruvar
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DECLARATION OF CONFORMITY

BOMBAS SACI, S.A - Cami de Can Muntanyola, 4-22 - Pol. Ind. Palou Nord - 08401 Granollers (Spain)
declara, bajo su_completa responsabilidad, que los productos a los que este manual se refiere cumplen” con las
siguientes Directivas Europeas y disposiciones nacionales de actuacion:

DIRECTIVAS NORMAS
- Directive 2014/30/EU (EMC) - EN 61800-3 Category C2 (EMC)
- Directive 2014/35/EU (Low Voltage) - EN 61800-5-1 (LV)
- Directive 2012/19/EU (RAEE) - EN 50581 (RoHS)
- Directive 2011/65/CE (RoHS 11) - EN 60529 (IP Code)

BOMBAS SACI, S.A - Cami de Can Muntanyola, 4-22 - Pol. Ind. Palou Nord - 08401 Granollers (S%ain)
declares, under its full responsibility, that the products to which this manual refers comply with the following Euro-
pean Directives and national action provisions:

DIRECTIVES NORMS
- Directive 2014/30/EU (EMC) - EN 61800-3 Category C2 (EMC)
- Directive 2014/35/EU (Low Voltage) - EN 61800-5-1 (LV)
- Directive 2012/19/EU (RAEE) - EN 50581 (RoHS)
- Directive 2011/65/CE (RoHS 1) - EN 60529 (IP Code)

BOMBAS SACI, S.A - Cami de Can Muntanyola, 4-22 - Pol. Ind. Palou Nord - 08401 Granollers (Spain)
declare, sous sa pleine responsabilite, que les produits auxquels ce manuel fait référence sont conformes aux
directives européennes et aux dispositions d'action nationale suivantes:

DIRECTIVES REGLES
- Directive 2014/30/EU (EMC) - EN 61800-3 Category €2 (EMC)
- Directive 2014/35/EU (Low Voltage) - EN 61800-5-1 (LV)
- Directive 2012/19/EU (RAEE) - EN 50581 (RoHS)
- Directive 2011/65/CE (RoHS II) - EN 60529 (IP Code)

BOMBAS SACI, S.A - Cami de Can Muntanyola, 4-22 - Pol. Ind. Palou Nord - 08401 Granollers (Spain)
dichiara, sotto [a sua piena responsabilita, che i prodotti a cwi si riferisce questo manuale sono conformi alle
seguenti direttive europee e alle disposizioni nazionali in materia di azione:

DIRECTIVE REGOLE
- Directive 2014/30/EU (EMC) - EN 61800-3 Category C2 (EMC)
- Directive 2014/35/EU (Low Voltage) - EN 61800-5-1 (LV)
- Directive 2012/19/EU (RAEE) - EN 50581 (RoHS)
- Directive 2011/65/CE (RoHS 1) - EN 60529 (IP Code)

BOMBAS SACI, S.A - Cami de Can Muntanyola, 4-22 - Pol. Ind. Palou Nord - 08401 Granollers (Spain)
declara, sob sua total responsabilidade, que os produtos aos quais este manual se refere estdo em conformidade
com as seguintes diretivas européias e disposicoes de agto nacional:

DIRECTIVAS REGRAS
- Directive 2014/30/EU (EMC) - EN 61800-3 Category C2 (EMC)
- Directive 2014/35/EU (Low Voltage) - EN 61800-5-1 (LV)
- Directive 2012/19/EU (RAEE) - EN 50581 (RoHS)
- Directive 2011/65/CE (RoHS 11) - EN 60529 (IP Code)

BOMBAS SACI, S.A - Cami de Can Muntanyola, 4-22 - Pol. Ind. Palou Nord - 08401 Granollers (Spain)
erkldrt unter seiner vollen Verantwortung, dass die Produkte, auf die sich dieses Handbuch bezieht, den folgenden
europdischen Richtlinien und nationalen Aktionshestimmungen entsprechen:

RICHTLINIEN REGELN
- Directive 2014/30/EU (EMC) - EN 61800-3 Category C2 (EMC)
- Directive 2014/35/EU (Low Voltage) - EN 61800-5-1 (LV)
- Directive 2012/19/EU (RAEE) - EN 50581 (RoHS)
- Directive 2011/65/CE (RoHS 1) - EN 60529 (IP Code)
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BOMBAS SACI, S.A - Cami de Can Munlqnzo,lu, 4-22 - Pol. Ind. Palou Nord - 08401 Granollers (S?ain)
verklaart, onder de volledige verantwoordelijkheid, dat de producten waarnaar deze handleiding verwijst, voldoen
aan de volgende Europese richtlijnen en nationale actiebepalingen:

RICHTLUNEN REGELS
- Directive 2014/30/EU (EMC) - EN 61800-3 Category C2 (EMC)
- Directive 2014/35/EU (Low Voltage) - EN 61800-5-1 (LV)
- Directive 2012/19/EU (RAEE) - EN 50581 (RoHS)
- Directive 2011/65/CE (RoHS 1) - EN 60529 (IP Code)

BOMBAS SACI, S.A - Cami de Can Muntanyola, 4-22 - Pol. Ind. Palou Nord - 08401 Granollers (Spain)
oswiadeza, pod pelna odpowiedzialnosia, ze produkty, do kidrych odnosi sie niniejszy podrecznik, sa zgodne z
nastepujacymi dyrektywami europejskimi | krajowymi przepisami dotyczacymi postepowania:

DYREKTYWY ZASADY
- Directive 2014/30/EU (EMC) - EN 61800-3 Category C2 (EMC)
- Directive 2014/35/EU (Low Voltage) - EN 61800-5-1 (LV)
- Directive 2012/19/EU (RAEE) - EN 50581 (RoHS)
- Directive 2011/65/CE (RoHS 1) - EN 60529 (IP Code)

BOMBAS SACI, S.A - Cami de Can Muntanyola, 4-22 - Pol. Ind. Palou Nord - 08401 Granollers (Spain)
zayavlyayet, pod svoyu polnuyu otvetstvennost’, chto produkty, na kotoryye sseglayetsyu dannoye rukovodstvo, soo-
tvetstvuyut sleduyushchim yevropeyskim direktivam i polozheniyam natsional nykh deystviy:

DIREKTIVY PRAVILA
- Directive 2014/30/EU (EMC) - EN 61800-3 Category €2 (EMC)
- Directive 2014/35/EU (Low Voltage) - EN 61800-5-1 (LV)
- Directive 2012/19/EU (RAEE) - EN 50581 (RoHS)
- Directive 2011/65/CE (RoHS II) - EN 60529 (IP Code)

BOMBAS SACI, S.A - Cami de Can Muniun¥olu, 4-22 - Pol. Ind. Palou Nord - 08401 Granollers (Spain)
forklarar, under sitt eget ansvar, att de produkter som denna handbok hanvisar till uppfyller foljande europeiska
direktiv och nationella bestammelser for dtgdrder:

STYRELSE REGLER
- Direktiv 2014/30 / EU (EMC) - EN 61800-3 Kategori €2 (EMC)
- Direktiv 2014/35 / EU (ldgspdnning) - AT 61800-5-1 (LV)
- Direktiv 2012/19 / EU (WEEE) - EN 50581 (RoHS)
- Direktiv 2011/65 / EG (RoHS 1) - EN 60529 (IP-kod)

> saCi Granollers, 1+ April 2022

pumps
Cami de Can Muntanyola, 4-22 - Pol. Ind. Palou Nord

08401 Granollers (Spain)
Tel. (+34) 933 842 351 Fax (+34) 933 842 900 David Ferré Ferrer

www.sacipumps.com - saci@sacipumps.com GERENTE
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JAeknapauua o Coorsercteum TP TC:
Ne EASC NRU -1 T.AX¥49.B. 01167/19

Cpok aenicteuma geknapaumm ¢ 18.07.2022 r. no 17.07.2025.

BblAaH MUCNbITaTeNbHON nabopaTopuelt O6WEeCTBa C OrpaHUYEHHOM

oTBeTCTBEHHOCTbIO "PEMHA" (aTTecTaT akkpeauTaLmm POCC

RU.31112.1/1.00011)

www.sacipumps.com
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UKCA DECLARATION OF CONFORMITY

BoMBAS SACI, SA.

Cami de Can Muntanyola, 4-22
Pol. Ind. Palou Nord

08401 Granollers (Barcelona) - Spain

VARIABLE FREQUENCY DRIVE

[e]MOTION

Directives APPLICABLE DIRECTIVES AND REGULATIONS

-Waste Electrical and Electronic Equipment recycling (WEEE)
2012M9/EU

-Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016
~Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

-The Ecodeslgn for Energy-Related Products and Energy
( ) (EU Exit) Regulations 2019

-The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in
Electrical and Electronic Equipment (RoHS) Regulations 2012

UK
cA

Standards APPLICABLE STANDARDS

-BS EN IEC 61800-3:2018 - TC
-BS EN 61800-5-1:2007+A11:2021
-BS EN IEC 63000:2018

-BS EN 60529:1992+A2:2013

-BS EN 61800-9-2:2017

DECLARATION

We,

BOMBAS SACI, S.A.

C°/Can Muntanyola, 4-22
Pol. Ind. Palou Nord
08401 GRANOLLERS (SPAIN)

declare under our sole responsibility that all the above mentioned productscomplies

with all the Dil i indi in this

Person to compile ical file and emp to sign the
EC declaration of conformity.

SIGNATURE:

TITLE

BOMBAS SACI SA

Mr. David Ferré

Managing Director DATE:

www.sacipumps.com

01/04/2022

261






